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TERIMLER, SIMGELER VE KISALTMALAR
BAY PLANI: Konteyner gemilerinin ambarlarinin yiik planlarini,

BOOM: Mobil vinglerde ana sase ve cendereye bagli kargo halatlarin makaralarla {izerinden
gectigi kaldirict aksama,

C KANCASI: Dairesel formda, C seklinde ucu agik kogaya takilan kancayi,
ELLECLEME: Yiikleme, bosaltma, aktarma, istifleme ve yigma islemlerini,

FLANS: Operator kabininin boom’a veya saseye baglantisini saglayan konstriiksiyon
elemanini,

FLIPPER: Spreader’lerin konteynerlere sabitlenmesinde kullanilan kilavuz kiirekleri,

IMO (INTERNATIONAL MARITIME ORGANIZATION): Uluslararasi Denizcilik
Orgiitii"nii,

ISCO: Uluslararas1 Standart Meslek Siniflamasini,
ISG: Is Saghig1 ve Giivenligini,

JOYSTICK: Vingte, dort boyutlu; boom yatma, boom dikme, asagi, yukari, sag, sol, kendi
ekseninde doniis hareketleri ile vincin yiiriitiilmesini saglayan kumanda kolunu,

KAPMA: Dokme yiikii m® cinsinden elleglemeye yarayan, vincin kogasina takilarak yiikii
elleclemeye yarayan yardimci ekipmani,

KiSISEL KORUYUCU DONANIM (KKD): Calisani, yiiriitiilen isten kaynaklanan, saglhk
ve gilivenligi etkileyen bir veya birden fazla riske karsi koruyan, calisan tarafindan giyilen,
takilan veya tutulan, bu amaca uygun olarak tasarimi yapilmis tiim alet, arag, gere¢ ve
cihazlari,

KOCA: Vincin kargo halatlariin bagli oldugu, ucundaki v kanca sayesinde spreader, polip,
kapma, celik halat, sapan gibi aparatlarin takilabildigi mekanik ve elektrikle ¢alisan aksama,

KONTEYNER: Uluslararas: Standart Orgiitiince (ISO) kabul edilen tip ve &lgiilere uygun
her tiirlii deniz, kara ve hava tasitlari ile tasinabilen, devamli kullanmaya imkan verebilecek
sekilde hususi ve dayanikl olan, bir veya birden fazla nakil vasitalarina aktarma edilmesinde,
yiikleme — bosaltma kolaylig1 saglayan, 6zel tertibat1 bulunan tagima kaplarini,

LIMIT-SWITCH: Sonlandirma emniyet sensoriinii,
MAYNA: Asag1 yonii,
MHC (MOBIL HARBOUR CRANE): Mobil liman vincini,

OPERATOR: Is makinelerini kullanan ehliyetli ve vasifli elemant,
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OVERFRAME: Yiikiin ve/veya ellecleme kosullarmin giivenligi acisindan 6zel islem
gerektiren yiik/konteynerin giivenli sekilde hareket ettirilebilmesi igin, tasiyici diizenege
sabitlenmesinde kullanilan yiikseklik arttiran aparati,

POLIP: Dokme yiikii hidrolik diizenegi sayesinde ayaklari ile kavrama ve ellecleme
aparatini,

PUANTOR: Her yiik kalemini veya konteyneri, belirli bir yere (6rnegin CFS depo bdlmesi,
konteyner doldurma kapisi, ving alt1, saha interchange bolmesi) girip ¢ikarken kontrol etme,
sayma, siniflandirma, kaydetme iglerinden sorumlu kisiyi,

SAHA: Yayalarin erisimine kismen veya tamamen kapali olan, yiik ellecleme ve teknik iglere
ayrilmig, operatdriin gorev yaptigi her tiirlii ingaat ve liretim alanlar ile lojistik sektdriinde;
antrepo, terminal, rihtim ve gemi gibi faaliyet alanlarini,

SAPAN: Baglayarak yiikii kaldirmaya yarayan alt ekipmant,
SAPANCI: Sapan kullanan liman is¢isini,
SAPLAMA: Civata tiirii sase baglant1 ekipmanini,

SERDUMEN: Uluslararas1 kabul gormiis isaretlerle is makinesi operatoriinii yonlendiren,
ving ehliyeti ve/veya serdiimenlik sertifikasi olan vasifli elemani,

SINTINE: Gemilerin makine ve yardime1 makine alt tanklari, koferdamlar, ambarlar veya
benzer boliimlerinde olusan sizint1 su ve yagl atik sular1 ve bunlarin biriktigi boliimleri,

SPREADER: Konteyner kavrayici/tutucu alt ekipmani,

TAMBUR: Halatin sarili oldugu yivli merdaneyi,

TWIN: 2x20 ft konteyneri elleglemek i¢in spreaderin aldig1 pozisyonu,
UNLASHING: Yiikiin baglarini ¢6zme islemini,

VINC: Bir yiikii; her tiirlii insaat ve iiretim alan1 ile gemi-kara, kara-kara, gemi-gemi arasinda
kaldirarak tastyabilen is makinesini,

VIRA: Yukar yonil,
YUK: Vingle elleclenen konteyner, proje yiikleri ve kuru yiikleri

ifade eder.
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1. GIRIS

Mobil Ving Operatorii (Seviye 3) Ulusal Meslek Standardi 5544 sayili Mesleki Yeterlilik
Kurumu (MYK) Kanunu ile anilan Kanun uyarinca ¢ikartilan 19/10/2015 tarihli ve 29507
saylli Resmi Gazete’de yayimlanan Ulusal Meslek Standartlarinin ve Ulusal Yeterliliklerin
Hazirlanmas1 Hakkinda Yonetmelik ve 27/11/2007 tarihli ve 26713 sayilt Resmi Gazete’de
yayimlanan Mesleki Yeterlilik Kurumu Sektor Komitelerinin Kurulus, Gorev, Calisgma Usul
ve Esaslar1 Hakkinda Yonetmelik hiikiimlerine gére MYK’ nin gorevlendirdigi Tiirkiye Liman
Isletmecileri Dernegi (TURKLIM) ve Tiirkiye Insaat Sanayicileri Isveren Sendikas1 (INTES)
tarafindan hazirlanmig, sektordeki ilgili kurum ve kuruluslarin goriisleri alinarak
degerlendirilmis ve MYK Insaat Sektor Komitesi tarafindan incelendikten sonra MYK
Y 6netim Kurulunca onaylanmaistir.

Mobil Ving Operatorii (Seviye 3) Ulusal Meslek Standardinin 01 no’lu revizyonu, Tiirkiye
Liman Isletmecileri Dernegi (TURKLIM) tarafindan yapilmis ve MYK Ulastirma, Lojistik ve
Haberlesme Sektér Komitesi tarafindan incelendikten sonra MYK Yo6netim Kurulunca
onaylanmustir.
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2. MESLEK TANITIMI
2.1. Meslek Tanim

Mobil Ving Operatérii (Seviye 3); ISG, ¢evre koruma ve kalite gerekliliklerini uygulayarak,
isletme kurallar1 c¢ergevesinde, is organizasyonu yapan, vingleri konumlandiran, yiikleri
ellegleyen, is makinesinin kontrollerini yapan ve mesleki gelisime iliskin faaliyetlere katilan
kisidir.

Operator bu operasyonlari/calismalari; ¢alismayr koordine eden operasyon sorumlulari,
formenler, vincin hareketlerini 6zel isaretlerle yonlendiren serdiimenler/isaretgiler, yiiklerin
baglama ve ¢ozme islerini yapan sapancilar ve elleclenen yiiklerin puantajini tutan puantorler
ile isbirligi i¢inde yiritiirler.

2.2. Meslegin Uluslararasi Siniflandirma Sistemlerindeki Yeri
ISCO 08: 8343 (Ving, yiik asansorii ve ilgili tesis operatorleri)
2.3. Saghk, Giivenlik ve Cevre ile ilgili Diizenlemeler

2872 sayili1 Cevre Kanunu ve yiirtirliikteki alt mevzuati.

4857 sayili Is Kanunu ve yiiriirliikteki alt mevzuati.

5312 sayili Deniz Cevresinin Petrol ve Diger Zararlhh Maddelerle Kirlenmesinde Acil
Durumlarda Miidahale ve Zararlarin Tazmini Esaslarmma Dair Kanun ve yiiriirliikkteki alt
mevzuatl.

5510 say1l1 Sosyal Sigortalar ve Genel Saglik Sigortas1 Kanunu ve yiirtirliikteki alt mevzuati.
6331 sayil1 s Saglig1 ve Giivenligi Kanunu ve yiiriirliikteki alt mevzuati.

31/12/2005 tarihli ve 26040 sayili Resmi Gazete’de yayimlanan Dokme Yiikk Gemilerinin
Giivenli Bir Sekilde Yiiklenmesi ve Bosaltilmas1 Hakkinda Y 6onetmelik

20/3/2007 tarihli ve 26468 sayili Resmi Gazete’de yayimlanan Uluslararasi Gemi ve Liman
Tesisi Giivenlik Kodu Uygulama Y 6netmeligi

Ayrica, is saglig1 ve gilivenligi ve cevre ile ilgili yiirtirliikkte olan diger mevzuat, kanun, tiiziik
ve yonetmeliklere uyulmasi ve konu ile ilgili risk degerlendirmesi yapilmasi esastir.

2.4. Meslek ile Tlgili Diger Mevzuat

618 sayil1 Limanlar Kanunu ve yiiriirliikteki alt mevzuati.
4458 sayil1 Glimriik Kanunu ve yiirtirliikteki alt mevzuati.
5607 sayil1 Kagakgilikla Miicadele Kanunu ve yiiriirliikteki alt mevzuati.

Ayrica, meslek ile ilgili yiirlirliikte olan diger mevzuat, kanun, tiizilk ve yonetmeliklere
uyulmasi esastir.
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2.5. Calisma Ortami ve Kosullar:

Mobil Ving Operatoriiniin (Seviye 3) kullandig1 vingler, ¢alisma sahalarinda yiikleme, tahliye
veya aktarma vyapabilen, elektrikle veya dizelle c¢alisabilen yiiksek tonajli agir is
makineleridir. Bu vingler mobil olabildigi gibi platform {izerinde sabit ving de olabilir. Ana
sase lzerinde kule, boom, halat ve halat ucunda halat/kanca ve yiike gore degisebilen
ekipmanlar takilarak yiikler elle¢lenir.

Operator, vincin kabinlerindeki veya disindaki elektronik ve mekanik olabilen kumanda
sistemlerini kullanarak vinci yoOnetir. Operator kabini yerden yiiksek ana saseye bagl, ii¢
tarafi ve Ust tavani ile bazilarmin alt kismi1 da cam olan, koltugu tizerindeki joystick ve diger
kontrol diigmeleri olan, makinenin sayisal ve genel bilgilerinin gorildiigi panel ve
bazilarinda monitorii ile saha goriisii i¢in kamera ve ekranit bulunan bir ¢alisma alanidir.
Kabinler yerden ve aktarma-nakil araglarindan yiiksektedir ve bu operasyon hakimiyeti i¢in
bir avantajdir. Kabinler ve iizerine oturduklari sase boliimii, yiikle yapilan doniis hareketlerine
kosut olarak 360 derece saga ve sola donebilir.

Mobil Ving Operatorii; her tiirlii hava kosulunda, haftalik veya aylik ¢alisma c¢izelgelerine
gore, giinliilk vardiya usuliiyle ¢alisir. Calistigi sahalar agik olabilecegi gibi giimriikli ve
kontrollii alanlar da olabilir. Belli trafik giizergah1 olan bu sahalardaki ellegleme
operasyonlari/¢aligmalari, planlanmig programlara gore yapilir. Meslegin icrasi esnasinda is
sagligr ve giivenligi onlemlerini gerektiren kaza ve yaralanma riskleri bulunmaktadir. Bu
risklerin tamamen bertaraf edilmesi ve 6nlenebilmesi igin isveren tarafindan gerekli 6nlemler
alir. Risklerin tamamen ortadan kaldirilamadigi durumlarda isveren tarafindan saglanan
uygun kisisel koruyucu donanimi kullanarak calisir.

2.6. Meslege iliskin Diger Gereklilikler

Meslege iliskin diger gereklilik bulunmamaktadir.
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Gorevler islemler Basarim Olgiitleri
Kod | Adi Kod | Adi Kod Aciklama
A1l Ise baslamadan &nce ise gore gerekli olan kisisel koruyucu donanimlarini giyerek,
o takarak kusanir.
Al Iﬁf;;ﬁ;iokmyucu donanim Alz2 Kisisel koruyucu donaniminin asginma/yipranma durumunu kontrol eder.
Al3 Yipranmus kisisel koruyucu donanimlarinin yenisini ilgili gérevliden talep eder.
A21 Calisilan saha ve ving lizerindeki uyar1 levhalariin eksikligini ve islevselligini
- kontrol eder.
A2.2 Yapilan veya yapilacak ig/operasyon ile ilgili uyari levhalarina gore hareket eder.
ISG, gevre ve kalite Calisma sahasindaki uyari
A gerekliliklerini uygulamak | A.2 3 . Y A2.3 Varsa eksik uyart levhalarini bildirir.
levhalarmi takip etmek
(devamu var)
A24 Gerekli ilave uyari levhalarinin konulmasi i¢in yetkililere 6neride bulunur.
A25 Uyar1 levhalarina uygun hareket etmeyen kisileri uyarir/ uyarilmasini saglar.
A3l Caligma alam ve kullandig1 vingten kaynaklanabilecek olasi riskleri belirler.
A3 Risk fakiérlerini bildirmek A32 Belirledigi veya kendisine b_||_d|r|Ien. ol_a1§1 risklerin derecesine gore ¢alismay1 /
operasyonu durdurarak yetkililere bildirir.
A.3.3 Ramak kala bildirimlerinde bulunur.
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Gorevler islemler Basarim Olciitleri
Kod | Adi Kod | Ada Kod Aciklama
A4l Is makinesini giivenli galisma talimatlarina uygun olarak kullanir.
Calisma alan1 veya kullandig1 ving ile ilgili riskli durumlarda vincin siren, anons,
Is makinesinin kullamminda is | A.4.2 telsiz, telefon gibi ikaz ve anons sistemlerini risklere gore talimatlara uygun sekilde
A4 saghg ve giivenligi dnlemleri kullanir.
almak IMO etiketli ve oOzel islem gerektiren yiik/konteynerler igin kullanilan
A43 N -
aparatin/tagiyicinin yiike uygunlugunu kontrol eder.
Ad4 IMO etiketli ve 6zel islem gerektiren yiiklerde; konteyner kap1 yonlerini acil
o durumda agilabilecek sekilde konumlandirir.
A5 1 Kazanin ve c¢alisma alaninin durumuna gore, talimatlara uygun sekilde calismay1
e durdurur.
A5 Acil durum siireglerini A5.2 Kazayi iletisim araglarini kullanarak acil durumlar igin belirlenmis ilgililere iletir.
uygulamak
. . Kazalar sonucunda meydana gelen yaralanmalar veya ortaya ¢ikan saglik
A ISG, Q.e\_/re V_e _ka“te AS3 sorunlarinda basit ilkyardim uygulamasinda bulunur.
gerekliliklerini uygulamak —
A6.1 Vincin hareket ve manevralarinda, ¢alisma alaninda alinan ¢evre koruma
- onlemlerine uygun hareket eder.
A.6 (evre koruma nlemlerinin A.6.2 Vincin yakat, yag, sintine sizintilarin1 kontrol ederek 6nlem alinmasini saglar.
almmmasina destek vermek
Calisma alaninda; sahadan ve yiikten kaynaklanan ¢evre kirliligi riski tagiyan
A6.3 - o
durumlart ilgililere bildirir.
AT1 Is saghig1 ve giivenligi ile ¢evre konularindaki egitimlerde, isletmenin organizasyon
A7 Is saghig1 giivenligi ile cevre o ve programina gore katilim saglar.
' egitimlerine igtirak etmek o oo o o .
AT.2 Egitimlerde kazandigi bilgi ve becerileri, is basi egitimlerinde paylasir.
A81 Caligsma siire¢lerini plana ve performans hedeflerine uygun olarak yiiriiterek
AS Kalite gerekliliklerini o uygunsuzluklar: giderir.
' uygulamak A2 Caligsma sahasmin verimlilik ve giivenliginin artirilmasina yonelik belirledigi
- oOnerilerini ilgililere bildirir.
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Gorevler islemler Basarim Olciitleri
Kod | Adi Kod | Ada Kod Aciklama
B11 Gorev yapacag vardiya ile ilgili giinler ve mesai saatleri bilgisini vardiya degisim
. . - donemlerinde vardiya ¢izelgesinden alir.
B.1 Is emri almak — P — . :
B12 Calisacagi vince ve sahaya iliskin bilgiyi, vardiya oncesinde sistemden ya da
- vardiya ¢izelgesinden alir.
B.2.1 Bir 6nceki operatdrden yapilan ve yapilacak isler hakkinda sozlii bilgi alir.
Bir 6nceki operatoriin doldurdugu is makinesi ¢alisma formunu inceleyerek
B.2.2 e o
. . makinenin durumu hakkinda bilgi alir.
B.2 Vardiya teslim almak/etmek
B.2.3 Doldurdugu is makinesi ¢alisma formunu amirine iletir.
B24 Bir sonraki vardiyada gorev yapacak operatore operasyonlar ve ig makinesi ile
- ilgili bilgi verir.
) B31 Yetkililer tarafindan diizenlenen igbasi ve bilgilendirme toplantilari igin gerekli
B Is organizasyonu yapmak - hazirliklar yapar.
B.3 Isbas1 ve bilgilendirme B3.2 Calisma alanlar1 ve konusu ile ilgili yontemleri, ISG énlemleri gibi konularda
' toplantilarina istirak etmek e aktarilan bilgileri, kendi ¢alismas1 / vardiyasi a¢isindan yorumlar.
B33 Verilen bilgiler ve goriisiilen konular hakkindaki bilgi, deneyim, gézlem ve
e oOnerilerini paylagir.
B.4.1 Is makinesi calisma formundaki genel bilgileri kaydeder.
Is makinesi ¢alisma formu - — — - -
B.4 doldurmak Formdaki bakim ve kontrollerle ilgili; yakit/yag miktari, lastik havalari, sogutma
B.4.2 sistemi su seviyesi, 1siklandirma sistemi, halat kontrolii, ariza ve limit-switch
durumu gibi bilgileri kontrol listesi formuna isler.
Yapilan isler hakkinda B51 ﬁ)gierrasyon sirasinda ortaya ¢ikan gemi, saha, vingle ilgili aksakliklar1 yetkiliye
B.5 yetkiliye geri bildirimde — — — ——
bulunmak B52 Amirin talebi halinde ger¢eklestirdigi ve/veya yiirlittiigii ¢aligmalar/operasyonlar

hakkinda bilgi verir.
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Gorevler islemler Basarim Olciitleri
Kod | Adi Kod | Ada Kod Aciklama
C.l1l1 Is makinesinin ¢alisma talimatini inceler.
C.l1.2 Makinenin hareket, yiiriiyiis ve doniis sistemlerini kontrol eder.
Cc13 Varsa harici besleme kablosunun takili olup olmadigini, agik kapali salterinin agik
- olup olmadigini kontrol eder.
C.l4 Varsa harici besleme kablosunu hareket 6ncesi soker.
C.15 Alt kabinin temizlik durumunu kontrol eder.
C.16 Makinedeki i¢-dis acil stop butonlarinin islerligini kontrol eder.
C17 Makinenin motor yag, sogutma suyu, tambur yag, hidrolik sistem yagi, sanziman
) o . L o yagi ve hava filtresi kirlilik seviyesi kontrollerini yapar.
c Vincin giinliik kontrollerini Is makinesinin ¢alisma 6ncesi
yapmak C1 genel ve dis fiziki kontroliini | C.1.8 Tambur halat sarim durumunu kontrol eder.
(devamu var) yapmak — — —
(devamu var) C19 Kontrol panelinin faal olup olmadigini, enerjinin operatdr kabinine aktarilip
- aktarilmadigini kontrol ederek aktarim yoksa ¢aligma konumuna getirir.
C.1.10 | Sasedeki yipranma ve hasarlar1 kontrol eder.
c111 Makine dairesi veya sase {izerinden halatlarin tel atmasi, halat tamburlarinin ve
- makaralarinin fiziki deformasyonlarini kontrol eder.
C.112 Boom iizerindeki halatlar1 ve baglanti pimleri ile boom ana pistonu baglanti
o pimlerinin deformasyonlarini kontrol eder.
C.113 Halat/kanca baglant1 zincirini, kanca kapasite etiketi ve emniyet mandalini kontrol
o eder.
Halata/kancaya bagli spreader baglant1 pimleri, C kancasi, polip, kapma, sapan gibi
C.l.14 .
ekipmanlarin deformasyonlarini kontrol eder.
C115 Operator kabininin saseye baglanti flanslarinin civatalarini/saplamalarini kontrol

eder.
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Gorevler

islemler

Basarim Olciitleri

Kod | Adi

Kod Ad1

Kod Aciklama

Vincin giinliik kontrollerini
yapmak
(devamu var)

Is makinesinin ¢alisma 6ncesi
Ci1 genel ve dis fiziki kontroliini
yapmak

Boom kisminin kuleye baglantisinin ve boom hidrolik pistonu ile bom

cllie uzatma/kisaltma zincirinin, boom halatlarinin saglamligini kontrol eder.

Gemi vincinin giiverteye baglanti kisminin mayna vira ve boom halatlarimin

c.1.17 saglamligim kontrol eder.

C.1.18 | Dizel motoru yakit su ve ¢okelti tahliyesini yapar.

C.1.19 | Palet ayar / lastik hava basing kontrollerini yapar.

C.1.20 | Kapi, kapak, basamak ve tutamaklarin saglamlik kontrollerini yapar.

Periyodik bakim araliklarina uygun olarak gresorliiklere gres basar / basilmasini

Cl21 <
saglar.

Kullanacagi vincin
fonksiyonel kontrollerini
yapmak

(devamu var)

Cz2

cz21 Kabin koltugunun ayarini yapar.

Cc22 Kabin cam sileceklerinin ¢aligirligini ve fiskiye suyunu kontrol eder.

Cc.23 Ving aydinlatma sisteminin fonksiyonelligini kontrol eder.

C24 Ust kabin korna ve sesli megafon caligirligini kontrol eder.

C25 Elektrik ile ¢alisan vinglerde; makine ile spreader, kapma veya manyetik miknatisa
o enerji verir.

C.2.6 Dizelle ¢alisan vinglerde enerji vermek icin; ana dizel motoru ¢aligtirir.

c.27 Dizelle ¢aligsan vinglerde enerji vermek i¢in; motorun 1sitma islemini gergeklestirir.

Co8 Dizelle ¢alisan vinglerde enerji vermek igin; 2-3 dakika bekleyerek makinenin

sistemi tanimasini ve hazir oldugu uyarisini alir.
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Gorevler islemler Basarim Olciitleri
Kod | Adi Kod | Ada Kod Aciklama
C.29 Dizelle ¢alisan vinglerde enerji vermek icin; ana salteri devreye alir.
C.2.10 Dizelle galisan vinglerde enerji vermek i¢in; ana pompa devreye girmemisse
- devreye alir.
C211 Dizelle ¢alisan vinglerde enerji vermek i¢in; makine ile spreader, kapma veya

manyetik miknatisa enerji verir.

C.2.12 | Makine aktif halde iken ¢alisma ekranindaki uyarilara bakar.

Kapma ve spreader degisimlerinde kullanilan soket baglanti yerlerinin ekipmanla

C.2.13 uyumlulugunu kontrol eder.

C.2.14 | Ving yiirilylisiiniin fonksiyonellik testlerini talimatina uygun olarak yapar.

Kullanacag vincin C.2.15 | Limit- switchlerin calisirhgim talimat larak kontrol ed
c Vincin giinliik kontrollerini c2 fonksiyonel kontrollerini - SAlIFITTISINT TaTimating uygun olarak KONIoT eter.
yapmak ' yapmak C216 Kaldirma/indirme hareketini saglayan diizenegin ¢alisirligimi ve limit-switch’lerini
(devamu var) (devanu var) - talimatina uygun olarak kontrol eder.
C217 g('zlzlgtlgl kontrollere gore kalibrasyon/ayar ihtiyaglarini belirleyerek ilgili birime
- ildirir.

C.2.18 | Acil stop fonksiyon kontrollerini yapar.

Spreaderin genel fiziki gériiniimiinii kontrol ederek varsa deformasyonlarini

€219 belirler.

Spreaderin genel fonksiyonel kontroller ile 20’lik ve 40°lik agma-kapama
C.2.20 .

fonksiyonlarint kontrol eder.
C221 Spreaderde flipper’in, birlikte ve tek tek agma-kapama fonksiyonlarini kontrol

eder.

C.2.22 | Spreaderin dengeleme terazisinin fonksiyonlarin1 kontrol eder.
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C.2.23 | Spreaderin Kilit pozisyon lambalarinin ve kilitlerin fonksiyon kontrollerini yapar.

C.2.24 | Spreaderin elektrik kablosunu kontrol eder.

Kullanacags vincin -~~~ C.2.25 | Spreader orta twinlerini kontrol eder.
Co fonksiyonel kontrollerini
' yapmak Halat/kanca; sag-sol doniis fonksiyon kontrolii ile varsa antis-way (sallanti
C.2.26 .
karsilama) fonksiyonlarini test eder.
C.2.27 | Boom kaldirma- indirme/ mayna- vira, doniis fonksiyonellik testini yapar.
C.2.28 | Boom iizerindeki kameranin fonksiyonelligini kontrol eder.
C.31 Is makinesinin ¢aligma ekramindaki ariza uyarilarii degerlendirir.
Vincin giinliik kontrollerini S e . . e ..
C yapmak C.3 Ariza bildiriminde bulunmak | C.3.2 Arizanin niteligine gore durdurma gerekip gerekmedigini degerlendirir.
C33 Calisma/operasyon esnasinda olusan arizalari, arizanin olusma kosullar1 ve durumu
e hakkinda iist amire/teknik servise bilgi verir.
cail Arizanin olusumuna iligkin; hangi hareket sirasinda oldugu, zamanlama, hangi
o zamanlarda sinyal verdigi gibi konularda genel bilgilendirme yapar.
C42 Arizanin uyarilart ve ilgili sistemler hakkinda bilgi vererek lokalize edilmesine
c4 Ariza tespitine yardimel - yardimet olur.

olmak U
C43 Arizanin giderilip giderilmedigini takip eder.

C44 Giderilen arizalarin takibinde ilgili servise yardimci olur.
C5.1 Kabin i¢i yiizeylerdeki dokiintii ve tozlar1 verilen temizleme malzemeleri ve su
. . e kullanarak giderir.
C5 Kabin temizligini yapmak - —— — ———
C52 Kabin camlarinda goriintiiyli engelleyen yag, toz, camur gibi kirleri verilen uygun

kimyasal maddeler ve su ile temizler.

© Mesleki Yeterlilik Kurumu, 2017 Sayfa 15




Mobil Ving Operatorii (Seviye 3) 11UMS0175-3/04.10.2017 / 01

Ulusal Meslek Standard: Referans Kodu / Onay Tarihi / Rev. No
Gorevler islemler Basarim Olciitleri
Kod | Adi Kod | Ada Kod Aciklama

D.11 Kule sase baglant1 gobek kilidinin kilitli olup olmadiginmi kontrol eder.

D.1.2 Boom kanca yiiksekligini ayarlar.

D.1.3 Ving destek ayaklarini toplar.

D.1 Makineyi yiirlitmek D.1.4 Serdiimen/ isaret¢inin yiiriiylis pozisyonunun tamam oldugunu bildirir.

Joystickler veya kumanda levyeleri yardimiyla vinci talimatlarina uygun olarak

D.L5 hareket ettirir.

D.1.6 Yiiriiyiis yolunun ve sahanin harekete uygunlugunu kontrol eder.

Vinci konumlandirmak D.1.7 Kamera sisteminden, aynalardan veya gozle hareket sahasini kontrol eder.

D
(devanu var) D21 Serdiimen/isaret¢inin goriis mesafesinde ve gozle iletisim kuracak pozisyonda
- durmasini saglar.

D.2.2 Serdiimen/isaretgi ile iletisim kuracagi araglarin ¢alisirligini saglar.
D.2.3 Serdiimen/isaret¢inin verdigi komut ve isaretlere gore hareket eder.

Serdiimenin/isaret¢inin Serdiimen/isaretci ile olan iletisimsizlik durumunda yiiriiytisti durdurarak

D.2 . L. D.2.4 o . )

isaretlerini takip etmek iletisim/mesaj tekrart ister.

D.25 Acil durumlara iliskin olarak diger gorevlilerin ikazlarina uyar.

D.2.6 Ald1g1 isaret ve uyarilara gore yiiriiytigii durdurur.

Yiriiylisiin durdurulmasina neden olan uyar1 gerekgesi hakkinda ikaz veren

D.2.7 gorevliden/kaynaktan bilgi alir.

© Mesleki Yeterlilik Kurumu, 2017 Sayfa 16



Mobil Ving Operatorii (Seviye 3) 11UMS0175-3/04.10.2017 / 01

Ulusal Meslek Standard: Referans Kodu / Onay Tarihi / Rev. No
Gorevler islemler Basarim Olciitleri
Kod | Adi Kod | Ada Kod Aciklama
D31 Calisma sahasinin durumuna gore yiikiin indirme ve kaldirma mesafe ayarin
"~ yapar.
D.3 Hiza almak D.3.2 Vincin orta merkezini galisilacak ambarin orta merkezine hizalar.
D.3.3 Sase ile galigilacak ambar kapag genisliginin ayn1 hizada olmasini saglar.
D41 Serdiimen / isaret¢i yardimiyla vincin ayaklar1 ve kurulacagi yerin kontrol
o edilmesini saglar.
D.4.2 Vincin ayaklarini ¢aligma sahasina gore acgarak kurar.
D.4.3 Vincin tam terazide olup olmadigini kontrol eder.
. D.4 Is makinesini sabitlemek
D Vinci konumlandirmak D.4.4 Vincin iist kulesi ile alt sase baglanti kilidini acar.
(devami var)
D.45 Kumanday alt saseden iist saseye gegirir.
D.4.6 Gemi vincinin gemi personeli tarafindan aktif hale getirilmesini saglar.
D51 Yiiksiiz bekleme gerektiren durumlarda vinci yiikiin yerlestirilecegi veya alinacagi
Calisirken vingle bekleme e platforma paralel hale getirir.
D.5 yapmak o L . .
D.5.2 Yiiksiiz halde bekleme yaparken, makineyi park pozisyonuna getirir.
D6.1 Kisa mesafe yer degisikliklerinde ayaklari agik pozisyonda serdiimen/ isaret¢i
o o yardimryla vinci ytritiir.
D.6 Yer ve hat degistirmek — - — - - —
D.6.2 Konum degisikliklerinde ayaklar1 toplayarak serdiimen/isaret¢i yardimiyla vinci
o yiiriitiir.

© Mesleki Yeterlilik Kurumu, 2017 Sayfa 17




Mobil Ving Operatérii (Seviye 3)

Ulusal Meslek Standardi

11UMS0175-3/04.10.2017 / 01
Referans Kodu / Onay Tarihi / Rev. No

Gorevler islemler Basarim Olciitleri
Kod | Adi Kod | Adi Kod Aciklama
D.7.1 Operasyon/ is sonunda makineyi belirlenen park yerine gotiirtir.
D.7.2 Makineyi talimatina uygun sekilde park pozisyonuna getirir.
) D.7.3 Vincin ayaklarini yere sabitler.
D.7 Is makinesini park etmek
D.7.4 Makinenin kabin i¢i sistemlerini talimatlarindaki iglem sirasina gére durdurur.
D.7.5 Varsa harici besleme kablosu takar.
D.76 Varsa harici besleme kablosunun, a¢ik-kapali salterinin agik olup olmadigini,
" enerjinin geldigini ving lizerinden teyit eder.
D.8.1 Uzun siireli depolamadan 6nce makineyi kereste kapli diiz bir zemine park eder.
D.8.2 Yag ve yakit ikmallerini, gres yaglamasini yapar.
D Vinci konumlandirmak ——— ~ ——————
D83 Paslanmay1 engelleyici yag kullanilmasini saglar (hidrolik silindir piston kollar1 ve
o benzeri yerlerde).
D84 Akii kutup baglarinin sokiilmesi, akiiniin yalitkan bir malzeme ile kaplanmasi ve
- depoya alinmasini saglar.
. L I D.8.5 Gaz kolunu stop konumuna alarak tiim atagmanlarini yere indirir.
D8 Is makinesini uzun siireli
depolamak D.8.6 Tiim levye ve pedallar1 ndtr konuma alir.
D.8.7 Park frenini tatbik eder.
D.8.8 Makineyi takozlayarak, iizerine branda 6rtiilmesini saglar.
Uzun siireli depolanmaya alinmig vinein tekrar isletmeye hazir hale getirilmesinden
D.8.9 N .
once tiim bogaltma tapalarini agarak su ve tortularini bosaltir.
D810 Tiim kontrol tapa ve kapaklarini agarak, seviye kontrollerinin yapilmast,

gerekiyorsa tamamlanmasi islemini yapar.
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E11 Puantérden/gemi operasyon memurundan bay hareketi (geminin ¢alisilacak kismi)
E1 Operasyon/is baslama o igin i emri alir.
' onaylarini takip etmek N . C e
E.1.2 Serdlimen/ isaretci ile iletisime gegerek operasyona/calismaya baglar.
Yiikiin goriilemedigi yerde serdiimen/isaretginin el veya telsiz ile yaptigi
E21 ) . D L
yonlendirmelere gore flipper kulaklarini agarak yiike girer.
Serdiimen/isaret¢inin .. . e e al > o .
E.2 yonlendirmelerini takip etmek E.2.2 Serdiimen/isaret¢inin “kitle” komutu ile yiikii sabitler.
E.2.3 Serdiimen/ isaret¢inin komutu ile kontrolli sekilde yiikii kaldirir.
E3.1 Boom hareketleri ile yiikle vincin uzakligini ayarlar.
Ving ile yiikii elleclemek E32 Yiikiin 6zelligine gore, overfrflme, sapan ve spreader gibi ekipmanlarin
E (devam var) halata/kancaya takilmasini saglar.
£33 Sapanla yapilan operasyonlarda /¢alismalarda; sapancinin sapanlari halat/kanca
e veya iizerindeki ekipmana takmasini saglar.
E34 Serdiimen/ isaret¢i yonlendirmesine gore halat/kancaya bagli sapanlari, yiik
Yiiki halat veya kancaya o iizerinde daha dnceden belirlenmis baglama noktalarina getirir.
E.3 sabitlemek o
(devami var) E.35 Sapancinin yiikii vincin halat/kancaya baglamasini saglar.
Sapancinin yiik ¢evresinden emniyetli mesafeye ayrildiginin teyidine binaen,
E.3.6 serdiimen/isaret¢i komutlari ile sapan halat bosluklarini dengeleyerek halat/kanca
ile yilikiin dengesini kontrol eder.
Yiike ve ¢aligma konumuna uygun agik alanlarda flipperi veya gemide kizagi
E.3.7 . .
kullanarak spreaderi konteyner iizerine oturtur.
E.3.8 Serdiimen/ isaret¢inin “oturdu” teyidine gore kilitleme yapar.
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E.3.9 Isikli gostergeden kilit pozisyonlarini kontrol eder.
Yiikii halat veya kancaya Spreaderin agirhigini konteyner tizerinden keserek ve sar1 ikazin sonmesini takip
E.3 - E.3.10 - :
sabitlemek ederek sabitlemeyi tamamlar.
E.3.11 Flipper kullanilmigsa kulaklarini toplayarak ekrandan teyit eder.
E41 Isikli ikaz sisteminde, spreader ile konteynerin kilitli pozisyonda oldugunu kontrol
o eder.
E42 Kontrollii hareket ederek konteyneri veya sapanli yiikii bulundugu yerden yavasga
o aywrarak agirlik, denge kontrolii yapar.
Ambar iginde ve kizakli gemilerde, kizak i¢inde sikismay1 dnleyici saga-sola
E4.3 . o
kaydirma hareketleri ve yavas kaldirma ile vira yapar.
Ving ile yiiki elleclemek . . .
E (devami var) E.4 Yiikii vira yapmak E.4.4 Boom ile kogay1 ayni hizaya alir.
E.4.5 Kontrol ve dengeleme sonuglarina gore kaldirma islemini gergeklestirir.
E.4.6 Yiikii glivenli yiikseklikte kaldirir.
E47 Kaldirma esnasinda tespit ettigi, yiikleme agirlik sinirint ge¢mis konteynerleri
o amirine bildirir.
Yiikii giivenli mesafeye kaldirdiktan sonra yiikiin birakilacagi yer yéniinde vinci
ES5.1 . . . o . I
insan ve arag iizerinden gegirmeden kontrollii bir sekilde dondiirtir.
E5 Yiikle donils yapmak E52 BO(_)m har.eketlevrll ile .yuk.un havada{ Z.ISkldakl salimimini en diisiik seviyeye
indirerek inecegi yerin hizasina getirir.
E.5.3 Gemi vincinde geminin yatig pozisyonunu dikkate alarak doniis yapar.
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E.6.1 Yiikiin inecegi yerin giivenligini, hasar durumunu, insansiz oldugunu kontrol eder.
Yiikiin inecegi yeri kontrol . . . . . o e T
E.6 etmek E.6.2 Tahmil/tahliye edilen yiiklerde, kabinden gordiigii hasarlar1 yetkiliye bildirir.
E6.3 Sahaya indirilen yiiklerin konacagi yerin, malzeme giivenligini tehdit edecek
e maddelerin olup olmadigini kabinden kontrol eder.
E71 Konteyner veya yiikiin indirilecegi aracin, yiikii indirmek i¢in konumunun
E7 Aktarma/cekici araglarim o uygunlugunu kontrol eder.
' yonlendirmek E79 Konteyner veya yiikiin indirilecegi ara¢ uygun konumda degilse, vincin anons
o sistemiyle aracin uygun konumda hiza almasini saglar.
E81 Araca/ gemiye / yere hizalanan yiikii/konteyneri diisiik hizla kontrollii sekilde
E Ving ile yiikii elleglemek o hedeflenen yere indirir.
(devamu var) , - . . e
E.8.2 Serdiimenden yiikiin/konteynerin uygun sekilde oturdugu bilgisini alir.
Spreaderin agirligini konteyner iizerine vererek “kilit agmaya hazir” (sar1) ikazini
E.8.3 . « :
sistem ekrani/isikli gostergeden teyit eder.
E8 Yiikii E84 Spreader kilitlerini, kilit agma butonu ile agarak 1sikl1 gostergeden “kilit agik™
’ mayna yapmak - (yesil) ikazint teyit eder.
E.8.5 Vira hareketine gecerek gostergeden sar1 ikazin sondiigiinii teyit eder.
E 86 Sapanli yiiklerde birakilan yiikiin sapanci vasitasiyla vingten ayrildiginin teyidini
o serdiimenden alir.
E.8.7 Yiiklii halde bekleme zorunlulugunda, yiikii yere birakir.
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Gemi ambar kapagini agmadan 6nce serdiimen yardimiyla, gemi kapag kilitlerinin
EQ.1 acik oldugunu, kapak iizerinde herhangi bir malzeme ve insan olmadigini kontrol
eder.
E92 Spreaderi hizalayarak agilacak gemi ambar kapaginin kilitleme haznesine
~ yerlestirir.
E.9.3 Spreaderi agilacak gemi ambar kapagina sabitler.
E.9.4 Acilan kapagin konulacagi yer hakkinda puantdrden bilgi alir.
) E95 Kapagm konacag yer uygunsa, gemi ambar kapagini, kizaklara takilmamasina
EQ Gemide kapak agma veya e dikkat ederek serdiimen yardimiyla vira yapar.
' kapama hareketi yapmak - » - . -
E 96 Agilarak alinan gemi ambar kapagim, konulacagi yere dengeli, kontrolli sekilde
e doniis ve mayna yaparak koyar.
S, Gemi ambar kapagini kapamak i¢in, spreaderi kapanacak gemi ambar kapagina
E Ving ile yiikii elle¢clemek E.9.7 Kilitler.
(devamu var) - -
E98 Puantér yardimiyla kapanacak kapagin taginacagi gemi alaninin giivenlik altina
~ almmmasini saglar.
£0.9 Kapanacak gemi ambar kapagini; vira, doniis ve mayna yaparak gemideki
e haznesine serdiimen yonlendirmesiyle yerlestirir.
E.9.10 | Serdiimenden kapagin gemi ambar agzina dogru sekilde oturdugunun teyidini alir.
Gemide elleglenecek yiike ulagsmay1 engelleyen veya plan disi yiikleme
E 101 revizyonlarinda, s6z konusu yiik veya konteynerleri bulundugu yerden sabitleme,
— vira, doniig, mayna yaparak gemi ve yiikleme bosaltma yetkililerinin belirledigi
E 10 Yer degisikligi (shifting) yeni adrese alir.
' yapmak E 102 Talep halinde shifting yapilan konteyner ya da yiikleri sahada planlanan yere
T koyar.
E103 Ving calisirken operasyonu/ ¢alismayi rahatlatmak i¢in, sahada yetkilinin onayi ile

yer degisikligi yapar.
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I¢ dolum ve bosaltma esnasinda yetkili talimati ve serdiimen/ isaretci
E.111 A . N
yonlendirmesine gore hareket eder.
I¢ bosaltmada, kancaya/halata spreader veya yiike uygun aparat halat ve sapan
E Ving ile yiikii elleclemek E11 Konteyner i¢ dolum veya i¢ E.11.2 takarak kqnteyner icinden sabitleme, in"di{m? kaldirma /mayna-vira, doniis,
bosaltim yapmak hareketleri yaparak araca ya da alana yiikiinii birakir.
I¢ dolumda, kancaya/halata spreader veya yiike uygun aparat halat ve sapan
E.11.3 | takarak, aractan ya da zeminden aldig1 yiikii sabitleme, kaldirma- indirme / vira-

mayna veya doniis yaparak konteynere yiikler.
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F11 Teknolojik gelismelere ve performans degerlendirmelerine gore kendi egitim
F1 Kendi egitim ihtiyaglarini o ihtiyaglarini belirler.
' tespit etmek e el - A
F.1.2 Belirledigi egitim ihtiyaglarini ilgililere iletir.
F.2.1 Isletmenin /ilgili birimin organizasyonuna gore diizenlenen egitimlere katilir.
Mesleki geligim Tecriibesini aktarmak oy L S o .
F calismalarina katilmak F.2 F.2.2 Egitimlerde kazandig1 bilgi ve becerileri isbasi egitimlerine yansitir.
Is makinesi ve yiik ellegleme hareketlerinin veriminin ve giivenliginin artirilmasina
yonelik belirledigi onerilerini yazili, s6zIii veya sistem {izerinden ilgililere iletir.
N . F31 Meslegi ile ilgili teknolojik gelismeleri ve yayinlart; internet, dokiimanlar,
Hgl,h yaym, tekno}qj ik L - kataloglar gibi cesitli kaynaklardan takip ederek is siireclerinde uygular.
F.3 gelismeler ve yenilikleri takip : - ST o .
etmek F32 Yapilan organizasyona gore meslegi ile ilgili fuar, sergi gibi etkinliklere katilim
- saglar.
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3.2. Kullanilan Arac, Gere¢ ve EKipman

ok wbnE

o ~

Anahtar takimi

Arag ve/veya el terminali (baz1t MHC’lerde kullanilir)

Bilgisayar

Iletisim araclar (telsiz, telefon, megafon ve benzeri)

Kamera sistemi

Kisisel koruyucu donanimlar (baret, yagmurluk, ¢elik burunlu bot, gozliik, eldiven ve
benzeri)

Liman yazilim sistemleri (baz1t MHC’lerde kullanilir)

Temizlik malzemeleri

Ving donanim ve kumanda sistemleri

3.3. Bilgi ve Beceriler

© oo Nk owdPE

N
= O

12.
13.
14.
15.
16.
17.
18.
19.
20.
21.
22.

Acil durum bilgisi

Ekiple ¢alisma becerisi

El-ayak-g6z koordinasyonu saglayabilme becerisi

Ellegleme hareketleri bilgisi (tahmil, tahliye, istifleme, aktarma, nakil gibi)
Gemi, saha, yiik ve tehlikeli yiikler bilgisi*

[lkyardim bilgisi

Ince motor (kiigiik kas) koordinasyon becerisi

Is saglig1 ve giivenligi bilgisi

Kalin motor (biiyiik kas) koordinasyon becerisi

. Meslegin gerektirdigi seviyede ilgili ulusal ve uluslararasi mevzuat bilgisi
. Meslegin gerektirdigi seviyede ulusal ve uluslararasi temel limancilik terminolojisi

bilgisi*

Mesleki diizeyde elektrik-elektronik bilgisi

Mesleki diizeyde mekanik-hidrolik bilgisi

Mesleki terimler seviyesinde yabanci dil (ingilizce) bilgisi*
MHC is makineleri aksam ve ekipman bilgisi

MHCyi etkili ve fonksiyonel kullanma becerisi

Problem ¢6zme becerisi

Saha uyar1 levhalar ve giivenlik isaretleri bilgisi
Serdiimen/isaret¢i isaretlerini okuyabilme bilgi ve becerisi
Sekil-uzay algis1 yetenegi

Temel Gemi Bay Plani bilgisi*

Yiizme becerisi*?

2 *58z konusu bilgi-beceriler sadece liman isletmelerinde ¢alisan operatérler icin gecerlidir.
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3.4. Tutum ve Davranislar

Acil ve stresli durumlarda sogukkanli ve sakin olmak

Amirlerine dogru ve zamaninda bilgi aktarmak

Arag, gere¢ ve ekipmanlarin kullanimina 6zen gostermek

Calisma zamanini is emrine uygun sekilde etkili ve verimli kullanmak
Cevre, kalite ve ISG kurallarini benimsemek

Cevreyi korumaya kars1 duyarli olmak

Deneyimlerini is arkadaslarina aktarmak

Isletme kaynaklarmin kullanimi ve geri kazanim konusunda duyarli olmak
Isyeri hiyerarsi iliskisine uygun hareket etmek

©OoN R wDdE

[EEN
o

. Isyeri prosediir ve talimatlarina uygun davranmak

. Kendini gelistirme konusunda istekli olmak

. Kendinin ve diger kisilerin giivenligini gozetmek

. Risk ve tehlike faktorleri konusunda duyarl olmak
Sorumluluklarin1 zamaninda yerine getirmek

. Tehlikeli durumlarda ilgilileri zamaninda bilgilendirmek

Temizlik, diizen ve igyeri tertibine 6zen gdstermek

. Vardiya degisimlerinde etkin, agik ve dogru sekilde bilgi paylagmak
. Yeniliklere a¢ik olmak ve degisen kosullara uyum saglamak

e e T o e ol
0 ~No U wWN R
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4. OLCME, DEGERLENDIRME VE BELGELENDIiRME

Mobil Ving Operatorii (Seviye 3) meslek standardini esas alan ulusal yeterliliklere gore
belgelendirme amaciyla yapilacak 6lgme ve degerlendirme, gerekli sartlarin saglandigi dlgme ve
degerlendirme merkezlerinde yazili velveya sozli teorik ve uygulamali olarak
gerceklestirilecektir.

Olgme ve degerlendirme yontemi ile uygulama esaslar1 bu meslek standardina gore hazirlanacak
ulusal yeterliliklerde detaylandirilir. Olgme ve degerlendirme ile belgelendirmeye iliskin islemler
15/10/2015 tarihli ve 29503 sayili Resmi Gazete’de yayimlanan Mesleki Yeterlilik Kurumu,
Sinav, Olgme, Degerlendirme ve Belgelendirme Y &netmeligi cergevesinde yiiriitiiliir.
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Ek: Meslek Standardi Hazirlama Siirecinde Gorev Alanlar
1. Meslek Standardi Hazirlayan Kuruluslarin Meslek Standardi Ekibi

Irfan BILGIN, TURKLIM — Genel Sekreter

Cumhur KOCABAYLIOGLU, is Makineleri Egitimi Yoneticisi - MARPORT
Aise AKPINAR, Meslek Analizi/DACUM Ekip Koordinatorii ve Moderator
Hayriinnisa SALDIROGLU, Meslek Analizi/DACUM Moderatorii

Selcen AVCI, Meslek Analizi/DACUM Es-Moderatorii ve Raportor

H.Necati ERSOY, INTES - Genel Sekreter

Asli KARATEKIN, INTES — Proje Miidiirii

Asli UNSAL SAGLIK, INTES — Insaat Yiiksek Miihendisi
Fatih GUVEN, INTES — Makine Miihendisi

Necati Akbas, INTES — Yap1 Egitimcisi

2. Teknik Calisma Grubu Uyeleri:

Bahadir CEViZ, Ving Operatorii — PORT AKDENIZ

Kemal DEGIRMENCI, Formen — MARPORT

Murat ERDOGAN, Operator Sefi — MARDAS

Nebil DOVEN, Operatér — MERSIN

Ismet SEN, Personel Sefi — RODAPORT

Metin UZMEZLER, Ving Operatorii — BORUSAN

Orhan YILDIZ, Ving Operatorii — RODAPORT

Ersan OZTUNET, Satis Direktorii — KARUN

Biinyamin BALCIK, Makine Egitim — IMMB

Giilderen OCMEN, Genel Sekreter — IMMB

Ahmet Ali AK, Sirket Miidiirii, KARDELEN MUHENDISLIK
Halide RASIM, Makine Miihendisi, RASIM MAKINA VINC

3. Gériis Istenen Kisi, Kurum ve Kuruluslar
Basbakanlik Denizcilik Miistesarlig
Basbakanlik Glimriik Miistesarligi
Calisma ve Sosyal Giivenlik Bakanligi
Cevre ve Orman Bakanligi

Enerji ve Tabii Kaynaklar Bakanligi
Milli Egitim Bakanlig1

Sanayi ve Ticaret Bakanligi

Ulastirma Bakanlig1

Tiirkiye Is Kurumu Genel Miidiirliigii
Yiiksekogretim Kurulu Baskanlig:
TCDD isletmesi Genel Miidiirliigii
Tiirkiye Istatistik Kurumu (TUIK)

© Mesleki Yeterlilik Kurumu, 2017 Sayfa 28



Mobil Ving Operatérii (Seviye 3) 11UMS0175-3/04.10.2017 / 01
Ulusal Meslek Standard1 Referans Kodu / Onay Tarihi / Rev. No
Tiirkiye Odalar ve Borsalar Birligi

Ankara Sanayi Odas1 (ASO)

Ankara Ticaret Odas1 (ATO)

Istanbul Ticaret Odas1

Istanbul ve Marmara, Ege, Akdeniz Bolgeleri Deniz Ticaret Odas1

Mersin Deniz Ticaret Odasi

Ege Bolgesi Sanayi Odas1 (EBSO)

Kiiciik ve Orta Olgekli isletmeleri Gelistirme ve Destekleme Idaresi Bagkanligi (KOSGEB)
Devrimci Is¢i Sendikalar1 Konfederasyonu (DISK)

Hak-Is Konfederasyonu

Tirkiye Esnaf ve Sanatkarlar1 Konfederasyonu (TESK)

Tiirkiye Isci Sendikalar1 Konfederasyonu (TURK-IS)

Tiirkiye Liman ve Kara Tahmil-Tahliye Iscileri Sendikas1 (Liman-Is)

Tiirkiye Isveren Sendikalar1 Konfederasyonu (TISK)

Tiirkiye Odalar ve Borsalar Birligi (TOBB)

Prof.Dr. Necmettin AKTEN

Kaptan Resit Ayhan CIFTCI

Dokuz Eyliil Universitesi Rektorliigii

Istanbul Teknik Universitesi Rektorliigii

Istanbul Universitesi Rektorliigii

TURKLIM Uye Limanlar

Derince Limani

[zmir Limam

Bandirma Limani

Trabzon Limani

4. MYK Sektor Komitesi Uyeleri ve Uzmanlar
Prof. Dr. Mustafa KARASAHIN, Baskan (Yiiksek Ogretim Kurulu)

Seyhamit Unal SARIBAS, Baskan Vekili (Milli Egitim Bakanlig1)

Yusuf GOCMEN, Uye (Calisma ve Sosyal Giivenlik Bakanlig)

Edip TURKAY, Uye (Enerji ve Tabii Kaynaklar Bakanlig)

Erhan KOKSAL, Uye (Giimriik ve Ticaret Bakanlig1)

Sinan KUSCU, Uye (Ulastirma, Denizcilik ve Haberlesme Bakanlig)
Ahmet KARADERILI, Uye (Tiirkiye Isveren Sendikalar1 Konfederasyonu)
Nuran SENAR, Uye (Tiirkiye Esnaf ve Sanatkarlar1 Konfederasyonu)
Mehmet KILIC, Uye (Hak Is¢i Sendikalar1 Konfederasyonu)
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Oznur YILMAZ, Uye (Tiirkiye Odalar ve Borsalar Birligi)
Dilek TORUN, Uye (Mesleki Yeterlilik Kurumu)

Yaprak AKCAY ZILELI Daire Bagkani, Mesleki Yeterlilik Kurumu
Aylin RAMANLI Sektdr Sorumlusu, Mesleki Yeterlilik Kurumu

5. MYK Yonetim Kurulu

Adem CEYLAN

Prof. Dr. Muzaffer ELMAS

Dog. Dr. Mustafa Hilmi COLAKOGLU
Bendevi PALANDOKEN

Dr. Osman YILDIZ

Celal KOLOGLU

Calisma ve Sosyal Giivenlik Bakanligi Temsilcisi,
Baskan

Yiiksekogretim Kurulu Temsilcisi, Bagkan Vekili
Milli Egitim Bakanlig1 Temsilcisi, Uye

Meslek Kuruluslar1 Temsilcisi, Uye

Isci Sendikalar1 Konfederasyonlar1 Temsilcisi, Uye

Isveren Sendikalar1 Konfederasyonu Temsilcisi, Uye
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