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TERIMLER, SIMGELER VE KISALTMALAR

ACIL DURUM: s yerinin tamaminda veya bir kisminda meydana gelebilecek yangim,
patlama, tehlikeli kimyasal maddelerden kaynaklanan yayilim, dogal afet gibi acil miidahale,
miicadele, ilkyardim veya tahliye gerektiren olaylari,

ALGILAYICI: Robotik sistemlerdeki duyu elemanlarini,

ATIK: Herhangi bir faaliyet sonucunda olusan, ¢evreye atilan veya birakilan herhangi bir
maddeyi,

BiLGI GUVENLIGI: Robotik islem siireglerinde iiretilen dijital ve yazili bilgilerin yetki dis1
bir bagka kisiye aktarilmasi, degistirilmesi, tahrif edilmesi, kurcalanmasi ya da aciga
vurulmasi tehlikelerine karst korunmasini, bilginin kime ait oldugunun belirlenmesi,
biitiinliiglinlin ~ korunmas1 ve kullanilabilirli§inin  saglanmas1 asamalarini, kurumsal
prosediirlere gére korunmasini ve dagitiminin yapilmasini,

EFEKTOR: Bir robotun beklenilen gorevi gerceklestirebilmesi igin kullanilan ug uzvu,
EYLEYIiCI (AKTUATOR): Bir mekanizma veya sisteme hareket veren bileseni,

HATA: Robotik sistemin beklenilen gorevi yerine getirdiginde, gergeklesen islemin beklenen
islemle olan farkini,

ISCO: Uluslararas: Standart Meslek Siniflamasini,

ISG: Is Saghg ve Giivenligini,

KARAKTERIZASYON: Uriinlerin/islem 6zelliklerinin kendine 6zgii teknik standartlara
gore Olctilerek raporlanmasini,

KiSISEL KORUYUCU DONANIM (KKD):Calisani, yiiriitiilen isten veya calisilan
ortamdan kaynaklanan, saglik ve giivenligi etkileyen bir veya birden fazla riske karsi koruyan,
calisan tarafindan giyilen, takilan veya tutulan, bu amaca uygun olarak tasarimi yapilmis tiim
alet, arag, gerec¢ ve cihazlari,

RAMAK KALA OLAY: Is yerinde meydana gelen, ¢alisan, is yeri ya da ekipmanini zarara
ugratma potansiyeli oldugu halde zarara ugratmayan olayi,

REDUKTOR: Bir eyleyicinin ¢ikisindaki hiz1 diisiirerek kuvveti arttiran donanima,

RISK: Tehlikeden kaynaklanacak kayip, yaralanma ya da baska zararli sonu¢ meydana gelme
ihtimalini,

RiISK DEGERLENDIRMESI: Is yerinde var olan ya da disaridan gelebilecek tehlikelerin
belirlenmesi, bu tehlikelerin riske doniismesine yol agan faktorler ile tehlikelerden

kaynaklanan risklerin analiz edilerek derecelendirilmesi ve kontrol tedbirlerinin
kararlastirilmasi amaciyla yapilmasi gerekli ¢aligmalari,

ROBOTIK SISTEM: Insan esliginde birgok farkli algilayici, eyleyici ve insan ara yiizleri ile
akilli hizmetler ve bilgi saglayan sistemleri,

ROBOTIiZASYON SURECLERI: Insanin gerceklestirdigi bir siirecin, robotlara
devredilmesini,

SERVO MOTOR: Bir mekanizmanin hareketini, hareket sirasinda olusan hatay1 6lgen ve bu
hatay diizelterek saglayan eyleyiciyi,

SISTEM BILESENLERI: Robotik sistemin istenen operasyonu basarabilmesi igin gerekli
mekanik ve/veya elektronik alt donanimlari,
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TEHLIKE: Is yerinde var olan ya da disaridan gelebilecek, calisan1 veya is yerini
etkileyebilecek, zarar veya hasar verme potansiyelini,

TEKRARLANABILIRLIK: Sistemin ayn isi, belirtilen teknik veriler dogrultusunda, kabul
edilebilir hata icerisinde kalarak tekrarlayabilmesini,

ifade eder.
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1. GIRIS

Robotik Sistemler Operatorii (Seviye 5) Ulusal Meslek Standardi, 19/10/2015 tarihli ve 29507
sayllt Resmi Gazete’de yayimlanan Ulusal Meslek Standartlarinin ve Ulusal Yeterliliklerin
Hazirlanmas1 Hakkinda Yonetmelik ve 27/11/2007 tarihli ve 26713 sayili Resmi Gazete’de
yayimlanan Mesleki Yeterlilik Kurumu Sektér Komitelerinin Kurulus, Gorev, Calisma Usul
ve Esaslari Hakkinda Yonetmelik hiikiimlerine gére MYK’nin goérevlendirdigi Sanayi ve
Teknoloji Dernegi tarafindan hazirlanmis, sektordeki ilgili kurum ve kuruluslarin goriisleri
alinarak degerlendirilmis ve MYK Bilisim Teknolojileri Sektor Komitesi tarafindan
incelendikten sonra MYK Y6netim Kurulunca onaylanmustir.

© Mesleki Yeterlilik Kurumu, 2019 Sayfa 6



Robotik Sistemler Operatorii (Seviye 5) 19UMS0712-5/ 17.01.2019 /00
Ulusal Meslek Standard: Referans Kodu / Onay Tarihi / Rev. No

2. MESLEK TANITIMI
2.1. Meslek Tanimi

Robotik Sistemler Operatorii (Seviye 5); is siireclerinde is sagligi ve giivenligi ile gevre
koruma Onlemlerini uygulayarak kalite gereklilikleri ¢ercevesinde, yetkisi dahilinde ve
tanimlanmis gorev talimatlarina gore meslegi ile ilgili is organizasyonu yapan, robotik sistem
uygulamalarini yiiriiten (robotik sistemlerin devreye alinmasina katki verme, robotik
sistemlerin giivenlik prosediirlerini uygulama, robotik sistemlerin programlamasini yapma,
sistemin ¢aligma siirdiiriilebilirligini takip etme ve hata belirleme ve giderme siireclerini
yuriitme), robotik sistem siireclerindeki miihendislik uygulamalarina katki veren (robotik
uygulama gelistirme ve tasarimina, robotik eyleyici, efektor tasarimi ve entegrasyonuna katki
verme, Ol¢iimleme ve karakterizasyon yapma), robotik sistemlerin bakimini yapan ve
onarimina katki veren ve mesleki gelisim calismalarina katilan meslek elemanidir.

2.2. Meslegin Uluslararasi Siniflandirma Sistemlerindeki Yeri

ISCO 08: 3119 (Baska yerde siniflandirilmamais fizik ve miithendislik bilimleri teknisyenleri)

2.3. Saglik, Giivenlik ve Cevre ile ilgili Diizenlemeler

2872 sayili1 Cevre Kanunu ve yiirtirliikteki alt mevzuati.

3359 sayil1 Saglik Hizmetleri Temel Kanunu ve yiirtirliikteki alt mevzuati.

4857 sayili Is Kanunu ve yiiriirliikteki alt mevzuati.

5510 sayil1 Sosyal Sigortalar ve Genel Saglik Sigortas1 Kanunu ve yiirtirliikteki alt mevzuati.
6331 sayil1 Is Saglig1 ve Giivenligi Kanunu ve yiiriirliikteki alt mevzuati.

Ayrica, 15 saglig1 ve gilivenligi ve cevre ile ilgili yiirtirliikte olan diger mevzuata uyulmasi ve
konu ile ilgili risk degerlendirmesi yapilmasi esastir.

2.4. Meslek ile Tlgili Diger Mevzuat

Meslege iliskin diger mevzuat bulunmamaktadir.

2.5. Calisma Ortam ve Kosullar:

Robotik Sistemler Uygulama Operatorii (Seviye 5); is siireglerinde, genelde kapali alanda,
islemlerin gerektirdigi ortam kosullarinda (havalandirma, sicaklik ve benzeri) esnek calisma
streleriyle ¢alisir. Calisma ortamlarinda genellikle yalniz gérev yapmasina karsin, sektore
bagl olarak ekip calismast da s6z konusu olabilir. Calisma ortami ve kosullar ile bunlara
bagl saglik ve giivenlik riskleri sektorlere gore farklilik gosterir. Calistig1 isletmede malzeme
glivenligi, ¢alisan sagligi ve giivenligi ile bilgi gizliligi ilkelerine riayet eder.
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Calisma ortaminda is saglig1 ve gilivenligi onlemlerini gerektiren saglik ve giivenlik riskleri
bulunmaktadir. Bu risklerin tamamen bertaraf edilmesi ve Onlenebilmesi igin isveren
tarafindan gerekli onlemler alinir. Risklerin tamamen ortadan kaldirilamadigi durumlarda
toplu koruma 6nlemlerine uygun olarak calisir; eger toplu koruma 6nlemleri uygulanamiyorsa
igveren tarafindan saglanan uygun kisisel koruyucu donanimi kullanarak ¢aligir.

2.6. Meslege iliskin Diger Gereklilikler

Meslege iliskin diger gereklilik bulunmamaktadir.

© Mesleki Yeterlilik Kurumu, 2019 Sayfa 8



Robotik Sistemler Operatorii (Seviye 5)

Ulusal Meslek Standardi

3. MESLEK PROFILi

3.1.Gérevler, Islemler ve Basarim Olciitleri

19UMS0712-5/ 17.01.2019 /00
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Gorevler islemler Basarim Olciitleri
Kod | Adi Kod | Adi Kod Aciklama
Calisma ortaminda, is sagligi ve giivenligi talimatlarina goére, kendisini ve
Al1l . L .
cevresindekileri riske atmayacak sekilde galisir.
Calisma ortamindaki makine, arag, gere¢, malzeme ve diger iiretim araglari ile bunlarin
A.1.2 | gilivenlik donanimlarinit saglik ve giivenlik isaretlerine ve talimatlara uygun sekilde
kullanir.
A.1.3 | Calisma ortaminda, is siire¢lerine gore KKD’leri talimatlarina uygun olarak kullanir.
ISG prosediirlerini
i< siireclorinde | A.l | uygulamak A4 Kendisini ve ¢evresini etkileyecegini gozlemledigi tehlike, risk ve ramak kala olaylari
Ig stireclerinde ISG, o yazili ve/veya sozlii olarak risk degerlendirmesi ekibi ve/veya ilgililer ile paylasir.
cevre koruma ve kalite - - -
A | prosediirlerini A15 Catllsma ortaminda, is siireglerine gore uygun giivenlik kosullarmnin olusturulmasim
uygulamak saglar.
(devam var) A6 Patlayici ve kimyasal maddelerle ¢alismalarda gilivenlik prosediirleri dogrultusunda
" kisisel koruma ve ortama dair giivenli ¢alisma 6nlemlerini alir.
Is saglhig1 ve giivenligi araglar1 ve KKD’leri talimatlarina gore ¢aligirhigim kontrol ederek
Al7 . ;
giivenli kullanima hazir halde tutar.
) A21 Acil durum planinda belirtilen hususlar dahilinde alinan 6nleyici ve siirlandirict
Acil durum ““% | tedbirleri uygular.
A.2 | prosediirlerini
uygulamak A.2.2 | Isyerinde saglik ve giivenlik hususlarinda karsilastigr acil durumlari ilgili kisilere iletir.

© Mesleki Yeterlilik Kurumu, 2019
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Gorevler islemler Basarim Olgiitleri
Kod Adi Kod Adi Kod Aciklama
A31 Calisma ortaminda, olasi ¢evre tehlike ve risklerinin tespit ve takibinde gozlemledigi
Cevre koruma = | tehlike ve riskleri ilgili ekip ya da sorumluya iletir.
A.3 | prosediirlerini — -
uygulamak A32 Robotik sistem uygulamalarinda ¢alisma 6ncesi ve sonrasi ortaya ¢ikan atik ve sarf

malzemelerin tasnif prosediirlerini uygular/uygulanmasini saglar.

is siireclerinde ISG, A.4.1 | Calismalariny, ilgili proseslere dair kalite ve performans hedeflerine uygun yiiriitiir.

¢evre koruma ve kalite
A prosediirlerini A.4.2 | Calisma siireglerindeki kalite ¢aligmalarina kendi gorev alani dahilinde katilir.
uygulamak

A4 Kalite ve verimlilik A.4.3 | Is siireglerinde belirlenmis kalite kontrollerini yaparak hatalar1 ve nedenlerini belirler.
caligmalarina katilmak

A.4.4 | Ortaya ¢ikan hatalar1 belirlenmis teknik prosediirlerine gore giderir.

Caligsma siireclerinin gelistirilmesi ve iyilestirilmesine yonelik gézlem ve onerilerini ilgili

A4S kisi veya birime iletir.
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Gorevler islemler Basarim Olgiitleri
Kod Adi Kod Adi Kod Aciklama
B.1.1 | Is programina ve is emirlerine uygun zaman planlamasi yapar.
B.1 | Isplanlamasi yapmak B.1.2 | I siireglerini zaman planlamasina uygun yiiriitiir.
Zaman planlamasina ve ekibinin (varsa) bilgi, beceri ve yetkinliklerine gore gorev
B.1.3 - o L
dagilimini ve takibini gergeklestirir.
B21 Is siirecleri kayitlarmin tutulmasi ve muhafazasina yonelik islemleri prosediirlerine uygun
- olarak yiiriitiir.
B22 Is siireclerinin raporlarim teknik formatlarina ve prosediirlerine gore hazirlayarak ilgili
B2 Kayit ve raporlama - taraflara iletir.
' apmak -
yap B.2.3 | Kayat, raporlar ve verilerin dijital ortamda yedeklemesini yaparak saklanmasini saglar.
. ) B.2.4 | Is siireglerinin verilerinin giivenligini isletme prosediirlerine gore saglar.
B Is organizasyonu
yapmak B3.1 Sistemin kullanicilarinin seviyelerinin takip ve kontroliinii belirlenen 6lgiit ve
"7 | prosediirlere gore yapar.
B.3 Bilgi g}lven'hgl e B.3.2 | Diizenli olarak sistemlerin veri yedeklemelerini yapar.
prosediirlerini yiiriitmek
B33 Giivenlige aykirt durumlarda ilk miidahaleyi ger¢eklestirerek prosediiriine uygun
| bildirimde bulunur.
BA41 Is siireclerinde kullanacag: cihazlarin 6n kontroliinii yaparak bakim ve kalibrasyon
o gereksinimlerini belirler.
I§’ siireglerinde kullanilan | g 4 5 Is siireglerinde kullanacagi cihazlarin bakim ve kalibrasyonlarimin yapilmasini takip eder.
B4 cihazlarin bakim ve
' kalibrasyonunu takip B.43 Is siireclerinde kullanilan malzemelerin teminine dair talep islemlerini ve kontroliinii
etmek " | yapar.
BA44 Giivenlige aykir1 durumlarda ilk miidahaleyi gergeklestirerek prosediiriine uygun

bildirimde bulunur.
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Gorevler islemler Basarim Olgiitleri
Kod Adi Kod Adi Kod Aciklama
C.1.1 | Sistem bilesenlerinin kurulumunun fiziki yerlesim planina uygunlugunu kontrol eder.
o . C.1.2 | Sistem bilesenleri arasindaki iletisim baglantilarin1 yaparak sisteme gii¢ verir.
Robotik sistemlerin
C1
devreye alinmasina katki ) )
vermek C.1.3 | Sistemin yazilimsal programlarini teknik prosediiriine uygun olarak yiikler.
c14 Bilesenler aras1 haberlesmenin olup olmadiginin ve islevselliginin kontrol ve takibini
=" | yapar.
Sistem giivenligini saglayan ara¢ ve donanimlar1 ( 151k bariyeri ve benzeri) talimatina gore
cz21 . .
yerlestirerek ¢alisirligini kontrol eder.
Robotik sistem
C uygulamalarini yiiriitmek Robotik sistemlerin C.2.2 | Sisteme yetkisiz erisime yonelik kontrolleri yaparak dnlemlere dair prosediirleri uygular.
(devam var) C.2 | giivenlik prosediirlerini :
uygulamak C23 Giivenlige aykir1 durumlarda talimatlarda belirtilen ilk miidahaleyi gergeklestirerek
- prosediiriine uygun bildirimde bulunur.
C.2.4 | Sistemin ¢alismasi i¢in talimatlarinda belirlenen giivenlik kontrollerini yapar.
cail Sistemde kullanilan robotun tipi ve iglem 6zelliklerine gore robot programinin islem
- basamaklarini olusturur.
C3 Robotik sistemlerin C.3.2 | Islem basamaklarimin gergeklesebilmesi igin robota islemi tanitir.
programlamasini yapmak
C.3.3 | Uygulamaya ge¢cmeden 6nce diisiik hizlarda islemi test eder.
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Gorevler islemler Basarim Olgiitleri
Kod Adi Kod Adi Kod Aciklama
) ) cai Sistemden elde edilen data ve gostergelere gore, sistemin ¢alisma sirasindaki verimliliginin

Sistemin ¢alisma "7 | kontrol ve izlemesini yapar.

C.4 | siirdiiriilebilirligini takip - - —
etmek C42 Caligma siirecinde teknik gereksinimlere uygun olmayan durumlari proses sorumlusuna

7 bildirir.
C SObltljltz;ranIIZ{rean iriitmek C.5.1 | Sistemdeki hatalar1 gorsel olarak belirler.
Ve yu Hata belirleme ve

giderme siireglerini o . .

C5 yiiriitmek C.5.2 | Hata kaynagina yonelik tespit ¢calismasi yapar.

C.5.3 | Hatanin giderilmesine yonelik teknik ¢alismalar1 gergeklestirir.
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Gorevler islemler Basarim Olciitleri
Kod Adi Kod Adi Kod Aciklama
D11 Uygulamanin fiziki gelistirme ve tasarim ¢aligmalarinda (kurulum, konumlama ve benzeri)
- Onerilerini bildirir.
] D12 Uygulamaya gore, gelistirilen robotik siStemin teknik gereksinimlerine gére malzeme
51 R()lpoFlk uygulama "= | segiminde (kablo boyu, robot teknik 6zelikleri ve benzeri) dnerilerini bildirir.
. gelistirme ve tasarimina -
katki vermek D13 Istenen kaliteye ulasmak igin, sistem tasarim veya spesifikasyonlarinda iyilestirme
- onerilerinde bulunur.
D14 Robotizasyon siireglerinin raporlanmasinda, ilgili stire¢ kayitlarini tutarak rapora
Robotik sistem o geribildirimde bulunur.
D siireglerinde miihendislik D21 Sistemde kullanilabilecek bilesenlerin(efektor, hidrolik/pnématik valf/silindir, servo motor,
uygulamalarina katki Robotik evlevici efektor - algilayici, rediiktdr ve benzeri) se¢iminde Oneriler verir.
vermek D.2 | tasarim )e/ Y
' en tegras;lonuna Katki D.2.2 | Kullanilan elektronik bilesenlerin (kontrol kartlarinin) se¢iminde 6nerilerini bildirir.
vermek D23 Tasarlanan bilesenlerin entegrasyonu i¢in gerekli ekipman ve malzemelerin
o belirlenmesinde Onerilerini bildirir.
D31 Uygun cihaz ve ekipmanlarla, robotik sistemlerin dl¢iimlemelerini belirlenen proses
D3 Olgiimleme ve o degerlerine gore yapar.
' karakterizasyon yapmak D32 Robotik sistemlerin gelistirilmesinde teknik gereksinimleri, ilgili cihazlar1 kullanarak

karakterize eder.
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Gorevler islemler Basarim Olgiitleri
Kod Adi Kod Adi Kod Aciklama
E11 Robotik sistem bilesenlerinin mekanik ve elektronik bakimini periyodik olarak teknik
£, | Robotik sistemlerin 7 | talimatlarina gre yapar.
' bakimin yapmak . S ]
Robotik sistemlerin E.1.2 | Robotun tekrarlanabilirlik testlerini periyodik olarak teknik talimatlarina gore yapar.
E bakim ve onarimini
yiiriitmek E21 Sistem tizerinde onarima yonelik uygulamalarda, uzman onarim ekibinin yonlendirmesine
Eo Robotik sistemlerin - gore bildirilen iglemleri yapar.

onarimina katki vermek o
E.2.2 | Onarim sonrasi test uygulamalarini uzman onarim ekibinin yonlendirmesine gore yapar.
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Gorevler islemler Basarim Olgiitleri
Kod Adi Kod Adi Kod Aciklama

o ) F.1.1 | Sektorel geligmeleri ve gelisim saglayan aktiviteleri takip eder.
Kisisel mesleki

F.1 AR
gelisimini saglamak Kariyer hedeflerine yonelik egitimler, ¢alismalar ve faaliyetlere katilarak mesleki

F.1.2 N
Mesleki gelisim portfoyiinii olusturur.

¢aligmalarina katilmak . . e
Meslektasin/ekibin F.2.1 | Ekip elemanlarinin egitim ve yetisme ihtiyaclarini tespit ederek ilgili birime iletir.

F.2 | mesleki gelisimini
desteklemek F.2.2 | Yeni elemanlarin yetismeleri ve yetkinlesmelerine is siireglerinde destek verir.
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3.2. Kullanilan Arag, Gere¢ ve Ekipman

Bilgisayar ve ofis programlari

Cesitli 6l¢iim cihazlar1 (komparator, dijital su terazisi, kumpas, seritmetre ve benzeri)
Elektrikli el aletleri (matkap, vidalama aleti ve benzeri)

KKD (is kiyafeti, tiretim sektorlerine/alanlarina 6zgii KKD’ler)

Mesleki yazilimlar

Temel el aletleri (tornavida, pense, ¢eki¢ ve benzeri)

Transpalet

NoabkowdrE

w
w

Bilgi ve Beceriler

Acil durum bilgisi
Alarm ve tehlike isaretleri bilgisi
Analiz yapma becerisi
Bilgisayar destekli iiretim teknolojileri bilgisi
Bilgisayar ve ofis programlarini kullanma bilgi ve becerisi
Cevre koruma mevzuat ve uygulama yontemleri bilgisi
Cok boyutlu diistiinme becerisi
Dikkat ve konsantrasyon becerisi
El aletlerini kullanma bilgi ve becerisi
. El-gbz koordinasyonunu saglayabilme becerisi
. Gozlem yapma becerisi
. Hata belirleme ve giderme siireglerini yliriitme bilgi ve becerisi
. Is ortamin1 diizenleme bilgi ve becerisi
. Is planlama ve 6ncelik belirleme bilgi ve becerisi
. Is saghig ve giivenligi bilgi ve becerisi
. Kalite kontrol bilgi ve becerisi
. Kayit tutma ve raporlama becerisi
. Kisisel koruyucu donanim kullanma bilgi ve becerisi
. Mesleki algilayici ve eyleyici (aktuator) teknoloji bilgisi
. Mesleki diizeyde ingilizce bilgisi
. Mesleki kalite uygulamalari bilgisi
. Mesleki kimya ve fizik bilgisi
. Mesleki kodlar ve semboller bilgisi
. Mesleki malzeme ve metaliirji bilgisi
. Mesleki mekatronik bilgisi (mekanik, elektronik, elektrik, programlama)
. Mesleki mevzuat ve ¢calisma prosediirleri bilgisi
. Mesleki standart boyut bilgisi
. Mesleki terminoloji bilgisi
. Miihendislik verilerini analiz etme ve raporlar1 yorumlama bilgi ve becerisi
. Olgiimleme ve karakterizasyon yapma bilgi ve becerisi
. Problem ¢6zme becerileri

©oNe Ok wDdE
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32. Robotik eyleyici, efektor tasarimi ve entegrasyonuna katki verme bilgi ve becerisi
33. Robotik sistemler cihaz ve donanimlarin kullanimina dair bilgi ve beceri
34. Robotik sistemlerin bakim ve onarimi bilgi ve becerisi

35. Robotik sistemlerin ¢aligma siirdiiriilebilirligini takip etme bilgi ve becerisi
36. Robotik sistemlerin devreye alinmasina katki verme bilgi ve becerisi

37. Robotik sistemlerin giivenlik prosediirlerini uygulama bilgi ve becerisi

38. Robotik sistemlerin programlamasini yapma bilgi ve becerisi

39. Robotik uygulama gelistirme ve tasarimina katki verme bilgi ve becerisi
40. Sozlii ve yazili iletisim becerisi

41. Siire¢ yonetimi becerisi

42. Sekil-uzay algis1 becerisi

43. Temel ilkyardim bilgi ve becerisi

44, Tersine mithendislik 6l¢tim cihazlarini kullanma bilgi ve becerisi

45. Test ve karakterizasyon cihazlarini kullanma bilgi ve becerisi

w
~

Tutum ve Davramslar

Acil ve stresli durumlarda sogukkanli ve sakin olmak

Amirlerine dogru ve zamaninda bilgi aktarmak

Arag, gere¢ ve ekipmanlarin kullanimina 6zen gostermek

Calisma zamanini is emrine uygun sekilde etkili ve verimli kullanmak
Cevre, kalite ve ISG mevzuatinda yer alan diizenlemeleri benimsemek
Cevreyi korumaya karsi duyarl olmak

Deneyimlerini is arkadaslarina aktarmak

Isletme kaynaklarinin kullanimi ve geri kazanim konusunda duyarli olmak

© oSN R wDdE

Isyeri calisma prensiplerine uymak
. Isyeri hiyerarsi iliskisine uygun hareket etmek
. Isyeri prosediir ve talimatlarina gére calismaya 6zen gostermek
. Kendisinin ve diger kisilerin giivenligini gdzetmek
. Mesleki gelisim i¢in aragtirmaya istekli olmak
. Risk faktorleri konusunda duyarli olmak
. Sorumluluklarin1 zamaninda yerine getirmek
. Tehlike durumlarinda ilgilileri zamaninda bilgilendirmek
. Temizlik, diizen ve igyeri tertibine 6zen gostermek
. Yeniliklere acik olmak ve degisen kosullara uyum saglamak
. Zamani verimli kullanmak

[ el T e e T = S ST
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4. OLCME, DEGERLENDIRME VE BELGELENDIRME

Robotik Sistemler Operatorii (Seviye 5) meslek standardini esas alan ulusal yeterliliklere gore
belgelendirme amaciyla yapilacak 6l¢me ve degerlendirme, gerekli sartlarin saglandigi 6lgme
ve degerlendirme merkezlerinde yazili velveya sozlii teorik ve uygulamali olarak
gergeklestirilecektir.

Olgme ve degerlendirme yontemi ile uygulama esaslari bu meslek standardma gore
hazirlanacak  ulusal yeterliliklerde detaylandirilir.  Olgme ve degerlendirme ile
belgelendirmeye iligkin islemler 15/10/2015 tarihli ve 29503 sayili Resmi Gazete’de
yayimlanan Mesleki Yeterlilik Kurumu, Sinav, Olgme, Degerlendirme ve Belgelendirme
Yonetmeligi ¢ercevesinde ylriitiiliir.
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Ek: Meslek Standardi Hazirlama Siirecinde Gorev Alanlar

1. Meslek Standardi Hazirlayan Kurulusun Meslek Standardi Ekibi:

Ahmet Ali SEN, Elektrik ve Elektronik Miihendisi, CEO, Genel Miidiir, INTECRO Robotik
A.S. ANKARA

Ahmetcan ONAL, Makine Yiiksek Miihendisi, AR-GE Direktérii, INTECRO Robotik A.S.
ANKARA

Goksel DURKAYA, Ogretim Uyesi, Sanayi ve Teknoloji Dernegi, ANKARA
Hiiseyin KURTULDU, Ogretim Uyesi, Sanayi ve Teknoloji Dernegi, ANKARA

Harun DEMIR, Sanayi ve Teknoloji Uzmani, Sanayi ve Teknoloji Bakanligi, ANKARA

2. Goriis Istenen Kisi, Kurum ve Kuruluslar:

Aile, Caligma ve Sosyal Hizmetler Bakanlhig (Is Sagligi ve Giivenligi Genel Miidiirliigii)
MEB Mesleki ve Teknik Egitim Genel Midiirligi

MEB Hayat Boyu Ogrenme Genel Miidiirliigii

MEB Yenilik ve Egitim Teknolojileri Genel Miidiirligii

Sanayi ve Teknoloji Bakanlig1 (Bilim ve Teknoloji Genel Miidiirliigii)

Tiirkiye Is Kurumu (Is ve Meslek Danismanlig1 Dairesi Bagkanlig)

Tiirkiye Istatistik Kurumu (TUIK)

Yiiksekdgretim Kurulu Baskanligi (YOK)

Kiiciik ve Orta Olgekli Isletmeleri Gelistirme ve Destekleme Idaresi Baskanligi (KOSGEB)
Tiirkiye Thracatgilar Meclisi (TIM) Tiirkiye Esnaf ve Sanatkarlar1 Konfederasyonu (TESK)
Devrimci Is¢i Sendikalar1 Konfederasyonu (DiSK)

Hak-Is Konfederasyonu Tiirkiye Is¢ci Sendikalar1 Konfederasyonu (TURK-IS)

Tiirkiye Isveren Sendikalar1 Konfederasyonu (TISK)

Ankara Sanayi Odas1 (ASO) Ankara Ticaret Odas1 (ATO)

Istanbul Ticaret Odas1 (ITO)

Ege Bolgesi Sanayi Odas1 (EBSO)

Tirkiye Teknoloji Gelistirme Vakfi (TTGV)
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Tiirk Sanayici ve Isadamlar1 Dernegi (TUSIAD)

Miistakil Sanayici ve isadamlari Dernegi (MUSIAD)

Makina Imalat Sanayii Dernekleri Federasyonu (MAKFED)

Tasit Araclart Yan Sanayicileri Dernegi (TAYSAD)

Beyaz Esya Yan Sanayiciler Dernegi (BEYSAD) Plastik Sanayicileri Dernegi (PAGDER)
Tiirk Elektronik Sanayicileri Dernegi (TESID)

TOBB Yazilim Sektorii Meclisi

TOBB Ekonomi ve Teknoloji Universitesi (Miihendislik Fakiiltesi)

Atilim Universitesi (Miihendislik Fakiiltesi)

Gazi Universitesi (Teknik Bilimler Meslek Yiiksekokulu)

3. MYK Sektor Komitesi Uyeleri ve Uzmanlar

Dog. Dr. Ahmet OZMEN Bagkan (Yiiksekogretim Kurulu Bagkanligi)

Harun DEMIR Bagkan Vekili (Sanayi ve Teknoloji Bakanligi)
Mehmet Yiicel AKYELLI Uye (Tiirkiye Odalar ve Borsalar Birligi)

Mesut AKANER Uye (Aile, Calisma ve Sosyal Hizmetler Bakanlig1)

Muhammed Siikrii KUCUK Uye (Hak Isci Sendikalar1 Konfederasyonu)

Muzaffer CALISKAN Uye (Ulastirma ve Altyap1 Bakanlig)

Tarik KAYA Uye (Milli Egitim Bakanlig1)

Umut CUYAZ Uye (Tiirkiye Esnaf ve Sanatkarlar1 Konfederasyonu)
Dilek TORUN Uye (Mesleki Yeterlilik Kurumu)

Yaprak AKCAY ZILELI Daire Baskani, Mesleki Yeterlilik Kurumu

Esma DOGAN Uzman Yardimcisi, Mesleki Yeterlilik Kurumu
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4, MYK Yonetim Kurulu

Adem CEYLAN Aile, Calisma ve Sosyal Hizmetler Bakanlig1 Temsilcisi,
Bagkan

Prof. Dr. Mehmet SARIBIYIK  Yiiksekogretim Kurulu Temsilcisi, Bagkan Vekili

Dr. Recep ALTIN Milli Egitim Bakanlig1 Temsilcisi, Uye

Bendevi PALANDOKEN Meslek Kuruluslar: Temsilcisi, Uye

Dr. Osman YILDIZ Isci Sendikalar1 Konfederasyonlar1 Temsilcisi, Uye

Celal KOLOGLU Isveren Sendikalar1 Konfederasyonu Temsilcisi, Uye
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