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ONSOZ

Liman Ving Operatorii (RTG ve SSG) (Seviye 3) Ulusal Yeterliligi 5544 sayili Mesleki
Yeterlilik Kurumu (MYK) Kanunu ile anilan Kanun uyarinca ¢ikartilan “Mesleki Yeterlilik,

Sinav ve Belgelendirme Yonetmeligi” hiikiimlerine gore hazirlanmistir.

Yeterlilik taslagi, 23 Eyliil 2010 tarihinde imzalan isbirligi protokolii ile goérevlendirilen
Tiirkiye Liman Isletmecileri Dernegi (TURKLIM) tarafindan hazirlanmistir. Hazirlanan taslak
hakkinda sektordeki ilgili kurum ve kuruluslarin goriisleri alinmig ve goriisler
degerlendirilerek taslak {izerinde gerekli diizenlemeler yapilmistir. Nihai taslak MYK
Ulastirma, Lojistik ve Haberlesme Sektor Komitesi tarafindan incelenip degerlendirildikten
ve Komitenin uygun goriisii alindiktan sonra, MYK Yd&netim Kurulunun 04/07/2012 tarih ve
2012/49 sayil1 karari ile onaylanarak Ulusal Yeterlilik Cergevesine (UYC) yerlestirilmesine

karar verilmistir.

Liman Ving Operatorii (RTG ve SSG) (Seviye 3) Ulusal Yeterliligi 10/07/2013 tarih ve
2013/55 sayilt MYK Yonetim Kurulu karari ile revize edilmistir.

Liman Forklift Operatorii (Seviye 3) Ulusal Yeterliligi 03/09/2014 tarih ve 2014/56 sayili

MYK Yonetim Kurulu karari ile ikinci kez revize edilmistir.

Yeterliligin hazirlanmasi, goriis bildirilmesi, incelenmesi ve dogrulanmasinda katki saglayan
kisi, kurum ve kuruluslara goriis ve katkilart i¢in tesekkiir eder, yararlanabilecek tiim

taraflarin bilgisine sunariz.

Mesleki Yeterlilik Kurumu
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GIRIS

Ulusal yeterliligin hazirlanmasinda, sektdr komitelerinde incelenmesinde ve MYK Yonetim
Kurulu tarafindan onaylanarak yiiriirliige konulmasinda temel olgiitler Mesleki Yeterlilik,

Sinav ve Belgelendirme Y6netmeliginde belirlenmistir.
Ulusal yeterlilikler asagidaki unsurlari icermektedir;

a)Yeterliligin ad1 ve seviyesi,

b)Yeterliligin amaci,

c)Yeterlilige kaynak teskil eden meslek standardi, meslek standardi birimleri/gérevleri
veya yeterlilik birimleri,

¢)Yeterlilik sinavina giris i¢in aranan sartlar,

d)Yeterlilik birimleri bazinda 6grenme ¢iktilar1 ve basarim 6Slgiitleri,

e)Yeterliligin kazanilmasinda uygulanacak 6lgme, degerlendirme ve degerlendirici
Olciitleri

f)Yeterlilik belgesinin gecerlilik siiresi, yenilenme sartlari, belge sahibinin gézetimine
iliskin sartlar,

g)Yeterliligi gelistiren kurum/kurulus ve dogrulayan Sektor Komitesi.

Ulusal yeterlilikler ulusal meslek standartlari ve/veya uluslararasi meslek standartlari esas

alinarak olusturulur.

Ulusal yeterlilikler;
»  Orgiin ve yaygin egitim ve dgretim kurumlari,
= Yetkilendirilmis belgelendirme kuruluslari,
=  Kuruma yetkilendirme 6n bagvurusunda bulunmus kuruluslar,
= Ulusal meslek standardi hazirlamis kuruluslar,

= Meslek kuruluslari ile bunlarin miisterek ¢alismasiyla olusturulur.
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12UY0062-3 LIMAN VINC OPERATORU (RTG ve SSG) ULUSAL YETERLILIiGI

1 | YETERLILiGIN ADI Liman Ving Operatérii (RTG ve SSG)
2 | REFERANS KODU 12UY0062-3

3 | SEVIYE 3

A BEELSEARARAS ISCO (08): 8343

SINIFLANDIRMADAKI YERI

5 | TUR -

6 | KREDIi DEGERI -

A)YAYIN TARIHI 04/07/2012
7 | B)REVIZYON NO 02
C)REVIZYON TARIiHI 03/09/2014

Bu ulusal yeterliligin amaci; calisanlarin ve adaylarin Liman
Ving Operatorii (RTG ve SSG) (Seviye 3) mesleginde basaril
olmak icin gereken niteliklere sahip ve yeterli olup olmadigini
8 | AMAC belirlemek ve meslekte yeterliligini, gegerli ve giivenilir bir
belge ile kanitlamasina olanak vermektir.

Bu caligma; ayn1 zamanda egitim ile smav ve belgelendirme
kuruluslari i¢in referans niteligindedir.

9 | YETERLILIGE KAYNAK TESKiL EDEN MESLEK STANDART(LAR)I

10UMS0061-3 Liman Ving Operatdrii (RTG ve SSG) (Seviye 3) Ulusal Meslek Standardi

10 | YETERLILIK SINAVINA GiRiS SART(LAR)I

Mesleki yeterlilik sinavina giris icin herhangi 6zel bir sart tanimlanmamaktadir.

11 | YETERLILIGIN YAPISI

11-a) Zorunlu Birimler

12UY0062-3/A1: ISG, Cevre Giivenligi ve Kalite Onlemlerini Alma
12UY0062-3/A2: s Organizasyonu Yapma, Gemi ve Liman Ellegcleme Sahalarinda Hareket Kurallari ve
Yiik Tanima

11-b) Se¢meli Birimler

12UY0062-3/B1: RTG’ yi Tanima, Giinliikk Bakim ve Kontrol
12UY0062-3/B2: RTG’ yi Yiiriitme ve Konumlandirma
12UY0062-3/B3: RTG ile Konteyner ve Diger Yiikleri Ellegleme
12UY0062-3/B4: SSG’ yi Tanima, Giinliikk Bakim ve Kontrol
12UY0062-3/B5: SSG’ yi Yiiriitme ve Konumlandirma
12UY0062-3/B6: SSG ile Konteyner ve Diger Yiikleri Ellegleme

11-¢) Birimlerin Gruplandirilma Alternatifleri ve ilave Ogrenme Ciktilari

Alternatif-1:
12UY0062-3/A1, 12UY0062-3/ A2 ve 12UY0062-3/B1, 12UY0062-3/B2, 12UY0062-3/B3

Alternatif-2:
12UY0062-3/A1, 12UY0062-3/A2 ve 12UY0062-3/B4, 12UY0062-3/B5, 12UY0062-3/B6
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Alternatif-3:
12UY0062-3/A1, 12UY0062-3/A2 ve 12UY0062-3/B1, 12UY0062-3/B2, 12UY0062-3/B3, 12UY0062-
3/B4, 12UY0062-3/B5, 12UY0062-3/B6

12 | OLCME VE DEGERLENDIRME

Liman Ving Operatorii (RTG ve SSG) (Seviye 3) Mesleki Yeterlilik Belgesini elde etmek isteyen adaylar
birimlerde tanimlanan teorik ve performansa dayali sinavlara tabi tutulur. Adaylarin yeterlilik belgesini
alabilmeleri i¢in teorik ve performansa dayali sinavlarin ikisinden de basarili olmalar1 sartt vardir.
Adaylar yeterlilikte yer alan zorunlu yeterlilik birimleri i¢in hazirlanmis sinavlara girer.

Yeterlilik birimlerindeki teorik ve performansa dayali sinavlar, her bir birim i¢in ayr1 ayr1 yapilabilecegi
gibi birlikte de yapilabilir. Ancak her birimin degerlendirmesi bagimsiz yapilmalidir.

Yeterlilik birimlerinin gecgerlilik siiresi, birimin basarildig1r tarihten itibaren 2 yildir. Yeterlilik
birimlerinin birlestirilerek bir yeterliligin elde edilebilmesi ic¢in tiim birimlerin gegerliligini koruyor
olmas1 gerekmektedir.

13 BELGE GECERLILIK Yeterlilik belgesinin gegerlilik siiresi 5 yildir.

SURESI
Belge gecerlilik siiresi igerisinde adaylar gbzetime tabi tutulur.
Adayin performansi belge aldigi tarihten itibaren 2. yil ile 3. y1l
arasinda sinav ve belgelendirme kurulusunun belirleyecegi
gozetim yontemi ile degerlendirilir.

14 | GOZETIM SIKLIGI Gozetim sonucu performanst yeterli bulunmayan veya gézetimi
belge sahiplerinden kaynaklanan nedenlerle yapilamayan belge
sahiplerinin belgeleri askiya alinir. Aski nedeni ortadan kalkan
belge sahiplerinin belgelerinin gecerliligi gegerlilik siiresi
sonuna kadar devam eder.

Bes (5) yillik gecerlilik siiresinin sonunda belge sahibinin
performans: asagida tanimlanan yontemlerden en az biri
kullanilarak degerlendirmeye tabi tutulur;

BELGE YENILEMEDE a) 5 yil belge gecerlilik siiresi iginde yeterlilik belgesi

15 UYGULANACAK OLCME- kapsaminda toplamda en az 2 yil ¢alistigina dair resmi kayit,

D.I.EGERLENDIRME b) Yeterlilik kapsaminda yer alan yeterlilik birimleri ig¢in
YONTEMI
tanimlanan Uygulama (performans) Sinavi (P1)
Degerlendirme sonucu olumlu olan adaylarin belge gecerlilik
stireleri 5 yil daha uzatilir.
YETERLILIGI GELISTIREN |... . . . . o e .
16 KURULUS(LAR) Tiirkiye Liman Isletmecileri Dernegi (TURKLIM)
YETERLILIGI )
17 | DOGRULAYAN SEKTOR MYK Ulastirma, Lojistik ve Haberlesme Sektor Komitesi
KOMITESI
MYK YONETIiM KURULU Ilk’ 0nay:04{07/2012-2012/49

18 ONAY TARIHi VE SAYISI 01’nolu revizyon:10/07/2013-2013/55

02’nolu revizyon:03/09/2014-2014/56
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12UY0062-3/A1 ISG,Cevre Giivenligi ve Kalite Onlemleri Yayin Tarihi:04/07/2012 Rev. No:02
Alma

12UY0062-3 / A1 iSG, CEVRE GUVENLIGI ve KALITE ONLEMLERI ALMA YETERLILIK

BiRiMi

1 | YETERLILIK BiRIMI ADI |iSG, Cevre Giivenligi ve Kalite Onlemleri Alma
2 | REFERANS KODU 12UY0062-3 / Al
3 | SEVIYE 3
4 | KREDI DEGERI -

A)YAYIN TARIHI 04/07/2012
5 | B)REVIZYON NO 02

C)REVIZYON TARIHi 03/09/2014
6 | YETERLILIK BIRIMINE KAYNAK TESKIiL EDEN MESLEK STANDARDI

10UMS0061-3 Liman Ving Operatorii (RTG ve SSG) (Seviye 3) Ulusal Meslek Standardi

7 | OGRENME CIKTILARI

Ogrenme Ciktis1 1: Calisma sahasindaki ISG ve cevre giivenligi risklerini belirler.

Basarim Olgiitleri:

1. Calisma alant ve is makinesinden kaynaklanabilecek olasi operasyonel riskleri belirleyerek
sonuglarini ve etkilerini degerlendirir.

2. Yaptig1 degerlendirmeye uygun 6nlemleri aciklar.

Baglam: Liman sahalari, liman is makineleri ve ellecleme ekipmanlari, gemiler, yiikler gibi unsurlardan
kaynaklanan ISG ve gevre giivenligi riskleri ve risk degerlendirmeleri ile risklerle ISG ve gevre giivenligi
talimatlarini, 6nlemleri iliskilendirme bilgi ve becerisi, riske ve talimatlara uygun 6nlem Onerileri

Ogrenme Ciktis1 2: Calisma sahasinda ve gorev siirecinde iISG énlemlerini alir.

Basarim Olgiitleri:

2.1: Caligma sahasinda ve gorev siirecinde, talimatlarina gore is makinesine ve ylike uygun KKD
kullanimini bilir.

2.2: Is makinesini kullanim amacina ve limitlerine uygun kullanir.

2.3: IMDG kodlu 6zel islem gerektiren konteyner/yiiklerin emniyetli ellegleme yontemlerini gerekgeleri
ile agiklar.

Baglam: ISG talimatlari, KKD talimatlar;, Is makineleri giivenli kullanim talimatlari IMDG kod
siniflamasi ve ellecleme yontemleri, MSDS malzeme gilivenlik bilgi formu igerigi

Ogrenme Ciktis1 3: Calisma sahasinda ve gorev siirecinde cevre giivenlidi 6nlemlerini alir,

Basarim Olgiitleri:
3.1: Calisma sahasinda ve ellecleme siirecinde, liman ¢evre koruma talimatlarini bilir.
3 2: Is makinesinin yakit, yag ve sintine sizintilarini talimatlara uygun sekilde kontrol ederek 6nlem alir.

Baglam: iSG ve cevre giivenligi talimatlari, is makinesi kullanim dncesi kontrolleri.

(")érenme Ciktis1 4: Calisma sahasmin ve ellecleme siirecinin verimliligini belirleyen unsurlari
tanir.

Basarim Olgiitleri:
4.1: Calisma sahasi ve siirecinde verimli ¢alisma unsurlarini tanimlar.
4.2: Caligma sahasi ve siirecinde verimli ¢aligma unsurlarinin gerekgelerini agiklar.

©Mesleki Yeterlilik Kurumu, 2014 5
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Baglam: Ellecleme siireglerinde verimlilik talimatlari (enerji tasarrufu, yakit verimliligi, duruslar, vb.), is
makinesi verimlilik dlgiitleri ve dnlemleri

Ogrenme Ciktisi 5: Acil durum prosediirlerini uygular.

Basarim Olgiitleri:

5.1: Tasvir edilen is kazas1 durumlarinda talimatina uygun sekilde bildirimde bulunur.

5.2: Liman acil durum prosediirleri ¢er¢evesinde, is makinesi operatorlerinin gorevlerini bilir.

5.3: Is makinesinde olas1 bir yangmn durumunda, gérevleri kapsamindaki yanginla miicadele
prosediirlerini bilir.

Baglam: ISG yonetmeligi dahilinde is kazalar1 ve acil durum talimatlari, tehlikeli yiiklerle ilgili acil
durum prosediirleri, ilkyardim kurallar

8 | OLCME VE DEGERLENDIRME

8 a) Teorik Simnav

(T1): Al birimine yonelik teorik sinav Ek Al-2’de yer alan “Yeterlilik Biriminde Belirtilen
Degerlendirme Araglar1 Ile Olgiilen Basarim Olgiitlerine Iliskin Tabloya” gore gerceklestirilir. Teorik
degerlendirme i¢in adaylara en az 10 soruluk 4 segenekli ¢coktan segmeli ve her biri esit puan degerinde
test sinavi uygulanir. Coktan se¢meli sorularla diizenlenmis sinavda yanlis cevaplandirilan sorulardan
herhangi bir puan indirimi yapilmaz. Sinavda adaylara her soru i¢in ortalama bir dakika zaman verilir.
Yazili sinavda sorularin en az % 60’1na dogru yanit veren aday basarili sayilir. Sinav sorulari, bu birimde
teorik sinav ile dl¢lilmesi ongoriilen tiim bilgi ifadelerini (Ek A1-2) 6l¢melidir.

8 b) Performansa Dayal Sinav

(P1): Al birimine yonelik performansa dayali sinav Ek A1- 2’de yer alan “Yeterlilik Biriminde Belirtilen
Degerlendirme Araglar1 ile Olgiillen Basarim Olgiitlerine iliskin Tabloya” gore gergeklestirilir.
Performansa dayali sinav gercek veya gergegine uygun olarak diizenlenmis calisma ortaminda
gozlemlenerek gerceklestirilir. Adayin, performans sinavindan basari saglamasi i¢in sinavin genelinden
asgari % 80 basar1 gostermesi gerekir.

8 ¢) Oleme ve Degerlendirmeye Iliskin Diger Kosullar

Birim i¢in 6ngdriilen sinavlarin gegerlilik siiresi sinavin basarildigi tarihten itibaren 1 yildir. Birimin elde
edilebilmesi i¢in basarilan sinav tarihleri arasindaki siire farki bir y1l1 gecemez.

Yeterlilik birimlerinin gecerlilik siiresi birimin basarildig tarihten itibaren 2 yildir.

YETERLILIK BIRIMINI

9 | GELISTIREN Tiirkiye Liman Isletmecileri Dernegi (TURKLIM)
KURUM/KURULUS(LAR)
YETERLILIK BiRiMIiNi

10 | DOGRULAYAN MYK Ulastirma, Lojistik ve Haberlesme Sektor Komitesi
SEKTOR KOMITESI
MYK YONETIM KURULU | ik onay:04/07/2012-2012/49

11 | ONAY TARIHI ve 01°nolu revizyon:10/07/2013-2013/55
SAYISI 02’nolu revizyon:03/09/2014-2014/56
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YETERLILIK BiRiMi EKLERIi

EK A1-1: Yeterlilik Biriminin Kazandirilmas: icin Tavsiye Edilen Egitime Iliskin Bilgiler
Egitim Icerigi:

1. Is Kanunu hakkinda temel bilgiler
2. Is Saghp ve Giivenligi Mevzuati hakkinda temel bilgiler:
2.1.1s saghg1 ve giivenligi talimatlar

2.2.Kimyasallarla giivenli ¢aligma ve malzeme giivenlik bilgi formlar
2.3.Kaza onleme talimatlar1

2.4 Kisisel koruyucu donanimlar

2.5.Muhtelif makinelerdeki koruma 6nlemleri
2.6.Kaza durumundaki davranig ve ilk yardim bilgisi
2.7.Elektrik akiminin tehlikeleri

2.8.Uretimin cevre i¢in olusturdugu tehlikeler
2.9.Calisanlarin hak ve yiikiimliiliikleri

2.10. ik yardim, tahliye, yanginla miicadele

2.11. Makine ve ekipmanlarinin giivenli kullanimi

2.12. Is kazalar1 ve meslek hastaliklari

3. Isyerinde karsilasilabilecek saglik ve giivenlik riskleri, koruyucu ve onleyici tedbirler :
Fiziksel, kimyasal ve biyolojik risk etmenleri :
3.1.Yiiksekte calismada olusabilecek potansiyel riskler ve olus nedenleri

3.2.Toz ve sizintinin bulundugu ortamda olugabilecek potansiyel riskler ve olus nedenleri

3.3.Kapal1 alanda olusabilecek potansiyel riskler ve olus nedenleri

3.4. Giiriiltiilli, egzozlu ortamda olusabilecek potansiyel riskler ve olug nedenleri

3.5.Doga sartlarinda olusabilecek potansiyel riskler ve olus nedenleri

3.6.Tehlikeli yiiklerle ¢calismada olusabilecek potansiyel riskler ve olug nedenleri

3.7. Atiklarla ¢aligmada olusabilecek potansiyel riskler ve olus nedenleri

3.8.Ergonomiden kaynaklanan potansiyel riskler ve olus nedenleri

3.9.Kusurlu ¢aligsma zemininde olusabilecek potansiyel riskler ve olus nedenleri

3.10. Is makineleri, doner aksamli ekipman ve donanimlar ile ¢alismada olusabilecek potansiyel
riskler ve olus nedenleri

Risk degerlendirmesi ve yonetimi

Cevre duyarlilig1 ve ¢evre koruma

5.1.Cevre ve insan sagligi

5.2.Cevre kirliligi

5.3. Atik yonetimi

5.4.Geri kazanim /geri doniigiim

5.5.Dogal kaynaklarin verimli kullanimi
6. Acil durum ve prosediirleri bilgisi

o &

EK A1-2: Yeterlilik Biriminde Belirtilen Degerlendirme Araglari fle Olgiilen Basarim Olgiitlerine

Iliskin Tablo
Basarim Olgiitleri Degerlendirme
Arac/lari
1 1.1 | Calisma alan1 ve is makinesinden kaynaklanabilecek olasi operasyonel T1
riskleri belirleyerek sonuglarini ve etkilerini degerlendirir.
2 1.2 | Yaptig1 degerlendirmeye uygun dnlemleri agiklar. T1
3 2.1 | Caligma sahasinda ve gorev siirecinde, talimatlarina gore is makinesine T1
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ve yiike uygun KKD kullanimini bilir.
4 2.2 | Is makinesini kullanim amacina ve limitlerine uygun kullanir. T1,P1
5 2.3 | IMDG kodlu o6zel islem gerektiren konteyner/yiiklerin emniyetli T1
ellecleme yontemlerini gerekceleri ile aciklar.
6 3.1 | Calisma sahasinda ve ellegleme siirecinde, liman ¢evre koruma T1
talimatlarini bilir.
7 3.2 | Is makinesinin yakit, yag ve sintine sizintilarmi talimatlara uygun T1,P1
sekilde kontrol ederek onlem alir.
8 4.1 | Calisma sahasi ve siirecinde verimli ¢alisma unsurlarini tanimlar. T1
9 4.2 | Calisma sahas1 ve siirecinde verimli ¢alisma unsurlariin gerekcelerini T1
aciklar.
10 | 5.1 | Tasvir edilen is kazast durumlarinda talimatina uygun sekilde T1
bildirimde bulunur.
11 |52 | Liman acil durum prosediirleri ¢ergevesinde, is makinesi T1
operatdrlerinin gorevlerini bilir.
12 | 5.3 | Is makinesinde olasi bir yangin durumunda, gérevleri kapsamindaki T1
yanginla miicadele prosediirlerini bilir.
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12UY0062-3/A2 Is Organizasyonu Yapma, Gemi ve Liman Yayin Tarihi:04/07/2012 Rev. No:02
Elle¢leme Sahalarinda Hareket Kurallar1 ve Yiik Tanima

12UY0062-3 / A2 IS ORGANIZASYONU YAPMA, GEMI VE LIMAN ELLECLEME
SAHALARINDA HAREKET KURALLARI VE YUK TANIMA YETERLILiK BiRiMi

1| YETERLILIK BIRIMIADL | & e e el ve viik Tamma
2 | REFERANS KODU 12UY0062-3 / A2
3 | SEVIYE 3
4 | KREDi DEGERI i
A)YAYIN TARIHI 04/07/2012
5 | B)REVIZYON NO 02
C)REVIZYON TARIiHI 03/09/2014
6 | YETERLILIK BIRIMINE KAYNAK TESKIL EDEN MESLEK STANDARDI

10UMS0061-3 Liman Ving Operatorii (RTG ve SSG) (Seviye 3) Ulusal Meslek Standardi

7 | OGRENME CIKTILARI

Ogrenme Ciktisi 1: is baslama ve tamamlama prosediirlerini aciklar.

Basarim Olciitleri:

1.1: Vardiya alma ve verme ile is emri, is listesi, ig bilgisi alma prosediirlerini liman is makineleri
operatorleri is tanimlarina gore agiklar.

1.2: Verilen goreve uygun malzeme ve ekipman temini ile ilgili prosediirleri agiklar.

Baglam: Operator is tanimlari, is makinesi ¢aligma talimatlari, malzeme ve ekipmen tedarik prosediirleri.

Ogrenme Ciktisi 2: Is siireclerine iliskin kayitlari tutar.

Basarim Olgiitleri:
2.1: Is makinesi formlarini prosediirlerine uygun olarak tutar.
2.2: Doldurdugu formun onay prosediirlerini izleyerek ilgiliye teslim eder.

Baglam: Is makinesi ¢alisma formu, is makinesi kontrol formlar: gibi formlar ile form isleme, onay ve
teslim talimatlari

Osgsrenme Ciktis1 3: liman sahalarinda giivenlik ve saghik isaretleri ile isaretci vonlendirmelerine
uygun hareket eder.

Basarim Olgiitleri:

3.1: Liman ellecleme sahalarinda giivenlik ve saglik isaretlerinin anlamlarini tanimlar.

3.2: Liman ellegleme sahalarinda giivenlik ve saglik isaretlerine uygun konumda hareket eder.

3.3: Liman ellegleme sahalarinda trafik isaret¢ilerinin yonlendirmelerine uyar.

3.4: Liman ellegcleme sahalar1 diginda eskort esliginde ve karayollar trafik kurallarina uygun sekilde
hareket eder.

Baglam: Giivenlik ve Saglik Isaretleri Yonetmeligi, giivenlik ve saglik isaretleri, trafik isaretleri, giivenli
calisma talimatlarinda genel emniyet kurallari

Ogrenme Ciktisi 4: Serdiimen yonlendirmelerini takip eder.

Basarim Olgiitleri:
4.1: Verilen serdiimen el isaretlerini okur.
4.2: Elleclemede talimatlarina uygun yontemlerle serdiimenle iletisimi siirdiirtir.
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Baglam: Giivenlik ve Saglik Isaretleri Yonetmeligi kapsaminda yer alan serdiimen isaret dili, {ic nokta
prensibi ve yontemi

Osrenme Ciktis1 5: Aktarma/nakil araclarini hareket kurallarina uygun yonlendirir.

Basarim Olgiitleri:

5.1: Konteyner/yiikiin indirilecegi, is emrinde tanimlanmig araci anons sistemiyle ¢cagirarak aracin yiikii
indirmek i¢in yaklasma konumunun uygunlugunu kontrol eder.

5.2: Konteyner veya yiikiin indirilecegi uygun konumda olmayan araci, vincin anons sistemiyle
yonlendirerek talimatlarina gére uygun konumda hiza almasini saglar.

Baglam: Is emri ara¢ tanimlama, is makinesi ile ekipmanlarmin giivenli kullanim talimat1 ve teknik
dokiimanlari, ving anons sistemi, serdiimen isaret dili

Ogrenme Ciktis1 6: Konteynerlerin tiirlerini ve ozelliklerini tanir.

Basarim Olciitleri:
6.1: Konteyner tiirlerini tanimlar.
6.2: Konteynerlerin yiiklere gore temel kullanim 6zelliklerini agiklar.

Baglam: Yiik konteynerlerinin kodlanmasi, tanimlanmasi ve isaretlenmesine iligkin ulusal ve uluslararasi
teknik standart/lar (TS 1359 EN ISO 6346; genel siniflama-tip ve tiirler)

Osrenme Ciktis1 7: Genel kargo viiklerinin tiirlerini ve ozelliklerini tanir.

Basarim Olciitleri:

7.1: Genel kargo yiiklerini ve ¢esitlerini tanimlar.

7.2: Genel kargo ytiklerinin ¢esitlerine uygun ekipmanlar: tanimlar.
7.3: Genel kargo yiikii elleclenmesini etkileyen faktorleri agiklar.

Baglam: Genel kargo siniflamasi kapsamindaki (proje yikleri dahil) yiikler ile bu yiiklerin
elleclenmesinde kullanilan ekipmanlar ve aparatlar, genel kargo yiikleri elleglemelerini etkileyen; yiik
ozelligi ve ylik kaynagina bagl ellecleme talimatlar1 (varsa), agirlik-denge merkezi faktorii, donanimlarin
ve aparatlarin kapasitesi, donanim ve aparatlarin kullanim talimatlari.

Ogrenme Ciktis1 8: Tehlikeli viiklerin tiirlerini ve temel 6zelliklerini tanir.

Basarim Olgiitleri:
8.1: Tehlikeli yiik siniflandirmasini agiklar.
8.2: Tehlikeli yiik etiketlerini ve isaretlerini okur.

Baglam: IMDG kod siniflandirmasi, MSDS malzeme giivenlik bilgi formu, tehlikeli yiiklere iliskin
kodlama sistemi ve tanimlama etiketleri.

Ogrenme Ciktis1 9: Lashing/sapan kontrolii yapar.

Basarim Olgiitleri:
9.1: Lashing/sapan uygulamalarinin temel yontemlerini ve ekipmanlarini tanimlar.
9.2: Yiikte/konteynerdeki lashing’in/sapanin elleglemeye uygunlugunun teyidini talimatina gore alir.

Baglam: IMDG kod siniflandirma kapsamindaki CTU boliimii, CSC konteyner kdseleri ve lashing
dunnage talimatlari

Ogrenme Ciktis1 10: Limanlara vanasan gemileri, viik ve operasyonel 6zelliklerine gore tanir.

Basarim Olgiitleri
10.1: Temel gemi tiir/¢esitlerini tanimlar.
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10.2: Temel gemi tiir/gesitlerinin ellegleme operasyonlart agisindan genel yapisini ve temel
ozelliklerini agiklar.

Baglam: Limanlara yanasan yiik gemilerinin tiir/gesitleri, gemi ambarlar1 ve diger ylikleme ve ellecleme
sahalarina dair teknik dokiimanlar

Ogsrenme Ciktisi 11: Gemi iizerindeki ellecleme operasyonlarinda temel hareket kurallarini
uygular.

Basarim Olgiitleri
11.1: Gemide ¢alisma kurallarini agiklar.
11.2: Gemide elleclenecek yiikiin baglama ve sabitleme aparat ve islemlerinin uygunlugunu kontrol eder.

Baglam: Giimriiklii Sahalarda Gemilerde Hareket ve Caligma Sartlar1 Yonetmeligine goére gemi
operasyon baglama izni ve operasyon kurallari, ISPS kodu gemi giris ve ¢ikis talimati, is makinesi
calisma talimatlari

8 | OLCME VE DEGERLENDIRME

8 a) Teorik Simnav

(T1): A2 birimine yonelik teorik smmav Ek A2-2’de yer alan “Yeterlilik Biriminde Belirtilen
Degerlendirme Araglar1 Ile Olgiilen Basarim Olgiitlerine Iliskin Tabloya” gore gerceklestirilir. Teorik
sinav i¢in adaylara en az 15 soruluk 4 se¢enekli coktan se¢meli ve her biri esit puan degerinde test sinavi
uygulanir. Coktan se¢meli sorularla diizenlenmis sinavda yanlis cevaplandirilan sorulardan herhangi bir
puan indirimi yapilmaz. Smavda adaylara her soru i¢in ortalama bir dakika zaman verilir. Yazili sinavda
sorularin en az % 60’1na dogru yanit veren aday basarili sayilir. Sinav sorulari, bu birimde teorik sinav ile
Ol¢iilmesi 6ngoriilen tiim bagarim oSlgiitlerini (Ek A2-2) 6lgmelidir.

8 b) Performansa Dayah Sinav

(P1): A2 birimine yonelik performansa dayali sinav Ek A2- 2°de yer alan “Yeterlilik Biriminde Belirtilen
Degerlendirme Araglar1 ile Olgiillen Basarim Olgiitlerine iliskin Tabloya” gdre gerceklestirilir.
Performansa dayali sinav gergek veya gergegine uygun olarak diizenlenmis ¢alisma ortaminda gézlenerek
gerceklestirilir Adayin, yeterlilik birimi ekinde yer alan “Degerlendirme Araglari Ile Olgiilen Basarim
Olgiitlerine Iliskin Tabloda” belirtilen ve performansa dayali sinav ile dl¢iilmesi 6ngériilen tiim basarim
Olgiitleri performansa dayali sinav ile dl¢lilmelidir. Adayin, performans sinavindan basar1 saglamasi igin
sinavin genelinden asgari %80 basar1 gdstermesi gerekir.

8 ¢) Oleme ve Degerlendirmeye Iliskin Diger Kosullar

Birim i¢in 6ngoriilen siavlarin gegerlilik siiresi sinavin basarildigi tarihten itibaren 1 yildir. Birimin elde
edilebilmesi i¢in basarilan sinav tarihleri arasindaki siire farki bir yili gegemez.

Yeterlilik birimlerinin gegerlilik siiresi birimin basarildig: tarihten itibaren 2 yildir.

Adaym kendi ve diger kisilerin can giivenligini tehlikeye sokacak bir davranis gostermesi halinde sinava
son verilir

YETERLILIK BIRIMINI

9 | GELISTIREN Tiirkiye Liman Isletmecileri Dernegi (TURKLIM)
KURUM/KURULUS(LAR)
YETERLILIK BIRIMINI

10 [DOGRULAYAN MYK Ulastirma, Lojistik ve Haberlesme Sektor Komitesi
SEKTOR KOMITESI
MYK YONETIM KURULU | ik onay:04/07/2012-2012/49

11 | ONAY TARIHI ve 01°nolu revizyon:10/07/2013-2013/55
SAYISI 02’nolu revizyon:03/09/2014-2014/56
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YETERLILIK BiRiMi EKLERIi

EK A2-1: Yeterlilik Biriminin Kazandirilmast icin Tavsiye Edilen Egitime Iliskin Bilgiler
Egitim Icerigi:

1. Liman ve gemi ¢esitleri ve deniz ticaretindeki onemi
1.1. Liman ¢esitleri :
1.1.1.Y6netim cesitlerine gore limanlar
1.1.1.1. Kamu Limanlari
1.1.1.2. Ozel Limanlar
1.1.2.Elle¢lenen yiiklerin 6zellikleri ve limanlar :
1.1.2.1. Dékme yiik ellegleyen limanlar
1.1.2.2. Karigik yiik ellecleyen limanlar
1.1.2.3. Konteyner ellecleyen limanlar
1.1.2.4. Deniz ticaretinde limanlarin yeri ve 6nemi
1.2. Gemi gesitleri :
Elleglenen yiiklerin 6zellikleri ve gemiler :
1.2.1. Temel gemi tiir/cesitleri
1.2.2. Temel gemi tiir/gesitlerinin ellegleme operasyonlar1 agisindan genel yapisi ve
temel 6zellikleri
1.2.3 Gemide ¢alisma kurallari
1.2.4. Gemide elleclenecek yiikiin baglama ve sabitleme aparat ve islemleri
2. Is organizasyonu
2.1.1s emri alma
2.2.1s emri sonlandirma
2.3.Vardiya teslim alma
2.4.Vardiya teslim etme
2.5.Dokiiman ¢alismasi
3. Konteyner tipi ve kategorileri
3.1.Glinlimiizde kullanilan baslica konteyner tipleri
3.1.1.20 FT DRY Konteyner
3.1.2.40 FT DRY Konteyner
3.1.3.40 FT DRY High Cube Konteyner
3.1.4.20 FT Open Top Konteyner
3.1.5.40 FT Open Top Konteyner

3.1.6.20 FT Flat Rack Konteyner
3.1.7.40 FT Flat Rack Konteyner

3.1.8.Platform konteyner
3.1.9.20 FT Ventilated Konteyner
3.1.10. 20 — 40 FT High Cube Reefer Konteyner
3.1.11. 20 — 40 FT Tank Konteyner
3.1.12. Flexy Tank konteyner
3.1.13. 20 FT ISO Tank Konteyner
3.2.Konteyner kategorileri :
3.2.1.1thalat konteyner
3.2.2.ihracat konteyner
3.2.3.Transit konteyner
4. Konteyner ve genel kargo ellecleme ekipmanlarn ve islevleri

4.1.Rihtim operasyon ekipmanlar :
4.1.1.MHC (Mobile Harbour Crane)

4.1.2.SSG (Ship to Shore Gantry)
4.2.Saha operasyon ekipmanlart :

©Mesleki Yeterlilik Kurumu, 2014 12



12UY0062-3/A2 Is Organizasyonu Yapma, Gemi ve Liman Yayin Tarihi:04/07/2012 Rev. No:02
Elle¢leme Sahalarinda Hareket Kurallar1 ve Yiik Tanima

4.2.1.RTG (Rubber Tyred Gantry)
4.2.2.RMG (Rail Mounted Gantry)
4.2.3.LCH (Loaded Container Handler)
4.2.4.CRS (Conteyner Reach Stacker)
4.2.5.SC (Straddle Carrier)

4.2.6.ECS (Empty Container Stacker)
4.3.CFS (Container Freight Station) operasyon ekipmanlart :
4.3.1.Forklift

4.3.2.CRS (Conteyner Reach Stacker)
4.4.Liman i¢i aktarma araglar :
4.4.1.YTT (Yard Towing Truck)

4.4.2.AGV (Automatic Guided Vehicle)
5. Operasyon birimleri, akis semalar1 ve ¢alisma esaslari
5.1.Saha operasyon, ¢aligma sahalar hareket kurallart:
5.1.1.Konteyner sahalarinin genel 6zellikleri

5.1.2.Saha trafik planlari , isaret levhalar1 ve Isaretciler
5.1.3.Kantar
5.1.4.Liman dig1 sahalar

6. Tehlikeli yiikler ve onlarla ¢alisma
6.1.Tehlikeli yiik tiirleri

6.2. Tehlikeli yiiklerle ¢alisma prosediirleri

EK A2-2: Yeterlilik Biriminde Belirtilen Degerlendirme Araclari Ile Olgiilen Basarim Olgiitlerine

Mliskin Tablo
Basarim Olgiitleri Degerlendirme
Arag/lan

1 1.1 Vardiya alma ve verme ile is emri, is listesi, is bilgisi alma T1
prosediirlerini liman is makineleri operatorleri is tanimlarina gore
agiklar.

2 1.2 Verilen goreve uygun malzeme ve ekipman temini ile ilgili T1
prosediirleri agiklar.

3 2.1 Is makinesi formlarini prosediirlerine uygun olarak tutar. T1

4 2.2 Doldurdugu formun onay prosediirlerini izleyerek ilgiliye teslim eder. T1

5 3.1 Liman ellecleme sahalarinda giivenlik ve saglik isaretlerinin T1
anlamlarini tanimlar.

6 3.2 Liman ellecleme sahalarinda giivenlik ve saglik isaretlerine uygun T1,P1
konumda hareket eder.

7 3.3 Liman ellegleme sahalarinda trafik isaretgilerinin yonlendirmelerine T1,P1
uyar.

8 3.4 Liman ellecleme sahalar1 disinda eskort esliginde ve karayollar: trafik T1
kurallarina uygun sekilde hareket eder.

9 4.1 Verilen serdiimen el igaretlerini okur. T1,P1

10 | 4.2 Elleglemede talimatlarina uygun yontemlerle Serdiimenle iletigimi Pl
stirdiirtir.

11 |51 Konteyner/ylikiin indirilecegi, i3 emrinde tanimlanmig araci anons T1,P1
sistemiyle cagirarak aracin yiikil indirmek i¢in yaklasma konumunun
uygunlugunu kontrol eder.

12 | 5.2 Konteyner veya yiikiin indirilecegi uygun konumda olmayan araci, P1
vincin anons sistemiyle yonlendirerek talimatlarina gore uygun
konumda hiza almasini saglar.

13 |6.1 Konteyner tiirlerini tanimlar. T1

14 6.2 Konteynerlerin yiiklere gore temel kullanim dzelliklerini agiklar. T1
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15 |71 Genel kargo yiiklerini ve cesitlerini tanimlar. T1

16 | 7.2 Genel kargo yiiklerinin ¢esitlerine uygun ekipmanlar: tanimlar. T1

17 |73 Genel kargo yiikii elle¢lenmesini etkileyen faktorleri agiklar. T1

18 | 8.1 Tehlikeli yiik siniflandirmasini agiklar. T1

19 |8.2 Tehlikeli yiik etiketlerini ve isaretlerini okur. T1

20 |91 Lashing/sapan uygulamalarinin temel yontemlerini ve ekipmanlarini T1
tanimlar.

21 9.2 Yiikte/konteynerdeki lashingin/sapanin elle¢lemeye uygunlugunun T1,P1
teyidini talimatina gore alir.

22 | 10.1 | Temel gemi tiir/cesitlerini tanimlar. T1

23 | 10.2 | Temel gemi tiir/cesitlerinin ellegleme operasyonlar1 agisindan genel T1
yapisini ve temel 6zelliklerini agiklar.

24 | 11.1 | Gemide ¢aligsma kurallarini aciklar. T1

25 | 11.2 | Gemide elleglenecek yiikiin baglama ve sabitleme aparat ve T1
islemlerinin uygunlugunu kontrol eder.
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12UY0062-3/ B1 RTG’ yi TANIMA, GUNLUK BAKIM ve KONTROL

YETERLILIK BIRIMI

1 | YETERLILIK BIRIMI ADI | RTG’ yi Tanima, Giinliik Bakim ve Kontrol
2 | REFERANS KODU 12UY0062-3 / B1
3 | SEVIYE 3
4 | KREDI DEGERI -

A)YAYIN TARIHI 04/07/2012
5 | B)REVIZYON NO 02

C)REVIZYON TARIHi 03/09/2014
6 | YETERLILIK BIRIMINE KAYNAK TESKIiL EDEN MESLEK STANDARDI

10UMS0061-3 Liman Ving Operatorii (RTG ve SSG) (Seviye 3) Ulusal Meslek Standardi

7 | OGRENME CIKTILARI

Ogrenme Ciktisi 1: RTG nin 6zelliklerini ve teknolojisini tanir.

Basarim Olgiitleri:

1.1: RTG’ nin tanimi1 ve operasyonel 6zelliklerini agiklar.

1.2: RTG’ nin yiiriyiis, kaldirma, elektrik- elektronik, isletim, mekanik, hidrolik, giivenlik sistemleri
donanimlar1 ve ¢aligma prensiplerini agiklar.

1.3: RTG’nin spreader ve yardimci ekipmanlariin 6zelliklerini fonksiyonlarina gore agiklar.

1.4: Kullandig1 RTG’nin yiikseklik, genislik, ebatlarin1 tanimlar.

1.5: Kullandig1 RTG’nin kaldirma kapasitesi, ylikleme diagrami, aksamlar1 gibi 6zelliklerini tanimlar.
1.6: RTG’nin yiikseklik, genislik, ebatlari, kaldirma kapasitesi, yiikleme diagrami, aksamlari gibi
ozelliklerinin ¢aligma sartlarina etkisini agiklar.

Baglam: RTG teknik dokiimanlari, spreader ve yardimer ekipmanlarinin 6zellikleri ve fonksiyonlarina
dair teknik dokiimanlar

Osrenme Ciktis1 2: RTG’ nin calisma oncesi fiziki kontrollerini yapar.

Basarim Olgiitleri:

2.1: RTG’ nin besleme kablosunun takili olup olmama durumunu kontrol ederek, takili besleme
kablosunu soker.

2.2: Dizel kabin kontrollerini talimatlarina uygun olarak yapar.

2.3: Sasedeki hasar ve yipranmalar1 kontrol eder.

2.4: RTG’ nin alt yliriiylis donanimlarmni ve yiirliylis hattin1 kontrol eder.

2.5: Boom tizerindeki trolley, ray, trolley tekerlekleri, trolley park kilidi ve sensdrlerin fiziksel durumunu
kontrol eder.

2.6: Halatlarin, halat tamburlarinin ve makaralarin bozulma ve yipranmalarini kontrol eder.

2.7: RTG’ nin kontrol panelinin faal olup olmadigini ve enerjinin kabine aktarilip aktarilmadigint kontrol
eder.

2.8: Kabindeki acil stop butonunun ¢alisirligini kontrol eder.

2.9: Kabin i¢i ylizeyleri ve kabin camlarinin temizliginin yapilmasi ve kontroliiniin ¢alisma sartlarina
etkisini agiklar.

Baglam: RTG teknik dokiimanlari, spreader ve yardimci ekipmanlarinin 6zellikleri ve fonksiyonlarina
dair teknik dokiimanlar ile bunlarin kontrol listeleri, is makinesi kullanim 6ncesi kontrol talimati
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Ogrenme Ciktis1 3: RTG’ nin fonksivonel kontrollerini yapar.

Basarim Olgiitleri:

3.1: Kabin koltugunun ayarin1 yapar.

3.2: Kabin i¢i fonksiyonel kontrolleri talimatlarina uygun olarak yapar.

3.3: Is makinesine enerji vererek faal hale getirir.

3.4: Kabin i¢i ve galisma ekranindaki ikaz lambalarinin galisirligini talimatina gére kontrol eder.
3.5: Makinenin operasyonel sonlandirma devre anahtari/limit sivi¢ (swich) kontrollerini yapar.
3.6: Talimatlarina gore troley, mayna, vira, hiz yavaslatma ayarlarini yapar.

3.7: Acil durdurma fonksiyonu kontrollerini yapar.

3.8: Spreader’in fiziki durumunu ve genel fonksiyonlarinin ¢alisirligini kontrol eder.

Baglam: RTG teknik dokiimanlari, spreader ve yardimci ekipmanlariin 6zellikleri ve fonksiyonlarina
dair teknik dokiimanlar ile bunlarin kontrol listeleri, is makinesi kullanim 6ncesi kontrol talimati

Ogrenme Ciktisi 4: is makinesinde hata giderme prosediirlerini uygular.

Basarim Olgiitleri:

4.1: RTG’de olusan hata uyarilarini ekran {izerinden takip ederek yorumlar.

4.2: RTG’de olusan operasyonu ve ¢alismayi engellemeyen hatalari tespit eder.
4.3: RTG’de olusan yetkisi dahilindeki hatalar1 prosediiriine uygun olarak giderir.

Baglam: RTG teknik dokiimanlar1 ve PLC boliimii, spreader ve yardimci ekipmanlarinin 6zellikleri ve
fonksiyonlarina dair teknik dokiimanlar ile bunlarin hata kontrol listeleri

Ogrenme Ciktis1 5: Ariza tespitine yardim eder.

Basarim Olciitleri:
5.1: RTG’de meydana gelen arizanin olugma kosullari, etkileri ve sonuglarini agiklar.
5.2: Arizanin lokalize edilmesinde teknik ekibin yonlendirmesine gére, operasyonel destek verir.

Baglam: RTG teknik dokiimanlar1 ve PLC bdliimii, spreader ve yardimci ekipmanlarinin 6zellikleri ve
fonksiyonlarina dair teknik dokiimanlar ile bunlarin hata kontrol listeleri.

8 | OLCME VE DEGERLENDIRME

8 a) Teorik Smmav

(T1): Bl birimine yonelik teorik sinav Ek B1-2’de yer alan “Yeterlilik Biriminde Belirtilen
Degerlendirme Araglar1 ile Olgiilen Basarim Olgiitlerine Iliskin Tabloya” gore gerceklestirilir. Teorik
sinav i¢in adaylara en az 10 soruluk 4 secenekli coktan se¢meli ve her biri esit puan degerinde test sinavi
uygulanir. Coktan se¢meli sorularla diizenlenmis sinavda yanlis cevaplandirilan sorulardan herhangi bir
puan indirimi yapilmaz. Smavda adaylara her soru i¢in ortalama bir dakika zaman verilir. Yazili sinavda
sorularin en az % 60’1na dogru yanit veren aday basarili sayilir. Sinav sorulari, bu birimde teorik sinav ile
Ol¢iilmesi 6ngoriilen tiim bagarim oOlgiitlerini (Ek B1-2) 6lgmelidir.

8 b) Performansa Dayah Sinav

(P1): B1 birimine yonelik performansa dayali sinav Ek B1- 2°de yer alan “Yeterlilik Biriminde Belirtilen
Degerlendirme Araclar1 ile Olgiillen Basarim Olgiitlerine iliskin Tabloya” gore gergeklestirilir.
Performansa dayali sinav gercek veya gergegine uygun olarak diizenlenmis ¢alisma ortaminda gézlenerek
gerceklestirilir Adayin, yeterlilik birimi ekinde yer alan “Degerlendirme Araglari ile Olgiilen Basarim
Olgiitlerine Iliskin Tabloda” belirtilen ve performansa dayali sinav ile dl¢iilmesi 6ngériilen tiim basarim
Olgiitleri performansa dayali sinav ile dl¢lilmelidir. Adayin, performans sinavindan basar1 saglamasi igin
sinavin genelinden asgari %80 bagar1 gdstermesi gerekir.

8 ¢) Olcme ve Degerlendirmeye iliskin Diger Kosullar

Birim i¢in 6ngdriilen sinavlarin gegerlilik siiresi sinavin basarildigi tarihten itibaren 1 yildir. Birimin elde
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edilebilmesi i¢in basarilan sinav tarihleri arasindaki siire farki bir yili gegemez.
Yeterlilik birimlerinin gecerlilik siiresi birimin basarildig: tarihten itibaren 2 yildir.
Adayin kendi ve diger kisilerin can giivenligini tehlikeye sokacak bir davranig gostermesi halinde sinava
son verilir
YETERLILIK BIRIMINI
9 | GELISTIREN Tiirkiye Liman Isletmecileri Dernegi (TURKLIM)
KURUM/KURULUS(LAR)
YETERLILIK BIRIMINI
10 | DOGRULAYAN MYK Ulastirma, Lojistik ve Haberlesme Sektor Komitesi
SEKTOR KOMITESI
MYK YONETIM KURULU | Ik onay:04/07/2012-2012/49
11 | ONAY TARIHI ve 01°nolu revizyon:10/07/2013-2013/55
SAYISI 02’nolu revizyon:03/09/2014-2014/56

YETERLILIK BiRiMi EKLERIi

EK B1-1: Yeterlilik Biriminin Kazandirilmasi icin Tavsiye Edilen Egitime Iliskin Bilgiler

Egitimin icerigi :

1. RTG nin 6zelliklerini (yiiriiyiis, kaldirma, elektrik- elektronik, isletim, mekanik, hidrolik, giivenlik

sistemleri donamimlar1 ve c¢aligma prensiplerini) ve spreader ve yardimci ekipmanlarinin
ozelliklerini ve teknolojisini (yiikseklik, genislik, ebatlarim1 kaldirma kapasitesi, yiikleme
diagrami, aksamlarini) tanima

RTG’ nin galigma dncesi fiziki kontrollerinin yapilmasi:

2.1.Besleme kablosunun, dizel kabinin, sasedeki hasar ve yipranmalarin, alt yiiriyls
donanimlarinin ve yiiriiylis hattinin, Boom ftizerindeki trolley, ray, trolley tekerleklerin,
trolley park kilidinin ve limit sensorlerinin , halatlarin, halat tamburlarinin ve makaralarin
bozulma ve yipranmalarinin kontrol edilmesi,

2.2.RTG’ nin kontrol panelinin faal olup olmadiginin ve acil stop butonunun ¢alisirligin1 kontrol
edilmesi

2.3.Kabin i¢i ylizeyleri ve kabin camlarinin temizligi

24.RTG’ nin fonksiyonel kontrolleri: Kabin i¢i ve calisma ekranindaki ikaz lambalarinin
calisirliginin, devre anahtar/limit sivi¢ (swich) , troley, mayna, vira, hiz yavaslatma
ayarlarinin, zcil durdurma fonksiyonu spreader’in fiziki durumunun kontrolleri

2.5.1s makinesinde hata giderme prosediirlerinin uygulanmasi: RTG’de olusan hata uyarilarini
ekran tlizerinden takip edilmesi, operasyonu ve c¢alismayi engellemeyen hatalarin tespiti,
yetkisi dahilindeki hatalarin prosediiriine uygun olarak giderilmesi.

2.6. Ariza tespitine yardim edilmesi

EK B1-2: Yeterlilik Biriminde Belirtilen Degerlendirme Aragclari ile Olgiilen Basarim Olgiitlerine

Mliskin Tablo
Basarim Olgiitleri Degerlendirme
Arag/lan

1.1 | RTG’nin tanimi1 ve operasyonel 6zelliklerini agiklar. T1
1.2 | RTG’nin yiirliylis, kaldirma, elektrik- elektronik, isletim, mekanik, T1

hidrolik, giivenlik sistemleri donanimlar1 ve c¢alisma prensiplerini

aciklar.
1.3 | RTG’nin spreader ve yardimci ekipmanlarmin  6zelliklerini T1

fonksiyonlarina gore agiklar.
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4 1.4 | Kullandig1 RTG’nin yiikseklik, genislik, ebatlarmi tanimlar. P1

5 1.5 | Kullandig1 RTG nin kaldirma kapasitesi, ylikleme diagrami, aksamlar P1
gibi 6zelliklerini tanimlar.

6 1.6 | RTG’nin yiikseklik, genislik, ebatlari, kaldirma kapasitesi, ylikleme T1
diagrami, aksamlar1 gibi Ozelliklerinin g¢aligma sartlarina etkisini
aciklar,

7 2.1 | RTG’ nin besleme kablosunun takili olup olmama durumunu kontrol Pl
ederek, takili besleme kablosunu soker.

8 2.2 | Dizel kabin kontrollerini talimatlarina uygun olarak yapar. P1

9 2.3 | Sasedeki hasar ve yipranmalari kontrol eder. P1

10 | 2.4 | RTG’ nin alt yiiriiylis donanimlarini ve yiiriiylis hattin1 kontrol eder. P1

11 | 2.5 | Boom iizerindeki trolley, ray, trolley tekerlekleri, trolley park kilidi ve P1
sensdrlerin fiziksel durumunu kontrol eder.

12 | 2.6 | Halatlarin, halat tamburlarinin ve makaralarin bozulma ve Pl
yipranmalarini kontrol eder.

13 | 2.7 | RTG’ nin kontrol panelinin faal olup olmadigin1 ve enerjinin kabine P1
aktarilip aktarilmadiginm kontrol eder.

14 | 2.8 | Kabindeki acil stop butonunun ¢aligirligini kontrol eder. Pl

15 | 2.9 | Kabin ici ylizeyleri ve kabin camlarimin temizliginin yapilmasi1 ve P1
kontroliiniin ¢alisma sartlarina etkisini agiklar.

16 | 3.1 | Kabin koltugunun ayarini yapar. Pl

17 | 3.2 | Kabin i¢i fonksiyonel kontrolleri talimatlarina uygun olarak yapar. P1

18 | 3.3 | Is makinesine enerji vererek faal hale getirir. P1

19 | 3.4 | Kabin i¢i ve c¢alisma ekranindaki ikaz lambalarinin c¢alisirligini Pl
talimatina gore kontrol eder.

20 | 3.5 | Makinenin operasyonel sonlandirma devre anahtari/limit sivi¢ (swich) P1
kontrollerini yapar.

21 | 3.6 | Talimatlarina gore troley, mayna, vira, hiz yavaslatma ayarlarmi yapar. P1

22 | 3.7 | Acil durdurma fonksiyonu kontrollerini yapar. Pl

23 | 3.8 | Spreader’in fiziki durumunu ve genel fonksiyonlarinin caligirligini P1
kontrol eder.

24 | 4.1 | RTG’de olusan hata uyarilarini ekran iizerinden takip ederek yorumlar. T1,P1

25 | 4.2 | RTG’de olusan operasyonu ve ¢aligmay1 engellemeyen hatalar1 tespit T1,P1
eder.

26 | 4.3 | RTG’de olusan yetkisi dahilindeki hatalar1 prosediiriine uygun olarak T1,P1
giderir

27 |51 | RTG’de meydana gelen arizanin olusma kosullar, etkileri ve T1,P1
sonuglarini agiklar.

28 | 5.2 | Arnizanin lokalize edilmesinde teknik ekibin yoOnlendirmesine gore, T1,P1
operasyonel destek verir.
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12UY0062-3/ B2 RTG’ yi YURUTME ve KONUMLANDIRMA

YETERLILIK BIiRIMI

1 | YETERLILIK BiRiMi ADI RTG’ yi Yiiriitme ve Konumlandirma
2 | REFERANS KODU 12UY0062-3 / B2
3 | SEVIYE 3
4 | KREDi DEGERI -

A)YAYIN TARIHI 04/07/2012
5 | B)REVIZYON NO 02

C)REVIZYON TARIHi 03/09/2014

6 | YETERLILIK BIRIMINE KAYNAK TESKIL EDEN MESLEK STANDARDI

10UMSO0061-3 Liman Ving Operatorii (RTG ve SSG) (Seviye 3) Ulusal Meslek Standardi

7 | OGRENME CIKTILARI

Ogrenme Ciktis1 1: RTG’ vi hat iizerinde viiriitiir.

Basarim Olciitleri:

1.1: RTG’ yi talimatlarina uygun sekilde faal hale getirir.

1.2: RTG’ yi yiirlitmek i¢in spreaderi yliriime, trolleyi park pozisyonuna getirir.
1.3: Yiiriiylis yolunun harekete uygunlugunu talimatina gére kontrol eder.

1.4: RTG’ de yiiriiyiis yolu ¢izgileri ile makinenin ayni1 dogrultuda olmasini saglar.
1.5: Aktif haldeki RTG’yi diimen sistemini kullanarak ytirtitiir.

Baglam: RTG giivenli kullanim talimati ve teknik dokiimanlari, PLC Sistemi/Kabin i¢i kumanda
donanimlari, AGSS, is makinesi ikaz-anons sistemi,

Ogrenme Ciktis1 2: RTG’ nin hattimi ve yerini degistirir.

Basarim Olgiitleri:

2.1: RTG’ nin fren kolu ve sabitleme pimlerinin uygun pozisyonda oldugunun serdiimen aracilig: ile
kontroliinii saglar.

2.2: RTG’ yi 90 derecelik yon degisimi i¢in, hat gecis yoluna, 180 derecelik yon degisimi i¢in de tam
doniis sahasina getirir.

2.3: Gegis ve doniis yoniine gore isletim sisteminden doniise uygun lastik/tekerlek konumunu seger.

2.4: Hareket alani i¢in serdiimenden talimatina gore emniyet teyidi alir.

2.5: Makineyi hizalayip uygun lastik/tekerlek konumunda yiiriitiir.

Baglam: RTG giivenli kullanim talimati, PLC Sistemi/Kabin i¢i kumanda donanimlari, AGSS, is
makinesi ikaz-anons sistemi, Giivenlik ve Saglik Isaretleri Yonetmeligi kapsaminda yer alan serdiimen
isaret dili

Ogrenme Ciktis1 3: RTG ile hiza alir.

Basarim Olgiitleri:
3.1: RTG’ yi konteyner istifine paralel konuma getirir.
3.2: Bos spreader ile 20°lik - 40’11k olarak ¢alisilacak istifteki konteynere spreader’i oturtarak hizalar.

Baglam: RTG giivenli kullanim talimati

Osrenme Ciktis1 4: RTG ile talimatlara uygun konumda bekleme yapar.

Basarim Olgiitleri:
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4.1: Emniyet kaynakli zorunlu durumlar disinda RTG ile yiik askida iken bekleme yapmaz.

4.2: Zorunlu durumda RTG’ de konteynerin yol/hat iizerinde askida birakmayip konteyneri ilk istif
sirasinin lizerine mayna yaparak bekleme yapar.

4.3: RTG ile ytiksiiz bekleme yapmak i¢in vinci park pozisyonuna getirir.

Baglam: RTG giivenli kullanim talimati, ellecleme siireclerinde verimlilik talimatlar1 (enerji tasarrufu,
yakit verimliligi, duruslar, vb.), PLC Sistemi/kabin i¢i kumanda donanimlar1

Osrenme Ciktis1 5: RTG’ yi park eder.

Basarim Olgiitleri:

5.1: RTG’ yi park alanina yiiriiterek tanimlanan yerde sasi ve lastikleri park pozisyonuna getirir.
5.2: RTG’ nin kabin i¢i sistemlerini talimatlarindaki islem sirasina gére durdurur.

5.3: RTG’ nin lastiklerine emniyet takozlarini koyar.

5.4: RTG’ nin besleme kablosunu ilgili panoya takarak makinenin enerji aldigini teyit eder.

Baglam: RTG giivenli kullanim talimati, PLC Sistemi/Kabin i¢i kumanda donanimlari

8 | OLCME VE DEGERLENDIRME

8 a) Teorik Simnav

(T1): B2 birimine yonelik teorik sinav Ek B2-2’de yer alan “Yeterlilik Biriminde Belirtilen
Degerlendirme Araglar1 ile Olgiilen Basarim Olgiitlerine Iliskin Tabloya” gore gerceklestirilir. Teorik
sinav i¢in adaylara en az 10 soruluk 4 secenekli coktan se¢meli ve her biri esit puan degerinde test sinavi
uygulanir . Coktan segmeli sorularla diizenlenmis sinavda yanlis cevaplandirilan sorulardan herhangi bir
puan indirimi yapilmaz. Simavda adaylara her soru i¢in ortalama bir dakika zaman verilir. Yazili sinavda
sorularin en az % 60’ma dogru yanit veren aday basarili sayilir. Sinav sorulari, bu birimde teorik sinav ile
Ol¢iilmesi 6ngdriilen tiim bagarim oOlgiitlerini (Ek B2-2) 6lgmelidir.

8 b) Performansa Dayah Sinav

(P1): BI1 birimine yonelik performansa dayali sinav Ek B2- 2’de yer alan “Yeterlilik Biriminde Belirtilen
Degerlendirme Araclar1 ile Olgiillen Basarim Olgiitlerine iliskin Tabloya” gore gergeklestirilir.
Performansa dayali sinav gergek veya gergegine uygun olarak diizenlenmis ¢alisma ortaminda gézlenerek
gerceklestirilir Adayin, yeterlilik birimi ekinde yer alan “Degerlendirme Araglari Ile Olgiilen Basarim
Olgiitlerine Iliskin Tabloda” belirtilen ve performansa dayali sinav ile dl¢iilmesi 6ngériilen tiim basarim
olgiitleri performansa dayali sinav ile dl¢lilmelidir. Adayin, performans sinavindan basar1 saglamasi igin
sinavin genelinden asgari %80 basar1 gdstermesi gerekir.

8 ¢) Ol¢me ve Degerlendirmeye Iliskin Diger Kosullar

Birim i¢in 6ngoriilen siavlarin gegerlilik siiresi sinavin basarildig: tarihten itibaren 1 yildir. Birimin elde
edilebilmesi i¢in basarilan sinav tarihleri arasindaki siire farki bir yili gegemez.

Yeterlilik birimlerinin gegerlilik siiresi birimin bagarildig: tarihten itibaren 2 yildir.

Adaym kendi ve diger kisilerin can giivenligini tehlikeye sokacak bir davranig gostermesi halinde simava
son verilir

YETERLILIK BIRIMINI

9 | GELISTIREN Tiirkiye Liman Isletmecileri Dernegi (TURKLIM)
KURUM/KURULUS(LAR)
YETERLILIK BIRIMINI

10 [DOGRULAYAN MYK Ulastirma, Lojistik ve Haberlesme Sektor Komitesi
SEKTOR KOMITESI
MYK YONETIM KURULU | ilk onay:04/07/2012-2012/49

11 |ONAY TARIHIi ve 01°nolu revizyon:10/07/2013-2013/55
SAYISI 02’nolu revizyon:03/09/2014-2014/56
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YETERLILIK BiRiMi EKLERI

EK B2-1: Yeterlilik Biriminin Kazandirilmasi i¢in Tavsiye Edilen Egitime Iliskin Bilgiler

gitimin icerigi :

Es
1.
2

3.

o

RTG’ nin hat iizerinde yiiriitiilmesi

RTG’ nin hattinin ve yerinin degistirme.

RTG’ yi 90 derecelik yon degisimi igin, hat ge¢is yoluna, 180 derecelik yon degisimi igin de tam

doniis sahasina getirilmesi

3.1.Gegis ve doniis yoniine gore isletim sisteminden doniise uygun lastik/tekerlek konumunun
se¢ilmesi

3.2.Serdiimenden emniyet teyidi alinmasi ve uygun lastik/tekerlek konumunda yiiriitme

RTG ile hiza alma

4.1.Bos spreader ile 20’lik - 40’lik olarak ayarlanmasi

RTG ile talimatlara uygun konumda bekleme yapma

5.1.Zorunlu durumda RTG’ nin Konteyneri yol/hat iizerinde askida birakmayip ilk istif sirasinin
lizerine mayna yaparak bekleme yapmasi ,

RTG ile yiiksiiz bekleme yapmak i¢in vincin park pozisyonuna getirilmesi

RTG’ nin park edilmesi,RTG’ nin lastiklerine emniyet takozlarinin konmast

EK B2-2: Yeterlilik Biriminde Belirtilen Degerlendirme Araglari fle Olgiilen Basarim Olgiitlerine

Iliskin Tablo
Basarim Olgiitleri Degerlendirme
Arac/lan

1 1.1 | RTG’ yi talimatlarina uygun sekilde faal hale getirir. P1

2 1.2 | RTG’ yi yiiriitmek i¢in spreaderi yiiriime, trolleyi park pozisyonuna P1
getirir.

3 1.3 | Yiiriiylis yolunun harekete uygunlugunu talimatina gore kontrol eder. P1

4 1.4 | RTG’ de yiiriyiis yolu ¢izgileri ile makinenin ayni1 dogrultuda olmasim P1
saglar.

5 1.5 | Aktif haldeki RTG’yi diimen sistemini kullanarak yiiriitiir. P1

6 2.1 | RTG’ nin fren kolu ve sabitleme pimlerinin uygun pozisyonda P1
oldugunun serdiimen aracilig1 ile kontroliinii saglar.

7 2.2 | RTG’ yi 90 derecelik yon degisimi igin, hat gecis yoluna, 180 P1
derecelik yon degisimi i¢in de tam doniis sahasina getirir.

8 2.3 | Gecis ve doniis yoOniine gore isletim sisteminden doniise uygun T1,P1
lastik/tekerlek konumunu seger.

9 2.4 | Hareket alani i¢in serdiimenden talimatina gbre emniyet teyidi alir. P1

10 | 2.5 | Makineyi hizalayip uygun lastik/tekerlek konumunda yiiriitiir. Pl

11 | 3.1 | RTG’ yi konteyner istifine paralel konuma getirir. P1

12 | 3.2 | Bos spreader ile 20’lik - 40’lik olarak calisilacak istifteki konteynere T1,P1
spreader’i oturtarak hizalar.

13 | 4.1 | Emniyet kaynakli zorunlu durumlar disinda RTG ile yiik askida iken T1,P1
bekleme yapmaz.

14 | 4.2 | Zorunlu durumda RTG’ de konteynerin yol/hat iizerinde askida T1,P1
birakmayip konteyneri ilk istif sirasinin {izerine mayna yaparak
bekleme yapar.

15 | 4.3 | RTG ile yiiksiiz bekleme yapmak i¢in vinci park pozisyonuna getirir. T1,P1

16 | 5.1 | RTG’ yi park alanina yiiriiterek tanimlanan yerde sasi ve lastikleri park T1,P1
pozisyonuna getirir.

17 | 5.2 | RTG’ nin kabin i¢i sistemlerini talimatlarindaki iglem sirasina gore T1,P1
durdurur.

18 | 5.3 | RTG’ nin lastiklerine emniyet takozlarin koyar. T1,P1
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19 | 5.4 | RTG’ nin besleme kablosunu ilgili panoya takarak makinenin enerji T1,P1
aldigini teyit eder.
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12UY0062-3 / B3 RTG ile KONTEYNER ve DiGER YUKLERI ELLECLEME

YETERLILIK BiRIMi

1 | YETERLILIK BiRIMI ADI | RTG ile Konteyner ve Diger Yiikleri Ellecleme
2 | REFERANS KODU 12UY0062-3 / B3
3 | SEVIYE 3
4 | KREDi DEGERI -

A)YAYIN TARIHI 04/07/2012
5 | B)REVIZYON NO 02

C)REVIZYON TARIHi 03/09/2014
6 | YETERLILIK BIRIMINE KAYNAK TESKIiL EDEN MESLEK STANDARDI

10UMSO0061-3 Liman Ving Operatorii (RTG ve SSG) (Seviye 3) Ulusal Meslek Standardi

7 | OGRENME CIKTILARI

Ogrenme Ciktis1 1: RTG’ nin spreader’ini viike ve/veva konteynere sabitler.

Basarim Olciitleri:
1.1: Spreader’i konteynere, dayamalar1 kullanarak oturtur.
1.2: Spreader’i konteynere/yiike kilitleme sistemini kullanarak sabitler.

Baglam: RTG giivenli kullanim talimat1 ve RTG teknik dokiimanlari, PLC Sistemi/Kabin i¢i kumanda
donanimlari, spreader ve yardimci ekipmanlarinin 6zellikleri ve fonksiyonlarina dair teknik dokiimanlar

Osrenme Ciktis1 2: RTG ile viikii ve/veyva konteyneri vira yapar.

Basarim Olciitleri:

2.1: Konteynerin/yiikiin kilitlenme pozisyonu ve agirlik-denge kontrollerini talimatina gore yapar.

2.2: Istif icinden konteyneri/yiikii, trim-list durumuna gére ve kizak icinde sikigma olmayacak sekilde,
giivenli yiikseklige kaldirir.

2.3: Kaldirma esnasinda yiikleme agirlig1 sinirini gegen konteyner/yiik i¢in bildirimde bulunur.

Baglam: RTG giivenli kullanim talimati, PLC Sistemi/Kabin i¢i kumanda donanimlari, spreader ve
yardimci ekipmanlarinin 6zellikleri ve fonksiyonlarina dair teknik dokiimanlar

Ogrenme Ciktis1 3: RTG’ de viiklii spreader’i trolleyle viiriitiir.

Basarim Olgiitleri:

3.1: Emniyetli yiikseklige kaldirilmis yiiklii spreader’i, trolleyle yiikiin indirilecegi yerin yoniinde
yurutur.

3.2: Trolleyle yiiriittiigii konteyner/yiikii agirlik-denge durumunu koruyacak sekilde hizin1 ayarlar.
Baglam: RTG giivenli kullanim talimati, spreader ve yardimci ekipmanlar kullanim talimatlari, PLC
Sistemi/Kabin i¢i kumanda donanimlar1 ve AGSS

Ogrenme Ciktis1 4: RTG ile viiklii spreader’i mayna yapar.

Basarim Olgiitleri:

4.1: Gemi bay planlarimni okur.

4.2: Konteyner/ylikiin ve inecegi yerin sorun ve hasar durumunu kontrol ederek puantore bildirir.

4.3: Trolleyle yiiriittiigli yiiklii spreader’i, indirilmesi adreslenen yere dengesini koruyarak hizalar.

4.4: Yikli spreader’i kontrollii sekilde ve dengesini koruyarak adreslenen yere indirerek serdiimenden
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Ellecleme

yiikiin oturdugunun teyidini alir.
4.5: Kilitleme diizenekleri ile spreader’i konteynerden/yiikten ayirarak vira yapar.

Baglam: RTG giivenli kullamim talimati, PLC Sistemi/Kabin i¢i kumanda donammlari, is makinesi ikaz-
anons sistemi, Giivenlik ve Saglik Isaretleri Yonetmeligi kapsaminda yer alan serdiimen isaret dili, gemi
yiikleme sahalar1 bay planlarinin 6zellikleri ve bay plani formlari.

8 | OLCME VE DEGERLENDIRME

8 a) Teorik Sinav

(T1): B3 birimine yonelik teorik sinav Ek B3-2’de yer alan “Yeterlilik Biriminde Belirtilen
Degerlendirme Araglar1 le Olgiilen Basarim Olgiitlerine Iliskin Tabloya” gore gerceklestirilir. Teorik
sinav i¢in adaylara en az 10 soruluk 4 se¢enekli ¢oktan segmeli ve her biri esit puan degerinde test sinavi
uygulanir. Coktan se¢meli sorularla diizenlenmis sinavda yanlis cevaplandirilan sorulardan herhangi bir
puan indirimi yapilmaz. Sinavda adaylara her soru i¢in ortalama bir dakika zaman verilir. Yazili sinavda
sorularin en az % 60’ma dogru yanit veren aday basarili sayilir. Sinav sorulari, bu birimde teorik sinav ile
Ol¢iilmesi 6ngdriilen tiim bagarim oOlgiitlerini (Ek B3-2) 6lgmelidir.

8 b) Performansa Dayal Sinav

(P1): B3 birimine yonelik performansa dayali sinav Ek B3- 2’de yer alan “Yeterlilik Biriminde Belirtilen
Degerlendirme Araclar1 ile Olgiillen Basarim Olgiitlerine iliskin Tabloya” gore gergeklestirilir.
Performansa dayali1 sinav gercek veya gercegine uygun olarak diizenlenmis calisma ortaminda gozlenerek
gerceklestirilir Adayimn, yeterlilik birimi ekinde yer alan “Degerlendirme Araglar ile Olgiilen Basarim
Olgiitlerine iliskin Tabloda” belirtilen ve performansa dayali sinav ile dl¢iilmesi éngoriilen tiim basarim
Olciitleri performansa dayali sinav ile 6lgiilmelidir. Adayin, performans sinavindan basari saglamasi i¢in
siavin genelinden asgari %80 basar1 gdstermesi gerekir.

8 ¢) Ol¢me ve Degerlendirmeye Iliskin Diger Kosullar

Birim i¢in 6ngoriilen siavlarin gegerlilik siiresi sinavin basarildig: tarihten itibaren 1 yildir. Birimin elde
edilebilmesi i¢in basarilan sinav tarihleri arasindaki siire farki bir y1l1 gecemez.

Yeterlilik birimlerinin gegerlilik siiresi birimin basarildig tarihten itibaren 2 yildir.

Adayin kendi ve diger kisilerin can giivenligini tehlikeye sokacak bir davranis gdstermesi halinde sinava
son verilir

YETERLILIK BiRiMIiNi

9 | GELISTIREN Tiirkiye Liman Isletmecileri Dernegi (TURKLIM)
KURUM/KURULUS(LAR)
YETERLILIK BiRiMIiNi

10 | DOGRULAYAN MYK Ulastirma, Lojistik ve Haberlesme Sektor Komitesi
SEKTOR KOMITESI
MYK YONETIM KURULU | Ik onay:04/07/2012-2012/49

11 |ONAY TARIiHi ve 01°nolu revizyon:10/07/2013-2013/55
SAYISI 02’nolu revizyon:03/09/2014-2014/56
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YETERLILIK BIRIMi EKLERI
EK B3-1: Yeterlilik Biriminin Kazandirilmasi igin Tavsiye Edilen Egitime Iliskin Bilgiler
Egitimin icerigi :

RTG’ nin spreader’inin yiike ve/veya konteynere sabitlenmesi

RTG ile yiike ve/veya konteynere vira yapma

Kaldirma esnasinda yiikleme agirligi sinirin1 gegen konteyner/ytik igin bildirimde bulunma

RTG’ de yiiklii spreader’i trolleyle yiiriitme

4.1. Emniyetli yiikseklige kaldirilmis yiiklii spreader’in, trolleyle yiikiin indirilecegi yerin yoniinde
yiiriitiilmesi

5. RTG ile yiiklii spreader’in araca adreslenen yere mayna yapilmasi

el NS

EK B3-2: Yeterlilik Biriminde Belirtilen Degerlendirme Araglari le Olgiilen Basarim Olgiitlerine

Iliskin Tablo
Basarim Olgiitleri Degerlendirme
Arac/lan

1 1.1 | Spreader’i konteynere, dayamalar1 kullanarak oturtur. T1,P1

2 1.2 | Spreader’i konteynere/yiike kilitleme sistemini Kullanarak sabitler. T1,P1

3 2.1 | Konteynerin/yiikiin kilitlenme pozisyonu ve agirlik-denge kontrollerini T1,P1
talimatina gore yapar.

4 2.2 | Istif iginden konteyneri/yiikii, trim-list durumuna gére ve kizak iginde T1,P1
sikisma olmayacak sekilde, giivenli yiikseklige kaldirir.

5 2.3 | Kaldirma esnasinda yiikleme agirlig1 sinirin1 gegen konteyner/ytik igin T1,P1
bildirimde bulunur.

6 3.1 | Emniyetli yiikseklige kaldirilmis yiiklii spreader’i, trolleyle yiikiin T1,P1
indirilecegi yerin yoniinde yiiriitiir.

7 3.2 | Trolleyle yiriittigii  konteyner/yliikii  agirlik-denge  durumunu T1,P1
koruyacak sekilde hizini ayarlar.

8 4.1 | Gemi bay planlarini okur. T1,P1

9 4.2 | Konteyner/yiikiin ve inecegi yerin sorun ve hasar durumunu kontrol T1,P1
ederek puantdre bildirir.

10 | 4.3 | Trolleyle yirittigii yikli spreader’i, indirilmesi adreslenen yere P1
dengesini koruyarak hizalar.

11 | 4.4 | Yikla spreader’i kontrollii sekilde ve dengesini koruyarak adreslenen P1
yere indirerek serdiimenden yiikiin oturdugunun teyidini alir.

12 | 4.5 | Kilitleme diizenekleri ile spreader’i konteynerden/yiikten ayirarak vira T1,P1
yapar.
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12UY0062-3 / B4 SSG’ yi TANIMA, GUNLUK BAKIM ve KONTROL

YETERLILIK BIRIMI

1 | YETERLILIK BIRIMI ADI | Ssg’ yi Tanima, Giinliik Bakim ve Kontrol
2 | REFERANS KODU 12UY0062-3 / B4
3 | SEVIYE 3
4 | KREDI DEGERI -

A)YAYIN TARIHI 04/07/2012
5 | B)REVIZYON NO 02

C)REVIZYON TARIHi 03/09/2014
6 | YETERLILIK BIRIMINE KAYNAK TESKIiL EDEN MESLEK STANDARDI

10UMS0061-3 Liman Ving Operatorii (RTG ve SSG) (Seviye 3) Ulusal Meslek Standardi

7 | OGRENME CIKTILARI

Ogrenme Ciktis1 1: SSG’ nin ozelliklerini ve teknolojisini tanir.

Basarim Olciitleri:

1.1: SSG’nin tanim1 ve operasyonel 6zelliklerini agiklar.

1.2: SSG’nin yiiriyiis, kaldirma, elektrik- elektronik, isletim, mekanik, hidrolik, giivenlik sistemleri
donanimlar1 ve ¢alisma prensiplerini agiklar.

1.3: SSG’nin spreader ve yardimei ekipmanlarinin 6zelliklerini fonksiyonlarina gore aciklar.

1.4: Kullandig1 SSG’nin ytikseklik, genislik, ebatlarini tanimlar.

1.5: Kullandig1 SSG’nin kaldirma kapasitesi, ylikleme diagrami, aksamlar1 gibi 6zelliklerini tanimlar.

1.6: SSG’nin yiikseklik, genislik, ebatlari, kaldirma kapasitesi, ylikleme diagrami, aksamlar1 gibi
Ozelliklerinin ¢alisma sartlarina etkisini agiklar.

Baglam: SSG teknik dokiimanlari, spreader ve yardimci ekipmanlariin 6zellikleri ve fonksiyonlarina
dair teknik dokiimanlar

Osrenme Ciktisi 2: SSG’ nin ¢calisma oncesi fiziki kontrollerini yapar.

Basarim Olgiitleri:

2.1: SSG’ nin besleme kablosunun takili olup olmama durumunu kontrol ederek, takili besleme
kablosunu soker.

2.2: Dizel kabin kontrollerini talimatlarina uygun olarak yapar.

2.3: Sasedeki hasar ve yipranmalar1 kontrol eder.

2.4: SSG’ nin alt yiiriiylis donanimlarini ve yiiriiyiis hattin1 kontrol eder.

2.5: Boom tizerindeki trolley, ray, trolley tekerlekleri, trolley park kilidi ve sensdrlerin fiziksel durumunu
kontrol eder.

2.6: Halatlarin, halat tamburlarinin ve makaralarin bozulma ve yipranmalarini kontrol eder.

2.7: SSG’ nin kontrol panelinin faal olup olmadigini ve enerjinin kabine aktarilip aktarilmadigini kontrol
eder.

2.8: Kabindeki acil stop butonunun ¢alisirligini kontrol eder.

2.9: Kabin i¢i ylizeyleri ve kabin camlarinin temizliginin yapilmasi ve kontroliiniin ¢aligma sartlarina
etkisini agiklar.

Baglam: SSG teknik dokiimanlari, spreader ve yardimci ekipmanlarmin 6zellikleri ve fonksiyonlarina
dair teknik dokiimanlar ile bunlarin kontrol listeleri, is makinesi kullanim 6ncesi kontrol talimati
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Ogrenme Ciktis1 3: SSG’ nin fonksivonel kontrollerini yapar.

Basarim Olgiitleri:

3.1: Kabin koltugunun ayarin1 yapar.

3.2: Kabin i¢i fonksiyonel kontrolleri talimatlarina uygun olarak yapar.

3.3: Is makinesine enerji vererek faal hale getirir.

3.4: Kabin i¢i ve ¢alisma ekranindaki ikaz lambalarinin ¢alisirligini talimatina gore kontrol eder.
3.5: Makinenin operasyonel sonlandirma devre anahtari/limit sivi¢ (swich) kontrollerini yapar.
3.6: Talimatlarina gore troley, mayna, vira, hiz yavaslatma ayarlarini yapar.

3.7: Acil durdurma fonksiyonu kontrollerini yapar.

3.8: Spreader’in fiziki durumunu ve genel fonksiyonlarinin ¢alisirligini kontrol eder.

SSG’nin boom kaldirma, kilitleme ve indirme sistemlerinin fonksiyonellik kontroliinii yapar.

Baglam: SSG teknik dokiimanlari, spreader ve yardimci ekipmanlarinin 6zellikleri ve fonksiyonlarina
dair teknik dokiimanlar ile bunlarin kontrol listeleri, is makinesi kullanim 6ncesi kontrol talimati

Ogrenme Ciktisi 4: is makinesinde hata giderme prosediirlerini uygular.,

Basarim Olciitleri:

4.1: SSG’de olusan hata uyarilarini ekran tizerinden takip ederek yorumlar.

4.2: SSG’de olusan operasyonu ve ¢alismay1 engellemeyen hatalari tespit eder.
4.3: SSG’de olusan yetkisi dahilindeki hatalar1 prosediiriine uygun olarak giderir.

Baglam: SSG teknik dokiimanlar1 ve PLC boliimii, spreader ve yardimci ekipmanlarin 6zellikleri ve
fonksiyonlarina dair teknik dokiimanlar ile bunlarin hata kontrol listeleri

Ogrenme Ciktis1 5: Ariza tespitine yardim eder.

Basarim Olgiitleri:
5.1: SSG’de meydana gelen arizanin olugma kosullari, etkileri ve sonuglarini agiklar.
5.2: Arizanin lokalize edilmesinde teknik ekibin yonlendirmesine gore, operasyonel destek verir.

Baglam: SSG teknik dokiimanlar1 ve PLC boliimii, spreader ve yardimci ekipmanlarmin 6zellikleri ve
fonksiyonlarina dair teknik dokiimanlar ile bunlarin hata kontrol listeleri.

8 | OLCME VE DEGERLENDIRME

8 a) Teorik Sinav

(T1): B4 birimine yonelik teorik sinav Ek B4-2’de yer alan “Yeterlilik Biriminde Belirtilen
Degerlendirme Araglar1 Ile Olgiilen Basarim Olgiitlerine Iliskin Tabloya” gore gerceklestirilir. Teorik
sinav i¢in adaylara en az 10 soruluk 4 secenekli ¢oktan se¢cmeli ve her biri esit puan degerinde test sinavi
uygulanir . Coktan segmeli sorularla diizenlenmis sinavda yanlis cevaplandirilan sorulardan herhangi bir
puan indirimi yapilmaz. Sinavda adaylara her soru i¢in ortalama bir dakika zaman verilir. Yazili stnavda
sorularin en az % 60’1na dogru yanit veren aday basarili sayilir. Sinav sorulari, bu birimde teorik sinav ile
Olciilmesi ongoriilen tiim basarim oSlgiitlerini (Ek B4-2) 6l¢melidir.

8 b) Performansa Dayal Sinav

(P1): B4 birimine yonelik performansa dayali sinav Ek B1- 2’de yer alan “Yeterlilik Biriminde Belirtilen
Degerlendirme Araglar1 ile Olgiilen Basarim Olgiitlerine Iliskin Tabloya” gore gerceklestirilir.
Performansa dayali sinav gercek veya gergegine uygun olarak diizenlenmis ¢alisma ortaminda gozlenerek
gerceklestirilir Adayin, yeterlilik birimi ekinde yer alan “Degerlendirme Araglar1 ile Olgiilen Basarim
Olgiitlerine iliskin Tabloda” belirtilen ve performansa dayali sinav ile dlgiilmesi dngériilen tiim basarim
olgiitleri performansa dayali sinav ile dlgtilmelidir. Adayin, performans sinavindan basari saglamasi igin
siavin genelinden asgari %80 basar1 gostermesi gerekir.

8 ¢) Ol¢me ve Degerlendirmeye Tliskin Diger Kosullar
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Yeterlilik birimlerinin gegerlilik siiresi birimin basarildig tarihten itibaren 2 yildir.

Birim i¢in 6ngdriilen sinavlarin gegerlilik siiresi sinavin bagarildigi tarihten itibaren 1 yildir. Birimin elde
edilebilmesi i¢in basarilan sinav tarihleri arasindaki siire farki bir y1l1 gecemez.

Adayin kendi ve diger kisilerin can giivenligini tehlikeye sokacak bir davranis gdstermesi halinde sinava

son verilir

YETERLILIK BiRIMINi

9 | GELISTIREN Tiirkiye Liman Isletmecileri Dernegi (TURKLIM)
KURUM/KURULUS(LAR)
YETERLILIK BiRIMINI

10 [DOGRULAYAN MYK Ulastirma, Lojistik ve Haberlesme Sektor Komitesi
SEKTOR KOMITESI
MYK YONETIM KURULU Ik onay:04/07/2012-2012/49

11 | ONAY TARIHI ve 01°nolu revizyon:10/07/2013-2013/55
SAYISI 02’nolu revizyon:03/09/2014-2014/56

YETERLILIK BiRiMi EKLERIi

EK B4 -1: Yeterlilik Biriminin Kazandirilmasi i¢in Tavsiye Edilen Egitime iliskin Bilgiler

Egitimin igerigi :

1. SSG’ nin dzellikleri ve teknolojisi;
1.1.SSG’nin tanim (ylirtiylis, kaldirma, elektrik- elektronik, isletim, mekanik, hidrolik, giivenlik
sistemleri donanimlari, yiikseklik, genislik, ebatlarin1 )ve operasyonel (spreader ve yardimei
ekipmanlarinin) 6zellikleri, kaldirma kapasitesi, yiikleme diagramu.

2. SSG’ nin caligma oncesi fiziki kontrolleri; ( Sasedeki hasar ve yipranmalari alt yiriyis
donanimlar1 ve yiiriiylis hatti, Boom tizerindeki trolley, ray, trolley tekerlekleri, trolley park kilidi

ve sensorlerin, acil stop butonunun calisirhigi, Halatlarin, halat tamburlarinin ve makaralarin
bozulma ve yipranmalar)

w

Kabin igi yiizeyleri ve kabin camlarinin temizliginin ¢aligmalara etkisi

4. SSG’ nin fonksiyonel kontrolleri; ( Kabin koltugunun ayari , Kabin i¢i ve ¢alisma ekranindaki ikaz
lambalarinin galigirligi , devre anahtari/limit sivig (swich) kontrolleri , troley, mayna, vira, hiz
yavaslatma ayarlar1 , Acil durdurma fonksiyonu , Spreader’in fiziki durumu ve genel fonksiyonlar

boom kaldirma, kilitleme ve indirme sistemlerinin fonksiyonellik kontrolii gibi ) .

5. Is makinesinde hata giderme prosediirleri; (operasyonu ve calismay1 engellemeyen hatalarmin
tespiti, yetkisi dahilindeki hatalarin prosediiriine uygun olarak giderilmesi)
6. Ariza tespiti

EK B4-2: Yeterlilik Biriminde Belirtilen Degerlendirme Araglar le Olgiilen Basarim Olgiitlerine

Mliskin Tablo
Basarim Olgiitleri Degerlendirme
Arac/lar
1 1.1 | SSG’nin tanim ve operasyonel ozelliklerini agiklar. T1
2 1.2 | SSG’nin yiiriiylis, kaldirma, elektrik- elektronik, isletim, mekanik, T1
hidrolik, giivenlik sistemleri donamimlart ve c¢alisma prensiplerini
aciklar.
3 1.3 | SSG’nin spreader ve yardimci ekipmanlarinin  6zelliklerini T1
fonksiyonlarina gore aciklar.
4 1.4 | Kullandig1 SSG’nin yiikseklik, genislik, ebatlarini tanimlar. P1
5 1.5 | Kullandig1 SSG’nin kaldirma kapasitesi, yiikleme diagrami, aksamlari P1
gibi ozelliklerini tanimlar.
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6 1.6 | SSG’nin yiikseklik, geniglik, ebatlari, kaldirma kapasitesi, yiikleme T1
diagrami, aksamlar1 gibi Ozelliklerinin g¢aligma sartlarina etkisini
aciklar.

7 2.1 | SSG’ nin besleme kablosunun takili olup olmama durumunu kontrol Pl
ederek, takili besleme kablosunu soker.

8 2.2 | Dizel kabin kontrollerini talimatlarina uygun olarak yapar. P1

9 2.3 | Sasedeki hasar ve yipranmalar1 kontrol eder. P1

10 | 2.4 | SSG’ nin alt yiiriiylis donanimlarini ve yiiriiyiis hattin1 kontrol eder. P1

11 | 2.5 | Boom iizerindeki trolley, ray, trolley tekerlekleri, trolley park kilidi ve P1
sensorlerin fiziksel durumunu kontrol eder.

12 | 2.6 | Halatlarin, halat tamburlarmin ve makaralarin bozulma ve P1
yipranmalarini kontrol eder.

13 | 2.7 | SSG’ nin kontrol panelinin faal olup olmadigim1 ve enerjinin kabine P1
aktarilip aktarilmadigim kontrol eder.

14 | 2.8 | Kabindeki acil stop butonunun ¢aligirligini kontrol eder. P1

15 | 2.9 | Kabin ici ylizeyleri ve kabin camlarimin temizliginin yapilmasi ve T1,P1
kontroliiniin ¢alisma sartlarina etkisini agiklar.

16 | 3.1 | Kabin koltugunun ayarini yapar. P1

17 | 3.2 | Kabin i¢i fonksiyonel kontrolleri talimatlarina uygun olarak yapar. P1

18 | 3.3 | Is makinesine enerji vererek faal hale getirir. P1

19 | 3.4 | Kabin igi ve c¢aligma ekranindaki ikaz lambalarinin c¢aligirligini P1
talimatina gore kontrol eder.

20 | 3.5 | Makinenin operasyonel sonlandirma devre anahtari/limit sivi¢ (swich) Pl
kontrollerini yapar.

21 | 3.6 | Talimatlarina gore troley, mayna, vira, hiz yavaglatma ayarlarini yapar. Pl

22 | 3.7 | Acil durdurma fonksiyonu kontrollerini yapar. P1

23 | 3.8 | Spreader’in fiziki durumunu ve genel fonksiyonlarmin c¢aligirligini P1
kontrol eder.

24 | 3.9 | SSG’nin boom kaldirma, kilitleme ve indirme sistemlerinin P1
fonksiyonellik kontroliinii yapar.

25 | 4.1 | SSG’de olusan hata uyarilarini ekran iizerinden takip ederek yorumlar. T1,P1

26 | 4.2 | SSG’de olusan operasyonu ve ¢aligmay1 engellemeyen hatalar1 tespit T1,P1
eder.

27 | 4.3 | SSG’de olusan yetkisi dahilindeki hatalari prosediiriine uygun olarak T1,P1
giderir.

28 |51 | SSG’de meydana gelen arizanin olugsma kosullar, etkileri ve T1,P1
sonuglarini agiklar.

29 | 5.2 | Anizanin lokalize edilmesinde teknik ekibin yonlendirmesine gore, T1,P1
operasyonel destek verir.

©Mesleki Yeterlilik Kurumu, 2014 29



12UY0062-3/B5 SSG’yi Yiiriitme ve Konumlandirma Yayin Tarihi:04/07/2012 Rev. No:02

12UY0062-3 / B5 SSG’ yi YURUTME ve KONUMLANDIRMA

YETERLILIK BiRIMi

1 | YETERLILIK BiRiMi ADI SSG’ yi Yiiriitme ve Konumlandirma
2 | REFERANS KODU 12UY0062-3 / B5
3 | SEVIYE 3
4 | KREDi DEGERI -

A)YAYIN TARIHI 04/07/2012
5 | B)REVIZYON NO 02

C)REVIZYON TARIHi 03/09/2014
6 | YETERLILIK BIRIMINE KAYNAK TESKIiL EDEN MESLEK STANDARDI

10UMSO0061-3 Liman Ving Operatorii (RTG ve SSG) (Seviye 3) Ulusal Meslek Standardi

7 | OGRENME CIKTILARI

Osrenme Ciktis1 1: SSG’ vi hat iizerinde viiriitiir.

Basarim Olciitleri:

1.1: SSG’ yi talimatlarina uygun sekilde faal hale getirir.

1.2: Yiiriiyiis yolunun harekete uygunlugunu talimatina goére kontrol eder.

1.3: SSG’ yi yiiriitmek i¢in yiiriiylis hattinin ve raylarin harekete uygunlugunu kontrol ederek spreader’i
yiirlime, trolleyi geri pozisyonuna alir.

1.4: SSG’yi joistigi kullanarak ray tizerinde yirtitiir.

Baglam: SSG giivenli kullanim talimati ve teknik dokiimanlari, PLC Sistemi/Kabin i¢i kumanda
donanimlari, is makinesi ikaz-anons sistemi

Ogrenme Ciktis1 2: SSG ile hiza alir.

Basarim Olgiitleri:

2.1: SSG’ yi konteyner istifine paralel konuma getirir.

2.2: Bos spreader ile 20°1ik - 40’11k olarak ¢alisilacak istifteki konteynere spreader’i oturtarak hizalar.
2.3: SSG’ nin spreader’ini, geminin trim-list dengesine gore ¢alisilacak pozisyonda ayarlar.

Baglam: SSG giivenli kullanim talimati

Osrenme Ciktis1 3: SSG ile talimatlara uygun konumda bekleme yapar.

Basarim Olgiitleri:

3.1: Emniyet kaynakli zorunlu durumlar digsinda SSG ile yiik askida iken bekleme yapmaz.

3.2: Zorunlu durumda SSG’ de, spreader’deki yiikii, vincin 6n kirisi lizerine koyarak bekleme yapar.
3.3: SSG ile yiiksiiz bekleme yapmak i¢in vinci park pozisyonuna getirir.

Baglam: SSG giivenli kullanim talimati, ellecleme siireglerinde verimlilik talimatlar1 (enerji tasarrufu,
yakit verimliligi, duruslar, vb.), PLC Sistemi/kabin i¢i kumanda donanimlar1

Ogrenme Ciktis1 4: SSG’ vi park eder.

Basarim Olciitleri:

4.1: SSG’ yi park etmek i¢in, kabin i¢i sistemleri durdurduktan sonra, boom kabinine ¢ikip vinci tekrar
aktive eder.

4.2: SSG’ nin boom dikme islemini talimatina gore yaparak boom’u kilitli konuma alir.
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4.3: SSG’ yi tekrar talimatindaki islem sirasina gore durdurur.

Baglam: SSG giivenli kullanim talimati, PLC Sistemi/Kabin i¢i kumanda donanimlari

8 | OLCME VE DEGERLENDIRME

8 a) Teorik Simnav

(T1): B5 birimine yonelik teorik sinav Ek B5-2’de yer alan “Yeterlilik Biriminde Belirtilen
Degerlendirme Araglar ile Olgiilen Basarim Olgiitlerine Iliskin Tabloya” gére gerceklestirilir. Teorik
sinav i¢in adaylara en az 10 soruluk 4 secenekli coktan se¢meli ve her biri esit puan degerinde test sinavi
uygulanir . Coktan se¢meli sorularla diizenlenmis sinavda yanlis cevaplandirilan sorulardan herhangi bir
puan indirimi yapilmaz. Sinavda adaylara her soru i¢in ortalama bir dakika zaman verilir. Yazili sinavda
sorularin en az % 60’1ma dogru yanit veren aday basarili sayilir. Sinav sorulari, bu birimde teorik sinav ile
Ol¢iilmesi 6ngoriilen tiim bagarim oSlgiitlerini (Ek B5-2) 6lgmelidir.

8 b) Performansa Dayah Sinav

(P1): B5 birimine yonelik performansa dayali sinav Ek B5- 2°de yer alan “Yeterlilik Biriminde Belirtilen
Degerlendirme Araglar1 ile Olgiillen Basarim Olgiitlerine iliskin Tabloya” gore gergeklestirilir.
Performansa dayali sinav gergek veya gercegine uygun olarak diizenlenmis ¢alisma ortaminda gozlenerek
gerceklestirilir Adayin, yeterlilik birimi ekinde yer alan “Degerlendirme Araglari Ile Olgiilen Basarim
Olgiitlerine iliskin Tabloda” belirtilen ve performansa dayali sinav ile dl¢iilmesi 6ngoriilen tiim basarim
Ol¢iitleri performansa dayali sinav ile dlgiilmelidir. Adayin, performans sinavindan basari saglamasi igin
siavin genelinden asgari %80 basar1 gostermesi gerekir.

8 ¢) Oleme ve Degerlendirmeye Iliskin Diger Kosullar

Birim i¢in 6ngoriilen siavlarin gegerlilik siiresi sinavin basarildigi tarihten itibaren 1 yildir. Birimin elde
edilebilmesi i¢in basarilan sinav tarihleri arasindaki siire farki bir y1l1 gecemez.

Yeterlilik birimlerinin gegerlilik siiresi birimin basarildig: tarihten itibaren 2 yildir.

Adayin kendi ve diger kisilerin can giivenligini tehlikeye sokacak bir davranis gostermesi halinde sinava
son verilir

YETERLILIK BIRIMINI

9 | GELISTIREN Tiirkiye Liman Isletmecileri Dernegi (TURKLIM)
KURUM/KURULUS(LAR)
YETERLILIK BIRIMINi

10 [DOGRULAYAN MYK Ulastirma, Lojistik ve Haberlesme Sektor Komitesi
SEKTOR KOMITESI
MYK YONETIM KURULU | Ik onay:04/07/2012-2012/49

11 |ONAY TARIiHi ve 01°nolu revizyon:10/07/2013-2013/55
SAYISI 02’nolu revizyon:03/09/2014-2014/56

YETERLILIK BIRIMI EKLER
EK B5-1: Yeterlilik Biriminin Kazandirilmasi igin Tavsiye Edilen Egitime Iliskin Bilgiler
Egitimin igerigi :
1. SSG’ yi hat iizerinde yiiriitme
2. SSG’ yi talimatlaria uygun sekilde faal hale getirme

3. SSGile hiza alma
3.1.SSG’ yi konteyner istifine paralel konuma getirme
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3.2.Bos spreader ile 20’lik - 40’lik olarak c¢alisilacak istifteki konteynere spreader’i oturtarak
hizalama
3.3.SSG’ nin spreader’ini, geminin trim-list dengesine gore calisilacak pozisyonda ayarlama
4. SSG ile talimatlara uygun konumda bekleme yapma
4.1.SSG ile yiiksiiz bekleme yapmak i¢in vinci park pozisyonuna getirme
5. SSG’ yi park etme

EK B5-2: Yeterlilik Biriminde Belirtilen Degerlendirme Araglari ile Olgiilen Basarim Olgiitlerine

Iliskin Tablo
Basarim Olgiitleri Degerlendirme
Arag/lari

1 1.1 | SSG’ yi talimatlarma uygun sekilde faal hale getirir. P1

2 1.2 | Yiiriiylis yolunun harekete uygunlugunu talimatina gore kontrol eder. P1

3 1.3 | SSG’ yi yiriitmek igin ylirliyls hattinin ve raylarin harekete P1
uygunlugunu kontrol ederek spreader’i yiirlime, trolleyi geri
pozisyonuna alir.

4 1.4 | SSG’yi joistigi kullanarak ray lizerinde yiiriitiir. P1

5 2.1 | SSG’ yi konteyner istifine paralel konuma getirir. Pl

6 2.2 | Bos spreader ile 20’lik - 40’lik olarak calisilacak istifteki konteynere P1
spreader’i oturtarak hizalar.

7 2.3 | SSG’ nin spreader’ini, geminin trim-list dengesine gore calisilacak T1,P1
pozisyonda ayarlar.

8 3.1 | Emniyet kaynakli zorunlu durumlar disinda SSG ile yiik askida iken T1,P1
bekleme yapmaz.

9 3.2 | Zorunlu durumda SSG’ de, spreader’deki yiikii, vincin 6n Kkirisi T1,P1
tizerine koyarak bekleme yapar.

10 | 3.3 | SSGile yiiksiiz bekleme yapmak i¢in vinci park pozisyonuna getirir. T1,P1

11 | 4.1 | SSG’ yi park etmek i¢in, kabin i¢i sistemleri durdurduktan sonra, boom T1,P1
kabinine ¢ikip vinci tekrar aktive eder.

12 | 4.2 | SSG’ nin boom dikme islemini talimatina gore yaparak boom’u kilitli T1,P1
konuma alir.

13 | 4.3 | SSG’ yi tekrar talimatindaki iglem sirasina gore durdurur. T1,P1
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12UY0062-3 / B6 SSG ile KONTEYNER ve DIGER YUKLERi ELLECLEME
YETERLILIK BIRIMI

1 YETERLILIK BiRiMi ADI | SSG ile Konteyner ve Diger Yiikleri Ellecleme
2 | REFERANS KODU 12UY0062-3 / B6
3 | SEVIYE 3
4 | KREDi DEGERI -
A)YAYIN TARIHI 04/07/2012
5 | B)REVIZYON NO 02
C)REVIZYON TARIHI 03/09/2014
6 | YETERLILIK BIRIMINE KAYNAK TESKIL EDEN MESLEK STANDARDI

10UMS0061-3 Liman Ving Operatorii (RTG ve SSG) (Seviye 3) Ulusal Meslek Standardi

7 | OGRENME CIKTILARI

Ogrenme Ciktis1 1: SSG’ nin spreader’ini viike ve/veva konteynere sabitler.

Basarim Olgiitleri:

1.1: Spreader’i konteynere, yiike uygun flipperleri kullanarak oturtur.

1.2: 2x20’ lik operasyonu, spreader’i twin (ikili) konumuna alarak gerceklestirir.
1.3: Spreader’i konteynere/yiike kilitleme sistemini kullanarak sabitler.

Baglam: SSG giivenli kullanim talimat1 ve SSG teknik dokiimanlari, PLC Sistemi/Kabin i¢i kumanda
donanimlari, spreader ve yardimci ekipmanlarinin 6zellikleri ve fonksiyonlarina dair teknik dokiimanlar

Ogrenme Ciktisi 2: SSG ile viikii ve/veva konteyneri vira vapar.

Basarim Olgiitleri:

2.1: Konteynerin/yiikiin kilitlenme pozisyonu ve agirlik-denge kontrollerini talimatina gore yapar.

2.2: Istif icinden konteyneri/yiikii, trim-list durumuna gére ve kizak icinde sikigma olmayacak sekilde,
giivenli yiikseklige kaldirir.

2.3: Blok arkasi ¢alisma sonlandirmalarinda serdiimenden teyit alarak hareket eder.

2.4: Konteyner dis1 yiiklerde serdiimen ile talimatina gore koordine kurar.

2.5: Kaldirma esnasinda yiikleme agirlig1 sinirini gegen konteyner/yiik i¢in bildirimde bulunur.

Baglam: SSG giivenli kullanim talimati, PLC Sistemi/Kabin i¢i kumanda donanimlari, spreader ve
yardimci ekipmanlarinin 6zellikleri ve fonksiyonlarina dair teknik dokiimanlar

Ogrenme Ciktis1 3: SSG’ de viiklii spreader’i trolleyle viiriitiir.

Basarim Olgiitleri:

3.1: Emniyetli yiikseklige kaldirilmis yiiklii spreader’i, trolleyle yiikiin indirilecegi yerin yoniinde
yiriitir.

3.2: Trolleyle yiiriittiigli konteyner/yiikii agirlik-denge durumunu koruyacak sekilde hizin1 ayarlar.
Baglam: SSG giivenli kullanim talimati, spreader ve yardimci ekipmanlar kullanim talimatlari, PLC
Sistemi/Kabin i¢i kumanda donanimlari

Ogrenme Ciktis1 4: SSG ile viiklii spreader’i mayna vapar.

Basarim Olgiitleri:
4.1: Gemi bay planlarimi okur.
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4.2: Konteyner/yiikiin ve inecegi yerin sorun ve hasar durumunu kontrol eder.

4.3: Trolleyle yiiriittiigii yiikli spreader’i, indirilmesi adreslenen yere dengesini koruyarak hizalar.

4.4: Yiikli spreader’i kontrollii sekilde ve dengesini koruyarak adreslenen yere indirerek serdiimenden
yiikiin oturdugunun ve maynanin tamamlandiginin teyidini alir.

4.5: Kilitleme diizenekleri ile spreader’i konteynerden/ylikten ayirarak vira yapar.

Baglam: SSG giivenli kullanim talimati, PLC Sistemi/Kabin i¢i kumanda donanimlari, is makinesi ikaz-
anons sistemi, Giivenlik ve Saglik Isaretleri Yonetmeligi kapsaminda yer alan serdiimen isaret dili, gemi
yiikleme sahalar1 bay planlarinin 6zellikleri ve bay plani formlari.

Ogrenme Ciktis1 5: Gemide kapak acma ve kapama hareketi yontemlerini aciklar.

Basarim Olgiitleri:

5.1: Gemi ambar kapagin1 agmadan once serdiimen yardimiyla, gemi kapag kilitlerinin agik oldugunu,
kapak tlizerinde, operasyon sirasinda diisebilecek herhangi bir malzeme ve insan olmadigina dair kontrol
prosediirlerini agiklar.

5.2: Spreader’i/donanimlari agilacak gemi ambar kapagina hizalama ve sabitleme yonteminin asamalarini
tanimlar.

5.3: Kapagin konacagi yerin uygunluk kontroliinii de igerecek sekilde gemi ambar kapaginin
kizaklara takmadan, serdiimen yardimiyla vira yapma yontemlerini gerekceleriyle acgiklar.

5.4: Alinan gemi ambar kapagini, konulacagi yere dengeli, kontrollii hizda serdiimen yardimiyla doniis ve
mayna yaparak oturtma ayaklarinin iizerine koyma yontemini agiklar.

5.5: Mayna ile en fazla kag tane ve/veya nereye gemi ambar kapagi istif edilebilecegini agiklar.

5.6: Puantdr yardimiyla kapanacak kapagin tasinacagi gemi alaninin giivenlik altina alinmasina iliskin
adimlar gerekgeli olarak agiklar.

5.7: Kapanacak gemi ambar kapagini; vira, doniis ve mayna hareketleri ile gemideki haznesine serdiimen
yonlendirmesiyle yerlestirme adimlarini tanimlar.

Baglam: SSG guvenli kullamm talimati, SSG teknik dokiimanlari, gemide ¢alisma prosediirleri, is
makinesi ikaz-anons sistemi, Giivenlik ve Saglik Isaretleri Yonetmeligi kapsaminda yer alan serdiimen
isaret dili.

8 | OLCME VE DEGERLENDIRME

8 a) Teorik Smmav

(T1): B6 birimine yonelik teorik simav Ek B6-2°de yer alan “Yeterlilik Biriminde Belirtilen
Degerlendirme Araglar1 ile Olgiilen Basarim Olgiitlerine Iliskin Tabloya” gore gerceklestirilir. Teorik
sinav i¢in adaylara en az 10 soruluk 4 secenekli coktan se¢meli ve her biri esit puan degerinde test sinavi
uygulanir . Coktan se¢meli sorularla diizenlenmis sinavda yanlis cevaplandirilan sorulardan herhangi bir
puan indirimi yapilmaz. Smavda adaylara her soru i¢in ortalama bir dakika zaman verilir. Yazili sinavda
sorularin en az % 60’ma dogru yanit veren aday basarili sayilir. Sinav sorulari, bu birimde teorik sinav ile
Ol¢iilmesi 6ngoriilen tiim bagarim oOlgiitlerini (Ek B6-2) 6lgmelidir.

8 b) Performansa Dayah Sinav

(P1): B6 birimine yonelik performansa dayali sinav Ek B1- 2’de yer alan “Yeterlilik Biriminde Belirtilen
Degerlendirme Araclar1 ile Olgiillen Basarim Olgiitlerine iliskin Tabloya” gore gergeklestirilir.
Performansa dayali sinav gercek veya gergegine uygun olarak diizenlenmis ¢alisma ortaminda gézlenerek
gerceklestirilir Adayin, yeterlilik birimi ekinde yer alan “Degerlendirme Araglari ile Olgiilen Basarim
Olgiitlerine Iliskin Tabloda” belirtilen ve performansa dayali sinav ile dl¢iilmesi 6ngériilen tiim basarim
olgiitleri performansa dayali sinav ile dl¢lilmelidir. Adayin, performans sinavindan basar1 saglamasi igin
sinavin genelinden asgari %80 bagar1 gdstermesi gerekir.

8 ¢) Ol¢me ve Degerlendirmeye iliskin Diger Kosullar

Birim i¢in 6ngdriilen sinavlarin gegerlilik siiresi sinavin basarildigi tarihten itibaren 1 yildir. Birimin elde
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edilebilmesi i¢in basarilan sinav tarihleri arasindaki siire farki bir y1li gegemez.

Yeterlilik birimlerinin gecerlilik siiresi birimin basarildig: tarihten itibaren 2 yildir.

Adayin kendi ve diger kisilerin can giivenligini tehlikeye sokacak bir davranig gostermesi halinde sinava
son verilir

YETERLILIK BiRIMINi

9 | GELISTIREN Tiirkiye Liman Isletmecileri Dernegi (TURKLIM)
KURUM/KURULUS(LAR)
YETERLILIK BIRIMINI

10 | DOGRULAYAN MYK Ulastirma, Lojistik ve Haberlesme Sektor Komitesi
SEKTOR KOMITESI
MYK YONETIM KURULU Ik onay:04/07/2012-2012/49

11 | ONAY TARIHI ve 01°nolu revizyon:10/07/2013-2013/55
SAYISI 02’nolu revizyon:03/09/2014-2014/56

YETERLILIiK BiRiMi EKLER

EK B6-1: Yeterlilik Biriminin Kazandirilmasi icin Tavsiye Edilen Egitime Iliskin Bilgiler

Egitimin igerigi:

1.
2.
3.

Gemi bay planlarini okuma

SSG’ nin spreader’ini ylike ve/veya konteynere sabitleme

Spreader’i konteynere, yiike uygun flipperleri kullanarak oturtma

3.1.2x20’ lik operasyonu, spreader’i twin (ikili) konumuna alma

3.2.Spreader’i konteynere/yiike kilitleme sistemini kullanarak sabitleme

SSG ile yiikil ve/veya konteyneri vira yapma

4.1.Konteynerin/yiikiin kilitlenme pozisyonu ve agirlik-denge kontrolleri

4.2.1stif icinden konteyneri/yiikii, trim-list durumuna gére ve kizak iginde sikisma olmayacak
sekilde, giivenli ylikseklige kaldirma

4.3.Blok arkasi ¢alisma sonlandirmalarinda serdiimenden teyit alarak hareket etme.

4.4. Konteyner dis1 yiiklerde serdiimen ile talimatina gore koordinasyon kurma

4.5.Kaldirma esnasinda yiikleme agirligi sinirin1 gegen konteyner/yiik i¢in bildirimde bulunma

SSG’ de yiiklii spreader’i trolleyle yliriitme

5.1. Emniyetli ylikseklige kaldirilmis yiikli spreader’i, trolleyle yiikiin indirilecegi yerin yoniinde
yurutme

5.2.Trolleyle yiiriittigii konteyner/yiikii agirlik-denge durumunu koruyacak sekilde hizim
ayarlama

SSG ile yiiklii spreader’i mayna yapma

6.1.Konteyner/yiikiin ve inecegi yerin sorun ve hasar durumunu kontrol etme

6.2.Yikli spreader’i kontrollii sekilde ve dengesini koruyarak adreslenen yere indirme

6.3.Serdiimenden yiikiin oturdugunun ve maynanin tamamlandiginin teyidini alma

6.4.Kilitleme diizenekleri ile spreader’i konteynerden/yiikten ayirarak vira yapma.

Gemide kapak agma ve kapama hareketi yontemleri

7.1.Puantdr yardimiyla kapanacak kapagin taginacagi gemi alanimin giivenlik altina alinmasina
iligkin adimlart

7.2.Kapanacak gemi ambar kapagini; vira, doniis ve mayna hareketleri ile gemideki haznesine
serdiimen yonlendirmesiyle yerlestirme
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EK B6-2: Yeterlilik Biriminde Belirtilen Degerlendirme Araglari ile Olgiilen Basarim Olgiitlerine

Iliskin Tablo
Basarim Olgiitleri Degerlendirme
Aracg/lan

1 1.1 | Spreader’i konteynere, yiike uygun flipperleri kullanarak oturtur. T1,P1

2 1.2 | 2x20° lik operasyonu, spreader’i twin (ikili) konumuna alarak T1,P1
gergeklestirir.

3 1.3 | Spreader’i konteynere/yiike kilitleme sistemini Kullanarak sabitler. T1,P1

4 2.1 | Konteynerin/yiikiin kilitlenme pozisyonu ve agirlik-denge kontrollerini T1,P1
talimatina gore yapar.

5 2.2 | Istif iginden konteyneri/yiikii, trim-list durumuna gére ve kizak iginde T1,P1
sikisma olmayacak sekilde, giivenli yiikseklige kaldirir.

6 2.3 | Blok arkasi calisma sonlandirmalarinda serdiimenden teyit alarak P1
hareket eder.

7 2.4 | Konteyner dis1 yiiklerde serdiimen ile talimatina gore koordine kurar. T1

8 2.5 | Kaldirma esnasinda yiikleme agirligi sinirin1 gegen konteyner/yiik igin P1
bildirimde bulunur.

9 3.1 | Emniyetli yiikseklige kaldirilmis yiiklii spreader’i, trolleyle yiikiin T1,P1
indirilecegi yerin yoniinde yiiriitiir.

10 | 3.2 | Trolleyle yirittigii konteyner/yiikii  agirlik-denge  durumunu T1,P1
koruyacak sekilde hizini ayarlar.

11 | 4.1 | Gemi bay planlarm okur. T1,P1

12 | 4.2 | Konteyner/ylikiin ve inecegi yerin sorun ve hasar durumunu kontrol P1
eder.

13 | 4.3 | Trolleyle yiriittiigii yiiklii spreader’i, indirilmesi adreslenen yere P1
dengesini koruyarak hizalar.

14 | 4.4 | Yikli spreader’i kontrollii sekilde ve dengesini koruyarak adreslenen P1
yere indirerek serdiimenden yiikiin oturdugunun ve maynanin
tamamlandiginin teyidini alir.

15 | 4.5 | Kilitleme diizenekleri ile spreader’i konteynerden/ytikten ayirarak vira T1,P1
yapar.

16 | 5.1 | Gemi ambar kapagini agmadan Once serdiimen yardimiyla, gemi T1
kapag kilitlerinin ac¢ik oldugunu, kapak {izerinde, operasyon sirasinda
diisebilecek herhangi bir malzeme ve insan olmadigina dair kontrol
prosediirlerini agiklar.

17 | 5.2 | Spreader’i/donanimlar1 agilacak gemi ambar kapagina hizalama ve T1
sabitleme yonteminin agsamalarini tanimlar.

18 | 5.3 | Kapagin konacag1 yerin uygunluk kontroliinii de igerecek sekilde gemi T1
ambar kapaginin kizaklara takmadan, serdiimen yardimiyla
vira yapma yontemlerini gerekgeleriyle aciklar.

19 | 5.4 | Alinan gemi ambar kapagini, konulacagi yere dengeli, kontrollii hizda T1
serdiimen yardimiyla doniis ve mayna yaparak oturtma ayaklarinin
lizerine koyma yontemini agiklar.

20 | 5.5 | Mayna ile en fazla kag¢ tane ve/veya nereye gemi ambar kapag istif T1
edilebilecegini agiklar.

21 | 5.6 | Puantdr yardimiyla kapanacak kapagin tasinacagi gemi alaninin T1
giivenlik altina alinmasina iliskin adimlari gerekgeli olarak agiklar.

22 | 5.7 | Kapanacak gemi ambar kapagini; vira, doniis ve mayna hareketleri ile T1
gemideki haznesine serdiimen yonlendirmesiyle yerlestirme adimlarini
tanimlar.
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YETERLILIK EKLERIi

EK 1: Yeterlilik Birimleri

12UY0062-3/A1: ISG, Cevre Giivenligi ve Kalite Onlemlerini Alma
12UY0062-3/A2: Is Organizasyonu Yapma, Gemi ve Liman Ellegleme Sahalarinda Hareket Kurallart

ve Yik Tanima

12UY0062-3/B1: RTG’ yi Tanima, Giinliik Bakim ve Kontrol
12UY0062-3/B2: RTG’ yi Yiiriitme ve Konumlandirma
12UY0062-3/B3: RTG ile Konteyner ve Diger Yiikleri Ellecleme
12UY0062-3/B4: SSG’ yi Tanima, Giinliik Bakim ve Kontrol
12UY0062-3/B5: SSG’ yi Yiriitme ve Konumlandirma
12UY0062-3/B6: SSG ile Konteyner ve Diger Yiikleri Ellegleme

EK 2: Terimler, Simgeler ve Kisaltmalar

AGSS: RTG is makinesinde otomatik siiriis sistemini,

BOOM: Kaldirma halati/zinciri veya bagka mekanizmanin asili oldugu yatay veya yukariya kalkik
ving kolunu,

ELLECLEME: Yiikleme, bosaltma, aktarma, istifleme ve yigma islemlerini,

FLIPPER: RTG ve SSG spreaderlerinin konteynerlere sabitlenmesinde kullanilan kilavuz kiirekleri,
GEMI BAY PLANI: Konteyner gemilerinin ambarlarinin yiik planlarin,

GENEL KARGO: Dokme yiik ile adet sayisina tabi yiik disinda kalan yiikleri,

IMDG (International Maritime Dangerous Goods) Code: Uluslararasi tehlikeli yiikler kodunu,

ISO 6346: Konteynerlerin siniflandirilmalarini saglayan, ¢esitleri ve olgiilerinin verildigi uluslararasi
standardi,

ISPS: Uluslararasi Gemi ve Liman Tesisi Giivenlik Kodu’nu,

KiSISEL KORUYUCU DONANIM: (KKD) : Calisani, yiiriitiilen isten kaynaklanan, saglik ve
giivenligi etkileyen bir veya birden fazla riske karsi koruyan, ¢alisan tarafindan giyilen, takilan veya
tutulan, bu amaca uygun olarak tasarimi yapilmis tiim alet, arag, gere¢ ve cihazlari,

KONTEYNER: Uluslararas1 Standart Orgiitiince (ISO) kabul edilen tip ve dlgiilere uygun her tiirlii
deniz kara ve hava tasitlari ile taginabilen, devamli kullanmaya imkén verebilecek sekilde hususi ve
dayanikli olan, bir veya birden fazla nakil vasitalarima aktarma edilmesinde, yiikleme — bosaltma
kolaylig1 saglayan, 6zel tertibati bulunan tagima kaplarini,

LASHING: Istifteki yiikii halat, tel, liftin uskuru (¢ubuk), zincir vb. ydntemlerle sabitleme,
saglamlama (baglama) islemini,

LIST: Geminin iskele ve sancak draftlari arasindaki farki,
MAYNA: Asagi yon,

PUANTOR: Her yiik kalemini veya konteynir’1 belirli bir yere (6rnegin CPS depo bélmesi, konteyner
doldurma kapisi, ving alti, tasiyici ara¢ degistirme bdlmesi) girip ¢ikarken kontrol etme, sayma,
siiflandirma, kaydetme iglerinden sorumlu kisiyi,

RTG (Rubber-Tired Gantry): Kendi tekerlekleri {izerinde hareket eden ve terminalde konteyner
istifleyen vinci,

SERDUMEN: Uluslararasi kabul gérmiis isaretlerle is makinesi operatoriinii yonlendiren, serdiimen
ehliyeti olan (ving ehliyeti de olmasi tavsiye edilen) vasifli elemant,
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SINTINE: Gemilerin makine ve yardimc1 makine alt tanklari, koferdamlar, ambarlar veya benzer
boliimlerinde olusan sizint1 su ve yagl atik sulari ve bunlarin biriktigi boliimleri,

SPREADER: Konteyner kavrayici/tutucu alt ekipmant,

SSG (Ship To Shore Gantry Crane): Gemiden karaya ve karadan gemiye, raylari {izerinde hareket
ederek ellecleme yapabilen koprii vinci (“Q Crane” olarak da adlandirilmaktadir),

TRIM: Geminin bag ve ki¢ draftlar arasindaki farki,

TROLLEY: Is makinesi kopriisii iizerindeki yiikii tastyan bir tiir arabay1,
UNLASHING: Yiikiin baglarin1 ¢6zme islemini,

VIRA: Yukar yénii,

ifade eder.

EK 3: Meslekte Yatay ve Dikey Ilerleme Yollart

Liman Ving Operatorii (RTG ve SSG) (Seviye 3) mesleginin de dahil oldugu liman is makineleri
operatorleri grubunda mesleki ilerleme, limanlarda operatorliikler arasinda c¢ogunlukla yatay
niteliktedir. Bu operatorler genelde kariyer siireglerinin baglarinda forklift gibi makineler, daha sonra
da ECS, CRS, RTG is makineleri ile gérev yaparak MHC’ ye ve son olarak SSG’ ye erisirler. MHC ve
SSG kullanarak ellegleme yapabilecek duruma gelen operatérler, ayni zamanda yeni yetisen
operatdrleri is baginda yetistirirler ve elleglemede kritik 6zel yiiklerin elleclenmesi, sahadaki kritik
sorunlarin ¢éziimlenmesinde rol ve sorumluluk alirlar. Meslegin dikey ilerlemesi, operator sefligi
ve/veya saha formenligi olabilmektedir.

EK 4: Degerlendirici Olgiitleri

Liman Ving Operatorii (RTG ve SSG) (Seviye 3) meslegi yeterliliklerine dair degerlendirme
siireglerinde gorev alacak Smmav Heyeti asgari iki (2) kisiden olusur.  Smav Heyeti’nde
gorevlendirilecek degerlendiriciler;

1. Bir (1) kisi Limancilik sektériinde ISG ve cevre giivenligi ile ilgili birimlerde y&netim ve
uzmanlik pozisyonlarinda goérev yapmis ve bu kapsamda egitim ve degerlendirme
uygulamalarinda en az ii¢ (3) yil deneyime sahip,

2. Bir (1) kisi Limancilik sektoriinde is makineleri operatorligii ve egitim uygulamalarinda
deneyime sahip olup  egitim veya yoOnetim silire¢lerinde en az l¢ (3) yil gorev
almug,niteliklerine sahip olmalidirlar.
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