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ONSOZ

Mobil Ving Operatorii (MHC, Sahil ve Gemi Vinci) (Seviye 3) Ulusal Yeterliligi 5544 sayili
Mesleki Yeterlilik Kurumu (MYK) Kanunu ile anilan Kanun uyarinca ¢ikartilan “Mesleki

Yeterlilik, Sinav ve Belgelendirme Yonetmeligi” hiikiimlerine gore hazirlanmastir.

Yeterlilik taslagi, 23 Eyliil 2010 tarihinde imzalan isbirligi protokolii ile goérevlendirilen
Tiirkiye Liman Isletmecileri Dernegi (TURKLIM) tarafindan hazirlanmistir. Hazirlanan taslak
hakkinda sektordeki ilgili kurum ve kuruluslarin goriisleri alinmig ve goriisler
degerlendirilerek taslak {izerinde gerekli diizenlemeler yapilmistir. Nihai taslak MYK
Ulastirma, Lojistik ve Haberlesme Sektor Komitesi tarafindan incelenip degerlendirildikten
ve Komitenin uygun goriisti alindiktan sonra, MYK Yo6netim Kurulunun 04/07/2012 tarih ve
2012/49 sayil1 karari ile onaylanarak Ulusal Yeterlilik Cergevesine (UYC) yerlestirilmesine

karar verilmistir.

Mobil Ving Operatorii (MHC, Sahil ve Gemi Vinci) (Seviye 3) Ulusal Yeterliligi 10/07/2013
tarih ve 2013/55 sayili MYK Yo6netim Kurulu karari ile revize edilmistir.

Yeterliligin hazirlanmasi, goriis bildirilmesi, incelenmesi ve dogrulanmasinda katki saglayan
kisi, kurum ve kuruluslara goriis ve katkilart i¢in tesekkiir eder, yararlanabilecek tiim

taraflarin bilgisine sunariz.

Mesleki Yeterlilik Kurumu
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GIRIS

Ulusal yeterliligin hazirlanmasinda, sektor komitelerinde incelenmesinde ve MYK Y0&netim
Kurulu tarafindan onaylanarak yiirlirliige konulmasinda temel olgiitler Mesleki Yeterlilik,

Sinav ve Belgelendirme Y Onetmeliginde belirlenmistir.
Ulusal yeterlilikler asagidaki unsurlari icermektedir;

a)Yeterliligin ad1 ve seviyesi,

b)Yeterliligin amaci,

c)Yeterlilige kaynak teskil eden meslek standardi, meslek standardi birimleri/gérevleri
veya yeterlilik birimleri,

¢)Yeterlilik sinavina giris i¢in aranan sartlar,

d)Yeterlilik birimleri bazinda 6grenme ¢iktilar1 ve basarim 6lgiitleri,

e)Yeterliligin kazanilmasinda uygulanacak 6lgme, degerlendirme ve degerlendirici
Olgiitleri

f)Yeterlilik belgesinin gecerlilik siiresi, yenilenme sartlari, belge sahibinin gozetimine
iligkin sartlar,

g)Yeterliligi gelistiren kurum/kurulus ve dogrulayan Sektor Komitesi.

Ulusal yeterlilikler ulusal meslek standartlar1 ve/veya uluslararasi meslek standartlar1 esas

alinarak olusturulur.

Ulusal yeterlilikler;
»  Orgiin ve yaygin egitim ve dgretim kurumlari,
= Yetkilendirilmis belgelendirme kuruluslari,
= Kuruma yetkilendirme 6n bagvurusunda bulunmus kuruluslar,
= Ulusal meslek standard1 hazirlamis kuruluslar,

= Meslek kuruluslar ile bunlarin miisterek ¢alismastyla olusturulur.
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12UY0061-3 MOBIL VINC OPERATORU (MHC, Sahil ve Gemi Vinci)

ULUSAL YETERLILIGI
MNP MOBIL VINC OPERATORU (MHC,
1 | YETERLILIGIN ADI SAHIL VE GEMI VINCI)
2 | REFERANS KODU 12UY0061-3
3 | SEVIYE 3
4 | ULUSLARARASI SINIFLANDIRMADAKI YERI ISCO (08): 8343
5 | TOR -
6 | KREDI DEGERI -
A)YAYIN TARIHI 04/07/2012
7 | B)REVIZYON NO 01
C)REVIZYON TARIiHi 10/07/2013
Bu ulusal yeterliligin amaci; ¢alisanlarin
ve adaylarin Mobil Ving Operatorii (MHC,
Sahil ve Gemi Vinci) (Seviye 3)
mesleginde basarili olmak icin gereken
niteliklere sahip ve yeterli olup olmadigim
8 | AMAC belirlemek ve meslekte yeterliligini,

gecerli ve gilivenilir bir belge ile
kanitlamasina olanak vermektir. Bu
caligma; ayni zamanda egitim sistemi ile
sinav ve belgelendirme kuruluglar igin
referans niteligindedir.

9 | YETERLILIGE KAYNAK TESKIiL EDEN MESLEK STANDART(LAR)I

11UMS0175-3 Mobil Ving Operatorii (Seviye 3) Ulusal Meslek Standardi
10UMS0061-3 Liman Ving Operatdrii (RTG ve SSG) (Seviye 3) Ulusal Meslek Standardi

10 | YETERLILIK SINAVINA GiRiS SART(LAR)I

Mesleki yeterlilik sinavina giris i¢in herhangi 6zel bir sart tanimlanmamaktadir.

11 | YETERLILIGIN YAPISI

11-a) Zorunlu Birimler

Tamima

12UY0061-3/A7: Mobil Vinci Yiiriitme ve Konumlandirma
12UY0061-3/A8: Mobil Ving ile Yiik Ellegleme
12UY0061-3/A9: Sahil ve/veya Gemi Vincini Kullanma

12UY0062-3/A1: ISG, Cevre Giivenligi ve Kalite Onlemlerini Alma
12UY0062-3/A2: is Organizasyonu Yapma, Gemi ve Liman Ellecleme Sahalarinda Hareket Kurallar1 ve Yiik

12UY0061-3/A6: Mobil Vinci Tanima, Vincin Gunlik Bakim ve Kontroli

11-b) Se¢meli Birimler

11-¢) Birimlerin Gruplandirilma Alternatifleri ve ilave Ogrenme Ciktilar:

Mobil Ving Operatorii (MHC, Sahil ve Gemi Vinci) (Seviye 3) mesleginin belgelendirilmesinde, adaymn “11-a”
boliimiinde tanimlanan tiim zorunlu yeterlilik birimlerinden basarili olmasi gerekmektedir.
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12 | OLCME VE DEGERLENDIRME

Genel Sartlar

Mobil Ving Operatorii (MHC, Sahil ve Gemi Vinci) (Seviye 3) mesleginde, sinav ve belgelendirme i¢in bagvuran
adayin mesleki yeterliligini belgeleyebilmesi i¢in, Mobil Ving Operatorii (MHC, Sahil ve Gemi Vinci) (Seviye 3)
meslegi i¢in tanimlanan yeterlilik birimlerinin tiimiinde, bu birimlerin her birinde tanimlanan 6lgiitlere gore basarili
olmasi gerekir. Her birimde tanimlanan 6grenme ciktilarinin basarim oOlgiitlerini karsilayacak, teorik (yazil)
ve/veya performansa dayali (uygulamali) olmak tizere iki agsamali 6l¢gme degerlendirme yapilir.

Mobil Ving Operatoériic (MHC, Sahil ve Gemi Vinci) (Seviye 3) meslegi yeterlilik birimlerinde teorik
degerlendirmeden basarili olamayan adaylar, teorik degerlendirmede basarili oluncaya kadar performans
degerlendirmesine alinmazlar. Adaymn yeterlilik birimlerinden basarili olmasi i¢in, , teorik smnavlardan 100
iizerinden en az 60 puan, performans siavlarindan da 100 {izerinden en az 80 puan alinmalidir.

Tim yeterlilik birimlerinde basarili olamayan adaylara, basarili olduklar1 yeterlilik birimlerinin basar1 belgeleri
verilir. Adayn ilk sinav tarihinden itibaren 2 yil i¢erisinde minimum mesleki yeterlilik kosullarin1 saglayana kadar
yeterlilik birimlerinden veya boliimlerinden tekrar sinava girme hakk: vardir.

Teorik Sinav

Adaym basarisi, ilgili birimin 6lgme degerlendirme bolimiinde belirtilen Olciitleri saglama diizeyine gore
degerlendirilecektir. Yeterlilik birimlerinin teorik degerlendirmesi ayr1 veya birlikte yapilabilir. Mobil Ving
Operatori (MHC, Sahil ve Gemi Vinci) (Seviye 3) meslegi yeterlilik birimlerinin teorik degerlendirmeleri,
yeterlilik birimlerinde belirtilen soru sayisi ve siirede, ¢coktan se¢meli, 4 segenekli ve her biri esit puan degerinde
olacak sekilde diizenlenmis 6lgme aracinin kullanildig1 yazili smavla yapilir. Olgme aracinda sorularin degerleri
zorluk dereceleri biligsel diizeye gore belirlenir. Yanlis cevaplar degerlendirmeye alinmaz ve herhangi bir puan
indirimi yapilmaz.

Belgelendirme i¢in basvuran adaylarin, teorik sinavlardan, birimlerde belirtilen 6l¢iit ve oranlarda asgari basari
gostermeleri beklenir.

Performansa Dayali Stnav

Mobil Ving Operatorii (MHC, Sahil ve Gemi Vinci) (Seviye 3) mesleginde yeterliliklerini belgelendirmek igin
bagvuran adayin yeterliliklerinin degerlendirilmesinde, performans sinavi/sinavlari; sanal ve/veya gergek
operasyon ortaminda, liman elle¢leme sahasi ile MHC ve sahil vincinin kumanda kabininde gergeklestirilir.
Performans simavi/sinavlarinda yeterlilikler, birimlerde tamimlanan G6grenme ¢iktilart ve basarim olgitleri
kapsaminda, uygulamaya dayali sorular ile degerlendirilir. Sinav sorulari, performans sinavi kapsaminda 6l¢iilmesi
ongoriilen 6grenme ¢iktilarini ve basarim Slgiitlerini 6lgebilecek sekilde tasarlanir.

Performansa dayali sorular, siireci ve sonucu 0l¢meye yonelik uygulamalar ve/veya kurgulanmig senaryolar ve
kritik kosullar1 i¢eren formatlarda olabilir. Yeterlilik biriminin gerektirdigi 6grenme ¢iktilar1 ve bagarim Slgiitlerini
karsilayacak sekilde; parametreleri, puanlari, ¢iktilar1 ve/veya islem basamaklari, (gereken durumda) stireleri ve
kritik edimleri tanimlanmis kontrol listeleri lizerinden gozlem, degerlendirme ve puanlama kayitlari tutulur.

Yeterlilik birimleri ile 6grenme ¢iktilar1 ve basarim oOlgiitleri arasindaki igerik ve siireg iligkilerine gore birimlerin
performans degerlendirmesi birlikte yapilabilecegi gibi, bdliimler halinde de yapilabilir. Belgelendirme igin
bagvuran adaylarin, performans siavi/sinavlarindan, yeterlilik birimlerinde belirtilen 6l¢iit ve oranlarda asgari
basar1 gostermeleri beklenir.

Adaylarin performans sinavi sirasinda onlenmesi miimkiin olmayan risklerden korunmak amaciyla KKD
kullanmalar1 saglanir.

Belgenin diizenlendigi tarihten itibaren

13 | BELGE GECERLILIK SURESI bes (5) yildir.
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aldiktan sonra yetkilendirilmis
belgelendirme kurulusu tarafindan,
ikinci (2’ nci) yilin sonundan itibaren
belge gegerlilik siiresi dahilinde ilgili
prosediirlerine gore biri besinci (5
inci yil iginde olmak tiizere en az 2
defa gozetime tabi tutulur.

BELGE YENILEMEDE UYGULANACAK OLCME-

15 DEGERLENDIRME YONTEMI

Gegerlilik stiresi dolan belgelerin
yenilenmesi i¢in, yetkilendirilmis
belgelendirme kurulusunun yetkili
organlarinca yapilacak degerlendirme
ve verilecek karara gore;

1) Belgelendirme yapan kurulusun
gozetim siirecindeki dogrudan
gbzetim veya performans
degerlendirme sonuglarina gore
belge sahibi, belge diizenlendigi
tarihten itibaren meslekte bir (1)
yildan fazla ara vermeden calistiysa
ve yapilan gozetim veya
performans degerlendirmesi
sonuglart bagarili bulunuyorsa, bir
defaya mahsus olmak {izere belge
dogrudan yenilenebilir. Ikinci bes
yilin sonunda gerekli teorik ve
performans sinavlari uygulanarak
belge yenilenir.

2) Belge gegerlilik siiresi iginde fiilen
bir (1) yildan fazla meslege ara
veren ve/veya yapilan gozetim
veya performans degerlendirmesi
sonuglart bagarili olarak beyan
edilmeyen belge sahibi, belge
gegcerlik siiresi sonunda yeniden
gerekli teorik ve performans
siavlar1 uygulanarak belge
yenilenir.

3) Belge sahibinin, belge gegerlilik
siiresi i¢inde, is makinesi ile bir
kisinin 6liim veya agir yaralanma
sonucu malulen is giicli kaybi ile
sonuglanmig bir kazada, dogrudan
kusurlu oldugu, mahkemelerce
verilmis ve kesinlesmis kararla
sabit goriilmesi durumunda, belge
stiresi sonunda, yenileme i¢in
dogrudan mesleki yeterlilik sinavi
yapilir.

16 | YETERLILiGI GELISTIREN KURULUS(LAR)

Tiirkiye Liman Isletmecileri Dernegi
(TURKLIM)

17 | YETERLILiGi DOGRULAYAN SEKTOR KOMITESI

MYK Ulastirma, Lojistik ve
Haberlesme Sektor Komitesi

18 | MYK YONETIM KURULU ONAY TARIiHi VE SAYISI

[k onay:04/07/2012-2012/49
01’nolu revizyon:10/07/2013-2013/55
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12UY0062-3 / A1 iSG, CEVRE GUVENLIGI ve KALITE ONLEMLERI ALMA YETERLILIK

BiRiMi

1 | YETERLILIK BIiRiMi ADI |iSG, CEVRE GUVENLIGI VE KALITE ONLEMLERI ALMA
2 | REFERANS KODU 12UY0062-3 / Al
3 | SEVIYE 3
4 | KREDI DEGERI -

A)YAYIN TARIHI 04/07/2012
5 | BIREVIZYON NO 01

C)REVIZYON TARIHi 10/07/2013
6 | YETERLILIK BIRIMINE KAYNAK TESKIL EDEN MESLEK STANDARDI

10UMSO0061-3 Liman Ving Operatorii (RTG ve SSG) (Seviye 3) Ulusal Meslek Standardi

7 | OGRENME CIKTILARI

Ogrenme Ciktisi 1: Cahsma sahasindaki ISG ve cevre giivenligi risklerini belirler.
Basarim Olgiitleri:
1.1. Caligsma alan1 ve is makinesinden kaynaklanabilecek olasi operasyonel riskleri belirleyerek sonuglarini
ve etkilerini degerlendirir.

1.2. Yaptig1 degerlendirmeye uygun 6nlemleri agiklar.
Baglam: Liman sahalari, liman is makineleri ve ellegleme ekipmanlari, gemiler, yiikler gibi unsurlardan
kaynaklanan ISG ve cevre giivenligi riskleri ve risk degerlendirmeleri ile risklerle ISG ve ¢evre giivenligi
talimatlarini, 6nlemleri iligkilendirme bilgi ve becerisi, riske ve talimatlara uygun énlem 6nerileri

Ogrenme Ciktisi 2: Calisma sahasinda ve gorev siirecinde iSG énlemlerini alr.
Basarim Olgiitleri:

2.1. Calisma sahasinda ve gorev siirecinde, talimatlarina gore is makinesine ve yiike uygun KKD kullanir.

2.2. 1s makinesini kullanim amacina ve limitlerine uygun kullanr.

2.3. IMDG kodlu 6zel iglem gerektiren konteyner/yiiklerin emniyetli ellecleme yontemlerini gerekgeleri ile

agiklar.

Baglam: ISG talimatlari, KKD talimatlari, Is makineleri giivenli kullanim talimatlart IMDG kod siniflamasi ve
ellecleme yontemleri, MSDS malzeme giivenlik bilgi formu igerigi

Ogrenme Ciktis1 3: Calisma sahasinda ve gorev siirecinde cevre giivenligi 6nlemlerini alr.
Basarim Olgiitleri:
3.1. Calisma sahasinda ve ellegleme siirecinde, liman gevre koruma talimatlarina uygun hareket eder.
3.2. Is makinesinin yakit, yag ve sintine sizintilarini talimatlara uygun sekilde kontrol ederek énlem alir.
Baglam: ISG ve gevre giivenligi talimatlari, is makinesi kullanim éncesi kontrolleri.

Ogrenme Ciktisi 4: Calisma sahasinin ve ellecleme siirecinin verimliligini belirleven unsurlari tanir.
Basarim Olgiitleri:
4.1. Calisma sahasi ve siirecinde verimli ¢aligma unsurlarini tanimlar.
4.2. Calisma sahasi ve siirecinde verimli ¢alisma unsurlarinin gerekgelerini agiklar.
Baglam: Ellecleme siireglerinde verimlilik talimatlari (enerji tasarrufu, yakit verimliligi, duruslar, vb.), is makinesi
verimlilik olciitleri ve onlemleri

Ogrenme Ciktis1 5: Acil durum prosediirlerini uygular.
Basarim Olgiitleri:
5.1. Tasvir edilen i kazas1 durumlarinda talimatina uygun sekilde bildirimde bulunur.
5.2.  Liman acil durum prosediirleri ¢cergevesinde, is makinesi operatorlerinin gorevlerini uygular.

©Mesleki Yeterlilik Kurumu, 2013 6
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5.3. Is makinesinde olas1 bir yangin durumunda, gorevleri kapsamindaki yanginla miicadele prosediirlerini
uygular.
Baglam: ISG yonetmeligi dahilinde is kazalari ve acil durum talimatlar, tehlikeli yiiklerle ilgili acil durum
prosediirleri, ilkyardim kurallari

8 | OLCME VE DEGERLENDIRME

8 a) Teorik Simnav

ISG, Cevre Giivenligi ve Kalite Onlemleri Alma yeterlilik biriminde teorik degerlendirme, ¢oktan secmeli, 4
secenekli ve her biri esit puan degerinde olacak sekilde diizenlenmis asgari 10 soruluk yazili smavla yapilir. Olgme
aracinda sorularin degerleri zorluk dereceleri biligsel diizeye gore belirlenir. Her soru igin ortalama 1-1,5 dakika
stire taninir. Yanlis cevaplardan puan indirimi yapilmaz.

Bu birimin teorik sinavinin degerlendirmesinden basarili olmak i¢in 100 iizerinden en az 60 puan alinmalidir

8 b) Performansa Dayah Sinav

ISG, Cevre Giivenligi ve Kalite Onlemleri Alma yeterlilik biriminde adaylarin performans smavi; sanal ve/veya
gercek is ortaminda ve operasyon mahallinde, 6grenme c¢iktilar1 ve basarim Olgiitlerine iliskin gelistirilmis
“uygulama kontrol listesi” ile yapilir. Uygulamanin puan degerleri ve siire 6l¢iitleri uygulama kontrol listesinde
belirtilir.

Bu birimin performans sinavinin degerlendirmesinden basarili olmak i¢in uygulamada, 100 tizerinden en az 80
puan alinmalidir.

8 ¢) Ol¢me ve Degerlendirmeye Iliskin Diger Kosullar

ISG, Cevre Giivenligi ve Kalite Onlemleri Alma yeterlilik biriminde aday, ilk sinav tarihinden itibaren 2 yil
icerisinde minimum mesleki yeterlilik kosullarini saglayana kadar, tekrar sinava girebilir.

9 YETERLILIK BiRiMiNi GELIiSTIREN Tiirkiye Liman Isletmecileri Dernegi
KURUM/KURULUS(LAR) (TURKLIM)
10 YETERLILIK BIRIMINi DOGRULAYAN MYK Ulastirma, Lojistik ve Haberlesme
SEKTOR KOMITESI Sektor Komitesi
11 | MYK YONETIM KURULU ONAY TARIHI ve | ilk onay:04/07/2012-2012/49
SAYISI 01’nolu revizyon:10/07/2013-2013/55
EKLER

EK -1: Yeterlilik Biriminin Kazandirilmast i¢in Tavsiye Edilen Egitime Iliskin Bilgiler

ISG, Cevre Giivenligi ve Kalite Onlemleri Alma yeterlilik birimi grenme ¢iktilarmmn icerdigi bilgi ve
beceriler, liman isletmelerinde, is siirecleri ddhilinde; ilgili boliimiin amiri ya da lideri ve is giivenligi
uzmanlarindan olusan yetkili egitmenler tarafindan verilen asgari 60 saatlik teorik ve uygulamali
egitimler ile saglanabilir. Is makinesinin giivenli kullanimima dair konular, bu makinelerle ilgili yaygin
egitim kurslarinin programlarinda yer alabilir.

©Mesleki Yeterlilik Kurumu, 2013 7
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Elle¢leme Sahalarinda Hareket Kurallar1 ve Yiik Tanima

12UY0062-3 / A2 IS ORGANIZASYONU YAPMA, GEMIi VE LIMAN ELLECLEME
SAHALARINDA HAREKET KURALLARI VE YUK TANIMA YETERLILIK BiRiMi

1 | vErERLILIK BIRI DI | O vV T
2 | REFERANS KODU 12UY0062-3 / A2
3 | SEVIYE 3
4 | KREDi DEGERI )
A)YAYIN TARIHI 04/07/2012
5 | BIREVIZYON NO 01
C)REVIZYON TARIHi 10/07/2013
6 | YETERLILIK BIRIMINE KAYNAK TESKIL EDEN MESLEK STANDARDI

10UMS0061-3 Liman Ving Operatdrii (RTG ve SSG) (Seviye 3) Ulusal Meslek Standardi

7 | OGRENME CIKTILARI

Ogrenme Ciktis1 1: ise baslama ve tamamlama prosediirlerini aciklar.
Basarim Olgiitleri:
1.1. Vardiya alma ve verme ile is emri, is listesi, is bilgisi alma prosediirlerini liman is makineleri
operatdrleri is tanimlarina gore aciklar.
1.2. Verilen goreve uygun malzeme ve ekipman temini ile ilgili prosediirleri aciklar.
Baglam: Operator is tanimlari, is makinesi ¢alisma talimatlari, malzeme ve ekipmen tedarik prosediirleri.

Ogrenme Ciktis1 2: is siireclerine iliskin kavitlari tutar.
Basarim Olgiitleri:
2.1. 1s makinesi formlarmi prosediirlerine uygun olarak tutar.
2.2. Doldurdugu formun onay prosediirlerini izleyerek ilgiliye teslim eder.
Baglam: Is makinesi calisma formu, is makinesi kontrol formlar1 gibi formlar ile form isleme, onay ve teslim
talimatlari

8 | OLCME VE DEGERLENDIRME

8 a) Teorik Sinav

Is Organizasyonu Yapma, Gemi ve Liman Ellegleme Sahalarinda Hareket Kurallar1 ve Yiik Tanima: Yeterlilik
biriminde teorik degerlendirme, coktan se¢meli, 4 secenekli ve her biri esit puan degerinde olacak sekilde
diizenlenmis asgari 15 soruluk yazili smavla yapilir. Olgme aracinda sorularin degerleri zorluk dereceleri bilissel
diizeye gore belirlenir. Her soru igin ortalama 1-1,5 dakika siire tanminir. Yanlis cevaplardan puan indirimi
yapilmaz.

Bu birimin teorik sinavinin degerlendirmesinden basarili olmak igin, 100 iizerinden en az 60 puan alinmalidir.

8 b) Performansa Dayah Sinav

Is organizasyonu yapma , liman sahalarinda ve gemi ellegleme sahalarinda hareket kurallari ve limanlarda
elleclenen yiikleri tanima yeterlilik biriminde adaylarin performans sinavi ; sanal ve/veya gercek is ortaminda ve
operasyon mahallinde, performansa dayali 6grenme ¢iktilar1 ve basarim 6l¢iitlerine iligkin gelistirilmis “uygulama
kontrol listesi” ile yapilir. Uygulamanin puan degerleri ve siire 6l¢iitleri uygulama kontrol listesinde belirtilir.

Bu birimin performans sinavinin degerlendirmesinden basarili olmak i¢in uygulamada 100 iizerinden en az 80
puan alinmalidir.

8 ¢) Ol¢me ve Degerlendirmeye iliskin Diger Kosullar
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12UY0062-3 / A2: Is Organizasyonu Yapma, Gemi ve Liman
Elle¢leme Sahalarinda Hareket Kurallar1 ve Yiik Tanima

Yaymn Tarihi:04/07/2012 Rev. No:01

Is Organizasyonu Yapma yeterlilik biriminde aday, ilk sinav tarihinden itibaren 2 y1l igerisinde minimum mesleki
yeterlilik kosullarini1 saglayana kadar, tekrar sinava girebilir.

YETERLILIK BIRIMINI GELISTIREN

Tiirkiye Liman Isletmecileri Dernegi

KURUM/KURULUS(LAR) (TURKLIM)

10 | YETERLILIK BIRIMINI DOGRULAYAN MYK Ulagtirma, Lojistik ve Haberlesme
SEKTOR KOMITESI Sektor Komitesi

11 | MYK YONETIM KURULU ONAY TARIHI ve | ilk onay:04/07/2012-2012/49
SAYISI 01’nolu revizyon:10/07/2013-2013/55

EKLER

EK -1: Yeterlilik Biriminin Kazandirilmas icin Tavsiye Edilen Egitime Iliskin Bilgiler

stirecler dahilinde deneyimle kazanirlar. Limanlarda ise yeni baslayan personel i¢in, insan kaynaklari
birimlerince diizenlenen oryantasyon programlarinda da bu 6grenme ¢iktilarinin igerdigi konular,
asgari 6 saatlik bir programla yer alabilir. Ayrica is siireglerinde dahilinde, deneyimli usta operator ve

ilgili boliim amiri de egitim verebilir.
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12UY0061-3 / A6 MOBIL VINCI TANIMA, MOBIL VINCIN GUNLUK BAKIM ve KONTROLU

YETERLILIKBiRiMI

o e e e ggl\?%{ XE\[_IJCI TANIMA, MOBIL VINCIN GUNLUK BAKIM VE
2 | REFERANS KODU 12UY0061-3 / A6
3 | SEVIYE 3
4 | KREDI DEGERI -

A)YAYIN TARIHI 04/07/2012
5 | BIREVIZYON NO 01

C)REVIZYON TARIHi 10/07/2013
6 | YETERLILIK BIRIMINE KAYNAK TESKIiL EDEN MESLEK STANDARDI

11UMSO0175-3 Mobil Ving Operatorii (Seviye 3) Ulusal Meslek Standardi

7 | OGRENME CIKTILARI

Ogrenme Ciktisi 1: Mobil vincin dzelliklerini ve teknolojisini tamr.
Basarim Olgiitleri:
1.1.  Mobil Vincin tanimi ve operasyonel 6zelliklerini agiklar.
1.2, Mobil Vincin yiiriiyiis, sabitleme pimi ve denge ayaklari, kaldirma (ilgili boom ¢esitleri), elektrik-
elektronik, igletim, mekanik, hidrolik, giivenlik sistemleri donanimlar1 ve ¢aligma prensiplerini agiklar.
1.3.  Mobil Vincin spreader ve/veya yardimei ekipmanlarinin 6zelliklerini fonksiyonlarina gore agiklar.
1.4, Mobil Vincin yiikseklik, genislik ebatlarini tanimlar.
1.5. Mobil Vincin yiikleme diyagrami (kaldirma kapasitesi), yiik momenti sinir1, aksamlari gibi
ozelliklerini agiklar.
1.6.  Mobil Vincin yiikseklik, genislik, ebatlari, yiikleme diyagrami (kaldirma kapasitesi), yiik momenti
sinir1, aksamlari gibi 6zelliklerinin ¢aligma sartlarina etkisini agiklar.
Baglam: Mobil Vinci teknik dokiimanlari, spreader ve yardimer ekipmanlarinin 6zellikleri ve fonksiyonlarina dair
teknik dokiimanlar

Ogrenme Ciktis1 2: Mobil vincin calisma oncesi fiziki kontrollerini yapar.

Basarim Olgiitleri:

2.1.  Kullamm 6ncesi kontrol talimatlarina gore vincin hareket ve yiiriiyiis sistemlerinin fiziki kontrollerini,
yapar.

2.2. Kullanim 6ncesi kontrol talimatlarina uygun olarak vincin elektrik, elektronik ve kontrol, kumanda
sistemlerinin (dis besleme kablosu, akii besleme ve ana salteri dahil) hareket Oncesi kontrollerini
yapar.

2.3. Vincin i¢-dis acil durdurma butonlarinin iglerligini kontrol eder.

2.4.  Kullamim 6ncesi kontrol talimatlarina uygun sekilde, vincin dis sasi ve temizlik kontrollerini yapar.

2.5.  Vincin makine fiziki kontrollerini ve takviyelerini talimatina gore yapar.

2.6.  Vincin hareket 6ncesi boom (ekipman, baglanti ve eklentiler dahil) fiziki kontrollerini yapar.

2.7.  Kabin igi yiizeyleri ve kabin camlarimin temizliginin yapilmasi ve kontroliiniin ¢aligma sartlarina
etkisini agiklar.

Baglam: Mobil Ving teknik dokiimanlari, spreader ve yardimei ekipmanlarinin 6zellikleri ve fonksiyonlarina dair
teknik dokiimanlar ile bunlarin kontrol listeleri, is makinesi kullanim dncesi kontrol talimati, dis sasi; halatlar, halat
tamburlari, makaralar, operatdr kabini dis baglantilar, kule kilidi, alt sasi terazisi, kablo makarasi, otomatik
yaglama kutusu, vb

Ogrenme Ciktis1 3: Mobil vincin fonksiyonel kontrollerini yapar.
Basarim Olgiitleri:
3.1. Kabin i¢i koltuk ve cam fonksiyonel ayar ve kontrollerini talimatina uygun olarak yapar.
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3.2.  Is makinesine enerji verme (elektrik ve dizel olarak) prosediirlerini uygulayarak faal hale getirir.
3.3.  Aydimlatma ve ikaz sisteminin fonksiyonelligini kontrol eder.
3.4.  Calisma ekraninin ¢alisirligini ve ekran uyarilarinin fonksiyonelliklerini talimatina gére kontrol eder.

3.5. Spreader’e enerji vererek makine ile uyumunu kontrol eder.

3.6.  Ving yiiriiyiisiiniin fonksiyonellik testlerini talimatina uygun olarak yapar.

3.7.  Denge ayaklarim kurarak terazi ayarlarini kontrol eder.

3.8. Kule kilit pimi, serbest kalma, kaldirma-indirme diizenekleri ve limit-switch’lerin ¢alisirhigini kontrol
eder.

3.9.  Acil durdurma fonksiyonu kontrollerini yapar.
3.10. Spreader’in fiziki durumunu ve genel fonksiyonlarinin ¢aligirligini kontrol eder.
3.11. Boom goriintii, koga pimi, kablo ¢orabi, kaldirma, spreader gobek kilidi ve indirme sistemlerinin
fonksiyonellik kontroliinii talimatina gore yapar.
Baglam: Mobil Ving teknik dokiimanlari, spreader ve yardimci ekipmanlarinin 6zellikleri ve fonksiyonlarina dair
teknik dokiimanlar ile bunlarin kontrol listeleri, is makinesi kullanim 6ncesi kontrol talimati

Ogrenme Ciktis1 4: Mobil vincin hata giderme prosediirlerini uygular.
Basarim Olgiitleri:
4.1. Mobil Vingte olusan hata uyarilarini ekran {izerinden takip ederek yorumlar.
4.2. Mobil Vingte olusan operasyonu ve ¢alismay1 engellemeyen hatalar1 ekran iizerinden tespit eder.
43. Mobil Vingte olusan yetkisi dahilindeki hatalar prosediiriine uygun olarak giderir.
Baglam: Mobil Ving teknik dokiimanlari, PLC sistemi, spreader ve yardimci ekipmanlarimin 6zellikleri ve
fonksiyonlarina dair teknik dokiimanlar ile bunlarin hata kontrol listeleri

Ogrenme Ciktis1 5: Ariza tespitine yardim eder.

Basarim Olgiitleri:

5.1. Mobil Vingte meydana gelen arizanin olugma kosullari, etkileri ve sonuglari itibari ile agiklar.

5.2.  Arizanin lokalize edilmesinde teknik ekibin yonlendirmesine gore, operasyonel destek verir.
Baglam: Mobil Ving teknik dokiimanlari, spreader ve yardimei ekipmanlarinin 6zellikleri ve fonksiyonlarina dair
teknik dokiimanlar ile bunlarin hata kontrol listeleri

8 | OLCME VE DEGERLENDIRME

8 a) Teorik Smmav

Mobil Vinci Tanima, Mobil Vincin Giinliikk Bakim ve Kontrolii yeterlilik biriminde teorik degerlendirme, ¢oktan
segmeli, 4 segenekli ve her biri esit puan degerinde olacak sekilde diizenlenmis asgari 15 soruluk yazili sinavla
yapilir. Olgme aracinda sorularin degerleri zorluk dereceleri bilissel diizeye gére belirlenir. Her soru igin ortalama
1-1,5 dakika siire taninir. Yanlis cevaplardan puan indirimi yapilmaz.

Bu birimin teorik sinavinin degerlendirmesinden basarili olmak i¢in 100 iizerinden en az 60 puan alinmalidir

8 b) Performansa Dayal Sinav

Mobil Vinci Tanima, Mobil Vincin Gilinliik Bakim ve Kontrolii yeterlilik biriminde adaylarin performans sinavi;
sanal ve/veya gercek is ortaminda ve operasyon mahallinde, 6grenme ciktilar1 ve basarim Olgiitlerine iligkin
gelistirilmis “uygulama kontrol listesi” ile yapilir. Uygulamanin puan degerleri ve siire olgiitleri uygulama kontrol
listesinde belirtilir.

Bu birimin performans smavinin degerlendirmesinden basarili olmak i¢in uygulamada, 100 iizerinden en az 80
puan alinmalidir.

8 ¢) Ol¢me ve Degerlendirmeye Tliskin Diger Kosullar

Mobil Vinci Tamima, Mobil Vincin Guinlik Bakim ve Kontroli yeterlilik biriminde aday, ilk sinav tarihinden
itibaren 2 y1l i¢erisinde minimum mesleki yeterlilik kosullarini saglayana kadar, tekrar sinava girebilir.

YETERLILIK BIRIMINI GELISTIREN Tiirkiye Liman Isletmecileri Dernegi
KURUM/KURULUS(LAR) (TURKLIM)

©Mesleki Yeterlilik Kurumu, 2013 11



12UY0061-3 / A6: Mobil Vinci Tanima, Mobil Vincin Giinliik Yayin Tarihi:04/07/2012 Rev. No:01
Bakim ve Kontrolii

10 YETERLILIK BiRIMINi DOGRULAYAN MYK Ulastirma, Lojistik ve Haberlesme
SEKTOR KOMITESI Sektor Komitesi
11 | MYK YONETIM KURULU ONAY TARIHI ve | ilk onay:04/07/2012-2012/49
SAYISI 01’nolu revizyon:10/07/2013-2013/55
EKLER

EK -1: Yeterlilik Biriminin Kazandirilmas: icin Tavsiye Edilen Egitime Iliskin Bilgiler

ciktilarinin igerdigi bilgi ve beceriler, halen yetkili egitmenler tarafindan verilen asgari 40 saatlik
egitimler ile saglanabilir. Bu birim kapsaminda yer alan bilgi ve becerileri igeren konular, resmi veya
Ozel yaygin egitim egitimi kapsaminda yer alan ve ilgili is makinesi kullanimi sertifikasi ile
belgelendirilen kurslarin egitim programlarinda yer alabilir. Bu egitimler talebe bagli bagvurularla
acilmakta, teorik ve uygulamali sekilde yiirtitiilebilmektedir. Ayrica sdzkonusu yeterliligin icerdigi
ogrenmeler, isletmelerde is siirecleri dahilinde; deneyimli usta operator, deneyimli ve usta makine
bakim onarim elemanlari ile ilgili boliimiin amiri ya da liderinden olusan yetkili egitmenler tarafindan
verilen teorik ve uygulamali egitimler ile de kazanilabilir.
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12UY0061-3 / A7 MOBIL VINCi YUORUTME ve KONUMLANDIRMA

YETERLILIK BiRIMIi

1 | YETERLILIK BiRiMi ADI | Mobil Vinci Yiiriitme Ve Konumlandirma
2 | REFERANS KODU 12UY0061-3 / A7
3 | SEVIYE 3
4 | KREDI DEGERI -

A)YAYIN TARIHI 04/07/2012
5 | BIREVIZYON NO 01

C)REVIZYON TARIHi 10/07/2013
6 | YETERLILIK BIRIMINE KAYNAK TESKIiL EDEN MESLEK STANDARDI

11UMSO0175-3 Mobil Ving Operatorii (Seviye 3) Ulusal Meslek Standardi

7 | OGRENME CIKTILARI

Ogrenme Ciktisi 1: Mobil Vinci yiiriitiir.
Basarim Olgiitleri:
1.1. Kule sase baglant1 gobek kilidini kilitli konuma alir.
1.2. Boom agis1 ve kanca yliksekligini talimatina uygun sekilde ayarlar.
1.3. Ving destek ayaklarm vyiiriiyiils pozisyonuna alarak, serdiimene yiiriiyiise hazir isareti verip
yiirliylis yolunun harekete uygunlugunu kontrol eder.
1.4.  Vinci kumanda diizeneklerini kullanarak yiiriitiir.
1.5. Kisa mesafe yer degisikliklerinde vinci ayaklari acik pozisyonda ve serdiimen yardimiyla
yiiriiterek yer degisimi yapar.
Baglam: Mobil ving giivenli kullanim talimati, mobil ving teknik dokiimanlari, PLC sistemi/kabin i¢i kumanda
donanimlar1, is makinesi ikaz-anons sistemi

Ogrenme Ciktisi 2: Mobil ving ile hiza ahr.
Basarim Olgiitleri:
2.1.  Sahanin durumuna gore yiikiin indirme-kaldirma mesafe ayarini talimatina uygun sekilde yapar.
2.2. Vincin orta merkezini ¢alisilacak yiik istifinin/ambarin orta merkezine konumlandirarak sase ile
ambar kapagi genisliginin ayni hizada olmasini saglar.
Baglam: Mobil ving giivenli kullanim talimati

Ogrenme Ciktis1 3: Mobil Vinci yere sabitler.
Basarim Olgiitleri:
3.1. Vincin kurulacag yerin uygunlugunun serdiimen ile isaretleserek kontrol edilmesini saglar.
3.2. Vincin ayaklarini talimatlarina uygun sekilde agarak kurar.
3.3. Vincin kurulu halde tam terazide olmasini saglar.
3.4. Vincin tst kule ve sase baglant1 kilidini agarak kumandayi alt saseden iist saseye gegirir.
Baglam: Mobil ving giivenli kullanim talimati

Ogrenme Ciktis1 4: Mobil Ving ile talimatlara uygun konumda bekleme yapar.
Basarim Olgiitleri:
4.1. Emniyet kaynakli zorunlu durumlar diginda mobil ving ile yiik askida iken bekleme yapmaz.
4.2. Yikli halde bekleme zorunlulugu olan acil durumlarda, yiikii yere birakarak bekleme yapar.
4.3. Yiiksiiz bekleme gerektiren durumda vinci park pozisyonuna getirerek bekleme yapar.
Baglam: Mobil ving giivenli kullanim talimati, elle¢leme siire¢lerinde verimlilik talimatlar1 (enerji tasarrufu, yakit
verimliligi, duruslar, vb.), PLC sistemi/kabin i¢i kumanda donanimlari

Ogrenme Ciktis1 5: Mobil vinci park eder.
Basarim Olgiitleri:
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5.1. Vinci park alanina yiiriiterek tanimlanan yerde talimatlarina uygun sekilde ayaklarini yere sabitleyerek
park pozisyonuna getirir.
5.2.  Vincin kabin i¢i sistemlerini talimatlarindaki islem sirasina goére durdurur.
5.3. Vincin (varsa) besleme kablosunu ilgili panoya takarak makinenin enerji aldigmi, talimatina
gore kontrol eder.
Baglam: Mobil ving giivenli kullanim talimati

8 | OLCME VE DEGERLENDIRME

8 a) Teorik Simnav

Mobil Vinci Yiirlitme ve Konumlandirma yeterlilik biriminde teorik degerlendirme, ¢oktan se¢cmeli, 4 secenekli ve
her biri esit puan degerinde olacak sekilde diizenlenmis asgari 10 soruluk yazili smavla yapilir. Olgme aracinda
sorularin degerleri zorluk dereceleri biligsel diizeye gore belirlenir. Her soru i¢in ortalama 1-1,5 dakika siire taninir.
Yanlis cevaplardan puan indirimi yapilmaz.

Bu birimin teorik sinavinin degerlendirmesinden basarili olmak i¢in 100 iizerinden en az 60 puan alinmalidir

8 b) Performansa Dayah Sinav

Mobil Vinci Yiiriitme ve Konumlandirma yeterlilik biriminde adaylarin performans sinavi; sanal ve/veya gergek is
ortaminda ve operasyon mahallinde, 6grenme c¢iktilar1 ve basarim Olgiitlerine iliskin gelistirilmis “uygulama
kontrol listesi” ile yapilir. Uygulamanin puan degerleri ve siire dl¢iitleri uygulama kontrol listesinde belirtilir.

Bu birimin performans siavinin degerlendirmesinden basarili olmak i¢in uygulamada, 100 iizerinden en az 80
puan alinmalidir.

8 ¢) Ol¢me ve Degerlendirmeye Iliskin Diger Kosullar

Mobil Vinci Yiirtitme ve Konumlandirma yeterlilik biriminde aday, ilk sinav tarihinden itibaren 2 yil igerisinde
minimum mesleki yeterlilik kosullarin1 saglayana kadar, tekrar sinava girebilir.

9 YETERLILIK BiRiMiNi GELIiSTIREN Tiirkiye Liman Isletmecileri Dernegi
KURUM/KURULUS(LAR) (TURKLIM)
10 YETERLILIK BIRIMINi DOGRULAYAN MYK Ulastirma, Lojistik ve Haberlesme
SEKTOR KOMITESI Sektér Komitesi
11 | MYK YONETIM KURULU ONAY TARIHI ve {1k onay:04/07/2012-2012/49
SAYISI 01’nolu revizyon:10/07/2013-2013/55
EKLER

EK -1: Yeterlilik Biriminin Kazandirilmast i¢in Tavsiye Edilen Egitime Iliskin Bilgiler

Mobil Vinci Yiiriitme ve Konumlandirma yeterlilik biriminin igerdigi 6grenme ciktilarinin igerdigi
bilgi ve beceriler, halen yetkili egitmenler tarafindan verilen asgari 140 saatlik egitimler ile
saglanabilir. Bu birim kapsaminda yer alan bilgi ve becerileri iceren konular, resmi veya 6zel yaygin
egitim kapsaminda yer alan ve ilgili is makinesi kullanimi sertifikasi ile belgelendirilen kurslarin
egitim programlarinda yer almaktadir. Bu egitimler talebe bagl bagvurularla agilmakta, teorik ve
uygulamali sekilde yiiriitilmektedir. Ayrica bu yeterliligin igerdigi Ogrenmeler, isletmelerde is
stirecleri dahilinde; deneyimli usta operator ve ilgili boliimiin amiri ya da liderinden olusan yetkili
egitmenler tarafindan verilen teorik ve uygulamali egitimler ile de kazanilabilir.
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12UY0061-3 / A8 MOBIL VINC iLE YUK ELLECLEME YETERLILIK BiRiMi

1 | YETERLILIK BIRIMI ADI | MOBIL VING ILE YUK ELLECLEME
2 | REFERANS KODU 12UY0061-3 / A8
3 | SEVIYE 3
4 | KREDi DEGERI -
A)YAYIN TARIHI 04/07/2012
5 | B)REVIZYON NO 01
C)REVIZYON TARIHi 10/07/2013
6 | YETERLILIK BIRIMINE KAYNAK TESKIL EDEN MESLEK STANDARDI

11UMS0175-3 Mobil Ving Operatorii (Seviye 3) Ulusal Meslek Standardi

7 | OGRENME CIKTILARI

Ogrenme Ciktis1 1: Yiikii sapan/halat/kancavya veya spreader’e sabitler.
Basarim Olgiitleri:
1.1. Boom hareketleri ile yiikle vincin uzakligini ayarlar.
1.2. Yiikiin 6zelligine uygun tagima ve kavrama ekipmanlarini tanimlar.
1.3. Sapanciya yiikii vincin halat/kancasina baglatip sapan halat bosluklarini ayarlayarak halat/kanca ile
yiikiin denge konumuna gelmesini saglar.
1.4. Yike ve ¢alisgma konumuna uygun olarak a¢ik alanlarda flipperi veya gemide kizagi kullanarak
spreader’i serdiimen yardimiyla konteyner iizerine oturtup kilitleme sistemi ile sabitler.!
Baglam: Mobil ving giivenli kullanim talimati ve mobil ving ile ekipmanlarinin 6zellikleri ve fonksiyonlarina dair
teknik dokiimanlar, PLC sistemi/kabin i¢i kumanda donanimlari, tasima ve kavrama ekipmanlari; giivenlik
sertifikal1 halat, overframe, sapan ve spreader, vb.

Ogrenme Ciktis1 2: Yiikle vira yapar.
Basarim Olgiitleri:

2.1. 1kaz sisteminden, spreader ile konteynerin kilitli pozisyonda oldugunu teyit edip kontrollii
hareketlerle konteyneri veya sapanli yiikii, bulundugu yerden yavasga ayirarak agirlik denge
kontrolii yapar.

2.2. Ambar iginde veya kizakli gemilerde, kizak i¢inde sikismayr Onleyici saga-sola kaydirma ve yavas
kaldirma hareketleri ile vira yaparak boom ile kogay1 ayn1 hizaya alir.*

2.3. Kontrol ve dengeleme sonuglarina gore yiikii talimatlara uygun giivenli yiikseklikte kaldirir.

2.4. Kaldirma esnasinda tespit ettigi, ylikleme agirlik sinirin1 gegmis konteynerler icin talimatlarina uygun
sekilde bildirimde bulunur.!

Baglam: Mobil ving giivenli kullanim talimat1 ve mobil ving ile ekipmanlarinin 6zellikleri ve fonksiyonlarina dair
teknik dokiimanlar, PLC sistemi/kabin i¢i kumanda donanimlari, serdiimen isaret dili.

Ogrenme Ciktis1 3: Yiikle doniis yapar.
Basarim Olgiitleri:
3.1. Yiikii giivenli mesafeye kaldirdiktan sonra yiikiin birakilacagi yer yoniinde vinci, herhangi bir
ara¢ ya da insan lizerinden ge¢irmeden, kontrollii bir sekilde dondiiriir.
3.2. Boom hareketleri ile yiikiin havada/askidaki salimimini en diigiikk seviyeye getirerek inecegi yerin
hizasina getirir.
Baglam: Mobil ving giivenli kullanim talimat1 ve mobil ving ile ekipmanlarinin 6zellikleri ve fonksiyonlarina dair
teknik dokiimanlar, PLC sistemi/kabin i¢i kumanda donanimlari, serdiimen isaret dili.

! MHC i¢in gecerlidir.
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Ogrenme Ciktis1 4: Yiikii mayna yapar.
Basarim Olgiitleri:

4.1. Yikin inecegi yerin giivenligini, hasar durumunu, insansiz oldugunu ve yiikiin giivenligini

tehdit edecek maddelerin olup olmadigini kontrol eder.

4.2. Araca/gemiye/yere hizalanan yiikii/konteyneri diisiik hizla kontrollii sekilde hedeflenen yere indirerek

talimatina gore serdiimenden yiikiin/konteynerin uygun sekilde oturdugu bilgisini alir.

4.3. Spreader’i konteynerden/yiikten kilit sistemini kullanarak ayirip vira hareketine geger.

4.4. Sapanh yiiklerde birakilan yiikiin sapanci vasitasiyla vingten ayrildiginin teyidini serdiimenden alir.
Baglam: Mobil ving giivenli kullanim talimati ve mobil ving ile ekipmanlarinin 6zellikleri ve fonksiyonlarina dair
teknik dokiimanlar, PLC sistemi/kabin i¢i kumanda donanimlari, serdiimen isaret dili, vin¢ anons sistemi, MHC
icin; gemi yiikleme sahalar1 bay planlarinin 6zellikleri ve bay plani formlari.

Ogrenme Ciktis1 5: Gemide kapak acma ve kapama hareketi yontemlerini aciklar. 2
Basarim Olgiitleri:

5.1. Gemi ambar kapagini agmadan Once serdiimen yardimiyla, gemi kapag: kilitlerinin agik
olduguna, kapak iizerinde, operasyon sirasinda diisebilecek herhangi bir malzeme ve insan
olmadigina dair kontrol prosediirlerini agiklar.

5.2. Spreader’i/donanimlar1 agilacak gemi ambar kapagina hizalama ve sabitleme yonteminin asamalarini
tanimlar.

5.3. Kapagmn konacagi yerin uygunluk kontroliinii de icerecek sekilde gemi ambar kapagmin kizaklara
takmadan, serdiimen yardimiyla vira yapma yontemlerini gerekceleriyle agiklar.

5.4. Alinan gemi ambar kapagini, konulacagi yere dengeli, kontrollii hizda serdiimen yardimiyla doniis ve
mayna yaparak oturtma ayaklarinin iizerine koyma yontemini agiklar.

5.5. Mayna ile en fazla kag tane ve/veya nereye gemi ambar kapagi istif edilebilecegini agiklar.

5.6. Puantdér yardimiyla kapanacak kapagin tasinacagi gemi alanmin giivenlik altina alinmasina iligkin
adimlarn gerekgeli olarak agiklar.

5.7. Kapanacak gemi ambar kapagini; vira, doniis ve mayna hareketleri ile gemideki haznesine serdiimen
yonlendirmesiyle yerlestirme adimlarini tanimlar.

Baglam: MHC, sahil ve gemi vinci giivenli kullanim talimati ve MHC, sahil ve gemi vinci ile ekipmanlarinin
teknik dokiimanlari, gemide ¢aligma prosediirleri, serdiimen isaret dili, ving anons sistemi.

8 | OLCME VE DEGERLENDIRME

8 a) Teorik Smmav

Mobil Ving ile Yik Ellegleme yeterlilik biriminde teorik degerlendirme, ¢oktan se¢gmeli, 4 segenekli ve her biri esit
puan degerinde olacak sekilde diizenlenmis asgari 15 soruluk yazili smavla yapilir. Olgme aracinda sorularin
degerleri zorluk dereceleri bilissel diizeye gore belirlenir. Her soru i¢in ortalama 1-1,5 dakika siire taninir. Yanls
cevaplardan puan indirimi yapilmaz.

Bu birimin teorik sinavinin degerlendirmesinden basarili olmak i¢in 100 iizerinden en az 60 puan alinmalidir.

8 b) Performansa Dayah Siav

Mobil Ving ile Yiik Ellegleme yeterlilik biriminde adaylarin performans sinavi; sanal ve/veya gercek is ortaminda
ve operasyon mahallinde, 6grenme ¢iktilar1 ve bagarim 6lgiitlerine iligkin gelistirilmis “uygulama kontrol listesi”
ile yapilir. Uygulamanin puan degerleri ve siire dlciitleri uygulama kontrol listesinde belirtilir.

Bu birimin performans simavinin degerlendirmesinden basarili olmak i¢in uygulamada, 100 lizerinden en az 80
puan alinmalidir

8 ¢) Ol¢me ve Degerlendirmeye Tliskin Diger Kosullar

Mobil Ving ile Yiik Ellecleme yeterlilik biriminde aday, ilk sinav tarihinden itibaren 2 y1l igerisinde minimum
mesleki yeterlilik kosullarini saglayana kadar, tekrar sinava girebilir.

9 | YETERLILIK BIRiMiNi GELISTIiREN Tiirkiye Liman igletmecileri Dernegi

2 MHC igin gecerlidir.
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KURUM/KURULUS(LAR) (TORKLIM)
10 YETERLILIK BiRiMiNi DOGRULAYAN MYK Ulastirma, Lojistik ve Haberlesme
SEKTOR KOMITESI Sektor Komitesi
11 | MYK YONETIM KURULU ONAY TARIHI ve | ilk onay:04/07/2012-2012/49
SAYISI 01’nolu revizyon:10/07/2013-2013/55
EKLER

EK -1: Yeterlilik Biriminin Kazandirilmas: i¢in Tavsiye Edilen Egitime Iliskin Bilgiler

beceriler, halen yetkili egitmenler tarafindan verilen asgari 360 saatlik egitimler ile saglanabilir. Bu
birim kapsaminda yer alan bilgi ve becerileri iceren konularin bir kismi, resmi veya 6zel yaygin egitim
kapsaminda yer alan ve ilgili is makinesi kullanim sertifikasi ile belgelendirilen kurslarin egitim
programlarinda yer almaktadir. Bu egitimler talebe bagli bagvurularla agilmakta, teorik ve uygulamali
deneyimli usta operator ve ilgili boliimiin amiri ya da liderinden olusan yetkili egitmenler tarafindan
verilen teorik ve uygulamali egitimler ile de kazanilabilir. A8: Mobil Ving ile Yiik Elle¢leme yeterlilik
biriminde basarili olmak i¢in adayin bu is makinesi ile ellegleme uygulamalarinda asgari 2 yil deneyim
sahibi olmalar1 tavsiye edilmektedir.
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12UY0061-3 / A9 SAHIL ve/veya GEMI VINCINI KULLANMA YETERLILIK BIRIMI

1 | YETERLILIK BiRiMI ADI | SAHIL VE/VEYA GEMI VINCINi KULLANMA
2 | REFERANS KODU 12UY0061-3 / A9
3 | SEVIYE 3
4 | KREDi DEGERI -
A)YAYIN TARIHI 04/07/2012
5 | B)REVIZYON NO 01
C)REVIZYON TARIHi 10/07/2013
6 | YETERLILIK BIRIMINE KAYNAK TESKIL EDEN MESLEK STANDARDI

11UMS0175-3 Mobil Ving Operatorii (Seviye 3) Ulusal Meslek Standardi

7 | OGRENME CIKTILARI

Ogrenme Ciktis1 1: Sahil ve gemi vincinin ézelliklerini ve teknolojisini tanir.
Basarim Olgiitleri:
1.1 Sahil ve gemi vincinin tanimi ve operasyonel 6zelliklerini agiklar.
1.2. Sahil ve gemi vincinin hareket, sabitleme, elektrik- elektronik, isletim, mekanik, hidrolik, glivenlik
sistemleri donanimlarinin fonksiyon ve ¢aligma prensiplerini agiklar.
1.3.  Sahil ve gemi vincinin yiikseklik, genislik, ebat, yiikleme diyagrami (kaldirma kapasitesi), yiik
momenti sinir1, aksamlari gibi 6zelliklerini agiklar.
Baglam: Sahil ve gemi vinci teknik dokiimanlari, spreader ve yardimci ekipmanlarinin ozellikleri ve
fonksiyonlarina dair teknik dokiimanlar

Ogrenme Ciktis1 2: Sahil vincinin calisma éncesi fiziki kontrollerini yapar.
Basarmm Olgiitleri:
2.1.  Kullanim &ncesi kontrol talimatlarina gore sahil vincinin hareket ve yiirliyiis sistemlerinin fiziki
kontrolleri ile elektrik, elektronik ve kontrol, kumanda sistemlerinin (dis besleme kablosu ve ana
salteri dahil) hareket 6ncesi kontrollerini yapar.

2.2.  Sahil vincinin i¢-dis acil durdurma butonlarinin islerligini talimatina gore kontrol eder.

2.3. Kullanim 6ncesi kontrol talimatlarina uygun sekilde, sahil vincinin dis sasi ve temizlik kontrollerini
yapar.

2.4.  Sahil vincinin makine fiziki kontrollerini ve takviyelerini talimatina gore yapar.

2.5.  Sahil vincinin hareket 6ncesi boom fiziki kontrolleri talimatina gére yapar.

2.6.  Kabin i¢i yiizeyleri ve kabin camlarimin temizliginin yapilmasi ve kontroliiniin ¢aligma sartlarina
etkisini agiklar.

2.7. Hareket/kullanim Oncesi gemi vincinin giiverteye baglanti kismmin mayna vira ve boom

halatlarinin saglamligini kontrol eder.
Baglam: Sahil ve gemi vinci teknik dokiimanlari, spreader ve yardimci ekipmanlarinin ozellikleri ve
fonksiyonlarina dair teknik dokiimanlar ile bunlarin kontrol listeleri, is makinesi kullanim 6ncesi kontrol talimati,
dis sasi kontrol igerigi; halatlar, halat tamburlari, makaralar, operatdr kabini dis baglantilar, kule kilidi, alt sasi
terazisi, kablo makarasi, otomatik yaglama kutusu, vb, boom kontrol igerigi; ekipman, baglant1 ve eklentiler,

Ogrenme Ciktis1 3: Sahil veya gemi vincinin fonksiyonel kontrollerini yapar.
Basarim Olgiitleri:
3.1.  Kabin i¢i koltuk ve cam fonksiyonel ayar ve kontrollerini talimatina uygun olarak yapar.

3.2.  Is makinesine enerji verme (elektrik ve dizel olarak) prosediirlerini uygulayarak faal hale getirir.

3.3.  Aydinlatma ve ikaz sisteminin fonksiyonelligini kontrol eder.

3.4.  Calisma ekraninin ¢alisirligini ve ekran uyarilarinin fonksiyonelliklerini talimatina gore kontrol eder.
3.5.  Spreader’e enerji vererek makine ile uyumunu kontrol eder.

3.6.  Ving yliriiylisiiniin fonksiyonellik testlerini talimatina uygun olarak yapar.
3.7. Kule kilit pimi, serbest kalma, kaldirma-indirme diizenekleri ve limit-switch’lerin ¢alisirligini kontrol
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eder.
3.8.  Acil durdurma fonksiyonu kontrollerini yapar.
3.9. Spreader’in fiziki durumunu ve genel fonksiyonlarinin ¢aligirligini kontrol eder.

3.10. Boom goriintii, koga pimi, kablo ¢orabi, kaldirma, spreader gébek kilidi ve indirme sistemlerinin
fonksiyonellik kontroliinii talimatina gdre yapar.
Baglam: Sahil ve gemi vinci teknik dokiimanlari, spreader ve yardimci ekipmanlarinin ozellikleri ve
fonksiyonlarina dair teknik dokiimanlar ile bunlarin kontrol listeleri, is makinesi kullanim 6ncesi kontrol talimati

Ogrenme Ciktisi 4: Sahil vincinin hata ve ariza giderme prosediirlerini uygular.
Basarim Olgiitleri:

4.1. Sahil vincinde olusan hata uyarilarin1 ekran tizerinden takip ederek yorumlar.

4.2.  Sahil vincinde olusan operasyonu ve ¢alismay1 engellemeyen hatalar1 ekran tizerinden tespit eder.
4.3.  Sahil vincinde olusan yetkisi dahilindeki hatalar1 prosediiriine uygun olarak giderir.

4.4, Sahil vincinde meydana gelen arizanin olugma kosullar, etkileri ve sonuglari itibari ile agiklar.

Baglam: Sahil vinci teknik dokiimanlari, PLC sistemi, spreader ve yardimci ekipmanlarinin ozellikleri ve
fonksiyonlarina dair teknik dokiimanlar ile bunlarin hata kontrol listeleri

Ogrenme Ciktis1 5: Sahil vincini yiiriitiir.

Basarim Olgiitleri:

5.1. Kule sase baglant1 gobek kilidini kilitli konuma alir.

5.2.  Boom agis1 ve kanca yiiksekligini talimatina uygun sekilde ayarlar.

5.3. Peliskobik boomu emniyetli yiiriiyiis konumuna alir.

5.4. Vinci yiiriiylis pozisyonuna alarak, serdiimene yiiriiylise hazir isareti verip yiiriiylis yolunun harekete

uygunlugunu kontrol ederek vinci kumanda diizenekleri araciligiyla yiiriitiir.

Baglam: Sahil vinci giivenli kullanim talimati, sahil vinci teknik dokiimanlari, PLC sistemi/kabin i¢i kumanda
donanmimlari, is makinesi ikaz-anons sistemi

Ogrenme Ciktis1 6: Sahil vinci ile yiike veya istife hiza alir.
Basarim Olgiitleri:
6.1. Sahanin durumuna gore yiikiin indirme-kaldirma mesafe ayarini talimatina uygun sekilde yapar.
6.2. Vincin orta merkezini ¢alisilacak gemi ambarinin orta merkezine konumlandirarak sase ile ambar
kapag1 genisliginin ayn1 hizada olmasini saglar.
6.3. Sahil vincinin ray frenlerini talimatina gore kilitleyerek sabitler.
Baglam: Sahil vinci giivenli kullanim talimati

Ogrenme Ciktis1 7: Sahil ve/veya gemi vinci ile park ve bekleme yapar.
Basarim Olgiitleri:
7.1. Emniyet kaynakli zorunlu durumlar disinda sahil ve/veya gemi vinci ile yik askida iken bekleme
yapmaz.
7.2. Yikli halde bekleme zorunlulugu olan acil durumlarda, yiikii yere birakarak bekleme yapar.
7.3. Yiiksiiz bekleme veya vincin park edilmesini gerektiren durumda, rihtima paralel konuma getirerek
firtina kilidini kilitler.
Baglam: Sahil ve gemi vinci giivenli kullanim talimati, ellegleme siireglerinde verimlilik talimatlar1 (enerji
tasarrufu, yakit verimliligi, duruslar, vb.), PLC sistemi/kabin i¢i kumanda donanimlari

Ogrenme Ciktis1 8: Yiikii sapan/halat/kancaya veya spreader’e sabitler.
Basarim Olgiitleri:
8.1. Boom hareketleri ile yiikle vincin uzakligini ayarlar.
8.2.  Vincin halat/kancasina baglanan yiikiin sapan halat bosluklarin1 ayarlayarak halat/kanca ile yiikiin
denge konumuna gelmesini saglar.
8.3. Yiike ve calisma konumuna uygun agik alanlarda flipperi kullanarak spreader’i serdiimen yardimiyla
konteyner lizerine oturtarak kilitleme sistemi ile sabitler.
Baglam: Sahil vinci giivenli kullanim talimati, sahil ve gemi vinci ile ekipmanlarinin 6zellikleri ve fonksiyonlarina
dair teknik dokiimanlar, PLC sistemi/kabin i¢i kumanda donanimlari.

Osrenme Ciktis1 9: Yiikle vira ve doniis yapar.
Basarim Olgiitleri:
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9.1. lIkaz sisteminden, spreader ile konteynerin kilitli pozisyonda oldugunu teyit edip kontrollii
hareketlerle konteyneri veya sapanli yiikii, bulundugu yerden yavasga ayirarak agirlik denge kontrolii
yapar.

9.2. Yiikiin saga-sola kaydirma ve yavas kaldirma hareketleri ile vira yaparak boom ile kocay1 ayn1 hizaya
alir.

9.3. Kontrol ve dengeleme sonuglarina gore yiikii talimatlara uygun giivenli yiikseklikte kaldirarak (varsa)
yiikleme agirlik sinirii gegmis konteyner/yiik i¢in ilgili prosediirii uygular.

9.4. Yiki giivenli mesafeye kaldirdiktan sonra yiikiin birakilacagi yer yoniinde vinci, herhangi bir ara¢ ya
da insan iizerinden gecirmeden, kontrolli bir sekilde dondiiriirerek boom hareketleri ile yiikiin
havada/askidaki salinimimi en diisiik seviyeye getirerek inecegi yerin hizasima getirir.

9.5. Gemi vincinde geminin yatig pozisyonunu dikkate alarak doniis yapma yontemini tanimlar.

Baglam: Sahil ve gemi vinci giivenli kullanim talimati, sahil ve gemi vinci ile ekipmanlarinin ozellikleri ve
fonksiyonlarina dair teknik dokiimanlar, PLC sistemi/kabin i¢i kumanda donanimlari, serdiimen isaret dili

Ogrenme Ciktisi 10: Yiikii mayna yapar.

Basarmm Olgiitleri:

10.1. Gemi bay planlarim okur.

10.2. Yiikiin inecegi yerin gilivenligini, hasar durumunu, insansiz oldugunu ve yikiin giivenligini tehdit

edecek maddelerin olup olmadigini kontrol eder.

10.3. Araca/gemiye/yere hizalanan yiikii/konteyneri diisiik hizla kontrollii sekilde hedeflenen yere indirerek

talimatina gore serdiimenden yiikiin/konteynerin uygun sekilde oturdugu bilgisini alir.

10.4. Spreader’i konteynerden/yiikten kilit sistemini kullanarak ayirip vira hareketine geger.

10.5. Sapanl yiiklerde birakilan yiikiin sapanci vasitasiyla vingten ayrildiginin teyidini serdiimenden alir.
Baglam: Sahil ve gemi vinci giivenli kullanim talimati, sahil ve gemi vinci ile ekipmanlarinin &zellikleri ve
fonksiyonlarina dair teknik dokiimanlar, PLC sistemi/kabin i¢i kumanda donanimlari, serdiimen isaret dili, ving
anons sistemi, gemi yiikleme sahalar1 bay planlarinin 6zellikleri ve bay plani formlari.

8 | OLCME VE DEGERLENDIRME

8 a) Teorik Sinav

Sahil ve/veya Gemi Vincini Kullanma yeterlilik biriminde teorik degerlendirme, ¢oktan se¢cmeli, 4 se¢enekli ve her
biri esit puan degerinde olacak sekilde diizenlenmis asgari 15 soruluk yazili smavla yapilir. Olgme aracinda
sorularin degerleri zorluk dereceleri biligsel diizeye gore belirlenir. Her soru igin ortalama 1-1,5 dakika siire taninir.
Yanlis cevaplardan puan indirimi yapilmaz.

Bu birimin teorik sinavinin degerlendirmesinden basarili olmak i¢in 100 iizerinden en az 60 puan alinmalidir.

8 b) Performansa Dayah Sinav

Sahil ve/veya Gemi Vincini Kullanma yeterlilik biriminde adaylarin performans sinavi; sanal ve/veya gercek is
ortaminda ve operasyon mahallinde, 6grenme ciktilar1 ve basarim oOlgiitlerine iliskin gelistirilmis “uygulama
kontrol listesi” ile yapilir. Uygulamanin puan degerleri ve siire ol¢iitleri uygulama kontrol listesinde belirtilir.

Sahil ve/veya Gemi Vincini Kullanma yeterlilik birimi performans sinavinin degerlendirmesinden basarili olmak
icin uygulamada, 100 iizerinden en az 80 puan alinmalidir

8 ¢) Ol¢me ve Degerlendirmeye liskin Diger Kosullar

Sahil ve/veya Gemi Vincini Kullanma yeterlilik biriminde aday, ilk sinav tarihinden itibaren 2 yil igerisinde
minimum mesleki yeterlilik kosullarini saglayana kadar, tekrar sinava girebilir.

9 YETERLILIK BIRIMINI GELISTIREN Tiirkiye Liman Isletmecileri Dernegi
KURUM/KURULUS(LAR) (TURKLIM)

10 YETEI}LiLiK BiRiMiNi DOGRULAYAN MYK Ulastirma, Lojistik ve Haberlesme
SEKTOR KOMITESI Sektor Komitesi

11 | MYK YONETIM KURULU ONAY TARIHI ve [lk onay:04/07/2012-2012/49
SAYISI 01’nolu revizyon:10/07/2013-2013/55
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EKLER
EK -1: Yeterlilik Biriminin Kazandirilmas icin Tavsiye Edilen Egitime iliskin Bilgiler

Sahil ve/veya Gemi Vincini Kullanma yeterlilik biriminin igerdigi 6grenme ¢iktilarinin igerdigi bilgi
ve beceriler, halen yetkili egitmenler tarafindan verilen asgari 60 saatlik egitimler ile saglanabilir.
Isletmelerde is siiregleri dahilinde, bu egitimleri; deneyimli usta operatdr ve ilgili boliimiin amiri ya da
liderinden olusan yetkili egitmenler, teorik ve uygulamali olarak verebilir. A9: Sahil ve/veya Gemi
Vincini Kullanma yeterlilik biriminde basarili olmak i¢in adaymn bu is makinesi ile ellecleme
uygulamalarinda oratalama 1 yil deneyim sahibi olmalar1 tavsiye edilmektedir.
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YETERLILIK EKLERI
EK 1: Yeterlilik Birimleri

12UY0062-3/41: ISG, Cevre Giivenligi ve Kalite Onlemlerini Alma

12UY0062-3/A2: Is Organizasyonu Yapma, Gemi ve Liman Ellecleme Sahalarinda Hareket Kurallar:
ve Yiik Tanmima

12UY0061-3/46: Mobil Vinci Tanima, Mobil Vincin Giinliik Bakim ve Kontrolii

12UY0061-3/47: Mobil Vinci Yiiriitme ve Konumlandirma

12UY0061-3/48: Mobil Ving ile Yiik Ellecleme

12UY0061-3/A9: Sahil ve/veya Gemi Vincini Kullanma

EK2: Terimler, Simgeler ve Kisaltmalar

BOOM: Ana sase ve cendereye bagh kargo halatlarin makaralarla {izerinden gectigi kaldiric1 aksami,
CSC: Ambalajl yiikler tagima iinitelerinin uygunluk kontrollerini,

CTU: Ambalajhi yiikler tagima iinitelerini,

DUNNAGE: Yiikii saglam zemine sabitleme elemanlarini,

FLIPPER: Spreader’in konteynere sabitlenmesinde kullanilan kilavuz kiirekleri,

GEMI BAY PLANI: Konteyner gemilerinin ambarlarmin yiik planlarini,

IMDG Kodu: (international Maritime Dangerious Goods): Uluslararas1 tehlikeli yiikler kodunu,

1ISO 6346: Konteynerlerin siniflandirilmalarini saglayan, gesitleri ve dlgiilerinin verildigi uluslararasi
standardi,

ISPS: Uluslararast Gemi ve Liman Tesisi Giivenlik Kodu’nu,
ISG: Is saghig1 ve giivenligini,
KABLO CORABI: Spreader’i elektrik kablosunun, spreader kocasina takildigi yerdeki koruyucu,

celik hasir yapisinda, esnek, takilma agzi olan aparati,

KKD (KISISEL KORUYUCU DONANIM): Calisani, yiiriitiilen isten kaynaklanan, saghk ve
giivenligi etkileyen bir veya birden fazla riske karsi koruyan, calisan tarafindan giyilen, takilan veya
tutulan, bu amaca uygun olarak tasarimi yapilmis tiim alet, arag, gere¢ ve cihazlari,

KOCA: Ving’in kargo halatlarinin bagl oldugu, ucundaki V kanca sayesinde spreader, polip, kapma,
celik halat, sapan gibi aparatlarin takilabildigi mekanik ve elektrikle ¢aligsan aksamu,

KULE KILIT PiMi: Vincin boom ve kulesinin sasi ekseninde donmesini engelleyen, kule kilidi
muhafazasina otomatik kumanda ile yerlesen donanimu,

LASHING: Istifteki yiikii, halat, tel, liftin uskuru (¢ubuk), zincir gibi ydntemlerle sabitleme,
saglamlama (baglama) islemini,

LIMIT-SWITCH: Sonlandirma emniyet sensdriinii,

MAYNA: Asagi yon,

MHC (Mobil Harbour Crane): Mobil Liman Vincini,

MSDS (Material Safety Data Sheet): Malzeme giivenlik bilgi formunu,

OVER FRAME: Yiikiin ve veya ellegleme kosullarinin giivenligi agisindan 6zel islem gerektiren
yiik/konteynir’in giivenli sekilde hareket ettirilebilmesi igin, tasiyici diizenege sabitlenmesinde
kullanilan yiikseklik arttiran aparati,

PELiISKOBIK BOOM: i¢ ige girebilen metal kovanlardan olusan ve otomatik kumanda sistemi ile
istenilen, ihtiya¢ duyulan uzunluga agilabilen kaldirma kolunu,
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PLC SISTEMI: Verilen otomatik kumandalari zaman sayici ile diizenli uygulamalara koyan
elektronik sistemi,

PUANTOR: Her yiik kalemini veya konteyneri belirli bir yere (6rnegin CPS depo bolmesi, konteyner
doldurma kapisi, ving alti, tasiyici ara¢ degistirme bdlmesi) girip ¢ikarken kontrol etme, sayma,
siniflandirma, kaydetme islerinden sorumlu kisiyi

SAPAN: Baglayarak yiikii kaldirmaya yarayan alt ekipmani,

SERDUMEN: Uluslararas1 kabul gérmiis isaretlerle is makinesi operatdriinii yonlendiren, serdiimen
ehliyeti olan (ving ehliyeti de olmasi tavsiye edilen) vasifli elemant,

SPREADER: Konteyner/yiik kavrayici/tutucu ving alt ekipmanini,

SASI TERAZISI: Vincin sasisinin yatay diizlemde oldugunu gosteren, gliserin sivis1 igindeki hava
kabarcigi ile calisan ve 6lgekli cami bulunan donanimi,

VIRA: Yukar yoni,

YUK MOMENTI SINIRI: Vincin kaldirabilecegi maksimum yiikii,
ifade eder.

EK3: Meslekte Yatay ve Dikey Ilerleme Yollart

Mobil Ving Operatorii (Seviye 3) mesleginin de dahil oldugu liman is makineleri operatorleri
grubunda mesleki ilerleme, limanlarda operatorliikler arasinda ¢ogunlukla yatay niteliktedir. Bu
operatorler genelde kariyer siireclerinin baslarinda forklift gibi makineler, daha sonra da ECS, CRS,
RTG ile gorev yaparak ve/veya sahil ve gemi vingleri ile baglayarak Mobil Liman Vinci/MHC’ ye
erigirler. Mobil Liman Vinci/MHC kullanarak ellecleme yapabilecek duruma gelen operatorler, ayni
zamanda yeni yetisen operatorleri is basinda yetistirirler ve elleglemede kritik o6zel yiiklerin
elleglenmesi, sahadaki kritik sorunlarin ¢6ziimlenmesinde rol ve sorumluluk alirlar. Mobil Ving
Operatorii (Seviye 3) mesleginin dikey ilerlemesi, operator sefligi ve/veya saha formenligi
olabilmektedir.

EK 4: Degerlendirici Olgiitleri

Mobil Ving Operatoriic (MHC, Sahil ve Gemi Vinci) (Seviye 3) meslegi yeterliliklerine dair
degerlendirme siireglerinde gorev alacak Sinav Heyeti asgari iki (2) kisiden olusur. Sinav Heyeti’nde
gorevlendirilecek degerlendiriciler;

1. Bir (1) kisi Limancilik sektoriinde ISG veya cevre emmiyeti ile ilgili birimlerde
yonetim/uzmanlik pozisyonlarinda gorev yapmis veya ISG veya gevre emniyeti konusunda egitim ve
degerlendirme uygulamalarinda en az ii¢ (3) y1l deneyime sahip,

2. Bir (1) kisi Limancilik sektdriinde Mobil Vinci (MHC, Sahil ve Gemi Vinci) operatorligii
veya limancilik sektorii egitim uygulamalarinda deneyime sahip olup egitim veya ydnetim
stireglerinde en az ii¢ (3) yil gérev almus, niteliklerine sahip olmalidirlar.
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