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ONSOZ

Liman Saha Istif Makineleri Operatérii (CRS ve ECS) (Seviye 3)Ulusal Yeterliligi 5544 sayili
Mesleki Yeterlilik Kurumu (MYK) Kanunu ile anilan Kanun uyarinca c¢ikartilan “Mesleki

Yeterlilik, Sinav ve Belgelendirme Yonetmeligi” hiikiimlerine gore hazirlanmastir.

Yeterlilik taslagi, 23 Eylil 2010 tarihinde imzalan isbirligi protokolii ile goérevlendirilen
Tiirkiye Liman Isletmecileri Dernegi (TURKLIM) tarafindan hazirlanmistir. Hazirlanan taslak
hakkinda sektordeki 1ilgili kurum ve kuruluslarin gorisleri alinmig ve goriisler
degerlendirilerek taslak {izerinde gerekli diizenlemeler yapilmistir. Nihai taslak MYK
Ulastirma, Lojistik ve Haberlesme Sektor Komitesi tarafindan incelenip degerlendirildikten
ve Komitenin uygun goriisii alindiktan sonra, MYK Y&netim Kurulunun 04/07/2012 tarih ve
2012/49 sayili karar1 ile onaylanarak Ulusal Yeterlilik Cergevesine (UYC) yerlestirilmesine

karar verilmistir.

Liman Saha Istif Makineleri Operatorii (CRS ve ECS) (Seviye 3) Ulusal Yeterliligi
10/07/2013 tarih ve 2013/55 sayili MYK Yonetim Kurulu karart ile revize edilmistir.

Liman Saha Istif Makineleri Operatorii (CRS ve ECS) (Seviye 3) Ulusal Yeterliligi
03/09/2014 tarih ve 03/09/2014 sayili MYK Yonetim Kurulu karari ile ikinci kez revize
edilmistir.

Yeterliligin hazirlanmasi, goriis bildirilmesi, incelenmesi ve dogrulanmasinda katki saglayan
kisi, kurum ve kuruluslara goriis ve katkilar1 i¢in tesekkiir eder, yararlanabilecek tiim

taraflarin bilgisine sunariz.

Mesleki Yeterlilik Kurumu
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GIRIS

Ulusal yeterliligin hazirlanmasinda, sektér komitelerinde incelenmesinde ve MYK Yonetim
Kurulu tarafindan onaylanarak yiirtirliige konulmasinda temel olgiitler Mesleki Yeterlilik,

Sinav ve Belgelendirme Y Onetmeliginde belirlenmistir.
Ulusal yeterlilikler agagidaki unsurlar1 icermektedir;

a)Yeterliligin ad1 ve seviyesi,

b)Yeterliligin amaci,

c)Yeterlilige kaynak teskil eden meslek standardi, meslek standardi birimleri/gdrevleri
veya yeterlilik birimleri,

¢)Yeterlilik sinavina giris i¢in aranan sartlar,

d)Yeterlilik birimleri bazinda 6grenme ¢iktilar1 ve basarim 6Slgiitleri,

e)Yeterliligin kazanilmasinda uygulanacak 6lgme, degerlendirme ve degerlendirici
Olciitleri

f)Yeterlilik belgesinin gegerlilik siiresi, yenilenme sartlari, belge sahibinin gozetimine
iliskin sartlar,

g)Yeterliligi gelistiren kurum/kurulus ve dogrulayan Sektor Komitesi.

Ulusal yeterlilikler ulusal meslek standartlar1 ve/veya uluslararas1 meslek standartlar1 esas

alinarak olusturulur.

Ulusal yeterlilikler;
» Orgiin ve yaygin egitim ve dgretim kurumlari,
= Yetkilendirilmis belgelendirme kuruluslari,
= Kuruma yetkilendirme 6n bagvurusunda bulunmus kuruluslar,
= Ulusal meslek standardi hazirlamis kuruluslar,

= Meslek kuruluslar ile bunlarin miisterek ¢alismasiyla olusturulur.
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12UY0064-3 LIMAN SAHA ISTIF MAKINELERI OPERATORU (CRS ve ECS)

ULUSAL YETERLILIGI
1 | YETERLILIGIN ADI Liman Saha Istif Makineleri Operatorii (CRS ve ECS)
2 | REFERANS KODU 12UY0064-3
3 | SEVIYE 3
ULUSLARARASI )
4 | SINIFLANDIRMADAKI YERi | 2¢O 08:8344
5 | TUR -
6 | KREDI DEGERI -
A)YAYIN TARIHI 04/07/2012
7 | B)REVIZYON NO 02
C)REVIZYON TARIHi 03/09/2014
Bu ulusal yeterliligin amaci; calisanlarin ve adaylarin Liman
Saha Istif Makineleri Operatdrii (CRS ve ECS) (Seviye 3)
mesleginde basarili olmak i¢in gereken niteliklere sahip ve
8 | AMAC yeterli olup olmadigini belirlemek ve meslekte yeterliligini,
gegerli ve giivenilir bir belge ile kanitlamasina olanak
vermektir.
Bu c¢alisma; ayni zamanda egitim sistemi ile sinav ve
belgelendirme kuruluslari i¢in referans niteligindedir.

9 | YETERLILIGE KAYNAK TESKIiL EDEN MESLEK STANDART(LAR)I

10UMS0060-3 Liman Saha Istif Makineleri Operatorii (CRS ve ECS) (Seviye 3) Ulusal Meslek
Standardi
10UMS0061-3 Liman Ving Operatdrii (RTG ve SSG) (Seviye 3) Ulusal Meslek Standardi

10 | YETERLILIK SINAVINA GiRiS SART(LAR)I

Mesleki yeterlilik sinavina giris i¢in herhangi 6zel bir sart tanimlanmamaktadir.

11 | YETERLILIGIN YAPISI

11-a) Zorunlu Birimler

12UY0062-3/A1: ISG, Cevre Giivenligi ve Kalite Onlemlerini Alma

12UY0062-3/A2: Is Organizasyonu Yapma, Gemi ve Liman Ellecleme Sahalarinda Hareket Kurallar1 ve
Yiik Tanima

12UY0064-3/A6: CRS ve ECS’ yi Tanima, Giinliik Bakim ve Kontrol

12UY0064-3/A7: CRS ve ECS’ yi Yiiriitme ve Konumlandirma

12UY0064-3/A8: CRS ve ECS ile Konteyner ve Diger Yiikleri Ellegleme

11-b) Se¢meli Birimler

11-¢) Birimlerin Gruplandirilma Alternatifleri ve ilave Ogrenme Ciktilari

Liman Saha Istif Makineleri Operatdrii (CRS ve ECS) (Seviye 3) mesleginin belgelendirilmesinde,
adayin “11-a” boliimiinde tanimlanan tiim zorunlu yeterlilik birimlerinden basarili olmas1 gerekmektedir.
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12

OLCME VE DEGERLENDIRME

Liman Saha Istif Makineleri Operatorii (CRS ve ECS) (Seviye 3) Mesleki Yeterlilik Belgesini elde etmek
isteyen adaylar birimlerde tanimlanan teorik ve performansa dayali sinavlara tabi tutulur. Adaylarin
yeterlilik belgesini alabilmeleri i¢in teorik ve performansa dayali sinavlarin ikisinden de basarili olmalari
sart1 vardir. Adaylar yeterlilikte yer alan zorunlu yeterlilik birimleri i¢in hazirlanmis sinavlara girer.

Yeterlilik birimlerindeki teorik ve performansa dayali sinavlar, her bir birim i¢in ayr1 ayr1 yapilabilecegi
gibi birlikte de yapilabilir. Ancak her birimin degerlendirmesi bagimsiz yapilmalidir.

Yeterlilik birimlerinin gecerlilik siiresi, birimin basarildig1r tarihten itibaren 2 yildir. Yeterlilik
birimlerinin birlestirilerek bir yeterliligin elde edilebilmesi i¢in tiim birimlerin gegerliligini koruyor
olmas1 gerekmektedir.

13 BELGE GECERLILIK Yeterlilik belgesinin gegerlilik stiresi 5 yildir.
SURESI
Belge gecerlilik siiresi igerisinde adaylar gdzetime tabi tutulur.
Adayin performansi belge aldig tarihten itibaren 2. yil ile 3. yil
arasinda simmav ve belgelendirme kurulusunun belirleyecegi
gozetim yontemi ile degerlendirilir.

14 | GOZETIM SIKLIGI Gozetim sonucu performanst yeterli bulunmayan veya gézetimi
belge sahiplerinden kaynaklanan nedenlerle yapilamayan belge
sahiplerinin belgeleri askiya alinir. Aski nedeni ortadan kalkan
belge sahiplerinin belgelerinin gecerliligi gegerlilik siiresi
sonuna kadar devam eder.

Bes (5) wyillik gecerlilik siiresinin sonunda belge sahibinin
performanst asagida tanimlanan yontemlerden en az biri
) kullanilarak degerlendirmeye tabi tutulur;
BELGE YENILEMEDE a) 5 wyil belge gegerlilik siiresi iginde yeterlilik belgesi
15 UYGULANACAK OLCME- kapsaminda toplamda en az 2 y1l calistigina dair resmi kayat,
D At b) Yeterlilik kapsaminda yer alan yeterlilik birimleri icin
YONTEMI
tanimlanan Uygulama (performans) Sinavi (P1)
Degerlendirme sonucu olumlu olan adaylarin belge gecerlilik
stireleri 5 yil daha uzatilir.
16 gggﬁgﬁ;%ﬁi;?ELlSTlREN Tiirkiye Liman Isletmecileri Dernegi (TURKLIM)
YETERLILIGI )
17 DOGI.QULA.YAN SEKTOR MYK Ulastirma, Lojistik ve Haberlesme Sektor Komitesi
KOMITESI _
N . 11k onay:04/07/2012-2012/49
1g | MYKYONETIMKURULU | /00 (o5 2013055

ONAY TARIHI VE SAYISI

02’nolu revizyon:03/09/2014-2014/56
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12UY0062-3/A1 iSG, Cevre Giivenligi ve Kalite Onlemleri Yayin Tarihi:04/07/2012 Rev. No:02
Alma

12UY0062-3 / A1 iSG, CEVRE GUVENLIGI ve KALITE ONLEMLERiI ALMA YETERLILIiK

BiRiMi

1 | YETERLILIK BIRIMI ADI  |iSG, Cevre Giivenligi ve Kalite Onlemleri Alma
2 | REFERANS KODU 12UY0062-3/ Al
3 | SEVIYE 3
4 | KREDi DEGERI -

A)YAYIN TARIHI 04/07/2012
5 | B)REVIZYON NO 02

C)REVIZYON TARIHi 03/09/2014
6 | YETERLILIK BIRIMINE KAYNAK TESKIL EDEN MESLEK STANDARDI

10UMS0061-3 Liman Ving Operatdrii (RTG ve SSG) (Seviye 3) Ulusal Meslek Standardi

7 | OGRENME CIKTILARI

Ogrenme Ciktis1 1: Calisma sahasindaki ISG ve cevre giivenligi risklerini belirler.

Basarim Olgiitleri:

1.1. Calisma alam1 ve is makinesinden kaynaklanabilecek olasi operasyonel riskleri belirleyerek
sonuglarini ve etkilerini degerlendirir.

1.2. Yaptig1 degerlendirmeye uygun onlemleri agiklar.

Baglam: Liman sahalari, liman is makineleri ve ellegleme ekipmanlari, gemiler, yiikler gibi unsurlardan
kaynaklanan ISG ve gevre giivenligi riskleri ve risk degerlendirmeleri ile risklerle ISG ve gevre giivenligi
talimatlarini, 6nlemleri iliskilendirme bilgi ve becerisi, riske ve talimatlara uygun 6nlem onerileri

Ogrenme Ciktis1 2: Calisma sahasinda ve gorev siirecinde iSG énlemlerini ahir.

Basarim Olgiitleri:
2.1. Calisma sahasinda ve gorev siirecinde, talimatlarina gore is makinesine ve yiike uygun KKD
kullanimini bilir.
2.2.  Is makinesini kullanim amacina ve limitlerine uygun kullanir.
2.3. IMDG kodlu o6zel islem gerektiren konteyner/yiiklerin emniyetli ellecleme yOntemlerini
gerekgeeleri ile aciklar.

Baglam: ISG talimatlari, KKD talimatlari, Is makineleri giivenli kullanim talimatlar1 IMDG kod
siniflamasi ve ellecleme yontemleri, MSDS malzeme gilivenlik bilgi formu igerigi

Ogrenme Ciktis1 3: Calisma sahasinda ve gorev siirecinde cevre giivenlidi 6nlemlerini alir.

Basarim Olgiitleri:

3.1.  Calisma sahasinda ve ellecleme siirecinde, liman ¢evre koruma talimatlarini bilir.

3.2. Is makinesinin yakit, yag ve sintine sizintilarmni talimatlara uygun sekilde kontrol ederek dnlem
alir.

Baglam: iSG ve cevre giivenligi talimatlari, is makinesi kullanim dncesi kontrolleri.

(")érenme Ciktis1 4: Calisma sahasinin ve ellecleme siirecinin verimliligini belirleyven unsurlari
tanir.

Basarim Olgiitleri:
4.1. Calisma sahasi ve siirecinde verimli ¢alisma unsurlarini tanimlar.
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4.2.  Calisma sahas1 ve siirecinde verimli ¢alisma unsurlarinin gerekgelerini agiklar.

Baglam: Ellecleme siireglerinde verimlilik talimatlar1 (enerji tasarrufu, yakit verimliligi, duruslar, vb.), is
makinesi verimlilik dlgiitleri ve dnlemleri

Ogrenme Ciktisi 5: Acil durum prosediirlerini uygular.

Basarim Olgiitleri:

5.1.  Tasvir edilen is kazas1 durumlarinda talimatina uygun sekilde bildirimde bulunur.

5.2.  Liman acil durum prosediirleri ger¢evesinde, is makinesi operatorlerinin gérevlerini bilir.

5.3. Is makinesinde olas1 bir yangin durumunda, gorevleri kapsamindaki yanginla miicadele
prosediirlerini bilir.

Baglam: ISG yonetmeligi dahilinde is kazalar1 ve acil durum talimatlari, tehlikeli yiiklerle ilgili acil
durum prosediirleri, ilkyardim kurallar1

8 | OLCME VE DEGERLENDIRME

8 a) Teorik Simnav

(T1): Al birimine yonelik teorik smmav Ek Al-2’de yer alan “Yeterlilik Biriminde Belirtilen
Degerlendirme Araglar1 Ile Olgiilen Basarim Olgiitlerine Iliskin Tabloya” gére gergeklestirilir. Teorik
degerlendirme i¢in adaylara en az 10 soruluk 4 segenekli ¢coktan segmeli ve her biri esit puan degerinde
test sinavi uygulanir . Coktan se¢gmeli sorularla diizenlenmis sinavda yanlis cevaplandirilan sorulardan
herhangi bir puan indirimi yapilmaz. Sinavda adaylara her soru i¢in ortalama bir dakika zaman verilir.
Yazili sinavda sorularin en az % 60’ma dogru yanit veren aday basarili sayilir. Simav sorulari, bu birimde
teorik smav ile 6l¢iilmesi 6ngoriilen tiim bilgi ifadelerini (Ek A1-2) 6lgmelidir.

8 b) Performansa Dayah Sinav

(P1): A1 birimine yonelik performansa dayali sinav Ek A1- 2’de yer alan “Yeterlilik Biriminde Belirtilen
Degerlendirme Araclar1 ile Olgiillen Basarim Olgiitlerine iliskin Tabloya” gore gerceklestirilir.
Performansa dayali sinav gercek veya gercegine uygun olarak diizenlenmis calisma ortaminda
gozlemlenerek gerceklestirilir. Adayin, performans sinavindan basari saglamasi i¢in sinavin genelinden
asgari % 80 basar1 gostermesi gerekir.

8 ¢) Oleme ve Degerlendirmeye Iliskin Diger Kosullar

Birim i¢in 6ngoriilen siavlarin gegerlilik siiresi sinavin basarildigi tarihten itibaren 1 yildir. Birimin elde
edilebilmesi i¢in basarilan sinav tarihleri arasindaki siire farki bir yili gegemez.

Yeterlilik birimlerinin gegerlilik siiresi birimin bagarildig: tarihten itibaren 2 yildir.

YETERLILIK BiRiIMIiNi

9 | GELISTIiREN Tiirkiye Liman Isletmecileri Dernegi (TURKLIM)
KURUM/KURULUS(LAR)
YETERLILIK BiRiIMIiNi

10 | DOGRULAYAN MYK Ulastirma, Lojistik ve Haberlesme Sektor Komitesi
SEKTOR KOMITESI
MYK YONETIM KURULU | ik onay:04/07/2012-2012/49

11 | ONAY TARIHI ve 01°nolu revizyon:10/07/2013-2013/55
SAYISI 02’nolu revizyon:03/09/2014-2014/56
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YETERLILIK BiRiMi EKLERI

EK Al-1: Yeterlilik Biriminin Kazandirilmast i¢in Tavsiye Edilen Egitime iliskin Bilgiler

Egitim Icerigi:

1. Is Kanunu hakkinda temel bilgiler

2. Is Saghg ve Giivenligi Mevzuati hakkinda temel bilgiler:
2.1.1s saghig1 ve giivenligi talimatlari

2.2.Kimyasallarla giivenli ¢alisma ve malzeme giivenlik bilgi formlar
2.3.Kaza 6nleme talimatlari

2.4 Kisisel koruyucu donanimlar

2.5.Muhtelif makinelerdeki koruma 6nlemleri
2.6.Kaza durumundaki davranig ve ilk yardim bilgisi
2.7.Elektrik akiminin tehlikeleri

2.8.Uretimin cevre i¢in olusturdugu tehlikeler
2.9.Calisanlarin hak ve yiikiimliiliikleri

2.10. ilk yardim, tahliye, yanginla miicadele

2.11. Makine ve ekipmanlariin giivenli kullanim

2.12. Is kazalar1 ve meslek hastaliklari

3. Isyerinde karsilasilabilecek saglik ve giivenlik riskleri, koruyucu ve dnleyici tedbirler
Fiziksel, kimyasal ve biyolojik risk etmenleri :
3.1.Yiiksekte calismada olusabilecek potansiyel riskler ve olug nedenleri

3.2.Toz ve sizintinin bulundugu ortamda olusabilecek potansiyel riskler ve olus nedenleri
3.3.Kapal1 alanda olusabilecek potansiyel riskler ve olus nedenleri
3.4.Giiriiltiild, egzozlu ortamda olusabilecek potansiyel riskler ve olus nedenleri
3.5.Doga sartlarinda olusabilecek potansiyel riskler ve olus nedenleri
3.6.Tehlikeli yiiklerle ¢calismada olusabilecek potansiyel riskler ve olus nedenleri
3.7. Atiklarla ¢aligmada olusabilecek potansiyel riskler ve olus nedenleri
3.8.Ergonomiden kaynaklanan potansiyel riskler ve olus nedenleri
3.9.Kusurlu ¢alisma zemininde olusabilecek potansiyel riskler ve olus nedenleri
3.10. Is makineleri, doner aksamli ekipman ve donanimlar ile calismada olusabilecek potansiyel
riskler ve olus nedenleri
Risk degerlendirmesi ve yonetimi
5. Cevre duyarlilig1 ve ¢evre koruma
5.1.Cevre ve insan sagligi
5.2.Cevre kirliligi
5.3. Atik yonetimi
5.4.Geri kazanim /geri doniigiim
5.5.Dogal kaynaklarin verimli kullanim
6. Acil durum ve prosediirleri

>

EK A1-2: Yeterlilik Biriminde Belirtilen Degerlendirme Araglari ile Olgiilen Basarim Olgiitlerine

Iliskin Tablo
Basarim Olgiitleri Degerlendirme
Arag/lan

1 1.1 | Calisma alan1 ve is makinesinden kaynaklanabilecek olasi operasyonel T1

riskleri belirleyerek sonuglarini ve etkilerini degerlendirir.
2 1.2 | Yaptig1 degerlendirmeye uygun dnlemleri agiklar. T1
3 2.1 | Calisma sahasinda ve gorev siirecinde, talimatlarina gore is makinesine T1

ve yiike uygun KKD kullanimini bilir.
4 2.2 | Is makinesini kullanim amacina ve limitlerine uygun kullanir. T1,P1
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5 2.3 | IMDG kodlu o6zel islem gerektiren konteyner/yiiklerin emniyetli T1
ellecleme yontemlerini gerekgeleri ile agiklar.

6 3.1 | Calisma sahasinda ve ellecleme siirecinde, liman c¢evre koruma T1
talimatlarini bilir

7 3.2 | Is makinesinin yakit, yag ve sintine sizintilarmi talimatlara uygun P1
sekilde kontrol ederek onlem alir.

8 4.1 | Calisma sahasi ve slirecinde verimli ¢alisma unsurlarini tanimlar. T1

9 4.2 | Calisma sahas1 ve siirecinde verimli ¢aligma unsurlariin gerekgelerini T1
aciklar,

10 | 5.1 | Tasvir edilen is kazast durumlarinda talimatina uygun sekilde T1
bildirimde bulunur.

11 |5.2 | Liman acil durum prosediirleri ¢ercevesinde, is makinesi T1
operatorlerinin gorevlerini bilir.

12 | 5.3 | Is makinesinde olasi bir yangin durumunda, gdrevleri kapsamindaki T1
yanginla miicadele prosediirlerini bilir.

©Mesleki Yeterlilik Kurumu, 2014 8



12UY0062-3/A2: is Organizasyonu Yapma, Gemi ve Liman Yayin Tarihi:04/07/2012 Rev. No:02
Ellegcleme Sahalarinda Hareket Kurallar1 ve Yiik Tanima

12UY0062-3 / A2 IS ORGANIZASYONU YAPMA, GEMIi VE LIMAN ELLECLEME
SAHALARINDA HAREKET KURALLARI VE YUK TANIMA YETERLILIK BiRIMi

1| YETERLILIK BIRIMEADL | & o il ve Yk Tanma
2 | REFERANS KODU 12UY0062-3 / A2
3 | SEVIYE 3
4 | KREDI DEGERI i
A)YAYIN TARIHI 04/07/2012
5 | B)REVIZYON NO 02
C)REVIZYON TARIiHI 03/09/2014
6 | YETERLILIK BIRIMINE KAYNAK TESKIL EDEN MESLEK STANDARDI

10UMSO0061-3 Liman Ving Operatorii (RTG ve SSG) (Seviye 3) Ulusal Meslek Standardi

7 | OGRENME CIKTILARI

Ogrenme Ciktisi 1: is baslama ve tamamlama prosediirlerini aciklar.

Basarim Olgiitleri:

1.1. Vardiya alma ve verme ile is emri, is listesi, is bilgisi alma prosediirlerini liman is makineleri
operatdrleri is tanimlarina gore agiklar.

1.2. Verilen goreve uygun malzeme ve ekipman temini ile ilgili prosediirleri agiklar.

Baglam: Operator is tanimlari, is makinesi ¢aligma talimatlari, malzeme ve ekipmen tedarik prosediirleri.

Ogrenme Ciktisi 2: is siireclerine iliskin kavyitlari tutar.

Basarim Olciitleri:
2.1. Is makinesi formlarmni prosediirlerine uygun olarak tutar.
2.2. Doldurdugu formun onay prosediirlerini izleyerek ilgiliye teslim eder.

Baglam: Is makinesi ¢alisma formu, is makinesi kontrol formlar: gibi formlar ile form isleme, onay ve
teslim talimatlari

Ogrenme Ciktis1 3: Liman sahalarinda ve gemi ellecleme sahalarinda giivenlik ve saghk isaretleri
ile isaretci vonlendirmelerine uygun hareket eder.

Basarim Olgiitleri:

3.1. Liman sahalarinda ve gemi ellegleme sahalarinda giivenlik ve saglik isaretlerinin anlamlarini
tanimlar.

3.2. Liman sahalarinda ve gemi ellecleme sahalarinda giivenlik ve saglik isaretlerine uygun konumda
hareket eder.

3.3. Liman sahalarinda ve gemi ellecleme sahalarinda trafik isaretgilerinin yonlendirmelerine uyar.

Baglam: Giivenlik ve Saglik Isaretleri Yonetmeligi, giivenlik ve saglik isaretleri, trafik isaretleri, giivenli
caligma talimatlarinda genel emniyet kurallari

Ogrenme Ciktisi 4: Serdiimen yonlendirmelerini takip eder.

Basarim Olciitleri:
4.1. Verilen serdiimen el isaretlerini okur.
4.2. Elleglemede talimatlarina uygun yontemlerle serdiimenle iletisimi stirdiiriir.
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Baglam: Giivenlik ve Saglik Isaretleri Yonetmeligi kapsaminda yer alan serdiimen isaret dili, {ic nokta
prensibi ve yontemi

Osrenme Ciktis1 5: Aktarma/nakil araclarini hareket kurallarina uygun yonlendirir.

Basarim Olciitleri:

5.1. Konteyner/yiikiin indirilecegi, is emrinde tanimlanmis aract anons sistemiyle ¢agirarak aracin yiikii
indirmek i¢in yaklasma konumunun uygunlugunu kontrol eder.

5.2. Konteyner veya yikiin indirilecegi uygun konumda olmayan araci, vincin anons sistemiyle
yonlendirerek talimatlarina gére uygun konumda hiza almasini saglar.

Baglam: Is emri ara¢ tanimlama, is makinesi ile ekipmanlarinin giivenli kullanim talimati ve teknik
dokiimanlari, ving anons sistemi, serdiimen igaret dili

Ogrenme Ciktis1 6: Limanlara yanasan gemileri, viik ve operasyonel ozelliklerine gore tanir.

Basarim Olciitleri

6.1. Temel gemi tiir/cesitlerini tanimlar.

6.2. Temel gemi tiir/cesitlerinin ellecleme operasyonlari agisindan genel yapisin1 ve temel 6zelliklerini
aciklar.

Baglam: Limanlara yanagan yiik gemilerinin tiir/gesitleri, gemi ambarlar1 ve diger yiikleme ve ellegleme
sahalarina dair teknik dokiimanlar

Ogrenme Ciktis1 7: Gemi iizerindeki ellecleme operasyonlarinda temel hareket kurallarin1 uygular.

Basarim Olgiitleri
7.1. Gemide ¢alisma kurallarini agiklar.
7.2. Gemide elleglenecek yiikiin baglama ve sabitleme aparat ve islemlerinin uygunlugunu kontrol eder.

Baglam: Giimriiklii Sahalarda Gemilerde Hareket ve Calisma Sartlari Yonetmeligine goére gemi
operasyon baglama izni ve operasyon kurallari, ISPS kodu gemi giris ve ¢ikis talimati, is makinesi
calisma talimatlari

Ogrenme Ciktis1 8: Konteynerlerin tiirlerini ve ozelliklerini tanir.

Basarim Olgiitleri:
8.1. Konteyner tiirlerini tanimlar.
8.2. Konteynerlerin yiiklere gore temel kullanim 6zelliklerini agiklar.

Baglam: Yiik konteynerlerinin kodlanmasi, tanimlanmasi ve isaretlenmesine iliskin ulusal ve uluslararasi
teknik standart/lar (TS 1359 EN ISO 6346; genel siniflama-tip ve tiirler)

Osrenme Ciktis1 9: Genel kargo viiklerinin tiirlerini ve ozelliklerini tanir.

Basarim Olgiitleri:

9.1. Genel kargo yiiklerini ve ¢esitlerini tanimlar.

9.2. Genel kargo yiiklerinin gesitlerine uygun ekipmanlari tanimlar.
9.3. Genel kargo yiikii elleclenmesini etkileyen faktorleri agiklar.

Baglam: Genel kargo smiflamasi kapsamindaki (proje yiikleri dahil) yiikler ile bu yiiklerin
ellegclenmesinde kullanilan ekipmanlar ve aparatlar, genel kargo yiikleri elleclemelerini etkileyen; yiik
ozelligi ve yiik kaynagina bagl ellegleme talimatlar (varsa), agirlik-denge merkezi faktorii, donanimlarin
ve aparatlarin kapasitesi, donanim ve aparatlarin kullanim talimatlari

Osrenme Ciktis1 10: Tehlikeli viiklerin tiirlerini ve temel 6zelliklerini tanir.

Basarim Oliitleri:
10.1. Tehlikeli yiik siniflandirmasini agiklar.
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10.2. Tehlikeli yiik etiketlerini ve isaretlerini okur.

Baglam: IMDG kod siniflandirmasi, MSDS malzeme giivenlik bilgi formu, tehlikeli yiiklere iliskin
kodlama sistemi ve tanimlama etiketleri

Ogrenme Ciktis1 11: Lashing/sapan kontrolii yapar.

Basarim Olgiitleri:
11.1. Lashing/sapan uygulamalarinin temel yontemlerini ve ekipmanlarini tanimlar.
11.2. Yiikte/konteynerdeki lashingin/sapanin elleglemeye uygunlugunun teyidini talimatina gore alir.

Baglam: IMDG kod siniflandirma kapsamindaki CTU boliimii, CSC konteyner koseleri ve lashing
dunnage talimatlari

8 | OLCME VE DEGERLENDIRME

8 a) Teorik Sinav

(T1): A2 birimine yonelik teorik sinav Ek A2-2’de yer alan “Yeterlilik Biriminde Belirtilen
Degerlendirme Araglar1 Ile Olgiilen Basarim Olgiitlerine Iliskin Tabloya” gére gergeklestirilir. Teorik
degerlendirme i¢in adaylara en az 15 soruluk 4 segenekli coktan segmeli ve her biri esit puan degerinde
test simnavi uygulanir . Coktan se¢cmeli sorularla diizenlenmis sinavda yanlis cevaplandirilan sorulardan
herhangi bir puan indirimi yapilmaz. Sinavda adaylara her soru i¢in ortalama bir dakika zaman verilir.
Yazili sinavda sorularin en az % 60’ma dogru yanit veren aday basarili sayilir. Sinav sorulari, bu birimde
teorik smav ile 6l¢iilmesi 6ngoriilen tiim bilgi ifadelerini (Ek A2-2) 6lgmelidir.

8 b) Performansa Dayah Sinav

(P1): A2 birimine yonelik performansa dayali sinav Ek A2- 2’de yer alan “Yeterlilik Biriminde Belirtilen
Degerlendirme Araclar1 ile Olgiillen Basarim Olgiitlerine iliskin Tabloya” gore gergeklestirilir.
Performansa dayali1 sinav gercek veya gercegine uygun olarak diizenlenmis calisma ortaminda gozlenerek
gerceklestirilir Adaymn, yeterlilik birimi ekinde yer alan “Degerlendirme Araglar ile Olgiilen Basarim
Olgiitlerine iliskin Tabloda” belirtilen ve performansa dayali sinav ile dl¢iilmesi éngoriilen tiim basarim
oOl¢iitleri performansa dayali sinav ile dlgiilmelidir. Adayimn, performans sinavindan basari saglamasi igin
sinavin genelinden asgari %80 basar1 gdstermesi gerekir.

8 ¢) Oleme ve Degerlendirmeye Iliskin Diger Kosullar

Birim i¢in 6ngoriilen siavlarin gegerlilik siiresi sinavin basarildigi tarihten itibaren 1 yildir. Birimin elde
edilebilmesi i¢in basarilan siav tarihleri arasindaki siire farki bir yili gegemez.

Yeterlilik birimlerinin gegerlilik siiresi birimin bagarildig: tarihten itibaren 2 yildir.

Adaym kendi ve diger kisilerin can giivenligini tehlikeye sokacak bir davranis gostermesi halinde sinava
son verilir

YETERLILIK BIRIMINI

9 | GELISTIREN Tiirkiye Liman Isletmecileri Dernegi (TURKLIM)
KURUM/KURULUS(LAR)
YETERLILIK BIRIMINI

10 [DOGRULAYAN MYK Ulastirma, Lojistik ve Haberlesme Sektor Komitesi
SEKTOR KOMITESI
MYK YONETIM KURULU | ik onay:04/07/2012-2012/49

11 | ONAY TARIHI ve 01°nolu revizyon:10/07/2013-2013/55
SAYISI 02’nolu revizyon:03/09/2014-2014/56
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YETERLILIK BiRIMI EKLERI
EK A2-1: Yeterlilik Biriminin Kazandirilmasi igin Tavsiye Edilen Egitime iliskin Bilgiler
Egitim Igerigi:

1. Liman ve gemi ¢esitleri ve deniz ticaretindeki onemi
1.1. Liman gesitleri :
1.1.1.YOnetim cesitlerine gore limanlar
1.1.1.1. Kamu Limanlari
1.1.1.2. Ozel Limanlar
1.1.2.Elle¢lenen yiiklerin 6zellikleri ve limanlar :
1.1.2.1. Dékme yiik ellegleyen limanlar
1.1.2.2. Kangik yiik ellegleyen limanlar
1.1.2.3. Konteyner ellegleyen limanlar
1.1.2.4. Deniz ticaretinde limanlarin yeri ve dnemi
1.2. Gemi gesitleri :
Elleglenen yiiklerin 6zellikleri ve gemiler :
1.2.1. Temel gemi tiir/gesitleri
1.2.2. Temel gemi tiir/gesitlerinin ellegleme operasyonlari agisindan genel yapisi ve
temel 6zellikleri
1.2.3 Gemide ¢aligma kurallar1
1.2.4. Gemide elleglenecek yiikiin baglama ve sabitleme aparat ve iglemleri
2. Is organizasyonu
2.1.1s emri alma
2.2.1s emri sonlandirma
2.3.Vardiya teslim alma
2.4.Vardiya teslim etme
2.5.Dokiiman ¢alismasi
3. Konteyner tipi ve kategorileri
3.1.Glinlimiizde kullanilan baslica konteyner tipleri
3.1.1.20 FT DRY Konteyner
3.1.2.40 FT DRY Konteyner
3.1.3.40 FT DRY High Cube Konteyner
3.1.4.20 FT Open Top Konteyner
3.1.5.40 FT Open Top Konteyner

3.1.6.20 FT Flat Rack Konteyner
3.1.7.40 FT Flat Rack Konteyner

3.1.8.Platform konteyner
3.1.9.20 FT Ventilated Konteyner
3.1.10. 20 — 40 FT High Cube Reefer Konteyner
3.1.11. 20 — 40 FT Tank Konteyner
3.1.12. Flexy Tank konteyner
3.1.13. 20 FT ISO Tank Konteyner
3.2.Konteyner kategorileri :
3.2.1.1thalat konteyner
3.2.2.Ihracat konteyner
3.2.3.Transit konteyner
4. Konteyner ve genel kargo ellecleme ekipmanlarn ve islevleri
4.1.Rihtim operasyon ekipmanlar :
4.1.1.MHC (Mobile Harbour Crane)
4.1.2.SSG (Ship to Shore Gantry)
4.2.Saha operasyon ekipmanlari :
4.2.1.RTG (Rubber Tyred Gantry)
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4.2.2.RMG (Rail Mounted Gantry)
4.2.3.L.CH (Loaded Container Handler)
4.2.4.CRS (Conteyner Reach Stacker)
4.2.5.SC (Straddle Carrier)

4.2.6.ECS (Empty Container Stacker)
4.3.CFS (Container Freight Station) operasyon ekipmanlart :
4.3.1.Forklift

4.3.2.CRS (Conteyner Reach Stacker)
4.4.Liman igi aktarma araglari :
4.4.1.YTT (Yard Towing Truck)

4.4.2.AGV (Automatic Guided Vehicle)
5. Operasyon birimleri, akis semalar1 ve ¢caligma esaslari
5.1.Saha operasyon, ¢aligma sahalar hareket kurallari:
5.1.1.Konteyner sahalarinin genel 6zellikleri

5.1.2.Saha trafik planlar1 , isaret levhalar ve Isaretciler
5.1.3.Kantar
5.1.4.Liman dis1 sahalar

6. Tehlikeli yiikler ve onlarla ¢alisma
6.1. Tehlikeli yiik tiirleri

6.2. Tehlikeli yiiklerle ¢aligma prosediirleri

EK A2-2: Yeterlilik Biriminde Belirtilen Degerlendirme Araglari ile Olgiilen Basarim Olgiitlerine

Mliskin Tablo
Basarim Olgiitleri Degerlendirme
Arac/lan
1 1.1 Vardiya alma ve verme ile is emri, is listesi, is bilgisi alma T1
prosediirlerini liman i makineleri operatdrleri is tanimlarina gore
agiklar.
2 1.2 Verilen goreve uygun malzeme ve ekipman temini ile ilgili T1
prosediirleri agiklar.
3 2.1 Is makinesi formlarini prosediirlerine uygun olarak tutar. T1
4 2.2 Doldurdugu formun onay prosediirlerini izleyerek ilgiliye teslim eder. Tl
5 3.1 Liman ellecleme sahalarinda giivenlik ve saglik isaretlerinin T1
anlamlarini tanimlar.
6 3.2 Liman ellecleme sahalarinda giivenlik ve saglik isaretlerine uygun T1,P1
konumda hareket eder.
7 3.3 Liman ellegleme sahalarinda trafik isaretcilerinin yonlendirmelerine T1,P1
uyar.
8 3.4 Liman elle¢leme sahalar1 diginda eskort esliginde ve karayollar trafik T1
kurallarina uygun sekilde hareket eder.
9 4.1 Verilen serdiimen el isaretlerini okur. T1,P1
10 | 4.2 Elleglemede talimatlarina uygun yontemlerle Serdiimenle iletisimi P1
stirdiiriir.
11 |51 Konteyner/ylikiin indirilecegi, is emrinde tanimlanmig araci anons T1,P1
sistemiyle cagirarak aracin yiikil indirmek icin yaklasma konumunun
uygunlugunu kontrol eder.
12 | 5.2 Konteyner veya yiikiin indirilecegi uygun konumda olmayan araci, P1
vincin anons sistemiyle yoOnlendirerek talimatlarina gore uygun
konumda hiza almasini saglar.
13 |6.1 Konteyner tiirlerini tanimlar. T1
14 6.2 Konteynerlerin yiiklere gore temel kullanim 6zelliklerini agiklar. T1
15 |71 Genel kargo yiiklerini ve cesitlerini tanimlar. T1
16 | 7.2 Genel kargo yiiklerinin ¢esitlerine uygun ekipmanlari tanimlar. T1
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17 |73 Genel kargo yiikii elle¢lenmesini etkileyen faktorleri agiklar. T1

18 |8.1 Tehlikeli yiik siniflandirmasini agiklar. T1

19 |82 Tehlikeli yiik etiketlerini ve isaretlerini okur. T1

20 |91 Lashing/sapan uygulamalarinin temel yontemlerini ve ekipmanlarini T1
tanimlar.

21 9.2 Yiikte/konteynerdeki lashingin/sapanin elleglemeye uygunlugunun T1,P1
teyidini talimatina gore alir.

22 | 10.1 | Temel gemi tiir/cesitlerini tanimlar. T1

23 | 10.2 | Temel gemi tiir/cesitlerinin ellegleme operasyonlar1 agisindan genel T1
yapisini ve temel 6zelliklerini agiklar.

24 | 11.1 | Gemide ¢alisma kurallarini agiklar. T1

25 | 11.2 | Gemide -elleglenecek yiikiin baglama ve sabitleme aparat ve T1
islemlerinin uygunlugunu kontrol eder.
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12UY0064-3 / A6 CRS ve ECS’ yi TANIMA, GUNLUK BAKIM ve KONTROL YETERLILIK

BiRiMi
1 | YETERLILIK BiRiMI ADI | CRS ve ECS’ yi Tanima, Giinliik Bakim ve Kontrol
2 | REFERANS KODU 12UY0064-3 / A6
3 | SEVIYE 3
4 | KREDi DEGERI -
A)YAYIN TARIHI 04/07/2012
5 | B)REVIZYON NO 02
C)REVIZYON TARIHI 03/09/2014
6 | YETERLILIK BIRIMINE KAYNAK TESKiL EDEN MESLEK STANDARDI
10UMSO0060-3 Liman Saha Istif Makineleri Operatorii (CRS ve ECS) (Seviye 3) Ulusal Meslek
Standardi
7 | OGRENME CIKTILARI

Osrenme Ciktis1 1: CRS ve ECS’ nin ozelliklerin ve teknolojisini tanir.

1.1.
1.2.

1.3.

1.4.
1.5.

1.6.

Basarim Olgiitleri:

CRS ve ECS’ nin tanim1 ve operasyonel 6zelliklerini agiklar.

CRS ve ECS’ nin yiiriiylis, kaldirma, elektrik- elektronik, isletim, mekanik, hidrolik, giivenlik
sistemleri donanimlar1 ve ¢alisma prensiplerini agiklar.

CRS ve ECS’ nin spreader/traka ve yardimci ekipmanlarinin 6zelliklerini fonksiyonlarina gore
aciklar.

Kullandig1 CRS ve ECS’ nin yiikseklik, genislik, ebatlarini tanimlar.

Kullandigi CRS ve ECS’ nin yiikleme diyagrami (kaldirma kapasitesi), aksamlar1 gibi 6zelliklerini
aciklar.

CRS ve ECS’ nin yiikseklik, genislik, ebatlari, yiikleme diyagrami (kaldirma kapasitesi), aksamlari
gibi 6zelliklerinin ¢alisma sartlarina etkisini agiklar.

Baglam: CRS ve ECS teknik dokiimanlari, spreader ve yardimci ekipmanlarimin o6zellikleri ve
fonksiyonlarma dair teknik dokiimanlar

Osrenme Ciktis1 2: CRS ve/veya ECS’ nin calisma oncesi dis fiziki kontrollerini yapar.

2.1.

2.2.

2.3.

2.4.

2.5.

2.6.

2.7.
2.8.

Basarim Olgiitleri:

CRS velveya ECS’ de lastiklerin deformasyon durumu ve hava basincinin uygunlugunu kontrol
eder.

CRS’de boom ve/veya ECS’de asansor sistemi ile tizerlerindeki donanim ve aksamlar1 talimatina
gore kontrol eder.

CRS ve/veya ECS’ nin spreader’i/trakasi ile iizerindeki donanim ve aksamlari talimatina uygun
sekilde kontrol eder.

CRS vel/veya ECS’ nin sase deformasyonlarini ve kabin ¢ikis basamaklarinin temizligini kontrol
eder.

CRS ve/veya ECS’ nin motor yagi ve sogutma suyunun seviyesini kontrol ederek, takviye ihtiyacini
belirler.

CRS ve/veya ECS’ nin hava filtresinin kontrolii ve temizligini, teknik talimatina uygun olarak
yapar.

CRS ve/veya ECS iizerindeki ikaz levhalarinin eksikligini kontrol eder.

Kabin i¢i yiizeyleri ve kabin camlarin temizliginin yapilmasi ve kontroliiniin ¢alisma sartlarina
etkisini agiklar.
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Baglam: CRS ve ECS teknik dokiimanlari, spreader ve yardimci ekipmanlarmin ozellikleri ve
fonksiyonlarma dair teknik dokiimanlar ile bunlarin kontrol listeleri, i makinesi kullanim 6ncesi kontrol
talimati.

Osrenme Ciktis1 3: CRS ve/veya ECS’ nin fonksiyonel kontrollerini yapar.

Basarim Olgiitleri:

3.1. Kabin koltugunun, direksiyonun, aynalarin ayarini, sileceklerin ¢alisirlik kontroliinii talimatina gore
yapar.

3.2. Talimatina uygun sekilde, joystick, park diigmesi, vites, sinyal, levye kollar1 gibi kol, panel ve
butonlarin islevselligini ve deformasyonlarini kontrol eder.

3.3. Gaz, fren ve ECS’ de vites bosa birakma pedallarmin islevselligini ve deformasyonlarin1 kontrol
eder.

3.4. CRS velveya ECS’ yi kontrol konumunda ¢aligir hale getirir.

3.5. CRS vel/veya ECS’ nin korna, ikaz 1siklar1 ve aydinlatma sisteminin fonksiyonelligini talimatina
gore kontrol eder.

3.6. Calisma ekranlar1 ve panolarinin fonksiyonelligini talimatina gore kontrol eder.

3.7. Yiirliyiis ve acil durma donanimlarinin fonksiyonelligini kontrol eder.

3.8. CRS’de boom ve/veya ECS’de asansor hareketlerini joystick’ten talimatinda tanimlandigr sekilde
test eder.

3.9. Talimatina uygun olarak spreader’in/trakanin agma-kapama, kilitleme, dengeleme donanimlarinin
fonksiyonelligini kontrol eder.

3.10. CRS vel/veya ECS c¢alisir konumda hidrolik yag, sanziman yagi (sicaklik dahil), fren yaginin
seviye kontrollerini yapar.

3.11. CRS velveya ECS ¢alisir konumda yag, yakit ve su sizdirma kontrollerini yapar.

3.12. CRS velveya ECS calisir konumda motordan olagan dis1 ¢alisma sesi gelip gelmedigini
belirleyerek gelen sese gore olasi hatayi veya hata kaynagini degerlendirir.

3.13. Yaptig1 kontrollere gore bakim, ayar ve kalibrasyon gereksinimlerini belirleyerek bildirimde
bulunur.

Baglam: CRS ve ECS teknik dokiimanlari, spreader ve yardimci ekipmanlarimin 6zellikleri ve
fonksiyonlarina dair teknik dokiimanlar ile bunlarin kontrol listeleri, i3 makinesi kullanim 6ncesi kontrol
talimati.

Osrenme Ciktis1 4: CRS ve/veya ECS’ de hata giderme prosediirlerini uygular.

Basarim Olgiitleri:

4.1. CRS velveya ECS’de olusan hata uyarilarin1 ekran tizerinden takip ederek yorumlar.
4.2. CRS ve/veya ECS’de olusan operasyonu ve ¢alisgmayi engellemeyen hatalari tespit eder.
4.3. CRS ve/veya ECS’de olusan yetkisi dahilindeki hatalar1 talimatina uygun olarak giderir.

Baglam: CRS ve ECS teknik dokiimanlar1 ve PLC bdoliimii, spreader ve yardimci ekipmanlarinin
Ozellikleri ve fonksiyonlarina dair teknik dokiimanlar ile bunlarin hata kontrol listeleri.

Osrenme Ciktis1 5: Ariza tespitine yardim eder.

Basarim Olgiitleri:
5.1. CRS ve ECS meydana gelen arizanin olusma kosullari, etkileri ve sonuglari itibari ile agiklar.
5.2. Arizanin lokalize edilmesinde teknik ekibin yonlendirmesine gore, operasyonel destek verir.

Baglam: CRS ve ECS teknik dokiimanlar1 ve PLC bdliimii, spreader ve yardimci ekipmanlarinin
Ozellikleri ve fonksiyonlarina dair teknik dokiimanlar ile bunlarin hata kontrol listeler.

8 | OLCME VE DEGERLENDIRME

8 a) Teorik Sinav
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(T1): A6 birimine yonelik teorik smmav Ek A6-2’de yer alan “Yeterlilik Biriminde Belirtilen
Degerlendirme Araglar1 Ile Olgiilen Basarim Olgiitlerine iliskin Tabloya” gore gergeklestirilir. Teorik
degerlendirme icin adaylara en az 10 soruluk 4 secenekli coktan se¢cmeli ve her biri esit puan degerinde
test sinavi uygulanir . Coktan se¢meli sorularla diizenlenmis sinavda yanlis cevaplandirilan sorulardan
herhangi bir puan indirimi yapilmaz. Sinavda adaylara her soru i¢in ortalama bir dakika zaman verilir.
Yazili sinavda sorularin en az % 60’1na dogru yanit veren aday basarili sayilir. Sinav sorulari, bu birimde
teorik sinav ile ol¢iilmesi Ongoriilen tiim bilgi ifadelerini (Ek A6-2) 6lgmelidir.

8 b) Performansa Dayah Sinav

(P1): A6 birimine yonelik performansa dayali smnav Ek A6- 2’de yer alan “Yeterlilik Biriminde
Belirtilen Degerlendirme Araglari ile Olgiilen Basarim Olgiitlerine Iliskin Tabloya” gére gerceklestirilir.
Performansa dayali smav ger¢ek veya gercegine uygun olarak diizenlenmis ¢alisma ortaminda
gbzlenerek gerceklestirilir Adaym, yeterlilik birimi ekinde yer alan “Degerlendirme Araglar ile Olgiilen
Bagarim Olgiitlerine iliskin Tabloda” belirtilen ve performansa dayali smav ile dlgiilmesi 6ngoriilen tiim
basarim Olgiitleri performansa dayali smav ile Olgiilmelidir. Adaym, performans smavindan basari
saglamasi i¢in sinavin genelinden asgari %80 basar1 gostermesi gerekir.

8 ¢) Olcme ve Degerlendirmeye Iliskin Diger Kosullar

Birim i¢in 6ngoriilen sinavlarin gegerlilik siiresi sinavin basarildig tarihten itibaren 1 yildir. Birimin elde
edilebilmesi i¢in basarilan sinav tarihleri arasindaki siire farki bir y1il1 gegemez.

Yeterlilik birimlerinin gegerlilik siiresi birimin basarildig: tarihten itibaren 2 yildir.

Adaym kendi ve diger kisilerin can giivenligini tehlikeye sokacak bir davranis gdstermesi halinde sinava
son verilir

YETERLILIK BIRIMINI

9 | GELISTIREN Tiirkiye Liman Isletmecileri Dernegi (TURKLIM)
KURUM/KURULUS(LAR)
YETERLILIK BIRIMINI

10 | DOGRULAYAN MYK Ulastirma, Lojistik ve Haberlesme Sektor Komitesi
SEKTOR KOMITESI
MYK YONETIM KURULU | ilk onay:04/07/2012-2012/49

11 | ONAY TARIiHi ve 01°nolu revizyon:10/07/2013-2013/55
SAYISI 02’nolu revizyon:03/09/2014-2014/56

YETERLILIK BiRIMI EKLERI
EK A6 -1: Yeterlilik Biriminin Kazandirilmas icin Tavsiye Edilen Egitime Iliskin Bilgiler

Egitim Igerigi:

1. CRS ve ECS’ nin teknik (yiiriiyiis, kaldirma, elektrik- elektronik, isletim, mekanik, hidrolik,
giivenlik sistemleri donamimlar1 )ve spreader/traka ve yardimci ekipmanlarinin 6zellikleri ve
teknolojisi,

2. CRS ve ECS’ nin yiikseklik, genislik, ebatlari, ylikleme diyagrami (kaldirma kapasitesi),
aksamlar1 gibi 6zellikleri,

3. CRS ve/veya ECS’ nin ¢alisma 6ncesi dis fiziki kontrolleri (lastiklerin deformasyon durumu ve
hava basinci, asansor sistemi ile iizerlerindeki ve spreader’i/trakasi ile {lizerindeki donanim ve
aksamlarin, motor yag1 ve sogutma suyunun seviyesi, hava filtresinin kontrolii ve temizligi
3.1.1kaz levhalarmin kontrolii
3.2.Kabin igi yiizeyleri ve kabin camlarinin temizligi

4. CRS ve/veya ECS’ nin fonksiyonel kontrolleri:
4.1.Kabin koltugunun, direksiyonun, aynalarin ayarini, sileceklerin ¢aligirlik kontrolii
4.2.Joystick, park diigmesi, vites, sinyal, levye kollar1 gibi kol, panel ve butonlarin islevselligini

ve deformasyonlarini kontrolii
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4.3.Gaz, fren ve ECS’ de vites bosa birakma pedallarmin islevselligini ve deformasyonlarini
kontrolii

4.4,.CRS velveya ECS’ yi kontrol konumunda ¢alisir hale getirilmesi

4.5.Yiiriyiis ve acil durma donanimlarinin , korna, ikaz 1giklar1 ve aydinlatma sisteminin, ¢aligma
ekranlar1 ve panolarimin , asansoér hareketlerinin , spreader’in/trakanin agma-kapama,
kilitleme, dengeleme donanimlarinin,fonksiyonelliginin kontrolii

4.6.CRS ve/veya ECS c¢alisir konumda motor sesi , hidrolik yag , sanziman yagi (sicaklik dahil),
fren yaginin seviyelerinin ve yag, yakit ve su sizdirma kontrolleri

5. CRS ve/veya ECS’ de hata giderme prosediirlerini uygulanmasi
6. CRS ve/veya ECS’de olusan hata uyarilarini ekran {izerinden takip edilmesi

6.1.CRS ve/veya ECS’de olusan operasyonu ve ¢alismay1 engellemeyen hatalarin tespiti

6.2.CRS ve/veya ECS’de olusan yetkisi dahilindeki hatalarin talimatina uygun olarak giderilmesi
7. Ariza tespitine yardim edilmesi

7.1.CRS ve ECS meydana gelen arizanin olugma kogullar, etkileri ve sonuglari

7.2.Arizanin lokalize edilmesinde teknik ekibin yonlendirmesine gore, operasyonel destek

verilmesi

EK A6-2: Yeterlilik Biriminde Belirtilen Degerlendirme Araglari fle Olgiilen Basarim Olgiitlerine

Mliskin Tablo
Basarim Olgiitleri Degerlendirme
Arac/lan

1 1.1 CRS ve ECS’ nin tanimu ve operasyonel dzelliklerini aciklar. T1

2 1.2 CRS ve ECS’ nin yiiriiylis, kaldirma, elektrik- elektronik, isletim, T1
mekanik, hidrolik, giivenlik sistemleri donanimlart ve c¢alisma
prensiplerini agiklar.

3 1.3 CRS ve ECS’ nin spreader/traka ve yardimer ekipmanlarinin T1
Ozelliklerini fonksiyonlarina gore agiklar.

4 1.4 Kullandig1 CRS ve ECS’ nin ylikseklik, genislik, ebatlarini tanimlar. T1

5 1.5 Kullandigt CRS ve ECS’ nin yiikleme diyagrami (kaldirma T1
kapasitesi), aksamlari gibi 6zelliklerini agiklar.

6 1.6 CRS ve ECS’ nin yiikseklik, genislik, ebatlar1, yiikleme diyagrami T1
(kaldirma kapasitesi), aksamlar1 gibi 6zelliklerinin ¢aligma sartlarina
etkisini aciklar.

7 2.1 CRS ve/veya ECS’ de lastiklerin deformasyon durumu ve hava P1
basincinin uygunlugunu kontrol eder.

8 2.2 CRS’de boom ve/veya ECS’de asansor sistemi ile tizerlerindeki P1
donanim ve aksamlar1 talimatina gore kontrol eder.

9 2.3 CRS ve/veya ECS’ nin spreader’i/trakasi ile ilizerindeki donanim ve P1
aksamlarn talimatina uygun sekilde kontrol eder.

10 |24 CRS ve/veya ECS’ nin sase deformasyonlarimi ve kabin c¢ikisg Pl
basamaklarinin temizligini kontrol eder.

11 |25 CRS ve/veya ECS’ nin motor yagi ve sogutma suyunun seviyesini P1
kontrol ederek, takviye ihtiyacini belirler.

12 | 2.6 CRS ve/veya ECS’ nin hava filtresinin kontrolii ve temizligini, teknik T1,P1
talimatina uygun olarak yapar.

13 | 2.7 CRS ve/veya ECS iizerindeki ikaz levhalariin eksikligini kontrol P1
eder.

14 | 2.8 Kabin i¢i ylizeyleri ve kabin camlarmin temizliginin yapilmasi ve T1
kontroliiniin ¢aligma sartlarina etkisini agiklar.

15 |31 Kabin koltugunun, direksiyonun, aynalarin ayarini, sileceklerin P1
caligirlik kontroliinii talimatina gore yapar.

16 | 3.2 Talimatina uygun sekilde, joystick, park diigmesi, vites, sinyal, levye P1
kollar1  gibi kol, panel ve butonlarin islevselligini ve
deformasyonlarini kontrol eder.
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17 |33 Gaz, fren ve ECS’ de vites bosa birakma pedallarinin islevselligini ve P1
deformasyonlarini kontrol eder.

18 | 34 CRS ve/veya ECS’ yi kontrol konumunda calisir hale getirir. T1,P1

19 |35 CRS ve/veya ECS’ nin korna, ikaz 1siklar1 ve aydinlatma sisteminin P1
fonksiyonelligini talimatina gére kontrol eder.

20 | 3.6 Calisma ekranlar1 ve panolarinin fonksiyonelligini talimatina gore T1,P1
kontrol eder.

21 | 3.7 Yiiriiylis ve acil durma donanimlarinin fonksiyonelligini kontrol eder. P1

22 | 3.8 CRS’de boom ve/veya ECS’de asansor hareketlerini joystick’ten P1
talimatinda tanimlandig sekilde test eder.

23 |39 Talimatina uygun olarak spreader’in/trakanin  agma-kapama, P1
kilitleme, dengeleme donanimlarinin fonksiyonelligini kontrol eder.

24 | 3.10 | CRS ve/veya ECS calisir konumda hidrolik yag, sanziman yagi P1
(sicaklik dahil), fren yaginin seviye kontrollerini yapar.

25 | 3.11 | CRS ve/veya ECS calisir konumda yag, yakit ve su sizdirma P1
kontrollerini yapar.

26 | 3.12 | CRS ve/veya ECS c¢alisir konumda motordan olagan dis1 ¢aligma sesi T1,P1

gelip gelmedigini belirleyerek gelen sese gore olasi hatayi veya hata
kaynagini degerlendirir.

27 | 3.13 | Yaptig1 kontrollere gére bakim, ayar ve kalibrasyon gereksinimlerini T1
belirleyerek bildirimde bulunur.

28 (4.1 CRS ve/veya ECS’de olusan hata uyarilarin1 ekran iizerinden takip T1,P1
ederek yorumlar.

29 | 4.2 CRS ve/veya ECS’de olusan operasyonu ve c¢alismay1 engellemeyen T1,P1
hatalar1 tespit eder.

30 |43 CRS ve/veya ECS’de olusan yetkisi dahilindeki hatalar1 talimatina T1,P1
uygun olarak giderir.

31 |51 CRS ve ECS meydana gelen arizanin olugma kosullari, etkileri ve T1,P1
sonuglari itibari ile agiklar.

32 | 5.2 Arizanin lokalize edilmesinde teknik ekibin yonlendirmesine gore, T1,P1

operasyonel destek verir.
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12UY0064-3 / A7 CRS ve ECS’ yi YURUTME ve KONUMLANDIRMA

YETERLILIK BIRIMI
1 | YETERLILIK BiRiMi ADI CRS ve ECS’ yi Yiiriitme ve Konumlandirma
2 | REFERANS KODU 12UY0064-3 / A7
3 | SEVIYE 3
4 | KREDI DEGERI -
A)YAYIN TARIHI 04/07/2012
5 | B)REVIZYON NO 02
C)REVIZYON TARIiHI 03/09/2014
6 | YETERLILIK BIRIMINE KAYNAK TESKIiL EDEN MESLEK STANDARDI
10UMS0060-3 Liman Saha Istif Makineleri Operatorii (CRS ve ECS) (Seviye 3) Ulusal Meslek
Standardi
7 | OGRENME CIKTILARI

Ogrenme Ciktis1 1: CRS veya ECS’ vi sahada viiriitiir.

Basarim Olgiitleri:

1.1. CRSveya ECS’ yi talimatlarina uygun sekilde faal hale getirir.

1.2. Boom’u ve spreader’i talimatina gore yiiriiylis konumuna getirir.

1.3.  CRSveya ECS’ yi vitesi motor devrine gore ayarlayarak sahada yiriitiir.

1.4. Liman elle¢leme sahalar1 disinda, eskort esliginde ve karayollar1 trafik kurallarina uygun sekilde
hareket eder.

Baglam: CRS ve ECS giivenli kullanim talimat1 ve teknik dokiimanlari, kabin i¢i kumanda donanimlari

Ogrenme Ciktis1 2: CRS veya ECS ile istife konum ahr.

Basarim Olgiitleri:

2.1. CRSveya ECS’ yi istife, konteyner ebadina ve/veya yiike uygun konumda hizalar.

2.2.  CRSveya ECS’ nin yiike girecegi mesafeyi, istife (sekline, yiliksekligine) gore ayarlar.

2.3. CRS veya ECS’ nin spreader’ini/ trakasini, talimatina uygun sekilde CRS’ nin spreader’inin
sabitleme agisini ayarlayarak istif konumuna ve istif seviyesine getirir.

Baglam: CRS ve ECS giivenli kullanim talimati ve teknik dokiimanlari, kabin i¢i kumanda donanimlari.

Ogsrenme Ciktis1 3: CRS veya ECS’ vi antrepolar veya sahalar arasinda transfer eder.

Basarim Olgiitleri:

3.1. Talimatlarma uygun sekilde CRS veya ECS’ nin spreader’ini/trakasint 20’ lik pozisyonda,
lastiklere ¢carpmayacak ve agirlik merkezi asagiya diisecek konuma getirir.

3.2.  CRS’ de spreader, makine ile paralel pozisyonda iken hidrolik hortumlarin boom’a degmemesini
saglar.

3.3. Lamba ve ikaz diizeneklerini transfere uygun sekilde faal hale getirir.

3.4. Eskort ve ring araci ile esgiidiimlii sekilde, antrepolar ve/veya sahalar arasinda CRS veya ECS’ yi
boom’un diisiik konumdaki yiiksek gerilim veya elektrikli tren yolu hatlarinda talimatlarda
tanimlanan uygun yiiksekligine dikkat ederek yiirtitiir.

Baglam: CRS ve ECS giivenli kullanim talimati ve teknik dokiimanlari, kabin i¢i kumanda donanimlari,
is makineleri sahalar arasi1 giivenli transfer talimati
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Osrenme Ciktis1 4: CRS veya ECS ile talimatlara uygun konumda bekleme yapar.

Basarim Olgiitleri:
4.1. Talimatlarda tanimlanmis zorunlu durumlar disinda CRS veya ECS ile yiikli halde bekleme
yapmaz.

4.2. Talimatlarda tanimlanmis zorunlu durumlarda CRS veya ECS’ yi park pozisyonuna getirerek
belirlenen kurallara gore bekleme yapar.

Baglam: CRS ve ECS giivenli kullanim talimat1 ve teknik dokiimanlari, kabin i¢i kumanda donanimlari,
ellegleme siireclerinde verimlilik talimatlar1 (enerji tasarrufu, yakit verimliligi, duruslar, vb..)

Osrenme Ciktis1 5: CRS veya ECS’ vi park eder.

Basarim Olgiitleri:

5.1. CRSveya ECS’ yi park alanina yiiriiterek talimatlarina uygun sekilde park pozisyonuna alir.

5.2. CRS veya ECS’ nin kabin i¢i sistemlerini talimatlarindaki islem sirasina gore durdurur.

5.3. CRS veya ECS’ yi rolanti devrine alarak vitesi, freni, direksiyonu ve operatdr koltugunu
durdurma konumuna alir.

Baglam: CRS ve ECS giivenli kullanim talimati, kabin i¢i kumanda donanimlari.

8 | OLCME VE DEGERLENDIRME

8 a) Teorik Sinav

(T1): A7 birimine yonelik teorik smav Ek A7-2’de yer alan “Yeterlilik Biriminde Belirtilen
Degerlendirme Araglar1 Ile Olgiilen Basarim Olgiitlerine Iliskin Tabloya” gore gerceklestirilir. Teorik
degerlendirme i¢in adaylara en az 10 soruluk 4 segenekli ¢coktan se¢meli ve her biri esit puan degerinde
test simnavi uygulanir . Coktan se¢meli sorularla diizenlenmis sinavda yanlis cevaplandirilan sorulardan
herhangi bir puan indirimi yapilmaz. Sinavda adaylara her soru i¢in ortalama bir dakika zaman verilir.
Yazili sinavda sorularin en az % 60’1na dogru yanit veren aday basarili sayilir. Smav sorulari, bu birimde
teorik sinav ile dl¢lilmesi 6ngoriilen tiim bilgi ifadelerini (Ek A7-2) 6l¢melidir.

8 b) Performansa Dayal Sinav

(P1): A7 birimine yonelik performansa dayali sinav Ek A7- 2°de yer alan “Yeterlilik Biriminde Belirtilen
Degerlendirme Araglar1 ile Olgiilen Basarim Olgiitlerine Iliskin Tabloya” gore gerceklestirilir.
Performansa dayali sinav gercek veya gergegine uygun olarak diizenlenmis ¢aligma ortaminda gozlenerek
gerceklestirilir Adayin, yeterlilik birimi ekinde yer alan “Degerlendirme Araglari ile Olgiilen Basarim
Olgiitlerine iliskin Tabloda” belirtilen ve performansa dayali sinav ile dlgiilmesi dongériilen tiim basarim
Olciitleri performansa dayali siav ile 6lclilmelidir. Adayin, performans sinavindan basari saglamasi i¢in
siavin genelinden asgari %80 basar1 gdstermesi gerekir.

8 ¢) Oleme ve Degerlendirmeye Iliskin Diger Kosullar

Birim i¢in 6ngdriilen sinavlarin gegerlilik siiresi sinavin basarildigi tarihten itibaren 1 yildir. Birimin elde
edilebilmesi i¢in basarilan sinav tarihleri arasindaki siire farki bir yili gegemez.

Yeterlilik birimlerinin gegerlilik siiresi birimin basarildig tarihten itibaren 2 yildir.

Adayin kendi ve diger kisilerin can giivenligini tehlikeye sokacak bir davranig gdstermesi halinde sinava
son verilir

YETERLILIK BIRIMINI _ ] _
9 | GELISTIREN Tiirkiye Liman Isletmecileri Dernegi (TURKLIM)
KURUM/KURULUS(LAR)

YETERLILIK BIRIMIN{
10 | DOGRULAYAN MYK Ulastirma, Lojistik ve Haberlesme Sektor Komitesi
SEKTOR KOMITESI
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MYK YONETIM KURULU [k onay:04/07/2012-2012/49
11 | ONAY TARIHI ve 01°nolu revizyon:10/07/2013-2013/55
SAYISI 02’nolu revizyon:03/09/2014-2014/56

YETERLILK BiRiMi EKLERI

EK A7 -1: Yeterlilik Biriminin Kazandirilmas icin Tavsiye Edilen Egitime Iliskin Bilgiler
Egitim Icerigi:

1. CRS veya ECS’ nin sahada yiiriitiilmesi

2. CRS veya ECS ile istife konum alinmasi
2.1.CRS veya ECS’ yi istife ve/veya yiike uygun konumda hizalama
2.2.Mesafenin, istife (sekline, yliksekligine) gore ayarlanmasi. spreader’inin/ trakasinin sabitleme

acisinin ayarlanarak istif konumuna ve istif seviyesine getirilmesi

3. CRS veya ECS’ yi antrepolar veya sahalar arasinda transfer edilmesi

3.1.Talimatlarina uygun sekilde CRS veya ECS’ nin spreader’ini/trakasini 20’ lik pozisyonda,
lastiklere carpmayacak ve agirlik merkezi asagiya diisecek konuma getirilmesi

3.2.Eskort ve ring araci ile esgiidiimlii sekilde, antrepolar ve/veya sahalar arasinda CRS veya
ECS’ yi boom’un disiik konumdaki yiiksek gerilim veya elektrikli tren yolu hatlarinda
talimatlarda tanimlanan uygun yiiksekligine dikkat edilerek yiiriitiilmesi

CRS veya ECS ile talimatlara uygun konumda park pozisyonunda bekleme yapmak

CRS veya ECS’ yi park etmek

o~

EK A7-2: Yeterlilik Biriminde Belirtilen Degerlendirme Araglari Ile Olgiilen Basarim Olgiitlerine

Mliskin Tablo
Basarim Olgiitleri Degerlendirme
Arac/lar
1 1.1 | CRS veya ECS’ yi talimatlarina uygun sekilde faal hale getirir. T1,P1
2 1.2 | Boom’u ve spreader’i talimatina gore yiiriiylis konumuna getirir. T1,P1
3 1.3 | CRS veya ECS’ yi vitesi motor devrine gore ayarlayarak Sahada T1,P1
yuriitiir.
4 1.4 | Liman ellecleme sahalar1 disinda, eskort esliginde ve karayollan trafik T1
kurallarina uygun sekilde hareket eder.
5 2.1 | CRS veya ECS’ yi istife, konteyner ebadina ve/veya yiike uygun T1,P1
konumda hizalar.
6 2.2 | CRS veya ECS’ nin vyike girecegi mesafeyi, istife (sekline, T1,P1
yiiksekligine) gore ayarlar.
7 2.3 | CRS veya ECS’ nin spreader’ini/ trakasini, talimatina uygun sekilde T1,P1

CRS’ nin spreader’inin sabitleme acisini ayarlayarak istif konumuna ve
istif seviyesine getirir.

8 3.1 | Talimatlarina uygun sekilde CRS veya ECS’ nin spreader’ini/trakasini T1,P1
20’ lik pozisyonda, lastiklere ¢carpmayacak ve agirlik merkezi asagiya
diisecek konuma getirir.

9 3.2 | CRS’ de spreader, makine ile paralel pozisyonda iken hidrolik P1
hortumlarin boom’a degmemesini saglar.

10 | 3.3 | Lamba ve ikaz diizeneklerini transfere uygun sekilde faal hale getirir. P1

11 | 3.4 | Eskort ve ring araci ile esgiidiimlii sekilde, antrepolar ve/veya sahalar T1,P1

arasinda CRS veya ECS’ yi boom’un diisiik konumdaki yiiksek gerilim
veya elektrikli tren yolu hatlarinda talimatlarda tanimlanan uygun
yiiksekligine dikkat ederek yiiriitiir.
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12 | 4.1 | Talimatlarda tanimlanmig zorunlu durumlar disinda CRS veya ECS ile T1,P1
yiiklii halde bekleme yapmaz.

13 | 4.2 | Talimatlarda tanimlanmis zorunlu durumlarda CRS veya ECS’ yi park T1,P1
pozisyonuna getirerek belirlenen kurallara gore bekleme yapar.

14 | 5.1 | CRS veya ECS’ yi park alanina yiiriiterek talimatlarina uygun sekilde T1,P1
park pozisyonuna alir.

15 | 5.2 | CRS veya ECS’ nin kabin i¢i sistemlerini talimatlarindaki islem T1,P1
sirasina gore durdurur.

5.3 | CRS veya ECS’ yi rolanti devrine alarak vitesi, freni, direksiyonu ve P1

operatdr koltugunu durdurma konumuna alir.
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12UY0064-3 / A8 CRS ve ECS ile KONTEYNER ve DIGER YUKLERI ELLECLEME

YETERLILIK BIiRIMI

1 | YETERLILIK BiRiMi ADI CRS ve ECS ile Konteyner ve Diger Yiikleri Ellecleme
2 | REFERANS KODU 12UY0064-3 / A8
3 | SEVIYE 3
4 | KREDi DEGERI i

A)YAYIN TARIHI 04/07/2012
5 | B)REVIZYON NO 02

C)REVIZYON TARIiHI 03/09/2014

6 | YETERLILIK BIRIMINE KAYNAK TESKIiL EDEN MESLEK STANDARDI

10UMS0060-3 Liman Saha Istif Makineleri Operatorii (CRS ve ECS) (Seviye 3) Ulusal Meslek
Standardi

7 | OGRENME CIKTILARI

Ogrenme Ciktis1 1: CRS ve ECS’ nin spreader’ini/trakasini konteynere ve/veya viike sabitler.

Basarim Olgiitleri:

1.1.  CRS ve ECS’ nin spreader’ini/trakasini, twist-lock yuvalari denk gelecek sekilde oturtur.

1.2.  Spreader’i/trakay1 konteynere/yiike kilitleme sistemini kullanarak talimatlarina uygun sekilde
sabitler.

Baglam: CRS ve ECS giivenli kullanim talimati, CRS ve ECS teknik dokiimanlari, kabin i¢i kumanda
donanimlari, yardimci ekipmanlara dair teknik dokiimanlar.

Osrenme Ciktisi1 2: Konteyneri/viikii dengeler.

Basarim Olgiitleri:

2.1. Konteyneri/ylikii, CRS’de spreader’in arka kilit ayaklarini, ECS’de konteynerin arka kilit
koselerini gorecek sekilde kaldirir.

2.2.  Konteyneri/yliki, tabanin yere paralelligini ve koselerin yerden esit uzaklikta olmasini saglayarak
ve spreader’i/trakay yiikiin dengesine uygun, denge konumunda kaydirarak dengeler.

Baglam: CRS ve ECS giivenli kullanim talimati, CRS ve ECS teknik dokiimanlari, kabin i¢i kumanda
donanimlari, yardime1 ekipmanlara dair teknik dokiimanlar.

Ogrenme Ciktis1 3: Konteyneri/viikii istiften cikarir,

Basarim Olgiitleri:

3.1.  Spreader’in/trakanin kilitli konumda olmasint kontrol ederek ve agirlik denge kontroliinii
saglayarak konteyneri/ylikii istiften kaldirir.

3.2.  Kaldirma esnasinda yiikleme agirlig1 sinirim1 gegen konteyner/yiik i¢in bildirimde bulunur.

3.3.  Konteyneri/yiikii, dengesini koruyarak talimatlarda tanimlanan giivenli yiikseklige kaldirir.

Baglam: CRS ve ECS giivenli kullanim talimati, CRS ve ECS teknik dokiimanlari, kabin i¢i kumanda
donanimlari, yardimci ekipmanlara dair teknik dokiimanlar.

Ogrenme Ciktis1 4: Yiikleme manevrasi yapar.

Basarim Olgiitleri:
4.1. Aldigi konteyner/yiikiin dengesini koruyarak ve arka-yan saha kontrolii yaparak geri manevra ile
istiften ¢ikar.
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4.2. Makineyi bosa alip CRS’ de boom’u, ECS’ de trakayr uygun konuma alarak konteyneri/ytikii
emniyetli hareket seviyesine getirir.

4.3. ECS’ nin asansor mastint makineye dogru yatirir.

4.4. Konteyner/yiikle beraber saha kontroliinii siirdiirerek nakliye aracina veya diger istife yiikleme
konumuna uygun sekilde yaklasir.

Baglam: CRS ve ECS giivenli kullanim talimati, CRS ve ECS teknik dokiimanlari, kabin i¢i kumanda
donanimlari, yardimci ekipmanlara dair teknik dokiimanlar.

Ogrenme Ciktis1 5: Konteyneri/yiikii naklive aracina indirir.

Basarim Olgiitleri:

5.1. Nakliye aracinin konteyner kilitlerinin ¢alisirligin1 kontrol edip konteyneri/yiikii, dengeli sekilde
arag iizerindeki kilitlere oturtur.

5.2.  Konteynerin/yiikiin ara¢ kilitlerine oturmasi ve kilitlenmesi ikazim1 aldiktan sonra,
spreader’in/trakanin kilitlerini agarak emniyetli mesafeye kaldirir.

5.3.  Araci saha ¢ikisi i¢in yonlendirir.

Baglam: CRS ve ECS giivenli kullanim talimati, CRS ve ECS teknik dokiimanlari, kabin i¢i kumanda
donanimlari, yardimci ekipmanlara dair teknik dokiimanlar.

Ogrenme Ciktis1 6: Konteyneri/yiikii istife koyar.

Basarim Olgiitleri:

6.1.  Konteynerin/yiikiin dengesini ve istifin yigilma diizenini koruyarak adreslenen istif {izerine indirir.

6.2.  Kilitleme sistemini kullanip spreader’i/trakay1 konteynerden/yiikten ayirarak vira hareketi yapar.

6.3. Istif arasindan alinarak elleclenecek konteynerler/yiiklerde yer ve adres degisikligine iliskin
manevralar ve bildirim kurallarint uygular.

Baglam: CRS ve ECS giivenli kullanim talimati, CRS ve ECS teknik dokiimanlari, kabin i¢i kumanda
donanimlari, yardimei1 ekipmanlara dair teknik dokiimanlar.

8 | OLCME VE DEGERLENDIRME

8 a) Teorik Sinav

(T1): A8 birimine yonelik teorik smmav Ek A8-2’de yer alan “Yeterlilik Biriminde Belirtilen
Degerlendirme Araglar1 Ile Olgiilen Basarim Olgiitlerine Iliskin Tabloya” gore gerceklestirilir. Teorik
degerlendirme i¢in adaylara en az 15 soruluk 4 secenekli coktan se¢cmeli ve her biri esit puan degerinde
test simnavi uygulanir . Coktan se¢meli sorularla diizenlenmis sinavda yanlis cevaplandirilan sorulardan
herhangi bir puan indirimi yapilmaz. Sinavda adaylara her soru i¢in ortalama bir dakika zaman verilir.
Yazili sinavda sorularin en az % 60’1na dogru yanit veren aday basarili sayilir. Sinav sorulari, bu birimde
teorik sinav ile 6l¢iilmesi 6ngoriilen tiim bilgi ifadelerini (Ek A8-2) dl¢melidir.

8 b) Performansa Dayah Sinav

(P1): A8 birimine yonelik performansa dayali sinav Ek A8- 2’de yer alan “Yeterlilik Biriminde Belirtilen
Degerlendirme Araglar1 ile Olgiilen Basarim Olgiitlerine Iliskin Tabloya” gore gerceklestirilir.
Performansa dayali sinav gercek veya gergegine uygun olarak diizenlenmis ¢alisma ortaminda gozlenerek
gerceklestirilir Adayin, yeterlilik birimi ekinde yer alan “Degerlendirme Araglar1 ile Olgiilen Basarim
Olgiitlerine iliskin Tabloda” belirtilen ve performansa dayali sinav ile dlgiilmesi dngériilen tiim basarim
Olciitleri performansa dayali siav ile 6l¢iilmelidir. Adayin, performans sinavindan basar1 saglamasi igin
siavin genelinden asgari %80 basar1 gostermesi gerekir.

8 ¢) Ol¢me ve Degerlendirmeye Tliskin Diger Kosullar

Birim i¢in 6ngoriilen siavlarin gegerlilik siiresi sinavin basarildigi tarihten itibaren 1 yildir. Birimin elde
edilebilmesi i¢in basarilan siav tarihleri arasindaki stire farki bir yili gegemez.
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Yeterlilik birimlerinin gegerlilik siiresi birimin basarildig tarihten itibaren 2 yildir.
Adayin kendi ve diger kisilerin can giivenligini tehlikeye sokacak bir davranis gdstermesi halinde sinava
son verilir
YETERLILIK BIRIMINI
9 | GELISTIREN Tiirkiye Liman Isletmecileri Dernegi (TURKLIM)
KURUM/KURULUS(LAR)
YETERLILIK BIRIMINi
10 | DOGRULAYAN MYK Ulastirma, Lojistik ve Haberlesme Sektdr Komitesi
SEKTOR KOMITESI
MYK YONETIM KURULU | Ik onay:04/07/2012-2012/49
11 | ONAY TARIHI ve 01’nolu revizyon:10/07/2013-2013/55
SAYISI 02’nolu revizyon:03/09/2014-2014/56

YETERLILIK BiRiMi EKLERIi

EK A8-1: Yeterlilik Biriminin Kazandirilmasi igin Tavsiye Edilen Egitime iliskin Bilgiler

Egitim Icerigi:

1. CRS ve ECS’ nin spreader’inin/trakasinin boyutlara gore ayarlayarak konteynere ve/veya yiike
sabitlenmesi

Konteynerin/yiikiin dengelenmesi

Spreader’i/trakay: yiikiin dengesine uygun, denge konumunda kaydirarak dengelemek
Konteynerin/yiikiin istiften ¢ikarilmasi

Konteynerin/yiikiin, dengesini koruyarak talimatlarda tanimlanan giivenli yiikseklige kaldirilmasi
Yiiklii manevra ve yiirliylis yapilmasi

Konteynerin/yiikiin nakliye aracina indirilmesi

Konteynerin/ylikiin istife koyulmast

NGO~ WN

EK A8-2: Yeterlilik Biriminde Belirtilen Degerlendirme Araglari Ile Olgiilen Basarim Olgiitlerine

Mliskin Tablo
Basarim Olgiitleri Degerlendirme
Arac/lari

1 1.1 | CRS ve ECS’ nin spreader’ini/trakasini, twist-lock yuvalari denk T1,P1
gelecek sekilde oturtur.

2 1.2 | Spreader’i/trakay1 konteynere/yiike kilitleme sistemini kullanarak T1,P1
talimatlarina uygun sekilde sabitler.

3 2.1 | Konteyneri/yiikii, CRS’de spreader’in arka kilit ayaklarini, ECS’de T1,P1
konteynerin arka kilit koselerini gorecek sekilde kaldirir.

4 2.2 | Konteyneri/yiikii, tabanin yere paralelligini ve kdselerin yerden esit T1,P1
uzaklikta olmasini saglayarak ve spreader’i/trakayi yiikiin dengesine
uygun, denge konumunda kaydirarak dengeler.

5 3.1 | Spreader’in/trakanin kilitli konumda olmasini kontrol ederek ve agirlik T1,P1
denge kontroliinii saglayarak konteyneri/yiikii istiften kaldirir.

6 3.2 | Kaldirma esnasinda yiikleme agirlig1 sinirin1 gegcen konteyner/yiik i¢in T1,P1
bildirimde bulunur.

7 3.3 | Konteyneri/yiikii, dengesini koruyarak talimatlarda tanimlanan giivenli T1,P1
yiikseklige kaldirir.

8 4.1 | Aldig1 Kkonteyner/yiikiin dengesini koruyarak ve arka-yan saha T1,P1
kontrolii yaparak geri manevra ile istiften ¢ikar.

9 4.2 | Makineyi bosa alip CRS’ de boom’u, ECS’ de trakay1 uygun konuma T1,P1
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alarak konteyneri/yiikii emniyetli hareket seviyesine getirir.

10 | 4.3 | ECS’ nin asansdr mastin1 makineye dogru yatirir. P1

11 | 4.4 | Konteyner/ylikle beraber saha kontroliinii siirdiirerek nakliye aracina T1,P1
veya diger istife yiilkleme konumuna uygun sekilde yaklasir.

12 | 5.1 | Nakliye aracimin konteyner Kkilitlerinin c¢alisirligini kontrol edip P1
konteyneri/yiikii, dengeli sekilde ara¢ lizerindeki kilitlere oturtur.

13 | 5.2 | Konteynerin/yiikiin arag¢ kilitlerine oturmasi ve kilitlenmesi ikazini T1,P1

aldiktan sonra, spreader’in/trakanin kilitlerini acarak emniyetli
mesafeye kaldirr,

14 | 5.3 | Araci saha cikisi i¢in yonlendirir. T1,P1

15 | 6.1 | Konteynerin/yiikiin dengesini ve istifin yigilma diizenini koruyarak T1,P1
adreslenen istif iizerine indirir.

16 | 6.2 | Kilitleme sistemini kullamip spreader’i/trakay1r konteynerden/yiikten P1
ayirarak vira hareketi yapar.

17 | 6.3 | Istif arasindan alinarak elleglenecek konteynerler/yiiklerde yer ve T1,P1

adres degisikligine iliskin manevralar1 ve bildirim kurallarini uygular.
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YETERLILIK EKLERI
EK 1: Yeterlilik Birimleri

12UY0062-3/A1: ISG, Cevre Giivenligi ve Kalite Onlemlerini Alma

12UY0062-3/A2: Is Organizasyonu Yapma, Gemi ve Liman Ellegleme Sahalarinda Hareket Kurallart
ve Yiik Tanima

12UY0064-3/A6: CRS ve ECS’ yi Tanima, Giinliikk Bakim ve Kontrol

12UY0064-3/A7: CRS ve ECS’ yi Yiiriitme ve Konumlandirma

12UY0064-3/A8: CRS ve ECS ile Konteyner ve Diger Yiikleri Ellecleme

EK 2: Terimler, Simgeler ve Kisaltmalar
ASANSOR: Boom iginde mekanik (zincirli) ve hidrolik (pistonlu) asag1 yukar1 yonlii hareket eden
dikey agis1 ayarlanabilir mekanizmayi,

BOOM: Ana sase ve cendereye bagli kargo halatlarin makaralarla {izerinden gectigi kaldiric1 aksami,

CFS (Container Freight Station): Konteyner yiik istasyonunu, (Giden partilerin gruplandirilip
konteynerlere dolduruldugu, gelen partilerin konteynerlerden ¢ikarilip ayrildigi ve aktarmali yiiklerin
depolandigi, liman/terminal i¢inde, yakininda veya limanla/terminalle iligkili bir yerde bulunan
tesistir.)

CRS (Container Reach Stacker): Dolu konteyner ellegleyen stacker veya is makinesini,

CSC: Ambalajlh yiikler tasima tinitelerinin uygunluk kontrollerini,

CTU: Ambalajh yiikler tagima iinitelerini,

DUNNAGE: Yiikii saglam zemine sabitleme elemanlarini,

ECS (Empty Container Reach-Stacker): Bos konteyner ellegleyen stacker veya is makinesini,
ELLECLEME: Yiikleme, bosaltma, aktarma, istifleme ve yigma islemlerini,

IMDG Kodu: (international Maritime Dangerious Goods): Uluslar aras1 tehlikeli yiikler kodunu,

ISO 6346: Konteynerlerin siniflandirilmalarini saglayan, gesitleri ve dlgiilerinin verildigi uluslararasi
standardi,

ISPS: Uluslararas1 Gemi ve Liman Tesisi Giivenlik Kodu’nu,
ISG: Is saglig1 ve giivenligini,

KKD (KISISEL KORUYUCU DONANIM): Calisani, yiiriitiilen isten kaynaklanan, saghk ve
giivenligi etkileyen bir veya birden fazla riske karsi koruyan, ¢alisan tarafindan giyilen, takilan veya
tutulan, bu amaca uygun olarak tasarimi yapilmis tiim alet, arag, gerec ve cihazlari,

LASHING: Istifteki yiikii, halat, tel, liftin uskuru (¢ubuk), zincir gibi yontemlerle sabitleme,
saglamlama (baglama) islemini,

MAYNA: Asagi yonii
MSDS (Material Safety Data Sheet): Malzeme giivenlik bilgi formunu,

SERDUMEN: Uluslararasi kabul gérmiis isaretlerle is makinesi operatoriinii yonlendiren, serdiimen
ehliyeti olan (ving ehliyeti de olmasi tavsiye edilen) vasifli elemana,

SPREADER: Konteyner/yiik kavrayici/tutucu ving alt ekipmanini,
TRAKA: ECS’de bos konteyneri iki kdsesinden kaldiran tagima aparatini,

TWIST-LOCK: Intermodal tasima birimlerinin bu birimleri tasiyacak gemi veya araglara
baglanmasini saglayan parcaciklari,
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VIRA: Yukar yénii
ifade eder.

EK 3: Meslekte Yatay ve Dikey Ilerleme Yollart

Liman Saha Istif Makineleri Operatérii (CRS ve ECS) (Seviye 3) mesleginin de dahil oldugu liman is
makineleri operatorleri grubunda mesleki ilerleme, limanlarda operatdrliikler arasinda ¢ogunlukla
yatay niteliktedir. Bu operatorler genelde kariyer siireglerinin baslarinda forklift, daha sonra da ECS,
CRS ile gorev yaparlar. Daha sonra yatay olarak RTG, SSG ve MHC” ye erisirler. Bu is makinelerine
yatay olarak erismek kaydiyla Liman Saha Istif Makineleri Operatérii (CRS ve ECS) (Seviye 3)
mesleginin dikey ilerlemesi, operator sefligi ve/veya saha formenligi olabilmektedir.

EK 4: Degerlendirici Olgiitleri

Liman Saha Istif Makineleri Operatorii (CRS ve ECS) (Seviye 3) meslegi yeterliliklerine dair
degerlendirme siireglerinde gorev alacak Sinav Heyeti asgari iki (2) kisiden olusur. Sinav Heyeti’nde
gorevlendirilecek degerlendiriciler;

1. Bir (1) kisi Limancilik sektorinde ISG veya cevre emniyeti ile ilgili birimlerde
yonetim/uzmanlik pozisyonlarinda gérev yapmis veya ISG veya gevre emniyeti konusunda egitim ve
degerlendirme uygulamalarinda en az ii¢ (3) y1l deneyime sahip,

2. Bir (1) kisi Limancilik sektdriinde Liman Saha Istif Makineleri (CRS/ECS) operatérliigii veya
limancilik sektorii egitim uygulamalarinda deneyime sahip olup egitim veya yonetim siireglerinde en
az ii¢ (3) yil gorev almus, niteliklerine sahip olmalidirlar.

©Mesleki Yeterlilik Kurumu, 2014 29



