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Onarimcist

ONSOZ

Rayli Sistem Araglar1 Elektrik Bakim ve Onarimcisi (Seviye 4) Ulusal Yeterliligi 5544 sayili
Mesleki Yeterlilik Kurumu (MYK) Kanunu ile anilan Kanun uyarinca ¢ikartilan “Mesleki

Yeterlilik, Sinav ve Belgelendirme Yonetmeligi” hiikiimlerine gore hazirlanmastir.

Yeterlilik taslagi, 19/03/2012 tarihinde imzalan isbirligi protokolii ile goérevlendirilen
TCDD’yi Gelistirme ve TCDD Personeli Dayamisma ve Yardimlagsma Vakfi tarafindan
hazirlanmistir. Hazirlanan taslak hakkinda sektdrdeki ilgili kurum ve kuruluslarin goriisleri
alinmis ve goriisler degerlendirilerek taslak lizerinde gerekli diizenlemeler yapilmistir. Nihai
taslak MYK Ulastirma, Lojistik ve Haberlesme Sektér Komitesi tarafindan incelenip
degerlendirildikten ve Komitenin uygun goriisii alindiktan sonra, MYK Yonetim Kurulunun
25/12/2013 tarih ve 2013/110 sayili karari ile onaylanarak Ulusal Yeterlilik Cergevesine

(UYC) yerlestirilmesine karar verilmistir.

Rayli Sistem Araglart Elektrik Bakim ve Onarimcist (Seviye 4) Ulusal Yeterliligi Bagkanlik
Makami’nin 10.06.2020 tarih ve 1570 sayili karari ile tadil edilmistir.

Yeterliligin hazirlanmasi, goriis bildirilmesi, incelenmesi ve dogrulanmasinda katki saglayan
kisi, kurum ve kuruluslara goriis ve katkilart i¢in tesekkiir eder, yararlanabilecek tiim

taraflarin bilgisine sunariz.

Mesleki Yeterlilik Kurumu
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13UY0184-4 Rayli Sistem Araglar1 Elektrik Bakim ve Yayin Tarihi:25/12/2013 Rev. No:00
Onarimcist

GIRIS

Ulusal yeterliligin hazirlanmasinda, sektor komitelerinde incelenmesinde ve MYK Yd&netim
Kurulu tarafindan onaylanarak yiiriirliige konulmasinda temel olgiitler Mesleki Yeterlilik,

Sinav ve Belgelendirme Y Onetmeliginde belirlenmistir.
Ulusal yeterlilikler agagidaki unsurlar1 icermektedir;

a)Yeterliligin ad1 ve seviyesi,

b)Yeterliligin amaci,

c)Yeterlilige kaynak teskil eden meslek standardi, meslek standardi birimleri/gérevleri
veya yeterlilik birimleri,

¢)Yeterlilik sinavina giris i¢in aranan sartlar,

d)Yeterlilik birimleri bazinda 6grenme ¢iktilar1 ve basarim oSlgiitleri,

e)Yeterliligin kazanilmasinda uygulanacak 6lgme, degerlendirme ve degerlendirici
Olctitleri

f)Yeterlilik belgesinin gecerlilik siiresi, yenilenme sartlari, belge sahibinin gozetimine
iliskin sartlar,

g)Yeterliligi gelistiren kurum/kurulus ve dogrulayan Sektor Komitesi.

Ulusal yeterlilikler ulusal meslek standartlar1 ve/veya uluslararasi meslek standartlari esas

alinarak olusturulur.

Ulusal yeterlilikler;
» Orgiin ve yaygin egitim ve dgretim kurumlari,
= Yetkilendirilmis belgelendirme kuruluslari,
= Kuruma yetkilendirme 6n bagvurusunda bulunmus kuruluslar,
= Ulusal meslek standardi hazirlamis kuruluslar,

= Meslek kuruluslar ile bunlarin miisterek ¢alismasiyla olusturulur.
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13UY0184-4 RAYLI SISTEM ARACLARI ELEKTRIK BAKIM ve ONARIMCISI ULUSAL

YETERLILiGi
1 | YETERLILIGIN ADI Rayli Sistem Araglar1 Elektrik Bakim
ve Onarimcisi
2 | REFERANS KODU 13UY0184-4
3 | SEVIYE 4
4 | ULUSLARARASI SINIFLANDIRMADAKI YERI ISCO 08: 7412
5 | TUR -
6 | KREDI DEGERI -
A)YAYIN TARIHI 25/12/2013
7 | B)REVIZYON NO/TADIL NO FT%’“ %05:0001
C)REVIZYON/TADIL TARIHI 01 No’lu Tadil 10/06/2020-1570

Bu yeterlilik, rayli sistem araglar
elektrik  bakim ve onarimcisinin

8 | AMAC niteliklerinin belirlenmesi ve
belgelendirilmesi amaciyla
hazirlanmstir.

9 | YETERLILIGE KAYNAK TESKIiL EDEN MESLEK STANDART(LAR)I

12UMS0279-4 Rayl Sistem Araglar1 Elektrik Bakim ve Onarimeis1 Ulusal Meslek Standardi

10 | YETERLILIK SINAVINA GiRiS SART(LAR)I

Tehlikeli ve ¢ok tehlikeli islerde ¢aligabilir raporu istenir.

11 | YETERLILIGIN YAPISI

11-a) Zorunlu Birimler

13UY0184-4/A1 Is Sagh@ ve Giivenligi, Cevre Koruma ve Kalite
13UY0184-4/A2 Rayli Sistem Araglarinin Elektrik Sistemlerinde Periyodik Bakim
13UY0184-4/A3 Rayl Sistem Araglarinin Elektrik Sistemlerinde Ariza Tespit ve Onarim

11-b) Se¢meli Birimler

11-¢) Birimlerin Gruplandirilma Alternatifleri ve ilave Ogrenme Ciktilari

12 | OLCME VE DEGERLENDIRME

Adayin zorunlu birimlerin tamamindan basarili olmasi1 gerekir. Performansa dayali sinavlar uygun arag
veya uygun deney setleri lizerinde yapilir.

Yeterlilik birimlerindeki teorik ve performansa dayali sinavlari her bir birim i¢in ayr1 ayr1 yapilabilecegi
gibi birlikte de yapilabilir. Tiim yeterlilik birimleri sinavlarindan basarili olamayan adaylarin basarili
olduklar1 birimlerin gecerlilik siiresi 2 yildir. Adaylara yeterlilik belgesi diizenlenmesi icin yeterliligin
tim birimlerden son 2 yil i¢inde basarili olunmasi1 gerekmektedir.
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Onarimcist

Yayin Tarihi:25/15/2013 Rev. No:00

13

BELGE GECERLILIK SURESI

Yeterlilik  belgesinin  gegerlilik
siiresi, belgenin  diizenlendigi
tarihte baglar ve belge 5 yil
gecerlidir.

14

GOZETIM SIKLIGI

15

BELGE YENILEMEDE UYGULANACAK OLCME-
DEGERLENDIRME YONTEMIi

Bes (5) yillik gegerlilik siiresinin
sonunda belge sahibinin
performansi asagida tanimlanan
yontemlerden en az  biri
kullanilarak degerlendirmeye tabi
tutulur;

a) 5 wyil belge gegerlilik siiresi
icerisinde toplamda en az iki yil
veya son altt ay boyunca ilgili
alanda calistigini gosteren
kayitlar (hizmet dokiimii,
referans yazist/mektubu,
sozlesme, fatura, portfolyo, vb.)
sunmak,

b) Yeterlilik kapsaminda yer alan
yeterlilik birimleri icin
tanimlanan uygulama sinavlarina
katilmak.

Degerlendirme sonucu olumlu
olan adaylarin belge gegerlilik
siireleri 5 y1l daha uzatilir.

16

YETERLILiGi GELISTIREN KURULUS(LAR)

TCDD’yi Gelistirme ve TCDD
Personeli Dayanigsma ve
Yardimlasma Vakfi

17

YETERLILIGI DOGRULAYAN SEKTOR KOMITESI

MYK Ulastirma, Lojistik ve
Haberlesme Sektor Komitesi

18

MYK YONETIM KURULU ONAY TARIiHi VE SAYISI

25/12/2013-2013/110
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13UY0184-4/A1 Is Saglig1 ve Giivenligi,Cevre Koruma ve Yayin Tarihi:25/12/2013 Rev. No:00
Kalite

13UY0184-4/A1 iS SAGLIGI VE GUVENLIGI, CEVRE KORUMA VE KALITE YETERLILiK

BiRiMi

1 | YETERLILIK BIRIMI ADI | Is Saglhig1 ve Giivenligi, Cevre Koruma ve Kalite
2 | REFERANS KODU 13UY0184-4/A1
3 | SEVIYE 4
4 | KREDi DEGERI -

A)YAYIN TARIHI 25/12/2013

B)REVIZYON NO/TADIL | Rev. No: 00
5 INO . Tadil No: 01

AL 01 No’lu Tadil 10/06/2020-1570

6 | YETERLILIK BIRIMINE KAYNAK TESKIiL EDEN MESLEK STANDARDI

12UMS0279-4 Rayli Sistem Araclar1 Elektrik Bakim ve Onarimcisi Ulusal Meslek Standardi

7 | OGRENME CIKTILARI

Ogrenme Ciktis1 1: Is saghig ve giivenligi, vangin ve acil durum kurallarini uygular.
Basarim Olgiitleri

1.1: Is sagh@ ve giivenligi konusundaki yasal ve is yerine ait kurallar1 uygular.

1.2: Calisma alaniyla sinirli olan risk etmenlerini azaltir.

1.3:Tehlike durumunda acil durum prosediirlerini uygular.

1.4: Yangin sondiirme miidahale araglarini kullanir.

Ogrenme Ciktisi 2: Cevre koruma mevzuatina uyar.
Basarim Olgiitleri

2.1: Cevre koruma standart ve yontemlerini bilir.

2.2: Isletme kaynaklarmin tiiketiminde tasarruflu hareket eder.

Ogrenme Ciktis1 3: Kalite yonetim sistemi diizenlemelerine uygun calisir.
Basarim Olgiitleri

3.1: Yapilan caligmalarin kalitesini denetim altinda tutar.

3.2: Siireglerde saptanan hata ve arizalar1 engelleme ¢aligmalarina katilir,

8 | OLCME VE DEGERLENDIRME

8 a) Teorik Sinav

Sinav test olarak yapilacak olup, sinavda 4 segenekli en az 20 soru sorulacaktir. Soru bagina 1,5 dakika
stire verilir. Sinavda 100 puan iizerinden en az 70 puan alinmasi1 zorunludur.

8 b) Performansa Dayah Sinav

Performansa dayali sinav yeterlilikte yer alan diger birimlerin performansa dayali sinavlarinda gézlenerek
gerceklestirilir. Adayin, kontrol listesinde belirtilen tiim becerileri dogru olarak sergilemesi ve
gerceklestirmesi zorunludur.

8 ¢) Ol¢me ve Degerlendirmeye iliskin Diger Kosullar

Once teorik sinav daha sonra performansa dayali sinav yapilir. Teorik sinavda basarili olamayan aday
performans sinavina giremez.

Adaymn kendi ve birlikte ¢alistig1 kisilerin can gilivenligini tehlikeye sokacak bir davranmis gostermesi
halinde siava son verilir ve aday basarisiz sayilir.

9 YETERLILIK BiRiMiNi GELIiSTIREN TCDD’yi Gelistirme ve TCDD Personeli
KURUM/KURULUS(LAR) Dayanisma ve Yardimlagsma Vakfi
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13UY0184-4/A1 Is Saglig1 ve Giivenligi,Cevre Koruma ve Yayin Tarihi:25/12/2013 Rev. No:00

Kalite
10 YETERLILIiK BIRIMINi DOGRULAYAN MYK Ulastirma, Lojistik ve Haberlesme
SEKTOR KOMITESI Sektdr Komitesi
1 g/'[A\S:(ITSSI(ONETIM KURULU ONAY TARIHI VE | -/15 5013 5013/110

EKLER

EK [A1]-1: Yeterlilik Biriminin Kazandirilmas1 igin Tavsiye Edilen Egitime iliskin Bilgiler
Egitimin Icerigi:

1. RSA elektrik bakim-onarimcis1 (Seviye 4) Meslegi ve ISG ile Ilgili Temel Kavramlar, Kodlar,
Terimler

2. RSA elektrik bakim-onarimcisi (Seviye 4) Meslegi ve ISG ile Ilgili Malzeme, Uriin, Makine, Alet
ve Donanim

3. RSA elektrik bakim-onarimcisi (Seviye 4) Mesleginin Uygulandigi1 Calisma Kosullar1 ve Caligma
Ortamindaki Risklerin Degerlendirilmesi

4. I3 Kanunu Hakkinda Temel Bilgi

5. Is Saghg ve Giivenligi Mevzuati

5.1 Is saglig1 ve giivenligi talimatlari

5.2 Kaza 6nleme talimatlari

5.3 Kisisel koruyucu donanimlar

5.4 Muhtelif makinelerdeki koruma énlemleri

5.5 Kaza durumundaki davranis ve ilk yardim bilgisi
5.6 Elektrikten kaynaklanan tehlikeler

5.7 Uretimin gevre icin olusturdugu tehlikeler

6. Acil Durum

7. Cevre Duyarlilig1 ve Cevre Koruma
7.1. Cevre ve insan sagligi

7.2. Cevre kirliligi

7.3. Atk yonetimi

7.4. Geri kazanim /Geri doniisiim

7.5. Sektoriin yol agtig1 ¢cevre sorunlari

7.6. Dogal kaynaklarin verimli kullanimi
8. Kalite yonetim sistemleri ve temel kavramlar

EK [A1]-2 Yeterlilik Biriminde Belirtilen Degerlendirme Araglari Ile Olgiilen Basarim
Olgiitlerine iliskin Tablo

a) BILGILER
Yeterlilik
) LIJINIII? Birimi Degerlendirme
No Bilgi Ifadesi 5! Basarim Araci
Boliim AN
i Olgiitii
BG.1 Is saglig1 ve giivenligi konusundaki yasal ve is yerine ait kurallar bilir. | A.1 11 T
BG.2 ISG konusundaki uyar1 ve isaretleri tanir. A1l4 11 T
. ) o 5 A2l
BG.3 Riskleri ve tehlikeli durumlari olagan durumlardan ayirt eder. A31 1.2 T
BG.4 Acil durumlarda ¢ikis veya kagis prosediirlerini bilir. A3.3 1.3 T
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13UY0184-4/A1 Is Saglig1 ve Giivenligi,Cevre Koruma ve

Yayin Tarihi:25/12/2013 Rev. No:00

Kalite

BG5S Atiklarin siniflandirilmasini bilir. B21 91 T
BG6 Atiklarin depolamasim bilir. B21 21 T
BG.7 Geri dontistiiriilebilen malzemelerin siniflandirilmasini bilir. B.2.1 2.1 T
BG.8 Kaynaklarin verimli kullanilmasini bilir. B.3.1 2.3 T
BG.9 Kalite yonetim sistemleri ile ilgili temel kavram ve tanimlar1 bilir. C.12 31 T

Uygulamada izin verilen tolerans ve sapmalara gore kalite
BG.10° | gerektiliklerini bilir. cl3 | a1 T
BG.11 | Uygun olmayan iiriinlerle ilgili temel uygulama ve yontemleri bilir. C.2.2 3.2 T

b) BECERI VE YETKINLIKLER
Yeterlilik
%MIS Birimi Degerlendirme
No Beceri ve Yetkinlik ifadesi S Basarim Araci
Boliim B
Olgiitii

BY.1 Yapilan igse uygun olarak, isveren tarafindan, temin edilen is elbiselerini | A.1.2 | 1.1 P

giyer ve kisisel koruyucu donanimlari kullanir.

[k yardim yapar,yangin séndiirme cihazi kullanimi gibi miidahale 1.3-14 P
BY.2 A.l3

araglarin kullanir.

Yapilan ¢alismaya ait uyari isaret ve levhalarini talimatlar 1.1-1.2 P
BY.3 dogrultusunda yerlestirerek ve ¢aligma sirasinda koruyarak is alaninin Al4

ve personelinin giivenligine katkida bulunur.

Calisma ortaminin ve kullanilan ekipmanlarin diizenli ve temiz bir 1.1-1.2 P
BY .4 : . 1 S A.l15

sekilde tutulmasina yonelik tedbirleri alir ve uygular.
BY.S Acil durumlarda ¢ikis veya kagis prosediirlerini uygular. A33 113 P

Dokiilme ve sizintilara karsi kullanilacak uygun donanim, malzeme ve 1.2 P
BY.6 . B.2.1

ekipmani hazir bulundurur.
BY.7 Isletme kaynaklarini tasarruflu ve verimli bir sekilde kullanr. B.3.1 2.3 P

s siireglerinde kullanilan cihaz ve aletlerin, kalite giivence kural ve 2.3 P
BY.8 a . Clz2

yontemlerinde tanimlanan kosullarina uygun calisir.
BY.9 Calismayla alakali kalite yonetim sistemi formlarini doldurur. Cl4 |31 P
BY.10 [();i?gisrrirrlalar sirasinda saptanan hata ve arizalar1 amire/ ilgili yetkiliye C2.1 3.1 P

. . . . oy o .. 3.2 P
BY 11 Isletmenin hata ve ariza glflenneyle ilgili kural ve yontemlerini co4

uygular/uygulanmasini saglar.

— . oy . o 32 P

BY 12 Y_etl_(l_smde olmayan veya gideremedigi hata ve arizalar ilgili yetkiliye C25

bildirir.

5

©Mesleki Yeterlilik Kurumu, 2013




13UY0184-4/A2 Rayl Sistem Araglarinin Elektrik Yayin Tarihi:25/12/2013 Rev. No:00
Sistemlerinde Periyodik Bakim

13UY0184-4/A2 RAYLI SISTEM ARACLARININ ELEKTRIK SISTEMLERINDE PERiYODIK
BAKIM YETERLILIiK BiRiMi

1 | YETERLILIK BIRIMI ADI | Rayli Sistem Araglarinin Elektrik Sistemlerinde Periyodik Bakim
2 | REFERANS KODU 13UY0184-4/A2
3 | SEVIYE 4
4 | KREDi DEGERI -
A)YAYIN TARIHI 25/12/2013
B)REVIZYON NO/TADIL | Rev. No: 00
5 [NO . Tadil No: 01
%‘%}’IIEYON/ TADIL 01 No’lu Tadil 10/06/2020-1570

6 | YETERLILIK BIRIMINE KAYNAK TESKIL EDEN MESLEK STANDARDI

12UMS0279-4 Rayli Sistem Araclar1 Elektrik Bakim/Onarimcis1 Ulusal Meslek Standardi

7 | OGRENME CIKTILARI

Ogrenme Ciktis1 1: Is 6ncesi hazirhklari yapar.,

Basarim Olgiitleri :

1.1: Periyodik bakim yapilacak aracin veya elektriki sistemin 6n kontrollerini bakim yonergesine
uygun sekilde yapar.

1.2: Gerekli ekipman, el aleti ve malzemeyi ¢alismaya hazirlar.

1.3: Periyodik bakim i¢in gerekli is organizasyonunu yapar.

1.4: Periyodik bakim 6ncesi gerekli giivenlik 6nlemlerini alir.

Ogrenme Ciktis1 2: Rayh sistem araclarinin elektrik sistemlerine perivodik bakim yapar.
Basarim Olgiitleri

2.1: Periyodik bakim yapilacak olan sistemin uygun yontemle gerekli temizligini yapar.

2.2: Sistem elemanlarinin periyodik bakim yonergesine goreelle, gozle ve uygun aragla
kontroliinii yapar.

2.3: Tespit, terminal, mesnet ve baglanti elemanlariin periyodik bakim yonergesine uygun
sekilde elle, gézle ve uygun aragla kontroliinii yapar.

2.4: Gerekli olan sarf ve arizali malzemeleri degistirir.

2.5: Periyodik bakimi yapilan sistemin fonksiyon testlerini periyodik bakim y6nergesine uygun
sekilde yapar.

Ogrenme Ciktisi 3: Is sonu islemlerini yapar.

Basarim Olgiitleri

3.1: Periyodik bakim ger¢eklesmelerini bakim programina gore kontrol eder.
3.2: Is bitiminde donanim ve is alan1 temizligini yapar.

3.3: Aracin son kontrollerini ve testlerini yonergeye gore gergeklestirir.

3.4: Yapilan islerin kayitlarin1 uygun sekilde tutar.

3.5: Yapilan igler hakkinda amirlerine bilgilendirme yapar.

8 | OLCME VE DEGERLENDIRME

8 a) Teorik Simnav

Sinav test olarak yapilacak olup sinavda 4 segenekli en az 40 soru sorulacaktir. Soru basma 1,5 dakika
stire verilir Sinavda 100 puan {izerinden en az 70 puan alinmasi zorunludur.

8 b) Performansa Dayah Sinav

©Mesleki Yeterlilik Kurumu, 2013



13UY0184-4/A2 Rayl Sistem Araglarinin Elektrik
Sistemlerinde Periyodik Bakim

Yayin Tarihi:25/12/2013 Rev. No:00

Performansa dayali sinav uygun ara¢ veya uygun deney setleri iizerinde yapilir.

Adayin, basarili sayilabilmesi i¢in kontrol listesinde belirtilen becerilerin en az %80’ini dogru olarak
sergilemesi ve gergeklestirmesi zorunludur.

8 ¢) Ol¢me ve Degerlendirmeye Iliskin Diger Kosullar

Once teorik sinav daha sonra performansa dayali smav yapilir. Teorik sinavda basarili olamayan aday
performans sinavina giremez.
Adaymn kendi ve birlikte ¢alistig1 kisilerin can gilivenligini tehlikeye sokacak bir davranig gostermesi
halinde sinava son verilir ve aday basarisiz sayilir.

9 YETERLILIK BIRIMINI GELISTIREN TCDD’yi Gelistirme ve TCDD Personeli
KURUM/KURULUS(LAR) Dayanisma ve Yardimlasma Vakfi
10 YETERLILIK BIRIMINI DOGRULAYAN MYK Ulastirma, Lojistik ve Haberlesme
SEKTOR KOMITESI Sektor Komitesi
11 MYK YONETIM KURULU ONAY TARIHI VE 25/12/2013-2013-110
SAYISI
EKLER
EK [A2]-1: Yeterlilik Biriminin Kazandirilmasi icin Tavsiye Edilen Egitime liskin Bilgiler
Egitimin Icerigi:
1. RSA elektriki periyodik bakiminin yapilmasi
1. Elektrik — Elektronik Esaslar1
2. Elektrik Elektronik Olgme
3. Elektrik Elektronik Teknik Resmi
4. Elektrik Makineleri ve kontrol sistemleri
5. Endiistriyel Elektrik Sistemleri
6. Endiistriyel Iletisim
7. Endiistriyel Kontrol Ve Ariza Analizi
8. Kumanda Teknikleri
9. Motor Siiriiciileri
10. Otomasyon Sistemleri
11. Endiistriyel kontrol sistemleri
12. Temel Seviye Algilayicilar
13. Temel Seviye Elektronik Bilgisi
2. Temel seviye rayli sistemler teknolojisi
EK [A2]-2 Yeterlilik Biriminde Belirtilen Degerlendirme Araglar1 ile Olgiilen Basarim
Olgiitlerine iliskin Tablo
a) BILGILER
Yeterlilik
. ‘ ;Jlg/lll? Birimi Degerlendirme
No Bilgi Ifadesi =i Basarim Araci
| Bolim | )it
BG.1 Is saglig1 ve is giivenligi ile ilgili uyart ve sembolleri tanir. Al4d 14 T
BG.2 Yapacagi ise uygun arag, gere¢ ve malzemeyi bilir. D4.1 1.2 T
BG.3 Yapilacak ise gore arag ve gereglerin ¢alisma Oncesi ayarlarinin neler D.4.2 1.2 T
' oldugunu agiklar. o
BG.4 Bakim igin gerekli yedek parcalarin ve sarf malzemelerin neler D.6.4 1.2 T
7
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13UY0184-4/A2 Rayl Sistem Araglarinin Elektrik Yayin Tarihi:25/12/2013 Rev. No:00
Sistemlerinde Periyodik Bakim

oldugunu agiklar.

Bakim yapilacak aragta bulunan sorumlulugunda olan sistemlerin 1.2 T
BG.5 . o D.54

neler oldugunu bilir.
BG.6 Bakim sirasinda takip edilecek islem sirasini bilir D.7.4 1.3 T
BG.7 Calisma sahasinda dikkat etmesi gereken giivenlik durumlarini agiklar. | D.3 14 T
BG.S Bakim }iapllaggk aragta gerekli topraklama isleminin nasil D.3.3 14 T

yapilacagini bilir.
BG.9 ]sizllikrlm yapilacak sistemlerin desarj islemlerinin nasil yapilacagini D.3.3 14 T
BG.10 Baklm yapll.a.cak sistemle ilgili kapatilmas1 gereken tiim salter ve D.3.3 14 T

sigortalar1 bilir.
BG.11 | Pantograf parcalarini bilir. E.l1 2.2-2.3 T
BG.12 3. ray pabucunun pargalarini ve galigma sistemini bilir. E2 29.93 T
BG.13 [zolatdr zelliklerini bilir. E3 2.2-2.3 T
BG.14 Parafudr saglamlik testinin nasil yapildigimi bilir. E41 2993 T
BG.15 | Yiksek gerilim hizli devre kesici pargalarim ve 6zelliklerini bilir. ES5 29.93 T
BG.16 Ayiric (seksiyoner ) parcalarini ve 6zelliklerini bilir. E.6.2 29.03 T
BG.17 Trafo pargalarim ve 6zelliklerini bilir. E7 29.93 T
BG.1g | 'rafokoruma devrelerini bilir. E721 | 2223 T
BG.19 Trafo yagina tretman (iyilestirme) yapmayi bilir. E7.15 | 2223 T
BG.20 Trafo yag1i numune sonuglarina gore ne yapmasi gerektigini bilir. E7.14 | 2223 T
BG.21 Trafo izolasyon direncine gore ne yapmasi gerektigini bilir. E7.19 | 2223 T
BG.22 Alternator ve dinamolarin ¢aligma sistemini bilir. ES8.1 2293 T
BG.23 Alternator ve dinamo parga ve bilesenlerini bilir. E8.15 | 29223 T

Diyot, tristor, kondansator ve direng vb. elektrik devre elemanlarini
BG24 tanir. E92 22-23 T
BG.25 Tkaz regiilatoriinii bilir. E£9.9 29.93 T
BG.26 | Ctic kontaktdrlerini tamr. 911 | 2223 T
BG.27 Sontleme ve transisyon ¢aligsma sistemini bilir. E.109 | 29223 T
BG.28 Elektrodinamik (dinamik) fren ¢alisma sistemini bilir. 2E.ZLO.l 92.23 T
BG.29 Cer motorlarini ve ¢alisma sistemini agiklar. E11 29.93 T
BG.30 | Yik reostasin bilir. E124 | 2923 T
BG.31 Sogutma fanlarinin ¢aligma sistemini bilir. E142 | 2223 T
BG.32 Elektrik motorlarini bilir. E 15 29.93 T
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Akiileri ve ¢alisma sistemini agiklar.

BG.33 E.16 2.2-2.3 T
BG.34 Akt sarj sistemlerini bilir. E.16 2223 T
BG.35 | Kumanda kontrol devrelerini bilir. E.17 2923 T
BG.3g | Koruma devrelerini bilir. E18 29.93 T
BG.37 Aydinlatma devrelerini bilir. E.19 2223 T
BG.38 Iklimlendirme devrelerini bilir. E.20 2993 T
BG.39 | Periyodik bakim ger¢eklesmelerini programa gore kontrol eder. G.1.2 3.1 T
BG.40 | Bakimi yapilan sistemin son testlerinin nasil yapildigim bilir. E 3.3 T
BG.41 | Bakim yapilan araci sicak-aktif hale getirmeyi ve sartlarini bilir. E 3.3 T
BG.42 lI)sl Isi;)nunda, kullandig: alet ve gereclerin bakimlarinin nasil yapilacagini G.22 3. T
BG.43 | Yapilan islerle ilgili kayit tutmasi gerektigini bilir. G.3l 34 T
BG.44 | Tiiketilen malzemeleri kaydetmesi gerektigini bilir. G.3.2 3.4 T
BG .45 Bakim ve onarim r'n.alzemelerinin acikta birakilmasinin G21 3.2 T

olumsuzluklarini bilir.
BG.46 | Yapilan islerle ilgili amirlerini bilgilendirmesi gerektigini bilir G4l 35 T

b) BECERI VE YETKINLIKLER
Yeterlilik
%Mls Birimi Degerlendirme
No Beceri ve Yetkinlik ifadesi gl ! Basarim Araci
Boliim 2 o
Olgiitii

BY.1 Is elbisesi iizerine tanitict sembol ve isaretleri takar. D.13 |14 P
BY.2 Is alaninin goreve uygunlugunu denetler ve olumsuzluklari diizeltir. D32 |11-14 P
BY.3 Bakim yapilacak aracin km’si ve iiretim tarihini tespit eder. D.71 |11 P

Bakim yapilacak aractaki sorumlulugunda bulunan sistemleri fiziki 11 P
BY .4 D.7.2

hasar hususunda kontrol eder.
BY.5 Periyodik bakim yonergelerine uyar. D.74 |11 P
BY.6 Bakim i¢in gerekli siireyi belirler. D63 |13 P
BY.7 Bakim yapilacak aracin donanim yapisini ve devre semalarini inceler. D.73 |22 P
BY.8 Yapacagi ise uygun arag, gereg¢ ve malzemeyi seger. D41 |12 P
BY.9 E;;lm icin gerekli yedek parcalari, sarf malzemeleri tespit ve temin D.4.1 12 P
BY 10 Q:s;? ait sorun-sikayet formlarini inceler gerekli degerlendirmeyi D.6.1 11,13 P
BY.11 | Caligma alanina yapilan bakimla ilgili uyarici levhalar asar. D33 |14 P
BY 12 }(ahtlmla'rl yapmak gibi ¢aligma ortaminin giivenligini saglayacak D.7.4 14 P

onlemleri alir.
BY.13 | Caligma 6ncesi enerjiyle ilgili gerekli onlemleri alir. D74 |11-14 P
BY 14 Bakim onarim yapilacak aragta gerekli topraklama islemini D.7.4 11-14 P

gergeklestirir.
BY.15 | Elektrostatik devrelerin desarjini saglar. D.74 |11-14 P
BY.16 | Bakim durumuna gore salter ve sigortalar1 kapatir. D.74 |11-14 P
BY.17 | Periyodik bakim yapilacak sistem veya parcayi temizler. cevns 2.1 P
BY.18 | Periyodik bakim yapilacak sisteme ait sarf malzemeleri degistirir. E.23.1 |24 P
BY.19 | Periyodik bakim yapilacak sisteme ait voltmetre, frekansmetre, E.175 | 2.2 P
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ampermetre ve manometreleri kontrol eder.
BY.20 Pantograf ta/3.ray pabucunda gerekli 6l¢iim, ayar ve kontrolleri yapar. Eé- 2.2 P
BY.21 | izolatérleri ve baglant: elemanlarini kontrol eder. E.3 2.2-2.3 P
BY.22 | Ozel kontrol cihaz ile parafudru kontrol eder. E.4 2.2 P
BY .23 Hat ve topraklama baglanti elemanlarini gozle inceleyerek; eksik, Ed44 2.3 P
' hasarli,,gevsek,pasli,ve oksitli olanlari tespit eder. o
BY.24 | Gevsek baglant1 elemanlarim sikar, hasarli olanlari ise degistirir. Ed44 |23 P
BY.25 | Baglanti elemanlarinin pash ve okstili kisimlarini temizler. Ed44 |23 P
BY .26 Yiiksek gerilim hizli devre kesicinin ve pndmatik elektrovaflerin ES 2.2 P
' calismasini kontrol eder. '
BY.27 | Yiiksek gerilim hizli devre kesici kontaklarini kontrol eder. E.5 2.2 P
BY.28 | izolasyon megeri ile gereken noktalardaki izolasyon direncini dlger. E.7.19 | 2.2 P
BY.29 | Trafo yaginin dielektrik kayip faktoriinii olger. E.7.14 | 22 P
BY.28 | Alternatorii/dinamolari kontrol eder. E.8 2.2 P
BY.29 | Elektrik motorlarinin sargilarin1 kontrol eder. E.15 2.2 P
BY.30 | Gerilim regiilatoriinii kontrol eder. E.8.19 | 2.2 P
BY 31 Ilgili sistemlerdeki diyot, tristor, kondansator, direng ve yar1 iletkenleri E 9.2 2.2 P
' oOlgerek kontrol eder. e
BY.32 | Kuplorlerde, elektrik kontaktorlerinde, pnomatik elektrovalflerde, E 2.2 P
switchlerde gerekli 6l¢iim, ayar ve kontrolleri yapar.
BY.33 | Ikaz regiilatoriinii kontrol eder. E99 |22 P
BY.34 E.10.8 | 2.2 P
Cer motor iptal devresini, sontleme/transisyon devresini kontrol eder -
E.10.9
BY.35 | Sisteme ait sogutma fanlarini1 kontrol eder. E.142 | 22 P
BY.36 E.10.1 | 2.2 P
. . . 1-
Dinamik fren devresini kontrol eder. E 101
2
BY.37 | Cer motorlarini kontrol eder. E.11 2.2 P
BY.38 | Akii elektrolit seviyesini ve sarj diizeyini dlgerek kontrol eder. E.164 | 2.2 P
BY.39 | Akii sarj devresinin dlgiimlerini yapar. E.169 | 2.2 P
BY.40 | Kumanda ve kontrol sistemlerini kontrol eder. E.17 2.2 P
BY.41 | Emniyet ve koruma devrelerinin 6l¢iim, ayar ve kontrolleri yapar. E.18 2.2 P
BY 42 Su-yag seviye, sicaklik ve basing devreleri ile makine dairesi sicakligini E.18 2.2 P
kontrol eder.
BY 43 Anahtar, priz, aydinlatma lambalari, stop lambalari, projektorleri, duy E19 2.2 P
' ve armatiirleri kontrol eder. '
BY.44 | Periyodik bakimi yapilan sistemin fonksiyon testlerini yapar. E 25 P
BY.45 | Bakimi yapilan sistemin ¢aligtigini kontrol eder. E 3.3 P
BY.46 | Bakimu yapilan araci sicak-aktif hale getirir. E 3.3 P
BY.47 | Calistig1 alan1 diizenli ve temiz birakar. G21 |32 P
BY.48 | Is sonunda, kullandi1 alet ve gereglerin bakimlarim yapar. G22 |32 P
BY.49 | Kullandig1i malzeme, ara¢ ve geregleri yerlerine kaldirir. G23 |32 P
BY.50 | Yapilan isleri, ilgili formlara kayit eder. G31 |34 P
BY.51 | Tiiketilen malzemeleri ilgili formlara kayit eder. G32 |34 P
BY.52 | Giinlik ¢aligma programini tekrar kontrol eder. G.1l1 |31 P
BY.53 | Yaptug islerle ilgili rapor tanzim eder. G41 |35 P

10
©Mesleki Yeterlilik Kurumu, 2013




13UY0184-4 Rayli Sistem Araglarinin Elektrik Yayin Tarihi:25/12/2013 Rev. No:00
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13UY0184-4/A3 RAYLI SISTEM ARACLARININ ELEKTRIK SISTEMLERINDE ARIZA
TESPIT ve ONARIM YETERLILIK BIiRiMi

1 YETERLILIK BIRiIMi ADI Rayli Sistem Araglarinin Elektrik Sistemlerinde Ariza Tespit
ve Onarim
2 | REFERANS KODU 13UY0184-4/A3
3 | SEVIYE 4
4 | KREDi DEGERI -
5 | A)YAYIN TARIHI 25/12/2013
. . Rev. No: 00
B)REVIZYON NO/TADILNO | -0\ -0
C)REVIZYON/TADIL TARIHI |01 No’lu Tadil 10/06/2020-1570
6 | YETERLILIK BIRIMINE KAYNAK TESKIL EDEN MESLEK STANDARDI
12UMS0279-4 Rayl Sistem Araglar1 Elektrik Bakim ve Onarimcisi Ulusal Meslek Standardi
" | OGRENME CIKTILARI

Ogrenme Ciktis1 1: Is 6ncesi hazirhklar: yapar.

Basarim Olgiitleri

1.1: Ariza tespiti i¢in is Oncesi islemlerini yiirtitiir.

1.2: Ariza tespiti yapilacak aracin veya elektrikli sistemin 6n kontrollerini uygun sekilde yapar.
1.3: Gerekli ekipman,el aleti ve malzemeyi ¢alismaya hazirlar.

1.4: Ariza tespiti i¢in gerekli is organizasyonunu yapar.

1.5: Ariza tespiti Oncesi gerekli giivenlik dnlemlerini alir.

Ogrenme Ciktis1 2: Rayh sistem araclarimin elektrik sistemlerine ariza tespiti yapar.
Basarim Olgiitleri

2.1: Ariza tespiti yapilacak olan sistemin uygun yontemle gerekli temizligini yapar.

2.2: Sisteme ait devre semasini dogru bir sekilde okur.

2.3: Tespit, terminal, mesnet ve baglanti elemanlarinin ariza tespit talimatina uygun sekilde
elle,gdzle ve uygun aracla kontroliinii yapar.

2.4: Sistem elemanlarinin ariza tespit talimatina uygun sekilde elle, gozle , uygun arag ve yontemle
Olciimlerini yaparak arizali par¢ayi/elemant tespit eder.

Osrenme Ciktisi 3: Rayl sistem araclarinin elektrik sistemlerine ariza onarimini yapar.
Basarim Olgiitleri

3.1:Onarimi miimkiin olan pargayi/eleman1 ayarlar-tamir eder.

3.2:0narim1 miimkiin olmayan parcayi/eleman1 uygun sekilde degistirir.

3.3:Ariza onarimi-ayari yapilan sistemin fonksiyon testlerini yonergelere uygun sekilde yapar.

Ogrenme Ciktisi 4: Is sonu islemlerini yapar.

Basarim Olgiitleri

4.1:Is bitiminde donanim ve i1 alan1 temizligini yapar.

4.2: Aracin son kontrollerini ve testlerini yonergelere gore gerceklestirir
4.3:Yapilan islerin kayitlarin1 uygun sekilde tutar

4.4:Yapilan isler hakkinda gerekli bilgilendirmeyi yapar.

8 | OLCME VE DEGERLENDIRME

8 a) Teorik Sinav

Sinav test olarak yapilacak olup 4 secenekli en az 40 soru sorulacaktir. Soru basina 1,5 dakika siire verilir.
Sinavda 100 puan lizerinden en az 70 puan almas1 zorunludur.

8 b) Performansa Dayali Sinav

Performansa dayali sinav uygun ara¢ veya uygun deney setleri tizerinde yapilir.

11
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sergi

)Adayin, basarili sayilabilmesi i¢in kontrol listesinde belirtilen becerilerin en az %80’ini dogru olarak

lemesi ve ger¢eklestirmesi zorunludur.

8¢)

Olcme ve Degerlendirmeye Iliskin Diger Kosullar

Once teorik smav daha sonra performansa dayali smav yapilir. Teorik smavda basarili olamayan aday
performans sinavina giremez.

Adayin kendi ve birlikte ¢alistig1 kisilerin can giivenligini tehlikeye sokacak bir davranis gostermesi halinde
sinava son verilir ve aday basarisiz sayilir.

° | YETERLILIK BIRiMINI GELISTIREN ggrls)o?le-‘lfil Saehas;“r‘;vvz giz?mla o
KURUM/KURULUS(LAR) Vakf yanis 3
10 | YETERLILIiK BIRIMINI DOGRULAYAN MYK Ulastirma, Lojistik ve Haberlesme
SEKTOR KOMITESI Sektdr Komitesi
11 | MYK YONETIM KURULU ONAY TARIHI ve 25/12/2013-2013-110
SAYISI
EKLER
EK [A3]-1: Yeterlilik Biriminin Kazandirilmas1 icin Tavsiye Edilen Egitime iliskin Bilgiler
Egitimin Icerigi:
1. RSA elektriki ariza tespit ve onariminin yapilmasi
1. Elektrik — Elektronik Esaslar1
2. Elektrik Elektronik Olgme
3. Elektrik Elektronik Teknik Resmi
4. Elektrik Makineleri ve kontrol sistemleri
5. Endiistriyel Elektrik Sistemleri
6. Endiistriyel Iletisim
7. Endiistriyel Kontrol Ve Ariza Analizi
8. Kumanda Teknikleri
9. Motor Siiriiciileri
10. Otomasyon Sistemleri
11. Endiistriyel kontrol sistemleri
12. Temel Seviye Algilayicilar
13. Temel Seviye Elektronik Bilgisi
14. Temel Seviye Makine
EK [A3]-2 Yeterlilik Biriminde Belirtilen Degerlendirme Araglari ile Olgiilen Basarim
Olgiitlerine liskin Tablo
a) BILGILER
Yeterlilik
lIJlNlIl? Birimi Degerlendirme
No Bilgi ifadesi 8 Basarim Araci
Boliim S
Olgiitii
BG.1 Yapacagi ise uygun arag, gere¢ ve malzemeyi agiklar. D41 |13 T
BG.2 Yapllacak ise gore ara¢ ve gereglerin ¢alisma 6ncesi ayarlarinin neler D42 |11 T
oldugunu aciklar.
BG.3 Bakim i¢in gerekli yedek pargalarin neler oldugunu agiklar. D64 |11 T
BG.4 Baklfn yapilacak aragta bulunan sorumlulugunda olan sistemlerin neler D54 |11 T
oldugunu agiklar.
12

©Mesleki Yeterlilik Kurumu, 2013



13UY0184-4 Rayli Sistem Araglarinin Elektrik Yayin Tarihi:25/12/2013 Rev. No:00
Sistemlerinde Ariza Tespit ve Onarim

BG5 Bakim yapilacak aragta gerekli topraklama isleminin nasil yapilacagini D33 |11-14 T
aciklar.
BG.6 Bakim yapilacak sistemlerin desarj islemlerini nasil yapilacagim agiklar. | D.3.3 | 1.1-1.4 T
BG.7 Baklm yapilacak sistemle ilgili kapatilmasi gereken tiim salter ve D33 |11-14 T
sigortalar1 agiklar.
BG.8 Pantograf parcalarini agiklar. F.1.1 2.2-2.3 T
BG.9 3. ray pabucunun parcalarini ve ¢alisma sistemini agiklar. F.2 2.2-2.3 T
BG.10 | Izolator 6zelliklerini agiklar. F.3 2.2-2.3 T
BG.11 | Parafudr saglamlik testinin nasil yapildigini agiklar. F4.1 2.2-2.3 T
BG.12 Yiiksek gerilim hizli devre kesici parcalarini ve 6zelliklerini agiklar. F.5 2.2-2.3 T
BG.13 | Ayuiric (seksiyoner ) pargalarimi ve 6zelliklerini agiklar. F.6 2.2-2.3 T
BG.14 | Trafo parcalarini ve 6zelliklerini agiklar. F.7 2.2-2.3 T
BG.15 Trafo koruma devrelerini agiklar. F.7.11 | 2.2-2.3 T
BG.16 | Trafo yagina tretman yapmay1 agiklar. F7.7 |22-23 T
BG.17 | Trafo yagi numune sonuglarina gére ne yapmasi gerektigini agiklar. F.7.9 2.2-2.3 T
BG.18 | Trafo izolasyon direncine gore ne yapmasi gerektigini agiklar. F.7.10 | 2.2-2.3 T
BG.19 | Alternator ve dinamolarin ¢alisma sistemini agiklar. F.8 2.2-2.3 T
BG.20 | Alternatdr ve dinamo parga ve bilesenlerini agiklar. F.8 2.2-2.3 T
BG.21 Diyot, tristor, kondansatér, direng vb. elektrik devre elemanlarini tanr. F91 |2223 T
BG.22 | Gig kontaktdrlerini agiklar. F101 | 22-23 T
BG.23 Sontleme ve transisyon ¢aligma sistemini agiklar. F.104 | 2223 T
BG.24 Dinamik fren ¢alisma sistemini agiklar. F106 | 2.2-23 T
BG.25 Cer motorlarini ve ¢alisma sistemini agiklar. F11 22.93 T
BG.26 Yiik reostasini agiklar. F124 | 29223 T
BG.27 Sogutma fanlarinin ¢alisma sistemini agiklar. F.14 29.93 T
BG.28 Elektrik motorlarini tanir. F.15 29.03 T
BG.29 Akiileri ve ¢alisma sistemini agiklar. F.16 29.93 T
BG.30 Akii sarj sistemlerini agiklar. F.16 29.03 T
BG.31 Kumanda kontrol devrelerini agiklar. F17 22.93 T
BG.3y | Koruma devrelerini agiklar. F.18 29.93 T
BG.33 Aydinlatma devrelerini agiklar. F.19 29.93 T
BG.34 Iklimlendirme devrelerini agiklar. F.20 29.93 T
BG.35 | Ariza tespit-onarim gergeklesmelerini programa gore kontrol eder. G.1.2 4.1 T
BG.36 Is sonunda, kullandig1 alet ve gereglerin bakimlarimin nasil yapilacagini G222 41 T
agiklar.
BG.37 | Yapilan islerle ilgili nasil kayit tutmas1 gerektigini agiklar. G31 4.3 T
BG.38 | Tiiketilen malzemeleri neden kaydetmesi gerektigini agiklar. G.3.2 4.3 T

13
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BG.39 | Ariza tespit-onarim yapilan sistemin son testlerinin nasil yapildigim F 49
aciklar. '
BG.40 | Yapilan islerle ilgili amirlerini bilgilendirmesi gerektigini bilir. F 4.4
b) BECERI VE YETKINLIKLER
Yeterlilik
. . . lIJl';/lll? Birimi Degerlendirme
No Beceri ve Yetkinlik Ifadesi seree Basarim Araci
Bolim | &) iitii
BY.1 [s elbisesi {izerine tanitic1 sembol ve isaretleri takar. D.13 |[11-15 P
BY.2 Is alanmin géreve uygunlugunu denetler ve olumsuzluklari diizeltir. D32 |11-15 P
BY 3 Ariza tespiti ve onarim yapilacak arag¢ veya sistemleri fiziki hasar D.7.2 1.2 P
' hususunda kontrol eder. -
BY.4 Ariza ve onarim i¢in gerekli siireyi belirler. D63 |12-14 P
BY 5 ﬁggﬁa :espiti yapilacak aracin donanim yapisini ve devre semalarini D.7.3 1.2 P
BY.6 Yapacagi ise uygun arag, gere¢ ve malzemeyi seger. D41 |13 P
BY.7 Arag, gere¢ ve malzemeyi ¢alismaya hazir hale getirir. D41 |13 P
BY.8 Arag, gere¢ ve malzemenin galigir durumda oldugunu kontrol eder. 1.3 P
BY.9 Yapilacak ise gore arag ve gereglerin galisma Oncesi ayarlarini yapar. 13 P
BY.10 | Onarim igin gerekli yedek pargalari tespit ve temin eder. D41 |13 P
BY.11 | Aracisorun-gikayet noktasinda inceler, gerekli degerlendirmeyi yapar. D6.1 |14 P
BY 12 Yetkili olmayan kisileri, yabanci ve tehlikeli maddeleri ¢aligma D.3.3 15 P
sahasindan uzaklastirir.
BY .13 }(ahtlmlqu yapmak gibi ¢aligsma ortaminin giivenligini saglayacak D.7.4 1.5 P
Onlemleri alir.
BY.14 | Caligma 6ncesi enerjiyle ilgili gerekli onlemleri alir D.74 |15 P
BY.15 | Onarim yapilacak aragta gerekli topraklama islemini gergeklestirir. D74 |15 P
BY.16 | Calisilacak sistemlerin desarj islemlerini yapar. D.74 |15 P
BY.17 | Salter ve sigortalar1 kapatir. D.74 |15 P
BY.18 | Ariza tespit ve onarim yapilacak sistem veya pargayi temizler F 2.1 P
BY.19 | Pantografta/3.ray pabucunda gerekli 6l¢iim, ayar ve kontrolleri yaparak | F.1- 2.4.-3.1- P
hasarl1 parcay1 degistirir. F.2 3.2
Izolatorleri ve baglant1 elemanlarini gozle inceleyerek hasarl ve kirli 2.1-2.4- P
BY.20 | olanlan tespit ederek, 6nceden belirlenmis temizleyici ile temizler, F.3 3.2
hasarli olanlar1 degistirir.
BY.21 | Ozel kontrol cihaz ile arizas1 tespit edilen parafudru degistirir. F.4 2.4-3.2 P
BY 22 Hat ve topraklama baglanti elemanlarini1 gézle inceleyerek; eksik, F43 2.1-2.4- P
hasarli,,gevsek,pasli,ve oksitli olanlar tespit eder. 3.1-3.2
BY.23 | Gevsek baglanti1 elemanlarini sikar, hasarl olanlari ise degistirir. F.4.3 gi:gg_ P
BY.24 | Baglanti elemanlariin pash ve okstili kisimlarini temizler F.4.3 51:53- P
BY 25 Pnomatik elektrovalflerin ve yiiksek gerilim hizli devre kesicinin E5 2.4-3.1- P
' caligmasini test eder. ' 3.2
BY.26 | Caligmayan pnomatik elektrovalfleri degistirir F.5 2.4-3.2 P
BY.27 | Caligmayan yiiksek gerilim hizli devre kesici kontaklarini degistirir F.5 2.4-3.2 P
BY 28 Ayiriciya gerekli 6lciim, ayar ve kontrolleri yaparak arizali pargay1 E5 2.4-3.1- P
' degistirir. ' 3.2
BY.29 | Arag lizerinde bulunan trafolarin 6l¢iim, ayar ve kontrolleri yaparak F.7 2.4-3.1- P
arizali parcay1 degistirir. 3.2
14
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BY.30 | Arag iizerinde bulunan trafolarin arizali sicaklik gostergelerini tespit eder | F.7 2.4-3.2 P
ve degistirir.
BY.31 | Gozle inceleyerek cebri sogutmada renk degistiren nem alic1 maddeleri F.7 2.4-3.2 P
tespit ederek 6zelligini yitirenleri degistirir.
BY.32 | Koruma rolelerinin (emniyet basing valfi r6lesi, yag seviye rolesi, F.7 24-3.2 P
bucholz rélesi) ¢alismasini réle test cihazi ile test ederek arizali olanlart
tespit ederek degistirir.
2.2-2.3- P
BY.33 | izolasyon megeri ile gereken noktalardaki izolasyon direncini dlger. F.7.12 | 24-3.1-
3.2
BY.34 | Trafo yaginin dielektrik kayip faktoriinii dlger. F79 |24 P
Alternatdr ve dinamolar gozle inceleyerek arizali olanlar tespit eder ve 2.4-3.2 P
BY.35 e F.8
degistirir.
BY.36 | Katalog 6mrii dolan firgalar1 (komiir) dlcerek tespit eder degistirir F.23.1 | 2.4-3.2 P
BY .37 Elektrik motorlarinin sargilarim Slgerek kopuk, kisa devreli ve govdeye F.15 2.4-3.2 P
] kacakli olanlar tespit eder ve kacakli motoru degistirir. '
Gerilim regiilatoriiniin ¢aligma gerilimini 6lgerek katalog gerilim degerini 2.4-3.2 P
BY.38 A . 5. OO ST F.8.12
vermeyen regiilatorii tespit eder, arizali gerilim regiilatoriinii degistirir.
BY 39 Igili sistemlerdeki diyot, tristdr, kondansatdr ve direncleri dlgerek arizali F92 2.2-2.4- P
' (patlak) olanlari tespit ederek arizali olanlar1 degistirir ~ 3.2
BY.40 | Kuplorlerin, elektrik kontaktorlerinin, pnomatik elektrovalflerin ve simir | F 2.2-2.4- P
anahtarlarinin gerekli 6l¢iim, ayar ve kontrollerini yaparak hasarli pargay1 3.2
degistirir.
Sontleme-transisyon sistemi hiz gdstergesi kontaklarini, sontleme- 2.2-2 4- P
BY.41 | transisyon kontagini gozle inceleyerek hasarl olanlari tespit ederek F.104 | 32
degistirir
o . - . e e 2.2-2.4- P
BY.42 | Dinamik fren direnglerini 6lgerek arizali direngleri degistirir F.10.6 39
BY 43 Sisteme aivt. sogutma fanlarini gozle inceleyerek arizali olanlari tespit E14 2.4-3.2 P
ederek degistirir
BY.44 | Akii sarj diizeyini 6lgerek kontrol eder sarj olmayan akiiyii degistirir F.16.4 | 2.4-3.2 P
AKkii sarj regiilatoriiniin ¢calisma gerilimini 6lgerek katalog gerilim 2.2-2.4- P
BY.45 PR AP F.16.8
degerini vermeyen regilatorii degistirir 3.2
Sisteme ait anahtar, buton, sigorta, salter, motor devir kumanda kolu, yon 2.4-3.1- P
tayin kolu, dinamik fren kolu, analog zaman/hi1z gosterge ve kayit 3.2
BY.46 . " A . F.19
cihazini, analog ve dijital gostergeleri, silecek motorunu 6lcerek, ayar ve
kontrolleri yaparak arizali par¢ay1 degistirir.
Emniyet ve koruma devrelerinin 6l¢lim, ayar ve kontrolleri yaparak 2.4-3.2 P
BY.47 e F.18
arizal1 par¢ay1 degistirir.
BY.48 | Deger gostermeyen voltmetre, frekansmetre, ampermetreleri degistirir. F 2.4-3.2 P
Anabhtar, priz, aydinlatma lambalari, stop lambalari, projektorleri, duy ve 2.4-3.2 P
BY.49 A A . R F.19
armatiirleri gozle inceleyerek arizali olanlari tespit ederek degistirir
BY.50 Calistig1 alan1 diizenli ve temiz birakir G21 |41 P
BY.51 | Is sonunda, kullandig1 alet ve gereglerin bakimlarini yapar. G22 |41 P
BY.52 | Kullandig1 malzeme, arag ve geregleri yerlerine kaldirir. G23 |41 P
BY.53 | Yapilan isleri, ilgili formlara kayit eder. G31 |43 P
BY.54 | Tiketilen malzemeleri ilgili formlara kayit eder. G32 |43 P
BY.55 | Yaptigi islerle ilgili rapor tanzim eder. G411 |44 P
BY.56 | Ariza tespiti-onarimi yapilan sistemin ¢alistigini kontrol eder. F 4.2 P
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YETERLILIK EKLERI

EK 1: Yeterlilik Birimleri
13UY0184-4/A1-) Is Sagh@ ve Giivenligi, Cevre Koruma ve Kalite
13UY0184-4/A2-) Rayl Sistem Araglarinin Elektrik Sistemlerinde Periyodik Bakim
13UY0184-4/A3-) Rayl Sistem Araglariin Elektrik Sistemlerinde Ariza Tespit Ve Onarim

EK2: Terimler, Simgeler ve Kisaltmalar

AKUPLEMAN: Ozel elektrik baglant: elemanini,

ALTERNATOR: Aldig1 mekanik donme hareketi ile Alternatif Akim iireten elektrik makinasin,
ARSE: Katener teline temas ederek elektrikli ¢eken araglara elektrik iletimini saglayan pantograf
parcasini,

BUSING: Yiiksek gerilim baglant1 noktasini,

CER ARACI (CEKEN ARACQ): Tekerleklerine uygulanan mekanik giicle hareket eden lokomotif
veya otomotrisi,

CER MOTORU: Ceken aracin hareketini saglayan elektrik motorunu,

CER: Cekmeyi,

DEMIRYOLU: Ceken ve cekilen araglardan meydana gelen tasit dizisinin {izerinde hareket ettigi, bir
cift ray dizisi ile bu diziyi meydana getiren tesislerin tiimiinii

DESARJ: : Akiimiilatorlerin veya bir devre/devre elemani iizerindeki yiikiin bosalmasini,
DEVIRDAIM: Tam ve siirekli doniisii saglayan elemant,

DJ (DISJONKTOR): Yiiksek Gerilim Hizl1 Devre Kesicisini,(Ana Devre Kesicisi)

ELEKTROLIT: Akiimiilator hiicrelerindeki siviyz,

ENDUKTOR: Dogru akim elektrik motorlarinda manyetik alan olugmasini saglayan sabit kismi,
ENDUVI: Dogru akim elektrik motorlarinda endiiklenmenin gerceklestigi(elektrik-mekanik enerji
doniigiimiiniin olustugu) dénen kisma,

ENVERSOR: Akim yoniinii degistirerek cer motorunun dénme yoniinii degistiren salteri,
EVAPORATOR: sogutma sisteminde, sogutucu akiskanin sivi olarak girip buharlasarak gaz olarak
maddeden ¢ekildigi iiniteyi,

FREKANS: Bir olayin birim zaman i¢inde hangi siklikla, ka¢ defa tekrarlandiginin 6l¢iimiind,

HIZ KAYDEDICI SISTEMI: Rayh Sistem Araglarinda yapilan hiz, yol gibi bilgileri gosteren ve
kaydeden sistemi,

IKLIMLENDIRME: Isitma, sogutma ve havalandirma islemlerini gerceklestiren sistemi,
INVERTOR: DC gerilimi gesitli frekansta AC gerilime geviren cihazi,

ISCO (International Standard Classification of Occupations): Uluslararasi Standart Meslek
Siniflamasi’ni,

ISG: Is Saglig1 ve Giivenligini,

JENERATOR VAGONU: Yolcu vagonlarmin aydinlatma, iklimlendirme ve diger yardimei
donanimlarinin ihtiyaci olan elektrik enerjisini (bir dizel/Generatér grubu ile) iireten ve yolcu
vagonlarina aktaran ¢ekilen demiryolu aracini,

KAPLIN: Bir hareketi diger ekipmana ileten ara parcay1,

KAVRAMA: iki parcay1 bir birine baglayan parcay1,

KISA DEVRE: DC elektrik devrelerinde pozitif ve negatif potansiyellerin, AC devrelerde fazlarin
biribiri ile veya fazin nétr ile birlesmesini,

KiSISEL KORUYUCU DONANIM: Calisani, yiiriitiilen isten kaynaklanan, saglik ve giivenligi
etkileyen bir veya birden fazla riske kars1 koruyan, calisan tarafindan giyilen, takilan veya tutulan, bu
amaca uygun olarak tasarimi yapilmig tiim alet, arag, gerec ve cihazlari,

KOMPRESOR: Basingli hava iireticisini,

KONDENSER: Sogutma sisteminde sogutkanin gaz olarak girdikten sonra 1sisin1 ¢evreye vererek
stv1 hale gectigi bolimdiir.

KONTAK: Elektrikli devrelerde gerilimin kesilmesini ve verilmesini saglayan pargayi,
KONTAKTOR: Bir elektrik devresini baska bir devrenin kapanmast ile kapatan veya agan elemant,
KONVERTOR: Gerilim gevirici cihazi,

KUPLING: Lokomotif ve vagon arasindaki elektrik enerjisi aktarim baglant: kablosunu,
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ELEKTRIKSEL KUPLOR: Elektrik ve sinyal baglant1 elemanin,

LOKOMOTIF: Tekerleklerine uygulanan mekanik giic ile hareket eden ve bu hareketiyle oniine
veya arkasina bagli olan ¢ekilen aracglar1 hareket ettiren rayli sistem aracin,

MAGNET: Manyetik elemani,

MANOMETRE: Basing gostergesini,

MARS: Motora ilk hareket veren diizeni,

NOTR: Enerjisiz alan,

PINYON: Cer motoru dislisini,

PNOMATIK: Basinch havays,

PT (PANTOGRAF): Elektrikli cer sistemlerinde, cer aracinin ihtiyaci olan elektrik enerjisinin
elektrik hattindan (katener) cer aracina iletimini saglayan ekipmani,

RAY DONUS EKIPMANI: Elektrikli ¢eken araclarda doniis devresi olan raylara irtibat1 saglayan
ekipmani,

REDRESOR: AC gerilimi DC gerilime geviren cihazi,

REGULATOR: Diizenleyiciyi,

RISK: Tehlikeden kaynaklanacak kayip, yaralanma ya da baska zararli sonu¢ meydana gelme
ihtimalini,

ROTOR: Alternatif akim elektrik motorlarinda endiiklenmenin gergeklestigi(elektrik-mekanik enerji
doniigiimiiniin olustugu) dénen kismi

ROLE: Elektromanyetik olarak ¢alisan anahtarlama elemanini,

SEKSIYONER: Ayiriciyi,

SENSOR: Akis, agirlik, 1s1, hiz, kapasite olarak elektronik algilayiciyi,

SERGELE: Arse ile pantograf govdesi arasinda elektriki ve mekaniki baglantiy1 ve dengelemeyi
saglayan elemana,

SICAK-AKTIF: Cer aracinin galisir vaziyetini,

SOFAJ: Isitmayi,

SOGUK-PASIF: Cer aracinin ¢alismayan vaziyetini,

STATOR: Jenarator ve elektrik motorlarinin duran kismini;

SARJ: Akiimiilatorlerin doldurulmasini,

TAHRIK: Gii¢ aktarmay1,

TEHLIKE: isyerinde var olan ya da disaridan gelebilecek, ¢alisan1 veya isyerini etkileyebilecek zarar
veya hasar verme potansiyelini,

TERMOSTAT: Bir sistemde sicaklig1 istenen degerlerde kontrol eden elemant,

TEVZI PANOSU: Elektrik dagitim panosu

TOTMAN: (OLU ADAM SISTEMI )Herhangi bir nedenle arag siiriiciisiiniin treni idare edemeyecek
duruma gelmesi halinde otomatik olarak devreye girerek trenin fren sistemini ¢alistiran fren emniyet
sistemini,

TREN SETI (TREN DIiZiSI): Otomotris/Otomotrislerden ve bunlara uygun olarak dizayn edilmis
vagonlardan meydana gelen birbirinden ayrilmaz arag¢larin birlesimi olan diziyi,

TREN: Bir veya birden fazla cer araci ile vagonlardan veya bir veya birden fazla cer aracindan olusan
bilesik rayli sistem aracini,

TRETMAN: Yag tasfiye ve vakum sistemi ile transformatoriin igerisindeki yagin su, tortu vb.
malzemelerden arindirilmasi islemini ,

UCUNCU RAY PABUCU: Rayli sistem araclarma elektrik enerjisi saglamak amaciyla kullanilan
iiciincil raylardan enerjiyi araca almay1 saglayan ekipmani

VALF: Vanayi,

ifade eder.
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EK3: Meslekte Yatay ve Dikey Ilerleme Yollart

EK 4: Degerlendirici Olgiitleri

Yeterlilik sinavinin performans boliimii asagidaki sartlart saglayan en az bir sinav degerlendiricisi
tarafindan yapilir.

1)En az on lisans diizeyinde egitim almig olmasi,

2)Rayli sistem araglar1 elektrik veya elektronik bakim ve onarim islerinin yapilmasinda veya planlama
ve uygulama siireclerinin yonetiminde veya egitim siireclerinde en az 5 yil ¢alismig olmasi,

3)En az 30 saat 6lgme ve degerlendirme teknikleri egitimini almis olmasi gerekmektedir..
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