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Onarimcist

ONSOZ
Rayli Sistem Araclar1t Mekanik Bakim ve Onarimeist (Seviye 4) Ulusal Yeterliligi 5544 sayili
Mesleki Yeterlilik Kurumu (MYK) Kanunu ile anilan Kanun uyarinca ¢ikartilan “Mesleki

Yeterlilik, Sinav ve Belgelendirme Y onetmeligi” hiikiimlerine gore hazirlanmustir.

Yeterlilik taslagi, 19/03/2012 tarihinde imzalan isbirligi protokolii ile gorevlendirilen
TCDD’yi Gelistirme ve TCDD Personeli Dayanisma ve Yardimlasma Vakfi tarafindan
hazirlanmistir. Hazirlanan taslak hakkinda sektordeki ilgili kurum ve kuruluslarin goriisleri
alinmis ve goriisler degerlendirilerek taslak tizerinde gerekli diizenlemeler yapilmistir. Nihai
taslak MYK Ulastirma, Lojistik ve Haberlesme Sektor Komitesi tarafindan incelenip
degerlendirildikten ve Komitenin uygun goriisii alindiktan sonra, MYK Yo6netim Kurulunun
25/12/2013 tarih ve 2013/110 sayili karar1 ile onaylanarak Ulusal Yeterlilik Cergevesine

(UYC) yerlestirilmesine karar verilmistir.

Rayli Sistem Araglari Mekanik Bakim ve Onarimcisi (Seviye 4)Ulusal Yeterliligi Baskanlik
Makami’nin 10.06.2020 tarih ve 1570 say1l1 karari ile tadil edilmistir.

Yeterliligin hazirlanmasi, goriis bildirilmesi, incelenmesi ve dogrulanmasinda katki saglayan
kisi, kurum ve kuruluslara goriis ve katkilar1 igin tesekkiir eder, yararlanabilecek tiim

taraflarin bilgisine sunariz.

Mesleki Yeterlilik Kurumu
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GIRIS

Ulusal yeterliligin hazirlanmasinda, sektoér komitelerinde incelenmesinde ve MYK Ydnetim
Kurulu tarafindan onaylanarak yiiriirliige konulmasinda temel oSlgiitler Mesleki Yeterlilik,

Sinav ve Belgelendirme Yonetmeliginde belirlenmistir.
Ulusal yeterlilikler asagidaki unsurlar1 igermektedir;

a)Yeterliligin ad1 ve seviyesi,

b)Yeterliligin amaci,

c) Yeterlilige kaynak teskil eden meslek standardi, meslek standardi birimleri/gorevleri
veya yeterlilik birimleri,

¢)Yeterlilik sinavina giris i¢in aranan sartlar,

d) Yeterlilik birimleri bazinda 6grenme ¢iktilar ve basarim Olgiitleri,

e) Yeterliligin kazanilmasinda uygulanacak 6l¢me, degerlendirme ve degerlendirici
Olgiitleri

f) Yeterlilik belgesinin gegerlilik siiresi, yenilenme sartlar1, belge sahibinin gézetimine
iliskin sartlar,

) Yeterliligi gelistiren kurum/kurulus ve dogrulayan Sektor Komitesi.

Ulusal yeterlilikler ulusal meslek standartlar1 ve/veya uluslararasi meslek standartlarr esas

alinarak olusturulur.

Ulusal yeterlilikler;
»  Orgiin ve yaygin egitim ve 6gretim kurumlari,
» Yetkilendirilmis belgelendirme kuruluslari,
= Kuruma yetkilendirme 6n bagvurusunda bulunmus kuruluslar,
= Ulusal meslek standardi hazirlamis kuruluslar,

= Meslek kuruluslari ile bunlarin miisterek ¢alismasiyla olusturulur.

©Mesleki Yeterlilik Kurumu, 2013 ULUSAL YETERLILIK I
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13UY0186-4 RAYLI SISTEM ARACLARI MEKANIK BAKIM ve ONARIMCISI ULUSAL

YETERLILiGi

1 | YETERLILIGIN ADI I(;erll};lrll riicslt;m Araclar1 Mekanik Bakim ve
2 | REFERANS KODU 13UY0186-4
3 | SEVIYE 4
4 | ULUSLARARASI SINIFLANDIRMADAKI YERI ISCO 08: 7233
5 | TUR -
6 | KREDI DEGERI -

A)YAYIN TARIHi 25/12/2013
7 | B)REVIZYON NO/TADIL NO $§a’i'l'\|{l°&0001

C)REVIZYON/TADIL TARIHI 01 No’lu Tadil 10/06/2020-1570

Bu yeterlilik, rayli sistem araglar
mekanik bakim ve onarimcisi

8 | AMAC niteliklerinin belirlenmesi ve
belgelendirilmesi amaciyla
hazirlanmstir.

9 | YETERLILIGE KAYNAK TESKIL EDEN MESLEK STANDART(LAR)I

12UMS0281-4 Rayli Sistem Araglart Mekanik Bakim ve Onarimcist Ulusal Meslek Standardi

10 | YETERLILIK SINAVINA GIRiS SART(LAR)I

Tehlikeli ve ¢ok tehlikeli islerde galisabilir raporu istenir.

11 | YETERLILIGIN YAPISI

11-a) Zorunlu Birimler

13UY0186-4/A1) Is Saghg ve Giivenligi, Cevre Koruma ve Kalite

11-b) Secmeli Birimler

13UY0186-4/B1) Rayli Sistem Araglarinda Mekanik Onleyici (Periyodik) Bakim

13UY0186-4/B2) Rayli Sistem Araglarinda Mekanik Arizalariin Tespit Edilmesi ve Onarim
13UY0186-4/B3) Rayl Sistem Araglarinda Dizel Motor Periyodik Bakim

13UY0186-4/B4) Rayli Sistem Araglarinda Dizel Motor Arizalarinin Tespit Edilmesi ve Onarim
13UY0186-4/B5) Rayl Sistem Araglarinda Hidrolik Sistemleri Periyodik Bakim

13UY0186-4/B6) Rayli Sistem Araglarinda Hidrolik Sistemleri Arizalariin Tespit Edilmesi ve Onarim

11-c) Birimlerin Gruplandirilma Alternatifleri ve Tlave Ogrenme Ciktilar:

Aday asagidaki Alternatif 1, Alternatif 2 ve Alternatif 3 secencklerinden en az birini segerek, segtigi
alternatifteki biitiin birimlerden basarili olmak zorundadir.

Alternatif 1: Al, B1, B2

Alternatif 2: Al, B3, B4

Alternatif 3: A1, B5, B6

©Mesleki Yeterlilik Kurumu, 2013 1
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12 | OLCME VE DEGERLENDIRME

Adayin 11-c)’de belirtilen gruplandirma alternatiflerinden birinden basarili olmasi gerekir. Performans
smavlar1 uygun arag veya uygun deney setleri lizerinde yapilir.

Yeterlilik birimlerindeki teorik ve performansa dayali sinavlari her bir birim i¢in ayr1 ayri1 yapilabilecegi
gibi birlikte de yapilabilir. Tim yeterlilik birimleri sinavlarindan basarili olamayan adaylarin basarili
olduklar1 birimlerin gegerlilik siiresi 2 yildir. Adaylara yeterlilik belgesi diizenlenmesi igin yeterliligin tiim
birimlerden son 2 yil i¢inde basarili olunmasi gerekmektedir.

Yeterlilik belgesinin gegerlilik siiresi,
13 | BELGE GECERLILIK SURESI belgenin diizenlendigi tarihte baglar
ve belge 5 y1l gegerlidir.

14 | GOZETIM SIKLIGI -

Bes (5) willik gegerlilik siiresinin
sonunda belge sahibinin performansi
asagida tanimlanan yontemlerden en
az biri kullanilarak degerlendirmeye
tabi tutulur;

a) 5 wyil belge gegerlilik siiresi
igerisinde toplamda en az iki yil veya
son altt ay boyunca ilgili alanda
BELGE YENILEMEDE UYGULANACAK OLCME- calistigin1 gosteren kayitlar1 (hizmet
DEGERLENDIRME YONTEMI dokiimii, referans yazisi/mektubu,
sozlesme, fatura, portfolyo, vb.)
sunmak,

b) Yeterlilik kapsaminda yer alan
yeterlilik birimleri i¢in tanimlanan
uygulama sinavlarina katilmak.
Degerlendirme sonucu olumlu olan
adaylarin belge gecerlilik siireleri 5
yil daha uzatilir.

15

TCDD’yi  Gelistirme ve TCDD
16 | YETERLILIGI GELISTIREN KURULUS(LAR) Personeli Dayanisma ve Yardimlasma
Vakfi

MYK  Ulastirma,  Lojistik  ve

17 | YETERLILIGI DOGRULAYAN SEKTOR KOMITESI Haberlesme Sektér Komitesi

18 | MYK YONETIM KURULU ONAY TARIHI VE SAYISI | 25/12/2013-2013/110

©Mesleki Yeterlilik Kurumu, 2013 2
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13UY0186-4/A1 iS SAGLIGI VE GUVENLIiGI, CEVRE KORUMA ve KALITE

1 | YETERLILIK BiRiMi ADI | is Saghig ve Giivenligi, Cevre Koruma ve Kalite
2 | REFERANS KODU 13UY0186-4/A1
3 | SEVIYE 4
4 | KREDi DEGERIi
A)YAYIN TARIHI
B)REViIZYON NO/TADIL Rev. No: 00
5 INO _ Tadil No: 01
TCI:RRIEI}?ZYON/ LKALDLE 01 No’lu Tadil 10/06/2020-1570

6 | YETERLILIK BIRIMINE KAYNAK TESKIL EDEN MESLEK STANDARDI

12UMS0281-4 Rayl1 Sistem Araglar1 Mekanik Bakim ve Onarimcist Ulusal Meslek Standardi

7 | OGRENME CIKTILARI
Osrenme Ciktisi 1; is saghg ve giivenligi

Basarim Olciitleri

1.1: Is saghp ve giivenligi konusundaki yasal ve is yerine ait kurallar1 uygular.
1.2: Calisma alaniyla sinirli olan risk etmenlerini azaltir.

1.3:Tehlike durumunda acil durum prosediirlerini uygular.

1.4: Yangin sondiirme miidahale araglarini kullanir.

.

Ogrenme Ciktis1 2: Cevre koruma mevzuatina uyar.

Basarim Olciitleri
2.1: Cevre koruma standart ve yontemlerini bilir.
2.2: Isletme kaynaklarinin tiikketiminde tasarruflu hareket eder.

Ogrenme Ciktis1 3: Kalite yonetim sistemi diizenlemelerine uygun calisir.

Basarim Olgiitleri
3.1: Yapilan ¢aligmalarin kalitesini denetim altinda tutar.
3.2: Siireglerde saptanan hata ve arizalar1 engelleme ¢alismalarina katilir.

8 | OLCME VE DEGERLENDIiRME

8 a) Teorik Smav

Sinav test olarak yapilacak olup, smavda 4 segenekli en az 20 soru sorulacaktir. Soru bagimna siire 1,5 dakika
olarak uygulanir. Adaym simavda 100 puan iizerinden en az 70 puan almasi zorunludur.

8 b) Performansa Dayali Sinav

Performansa dayali sinav yeterlilikte yer alan zorunlu birimlerin uygulama sinavlarinda gézlemlenerek
gerceklestirilir. Adayn, kontrol listesinde belirtilen tiim becerileri dogru olarak sergilemesi ve
gerceklestirmesi zorunludur.

8 ¢) Olcme ve Degerlendirmeye iliskin Diger Kosullar

Once teorik sinav daha sonra performansa dayali smav yapilir. Teorik smavda basarili olamayan performansa
dayali sinava giremez.

Adayim kendi ve birlikte ¢alistig1 kisilerin can giivenligini tehlikeye sokacak bir davranis gostermesi halinde
sinava son verilir ve aday basarisiz sayilir

9 YETERLILIK BIRIMINI GELISTIREN TCDD’yi Gelistirme ve TCDD Personeli
KURUM/KURULUS(LAR) Dayanisma ve Yardilasma Vakfi
10 | YETERLILIK BiRiMiNi DOGRULAYAN MYK Ulastirma, Lojistik ve Haberlesme

©Mesleki Yeterlilik Kurumu, 2013 3
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Kalite
SEKTOR KOMITESI Sektdr Komitesi
11 MYK YONETIM KURULU ONAY TARIHI VE 25/12/2013-2013/110
SAYISI
EKLER
EK [A1]-1: Yeterlilik Biriminin Kazandirilmas: icin Tavsiye Edilen Egitime Iliskin Bilgiler
Egitimin I¢erigi: ‘ _
1. Rayl Sistem Araclar1 Mekanik Bakim Onarimcisi (Seviye 4) Meslegi ve ISG ile Ilgili Temel
Kavramlar, Kodlar, Terimler
2. Rayli Sistem Araglar1 Mekanik Bakim Onarimcisi (Seviye 4) Meslegi ve iSG ile ilgili
Malzeme, Uriin, Makine, Alet ve Donamim Hakkinda Bilgi
3. Rayl Sistem Araglar1 Mekanik Bakim Onarimcisi (Seviye 4) Mesleginin Uygulandigi Calisma
Kosullar1 ve Calisma Ortamindaki Risklerin Degerlendirilmesi
4. s Kanunu Hakkinda Temel Bilgi
5. s Saghig ve Giivenligi Mevzuati
5.1. Is saglig1 ve giivenligi talimatlart
5.2. Kaza onleme talimatlari
5.3. Kisisel koruyucu donanimlar
5.4. Muhtelif makinelerdeki koruma &nlemleri
5.5. Kaza durumundaki davranis ve ilk yardim bilgisi
5.6. Elektrikten kaynaklanan tehlikeler
5.7. Uretimin gevre i¢in olusturdugu tehlikeler
6. Acil Durumlar Hakkinda Genel Bilgi
7. Cevre Duyarliligi ve Cevre Koruma
6.1. Cevre Ve insan saghgi
6.2. Cevre kirliligi
6.3. Atik yonetimi
6.4. Geri kazanim /Geri doniisiim
6.5. Sektoriin yol agtig1 gevre sorunlart
6.6. Dogal kaynaklarin verimli kullanimi
8. Kalite yonetim sistemleri ve temel kavramlar
EK [A2]-2 Yeterlilik Biriminde Belirtilen Degerlendirme Araglari ile Olgiilen Basarim
Olgiitlerine Iliskin Tablo
a) BILGILER
Yeterlilik
) lijllvlll? Birimi Degerlendirme
No Bilgi Ifadesi ! Basarim Araci
Boliim AL o
Olgiitii
BG.1 Is saghig ve giivenligi konusundaki yasal ve is yerine ait kurallar1 bilir. | A.1 11 T
BG.2 ISG konusundaki uyar1 ve isaretleri tanir. A1l4 11 T
. . - . A21-
BG.3 Riskleri ve tehlikeli durumlari olagan durumlardan ayirt eder. A31 1.2 T

©Mesleki Yeterlilik Kurumu, 2013 4
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BG.4 Acil durumlarda ¢ikis veya kagis prosediirlerini bilir. A.3.3 1.3 T
BG5S Atiklarin siniflandirilmasini bilir. B21 91 T
BG6 Atiklarin depolamasint bilir. B21 91 T
BG.7 Geri dontistiirtilebilen malzemelerin siniflandirilmasini bilir. B.2.1 2.1 T
BG.8 Kaynaklarin verimli kullanilmasin bilir. B.3.1 2.3 T
BG.9 Kalite yonetim sistemleri ile ilgili temel kavram ve tanimlari bilir. C12 31 T

Uygulamada izin verilen tolerans ve sapmalara gore kalite
BG.10 | serekliliklerini bilir. c.13 3.1 T
BG.11 | Uygun olmayan iiriinlerle ilgili temel uygulama ve yontemleri bilir. C22 3.2 T

b) BECERI VE YETKINLIKLER
Yeterlilik
LIJlMlS Birimi Degerlendirme
No Beceri ve Yetkinlik ifadesi sl Basarim Araci
Boliim A
Olgiitii

BY.1 Yapilan ise uygun olarak, isveren tarafindan, temin edilen is elbiselerini | A.1.2 | 1.1 P

giyer ve kisisel koruyucu donanimlar: kullanir.

[k yardim yapar,yangin séndiirme cihazi kullaninu gibi miidahale 1.3-14 P
BY.2 A.l3

araclarin kullanir.

Yapilan ¢alismaya ait uyari isaret ve levhalarini talimatlar 1.1-1.2 P

BY.3 dogrultusunda yerlestirerek ve ¢aligma sirasinda koruyarak is alaninin Al4
ve personelinin giivenligine katkida bulunur.

Caligma ortaminin ve kullanilan ekipmanlarin diizenli ve temiz bir 1.1-1.2 P
BY.4 : .o o E A.l15
sekilde tutulmasina yonelik tedbirleri alir ve uygular.
BY.S Acil durumlarda ¢ikis veya kagis prosediirlerini uygular. A33 113 P
Dokiilme ve sizintilara karsi kullanilacak uygun donanim, malzeme ve 1.2 P
BY.6 . B.2.1
ekipmani hazir bulundurur.
BY.7 Isletme kaynaklarmi tasarruflu ve verimli bir sekilde kullanir. B.3.1 2.3 P
s siireglerinde kullanilan cihaz ve aletlerin, kalite giivence kural ve 2.3 P
BY.8 A . Clz2
yontemlerinde tanimlanan kosullarina uygun calisir.
BY.9 Calismayla alakali kalite yonetim sistemi formlarini doldurur. Cl4 |31 P
BY 10 gizllgisrrirrlalar sirasinda saptanan hata ve arizalari amire/ ilgili yetkiliye coq |31 P
BY 11 Isletmenin hata ve ariza gifjermeyle ilgili kural ve yontemlerini Y 3.2 P
uygular/uygulanmasini saglar.
BY 12 ;(itla(tjli(:isrinde olmayan veya gideremedigi hata ve arizalart ilgili yetkiliye co25 3.2 P
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Onleyici (Periyodik) Bakim

[13UY0186-4/B1 RAYLI SISTEM ARACLARININ MEKANIK ONLEYICI (PERIYODIK)
BAKIM YETERLILIK BiRiMi

1 YETERLILIK BiRiMi ADI g:l}(lﬁn Sistem Araglarinda Mekanik Onleyici (Periyodik)
2 REFERANS KODU 13UY0186-4/B1
3 SEVIYE 4
4 KREDIi DEGERI -
5 A)YAYIN TARIHI 25/12/2013
. . Rev. No: 00
B)REVIZYON NO/TADILNO | +4'\0- 01
C)REVIZYON/TADIL TARIHi |01 No’lu Tadil 10/06/2020-1570
6 YETERLILIK BIRIMINE KAYNAK TESKIL EDEN MESLEK STANDARDI
12UMS0281-4 Rayli Sistem Araglart Mekanik Bakim ve Onarimcis1 Ulusal Meslek Standardi
! OGRENME CIKTILARI
Ogrenme Ciktis1 1: is 6ncesi hazirhklari yapar.
Basarim Olgiitleri

1.1: Kisisel hazirlik yapar.

1.2: Calisma alaninin 6zelliklerini belirler.

1.3: Gerekli arag, donanim ve malzemeyi ¢alismaya hazirlar.
1.4: Calisma donanimlarinin ¢aligabilirlik durumlarini denetler.
1.5: Is organizasyonunu yapar.

1.6: Aracin bakim /onarim yontem ve tekniklerini belirler.

Basarim Olciitleri

2.1: Tekerlek takimlarina periyodik bakimi yonergesine uygun sekilde yapar.

2.2 Boji sistemlerine periyodik bakimi yonergesine uygun sekilde yapar.

2.3: Siispansiyon sistemine periyodik bakim1 ydnergesine uygun sekilde yapar.

2.4 Elektrikli sistem gii¢ ve hareket aktarma organlarina periyodik bakimi yénergesine uygun sekilde yapar.
2.5:Mekanik ve hareket aktarma organlarinin periyodik bakimi y6nergesine uygun sekilde yapar.
2.6 : Hava iiretim sistemine periyodik bakimi yonergesine uygun sekilde yapar.

2.7 Basingli hava fren sistemine periyodik bakim1 yonergesine uygun sekilde yapar.

2.8: Yardimci devreler hava sistemine periyodik bakimi yonergesine uygun sekilde yapar.

2.9: Arag govdesine periyodik bakimi yonergesine uygun sekilde yapar.

2.10: Sasede bulunan yardimci donanima periyodik bakimi yonergesine uygun sekilde yapar.
2.11: S1hhi tesisata periyodik bakimi yonergesine uygun sekilde yapar.

2.12 : Tklimlendirme sistemine periyodik bakimi yonergesine uygun sekilde yapar.

(")g“ renme Ciktisi 3: ig sonu islemlerini yapar.

Basarim Olciitleri

3.1: Giinliik caligma programi gerceklesmelerinin kontrollerini yapar.
3.2: s bitiminde donanim ve is alan1 temizligini yapar.

3.3: Yapilan islerin kayitlarini tutar.

3.4: Yapilan isler hakkinda bilgi verir.

8 OLCME VE DEGERLENDIRME
8 a) Teorik Sinav

Sinav test olarak yapilacak olup, sinavda 4 segenekli en az 40 soru sorulacaktir. Soru basia 1,5 dakika siire

©Mesleki Yeterlilik Kurumu, 2013 6
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verilir. Sinavda 100 puan tizerinden en az 70 puan alinmasi1 zorunludur.

8 b) Performansa Dayah Sinav

Performansa dayali sinav uygun arag veya uygun deney setleri {izerinde yapilir.
Adayin, basarili sayilabilmesi igin kontrol listesinde belirtilen becerilerin en az %80’ini dogru olarak
sergilemesi ve gergeklestirmesi zorunludur

8 ¢) Olgme ve Degerlendirmeye iliskin Diger Kosullar

Once teorik smav daha sonra performansa dayali smav yapilir. Teorik simavda basarili olamayan aday
performans sinavina giremez.

Adayin kendi ve birlikte galistig1 kisilerin can giivenligini tehlikeye sokacak bir davranis gostermesi halinde
siava son verilir ve aday basarisiz sayilir.

o YETERLILIiK BiRIMINi GELISTIREN ggrgzeﬁ S:;f;ﬁ;z Y/‘; TCDD
ORI O AL A0S, Yardimlasma Vakfi

10 YETERLILIK BiRiIMiNi DOGRULAYAN MYK Ulastirma, Lojistik ve
SEKTOR KOMITESI Haberlesme Sektdr Komitesi

11
MYK YONETIM KURULU ONAY TARIHI VE 25/12/2013-2013/110
SAYISI

EKLER
EK [B1]-1: Yeterlilik Biriminin Kazandirilmasi igin Tavsiye Edilen Egitime iliskin Bilgiler
Egitimin Icerigi:
1.

1.1.Rayh Sistem Araglarinin Mekanik Aksami Ve Sasi Yardimci Elemanlari
1.2. Yiiriitme Takimlar1 Ve Boji Sistemleri

1.3. Pnomatik ve Diger Fren Sistemleri

1.4.Guig Ve Hareket Aktarma Organlari

1.5. Diger Mekanik Aksamlar

2.1.Basingli Havanin Uretilmesi Ve Hazirlanmasi

2.2.Ceken Araglarda Basingli Havanin Fren Sisteminde Kullanilmasi
2.3.Cekilen Araglarm Fren Sistemini Olusturan Pnomatik Pargalar
2.4.Cekilen Araglarin Fren Sistemini Olusturan Mekanik Parcalar
2.5.Ceken Araglarda Havanin Yardime1 Devrelerde Kullanilmasi

3.1.Rayli Sistem Araglar1 Sogutma Sistemi ve Elemanlari
3.2.Rayli Sistem Araglari Isitma Sistemleri ve Elemanlari

3.3.Rayli Sistem Araglar1 Diger Tesisatlar ve Elemanlari

EK [B1]-2: Yeterlilik Biriminde Belirtilen Degerlendirme Araglar ile Olgiilen Basarim
Olgiitlerine iliskin Tablo
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a) BILGILER
Yeterlilik
LIJlMlS Birimi Degerlendirme
No Bilgi ifadesi St Basarim Araci
Boliim S
Olgiitii
BG.1 Yapacagi ise uygun arag, gere¢ ve malzemeyi bilir. D4.1 1.4 T
BG.2 Bakim i¢in gerekli yedek pargalarin neler oldugunu agiklar. D4.1 1.7 T
BG.3 Bakim sirasinda takip edilecek islem sirasini bilir. D3.3 1.6 T
BG.4 Rayli sistem araglarini ve 6zelliklerini bilir. E 21 T
BG.5 Tekerlek takimlarinin galisma prensibini ve pargalarini bilir. ES8 2.1 T
BG.6 Boji sistemlerinin galisma prensibini ve parcalarini bilir. E9 2.2 T
BG.7 Siispansiyon sistemi ¢alisma prensibini ve pargalarini bilir. E10 2.3 T
BG.8 Elektrikli sistem gii¢ ve hareket aktarma organlarinin ¢alisma E1l1l 24 T
prensibini ve parcalarmi bilir.
BG.9 Mekanik gii¢ ve hareket aktarma organlarinin ¢aligma prensibini E12 25 T
ve pargalarini bilir.
BG.10 | Rayli sistem araglarinin hava iiretim sisteminin galisma E14 2.6 T
prensibini ve parcalarini bilir.
. S . - 2.6 T
BG.11 Pnomatik prensipleri ve sistemlerini bilir.
Rayli sistem araglarinin basingli hava fren sisteminin ¢alisma 2.7 T
BG.12 e o E15
prensibini ve parcalarini bilir.
BG.13 | Rayli sistem araglarinin gévdesini olusturan pargalarin ¢aligma E17 2.9 T
prensibini ve parcalarini bilir.
BG.14 | Rayli sistem araglarinin sihhi tesisatinin ¢alisma prensibini ve E19 2.11 T
parcalarini bilir.
BG.15 | Sogutma gazi ¢esit ve dzelliklerini bilir. E20 2.12 T
BG.16 | Baglanti elemanlarini ve sizdirmazlik elemanlarini bilir. E21 211 T
BG.17 E8,9,1 T
0,111
2,141
- T 121,2,3,4,56,7,
Katalog kullanmasini bilir. 516,1
8,9,10,11,12
7,18,1
9,20,2
1
BG.18 E8,9,1 T
0,111
2,141
5,16,1
. N : e ey e s 7,18,1 | 2.1,2,3,4,5,6,7,
Ol¢me yontemleri ve standart 6l¢iileri bilir. 9202 | 89101112
1
BG.19 E8,9,1 T
0,111
_— - . 5 - 2,141 | 2.1,2,3,4,5,6,7,
Olgiilen degerleri referans degerlerle karsilastirmasini bilir. 5161 | 89101112
7,18,1
9,20,2
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BG.20 E891 | 21234567, | T
0,11,1 | 8,9,10,11,12
2,14,1
El ve g6z ile muayene esaslarini bilir. 5,16,1
7,18,1
9,20,2

BG.21 E891 | 21234567, | T
0,11,1 | 8,9,10,11,12
2,14,1
Parga sokme ve takma yontemlerini bilir. 5,16,1
7,18,1
9,20,2

BG.22 E89,1 | 21234567, | T
0,11,1 | 8,9,10,11,12
2,14,1
Test cihazlarmi kullanma ve yorumlamay bilir. 5,16,1
7,18,1
9,20,2

BG.23 | Madeni ve sentetik yaglarin gesit ve 6zelliklerini bilir. 2.10 T

BG.24 E8,9,1 | 21,23456,7, | T
0,11,1 | 8,9,10,11,12
2,141
Teknik resim okumasini bilir. 5,16,1
7,18,1
9,20,2

BG.25 E89,1 21234567, | T
0,11,1 | 8,9,10,11,12
2,141
Temel mekanik islemleri bilir. 5,16,1
7,18,1
9,20,2

BG.26 E89,1 | 21234567, | T
0,11,1 | 8,9,10,11,12
2,141
Yedek parga ¢esit ve dzelliklerini bilir. 5,16,1
7,18,1
9,20,2

BG.27 | Is sonunda, kullandig: alet ve gereglerin bakimlarinin nasil G2.2 3.2 T
yapilacagini bilir

BG.28 | Yapilan islerle ilgili kayit tutmasi gerektigini bilir. G3 3.3 T

BG.29 | Yapilan islerle ilgili amirlerini bilgilendirmesi gerektigini bilir G4.2 34 T

b) BECERI VE YETKINLIKLER
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Yeterlilik
; LIJINIII? Birimi Degerlendirme
No Beceri ve Yetkinlik Ifadesi B% Basarim Araci
oM Olgitii
BY.1 Mevzuatlara uygun kisisel hazirliklarini yaparak is basi yapar. D1 1.1 P
BY.2 Calisma ortaminin 6zelliklerini belirler. D3 1.3 P
BY.3 Calisacagi alet ve edevati tespit ederek ¢alisir durumda D4.1 1.4 P
olduklarini kontrol eder.
BY .4 Is organizasyonunu yaparak bakim onarim y&ntemini belirler. D3.3 1.6 P
BY.5' | Tekerlek takimlarini hasarsiz ve saglam durumda olduklarin: E8.1,2 91 p
kontrol eder, tim 6l¢iilerini alir. 3,45 '
BY.6 Aks muhafaza ve yaglama kutularinin hasarsiz ve saglam E8.1,2 91 p
olduklarini kontrol eder. 3,45 '
BY.7 . E8.1,2
Aks ile sase arasindaki baglantilart kontrol eder. 345 2.1 P
BY.8 E8.1,2
Rulmanlari yaglar 345 2.1 P
BY.9 E9.1,2
ae . e geee ’314’51
Bojinin genel temizligini yapar. 6 2.2 P
E10.1
BY.10 E9.1,2
Boji gdvdesini ve baglanti parcalarini, aginma plakalarini, lastik 345
takozlar1 ve toz koruma lastiklerini inceleyerek hasarsiz ve o 6, ' 2.2 P
saglam durumda olduklarim kontrol eder, 6lgtimlerini yapar.
E10.1
BY.11 E9.1,2
.. . - ’314’51
Boji gobek yuvalarinin yaglarin1 tamamlar. 6 2.2 P
E10.1
BY.12 E9.1,2
. . . - ,3,4,5,
Siispansiyon sistemlerini kontrol eder. 5 2.2 P
E10.1
BY.13! E11.1,
Cer motoru tastyici yataklarini soker. 2,5,6,7 24 p
8 '
BY.14 E11.1,
Tastyict yataklari ve tastyict yatak yaglayicilarini inceleyerek 2,5,6,7 24 p
hasarsiz ve saglam durumda olduklarin1 kontrol eder 8 '
BY.15! E11.1,
Disli kutusunu, cer dislisini ve pinyon diglisini inceleyerek 2,5,6,7 24 p
saglam olduklarini kontrol eder, uygun yag ilavesini yapar 8 '
BY.16 Cer motoru aski tertibatini, cer motor tasiyici lastik yastiklarini, E11.5
cer motoru disli kutularini inceleyerek hasarsiz ve saglam 2.4 P
durumda olduklarini kontrol eder.
BY.17 | Sizdirmazlik elemanlarini yenileriyle degistirir. E21.1 2.8
BY.18!| Tasiyic1 yataklart monte eder. Tastyici yataklarin yagini uygun E11.3 24
yagla degistirir '
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BY.19 Sanzimani, sanziman kavrama ve saftlarini, aks sanzimanlarini, E12.1
kardan saftlari ile baglanti elemanlarini gozle inceleyerek 2.5 P
hasarsiz ve saglam durumda olduklarini kontrol eder.

BY.20 | Testederek sanzimanin devir ve kademe ayarlarini ile hidrolik E124 25 P

hiz degistirici devreye giris ¢cikigini kontrol eder.

BY.21 Kompresor, kompresor tahrik sistemindeki kavrama veya saft ve | E14.1
kayislari, basingl hava ana sogutucusu, hava sartlandirici
sistemini, ana hava depolarini, basing emniyet ventillerini, 2.6 P
tahliye ventillerini, manometreleri gozle inceleyerek hasarsiz ve
saglam durumda olduklarimi kontrol eder.

BY.22!| Kompresor yagini Ve hava filtresini degistirir, yag ayiricisini El14.4 26 P
temizler. '

BY.23 | Ana hava deposu tahliyelerini agarak depo igerisindeki su ve E14.7 26 P
pislikleri bosaltir. '

BY.24 Bosa doniis sitemini iptal ederek basing emniyet ventillerini test E14.9 26 p
eder. '

BY.25 | Kompresor ¢alisma sesini ve emis sesini dinleyerek kontrol eder. | E14.1 26 p
Verimini manometreden takip ederek kontrol eder. 0,11 '

BY.26 Otomatik tahliye ventillerinin ¢aligmasini kontrol eder. El4.1 26 P
Dinleyerek, sistemde hava kagak kontrolii yapar. 3 '

BY.27 | Fren Sistemine bagli tiim valfleri, elektropnématik valfleri, E15.1,
Yardimci hava depolarini, tahliye valfleri, basing gdstergeleri, 23 27 P

imdat fren ve vanalarini , ventilleri ve basing anahtarlarin
hasarsiz ve saglam durumda olduklarimi kontrol eder.

BY.28 | Frensilindirlerini, fren regiilatoriinii, fren regiilator ayarlarini , E15.4
fren gubuklarini , ¢arik , sabo, fren disklerini, kampanalarim ve

. < 2.7 P
balatalar1 gozle inceleyerek hasarsiz ve saglam durumda
olduklarini kontrol eder.

BY.29 Park, ray ve el freni tertibatlarin1 gézle inceleyerek hasarsiz ve E15.6 27 =
saglam durumda olduklarim kontrol eder. '

BY.30 Pnomatik baglanti elemanlari, ¢ekvalf, elektrovalf, hava agma- E15.7
kapama musluklari, borular, flanslar ,sistemde kullanilan diger 27 P
valfleri ve sizdirmazlik elemanlarini gézle inceleyerek hasarsiz / '
saglam durumda olduklarini kontrol eder.

BY.31 Cam silici sistemini gozle inceleyerek hasarsiz ve saglam E16.1, 28 p
durumda oldugunu kontrol eder. 2 '

BY.32 | Camsilecekleri ve bugu énleyici sistemi test ederek ¢alismasim | E16.1, 28 p
kontrol eder. 2 '

BY.33 | Totman sistemini(6lii adam) test ederek ¢alismasini kontrol eder. | E16.3 2.8 P

BY.34 Otomatik tren kontrol Sistemini test ederek ¢alismasini kontrol E16.4 28 p
eder. '

BY.35 | Patinaj(tekerlek kaymasi) sistemini test ederek galigmasini E16.5 28 p
kontrol eder. '

BY.36 | Kumlama sistemini gozle inceleyerek hasarsiz, ve calisir E16.6, 28 p
durumda oldugunu kontrol eder. 8 '

BY.37 Kornay1 gozle inceleyerek hasarsiz ve ¢aligir durumda oldugunu | E16.9 28 )
kontrol eder. :

BY.38 | Soguk sevk sistemini, Boden yaglama sistemini ve Sanziman E16.1 28 p
Kumandasini test ederek ¢alismasimi kontrol eder. 0 '

BY.39 Yolcu kapilar1 hava yastiklari ve depolari, otomatik kosum E16.1
takimi pistonlari, dikiz aynasi pistonlarini kontrol eder, gerekli 2 2.8 P

olanlar yenisi ile degistirir.

BY.40 | Saseyi Ve sasi sac ortiilerini gozle inceleyerek hasarsiz ve saglam | E17.2,
durumda oldugunu, Kaportanin sac aksamini, dikmelerini ve 3 29 p
kapaklarini1 gozle inceleyerek hasarsiz ve saglam durumda '
oldugunu kontrol eder.

BY.41 | Rayli sistem araglarinin Kumanda kabini (markiz) taban, tavan, E17.5 29 P
yan cidar kapi, kapak ve duvarlardaki kaplamalari, Siiriicii '
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koltuklarini, Pencere ¢ergevelerini, camlari ,cam fitillerini gozle
inceleyerek hasarsiz ve saglam durumda oldugunu kontrol eder.

BY.42 | Yolcu yatak, koltuk ve oturma yerlerini, yolcu tutamaklarini, I¢ E17.9,
ve dis kapilari, kap fitillerini, menteselerini ve kollarini, 10 29 =
kortikleri ve gecis saclarini gozle inceleyerek hasarsiz ve saglam '
durumda oldugunu kontrol eder.
BY.43 | Kanca kavramali arag baglanti sisteminin cer kancasi, cer
cubugu, cer sustasi, kogsum biyeli, vidali kogsum mili, kosum E18.1, 210 P
somunu ve kosum tizengisini gozle inceleyerek hasarsiz ve 2 '
saglam durumda olduklarini kontrol eder.
BY.44
, A 5 9 - E18.1,
Vidali kosum milini katalog degerlere uygun yagla yaglar ) 2.10 P
BY.45 Otomatik ve yar1 otomatik kavramali arag baglanti elemanlarini E18,3
(kavrama dili, ¢ézme kolu, sustalar) gozle inceleyerek hasarsiz 2.10 P
ve saglam durumda olduklarini kontrol eder.
BY.46 Arag 6n koruma (sazbiif) ,tamponlari, siiptirgelikleri ve E18.4,
dengeleme agirliklarini inceleyerek hasarsiz ve saglam durumda | 5,6,7,1 2.10 P
olduklarin1 kontrol eder. 0
BY.47 Basamak ve korkuluklari, kuplor aski tertibatlari, arag dist E18.9
tutamaklar, ara¢ kaldirma noktalarini gozle inceleyerek hasarsiz 2.10 P
ve saglam durumda olduklarin1 kontrol eder.
BY.48 Su depolarini, su pompalarini ve membranlari, sofben, hidrofor, | E19.1
armatiir ve musluklar1 inceleyerek hasarsiz ve saglam durumda 2.11 P
olduklarini kontrol eder.
BY.49' | Su tesisatinin, su depolarinin ve gase alt1 1sitma paketinden gelen | E19.2 211 P
kanallarin izolasyonlarini degistirir. '
BY.50 | Arag 1sitma sistemini ve ekipmanlarmi inceleyerek hasarsiz ve E20.1, 212 p
saglam durumda oldugunu kontrol eder, ¢alistirarak test eder. 2 '
BY.51 | Temiz hava emis damperini, Havalandirma Panjurlari, panjur E20.3
elektrovalflerini, panjur hava hattin1 inceleyerek hasarsiz ve 212 P
saglam durumda oldugunu kontrol eder.
BY.52 Klima kompresoriinii, evaporatdr iinitesini, 1sitma tinitesini, E20.5
kondanser tinitesini inceleyerek hasarsiz ve saglam durumda 2.12 P
oldugunu kontrol eder.
BY.53 Klima sisteminde gaz kagak dedektorii ile sogutma gazi kagak 212 =
kontrolii yapar. '
BY.54 Katalog degerleriyle karsilagtirarak Katalog dmriinii doldurmus E21.2 | 21,234,
parcalar1 degistirir. 5,6,7,8,9, P
10,11,12
BY.55 | Giinliik ¢alisma programinin ger¢eklesme oranlarini kontrol eder. | G1 3.1 P
BY.56 | Is bitiminde alet ve edevatlarin genel temizligini yaparak yerlerine | G2.2 3.2 p
kaldirir. '
BY.57 | Yapilan islerin kayitlarini tutarak ilgili birimlere bilgi verir. G3 3.3 P

() Performansa dayali sinav esnasinda senaryolar iizerinden adayi agiklamaya ydnlendiren sorular sorularak da aday
olgiilebilir. Bu durumda, aday verdigi sozlii cevaplar ilizerinden degerlendirilir.
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Arizalarin Tespit Edilmesi ve Onarim

13UY0186-4/B2 RAYLI SISTEM ARACLARINDA MEKANIK ARIZALARIN TESPIT EDILMESI VE
ONARIM YETERLILIK BiRiMi

1 | YETERLILIK BiRiMi ADI Io{ayh Sistem Araglarinda Mekanik Arizalarin Tespit Edilmesi ve
narim
2 | REFERANS KODU 13UY0186-4/B2
3 | SEVIYE 4
4 | KREDi DEGERI -
A)YAYIN TARIHI 25/12/2013
5 | B)REVIZYON NO/TADIL NO $§gi|l\|iloo::0001
C)REVIZYON/TADIL TARIHi |01 No’lu Tadil 10/06/2020-1570

6 | YETERLILIK BIRIMINE KAYNAK TESKIL EDEN MESLEK STANDARDI

12UMS0281-4 Rayli Sistem Araglart Mekanik Bakim ve Onarimcis1 Ulusal Meslek Standardi

7 | OGRENME CIKTILARI

Qgrenme Ciktisi 1: i§ oncesi hazirhklar vapar.

Basarim Olciitleri

1.1: Kisisel hazirlik yapar.

1.3: Calisma alaninin 6zelliklerini belirler.

1.4 Gerekli arag, donanim ve malzemeyi ¢alismaya hazirlar.
1.5: Calisma donanimlarinin ¢aligabilirlik durumlarini denetler.
1.6: Is organizasyonunu yapar.

1.7: Aracin bakim /onarim yontem ve tekniklerini belirler.

Ogrenme Ciktis1 2: Rayh sistem araclarimin mekanik arizalarini tespit eder ve onarimini yapar.
Basarim Olciitleri

2.1: Tekerlek takimlarinin arizalarini tespit eder ve onarimini yapar.

2.2: Boji sistemlerinin arizalarini tespit eder ve onarimini yapar.

2.3: Siispansiyon sisteminin arizalarini tespit eder ve onarimini yapar.

2.4 Elektrikli sistem gii¢ ve hareket aktarma organlarinin arizalarini tespit eder ve onarimini yapar.
2.5: Mekanik ve hareket aktarma organlarinin arizalarini tespit eder ve onarimini yapar.

2.6 : Hava iiretim sisteminin arizalarini tespit eder ve onarimini yapar.

2.7: Basingli hava fren sisteminin arizalarini tespit eder ve onarimini yapar.

2.8: Yardimci devreler hava sisteminin arizalarini tespit eder ve onarimini yapar.

2.9:Arag govdesindeki arizalari tespit eder ve onarimini yapar.

2.10: Sasede bulunan yardimer donanimin arizalarini tespit eder ve onarimini yapar.

2.11: Sthhi tesisatin arizalarmi tespit eder ve onarimini yapar.

2.12: Iklimlendirme sisteminin arizalarini tespit eder ve onarimini yapar.

.

Ogrenme Ciktis1 3: Ts sonu islemlerini yapar.
Basarim Olciitleri

3.1 Giinliik ¢aligma programi ger¢eklesmelerinin kontrollerini yapar.
3.2 Is bitiminde donanim Ve is alan1 temizligini yapar.

3.3 Yapilan islerin kayitlarini tutar.

3.4 Yapilan isler hakkinda bilgi verir.

8 | OLCME VE DEGERLENDIiRME

8 a) Teorik Sinav

Sinav test olarak yapilacak olup 4 secenekli en az 20 soru olacaktir. Soru basina 1,5 dakika siire verilir Sinavda
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100 puan iizerinden en az 70 puan almas1 zorunludur.

8 b) Performansa Dayah Sinav

Performansa dayali sinav uygun arag veya uygun deney setleri tizerinde yapilir.

Adayin, basarili sayilabilmesi ig¢in kontrol listesinde belirtilen becerilerin en az %80’ini dogru olarak
sergilemesi ve gergeklestirmesi zorunludur.

8 ¢) Ol¢me ve Degerlendirmeye iliskin Diger Kosullar

Once teorik sinav daha sonra performansa dayali smav yapilir. Teorik sinavda basarili olamayan aday
performans sinavina giremez.

Adayin kendi ve birlikte ¢alistig1 kisilerin can giivenligini tehlikeye sokacak bir davranis gostermesi halinde
siava son verilir ve aday basarisiz sayilir.

9 YETERLILIK BIRIMINI GELISTIREN TCDD’yi Gelistirme ve TCDD Personeli
KURUM/KURULUS(LAR) Dayanisma ve Yardilagsma Vakfi
10 YETERLILIK BIRIMINI DOGRULAYAN MYK Ulastirma, Lojistik ve Haberlesme
SEKTOR KOMITESI Sektor Komitesi
11 MYK YONETIM KURULU ONAY TARIHI VE 25/12/2013-2013/110
SAYISI
EKLER
EK [B2]-1: Yeterlilik Biriminin Kazandirilmasi igin Tavsiye Edilen Egitime iliskin Bilgiler
Egitimin Icerigi:
1.1.Rayl Sistem Araglarinin Mekanik Aksami ve Sasi Yardimci Elemanlari
1.2. Yiiriitme Takimlar1 ve Boji Sistemleri
1.3. Pnomatik ve Diger Fren Sistemleri
1.4. Guig ve Hareket Aktarma Organlart
1.5.Diger Mekanik Aksamlar
1.6. Basingli Havanin Uretilmesi ve Hazirlanmasi
1.7. Ceken Araglarda Basingli Havanin Fren Sisteminde Kullanilmasi
1.8. Cekilen Araglarin Fren Sistemini Olusturan Pnématik Pargalar
1.9. Cekilen Araglarin Fren Sistemini Olusturan Mekanik Pargalar
1.10. Ceken Araglarda Havanin Yardimci Devrelerde Kullanilmasi
1.11. Rayl Sistem Araglar1 Sogutma Sistemi ve Elemanlari
1.12. Rayl Sistem Araglar1 Isitma Sistemleri ve Elemanar1
1.13. Rayl Sistem Araglar1 Diger Tesisatlar ve Elemanlari
EK [B2]-2: Yeterlilik Biriminde Belirtilen Degerlendirme Araglari ile Olgiilen Basarim
Olgiitlerine iliskin Tablo
a) BILGILER
Yeterlilik
- ‘ lijlglll? Birimi Degerlendirme
No Bilgi Ifadesi Béliim B.;tsarl.r.n Araci
Olgiitii
BG.1 Yapacagi ise uygun arag, gere¢ Ve malzemeyi bilir D4.1 1.4 T
BG.2 Bakim i¢in gerekli yedek pargalarin neler oldugunu agiklar. D4.1 1.7 T
BG.3 Bakim sirasinda takip edilecek islem sirasini bilir D3.3 1.6 T
BG.4 Rayl1 sistem araglarini ve dzelliklerini bilir. F 2.1 T
BG.5 Tekerlek takimlarinin galigma prensibini ve pargalarini bilir. F8 2.1 T
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BG.6 Boji sistemlerinin ¢alisma prensibini ve pargalarini bilir. F9 2.2 T
BG.7 Siispansiyon sistemi ¢alisma prensibini ve parcalarini bilir. F10 2.3 T
BG.8 Elekt(ik_li_sistem giic ve hareket aktarma organlarinin ¢aligma F11 2.4 T
prensibini ve pargalarini bilir.
BG.9 Mekanik gii¢ ve hareket aktarma organlarinin ¢alisma prensibini F12 2.5 T
ve parcalarini bilir.
BG.10 Rayl1 sistem araglarinin hava {iretim sisteminin ¢aligma prensibini F14 2.6 T
ve parcalarini bilir.
BG.11 Pnomatik prensipleri ve sistemlerini bilir. F14 2.7 T
BG.12 Hava sartlandirma yontemlerini bilir. F14 2.7 T
BG.13 Rayh.si.stgm araglarinin basingli hava fren sisteminin ¢alisma F15 28 T
prensibini ve parcalarini bilir.
BG.14 Rayh.si_stfem araglarinin govdesini olusturan pargalarin ¢alisma F17 29 T
prensibini ve parcalarimi bilir.
BG.15 Rayl sistem.a.raglarlmn sthhi tesisatinin ¢alisma prensibini ve F19 211 T
parcalarini bilir.
BG.16 Sogutma gazi ¢esit ve ozelliklerini bilir. F20 212 T
BG.17 Baglanti elemanlarini bilir. F21 2.10 T
BG.18 Sizdirmazlik elemanlarini bilir. F21 211 T
BG.19 F8,9,1
0,11,1
2,141 | 2.1,2,3/4,
Katalog kullanmasini bilir. 516,1 | 5,6,7,8,9, T
7,18,1 | 10,11,12
9,20,2
1
BG.20 F8,9,1
0,111
2,141 | 2.1,2,3,4,
Olg¢me yontemleri ve standart dlciileri bilir. 516,1 | 5,6,7,8,9, T
7,18,1 | 10,11,12
9,20,2
1
BG.21 F8,9,1
0,111
2,141 | 2.1,2,3,4,
Olgiilen degerleri referans degerlerle karsilagtirmasini bilir. 516,1 | 5,6,7,8,9, T
7,18,1 | 10,11,12
9,20,2
1
BG.22 F8,9,1
0,11,1
2,141 | 2.1,2,3,4,
El ve g6z ile muayene esaslarini bilir. 516,1 | 5,6,7,8,9, T
7,18,1 | 10,11,12
9,20,2
1
BG.23 58121 2.1,2,3,4,
Parca sokme ve takma yontemlerini bilir. v 5,6,7,8,9, T
214,1 10,11,12
5,16,1 T
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7,18,1
9,20,2
1
BG.24 F8,9,1
0,11,1
2,141 | 2.1,2,3,4,
Test cihazlarmi kullanma ve yorumlamay bilir. 5,16,1 | 5,6,7,8,9, T
7,18,1 | 10,11,12
9,20,2
1
BG.25 F8,91 | 2.1,2,3/4, T
0,11,1 | 5,6,7,8,9,
2,141 | 10,11,12
Teknik resim okumasini bilir. 5,16,1
7,18,1
9,20,2
1
BG.26 F8,91 | 2.1,2,3/4, T
0,11,1 | 5,6,7,8,9,
2,141 | 10,11,12
Temel mekanik islemleri bilir. 5,16,1
7,18,1
9,20,2
1
BG.27 F8,91 | 2.1,2,3/4, T
0,11,1 | 5,6,7,8,9,
2,141 | 10,11,12
Yedek parga gesit ve ozelliklerini bilir. 5,16,1
7,18,1
9,20,2
1
BG.28 | Is sonunda, kullandig: alet ve gereglerin bakimlarinin nasil G2.2 3.2 T
yapilacagini bilir.
BG.29 | Yapilan islerle ilgili kayit tutmasi gerektigini bilir. G3 3.3 T
BG.30 | Yapilan iglerle ilgili amirlerini bilgilendirmesi gerektigini bilir. G4.2 3.4 T
b) BECERI VE YETKINLIKLER
; Yeterlilik
) UMS ligili | Birimi Degerlendirme
No Beceri ve Yetkinlik Ifadesi Boliim Basarim Araci
Olciitii
BY.1! Caligma ortaminin 6zelliklerini belirler. D3 1.3 P
BY.2 Calisacag alet ve edevati tespit ederek ¢alisir durumda D4.1 14 P
olduklarin1 kontrol eder.
BY.3! Tekerlek takimlarini inceleyerek tekerlek yuvarlanma F8.1,2
yiizeyindeki sekil bozukluklarini (diizlesme, ¢apaklanma, o 21 p
pullasma) tespit eder. Torna edilerek arizanin giderilmesi igin
tekerlek torna tinitesine gonderir.
BY.4! Tekerlek takimlarina tahribatsiz muayene spn}lqunda F8.3 21
tespitedilen Catlak tekerlek takimlarini degistirir.
BY.5! Aks rulmanlarinin sicakliklarini dlgerek, fazla isinanlart tespit F8.5 2.1
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eder. Rulmanlari asir1 1sinan tekerlek takimlarini degistirir.

BY.6' | Aks muhafaza ve yaglama kutularin1 gozle inceleyerek hasarli F8.6
olanlari tespit eder. Hasarli aks muhafaza ve yaglama kutularini 2.1 P
degistirir.

BY.7! | Aks ile sase arasindaki baglantiy1 saglayan parcalari F8.7
inceleyerek hasarli olanlar tespit eder. Hasarli parcalart 2.1 P
degistirir.

BY.8 Boji gdvdesini ve baglanti pargalarin1 gozle inceleyerek hasar F9.1,2 29 =
tespiti yapar. '

BY.9' | Hasarli bojilerin ve baglant1 pargalarinin kaynakla onarimini F9.1,2 29
yaptirir. '

BY.10' | Onarim miimkiin olmayan bojileri degistirir F9.1,2 2.2

BY.11' | Asinma plakalarini, kauguk takozlari, boji gobek plakalarini ve F9.3
toz koruma lastiklerini inceleyerek hasarli olanlari tespit eder. 2.2 P
Hasarli parcalar degistirir.

BY.12' | Boji tizerindeki ekipmanlar1 gozle inceleyerek hasarli olanlari F9.4,5 29 )
tespit eder. Hasarl1 olan parcalarini degistirir. '

BY.13!| Siispansiyon sistemini olugturan elemanlar1 inceler. Hasarli F10.1 23 P
olanlari tespit edip degistirir. '

BY.14! | Siispansiyon sisteminin sase baglanti parcalarini inceler. F10.2 23 P
Hasarli olanlar tespit edip degistirir '

BY.15' | Cer motoru tasiyici yataklarinin 1sisin 6lgerek, ilgili aracin F11.1,2 24 P
katalog degerleriyle karsilastirir.. '

BY.16' | Asiriisman tasiyic yataklar: degistirir F11.1,2 24 P

BY.17 yatak yaglayicilarini gozle inceleyerek kirli ve hasarli olanlar F11.1,2 2.4 P
tespit eder ve degistirir. '

BY.181 | Yagmu (kirli ve rengi bozulmus) ve yag seviyesini kontrol F11.1,2 24 =
ederek yagi eksikse tamamlar veya degistirir. '

BY.19 | Cer motoru disli kutularmi gozle inceleyerek hasarli olanlar F11.3,4,5, 24 p
tespit eder. 6,7 '

BY.20" | Hasarl olanlarin onarimini yaptirir veya onarimi miimkiin F11.3,4,5, 24 =
olmayanlari degistirir 6,7 '

BY.21' | Digli kutusu yag seviye ve sizdirmazlik kontroliinii yapar. F11.3,4,5, 24 =
arizali olanlar1 degistirir. 6,7 '

BY.22' | Cer motor tasiyici lastik yastiklarini, cer motoru aski tertibatini F11.8 24 p
gozle inceleyerek hasarli olanlari tespit eder. degistirir. '

BY.23! | Tekerlek takimindaki cer dislisini gézle inceleyerek hasar F11.9 24 p
tespiti yapar. Cer dislisi hasarliysa tekerlek takimini degistirir. '

BY.24! | Cer motorundaki pinyon dislisini gozle inceleyerek hasar F11.10
tespiti yapar. Pinyon dislisi hasarliysa cer motorunu/pinyon 24 P
dislisini degistirir.

BY.25' | Sanzimani, sanziman kavrama ve saftlarini, aks sanzimanlarini F12.1
ve kardan saftlar1 gozle inceleyerek hasarli olanlar1 tespit eder. 2.5 P
Hasarli olanlan degistirir.

BY.26 Sanzimanin, sanziman kavrama ve saftlarinin, aks F12.2,3,4
sanzimanlarinin ve kKardan saftlarin baglanti elemanlarini
inceleyerek eksik, hasarli, gevsek baglant1 elemanlarini tespit 25 P
eder. Eksik baglant1 elemanlarini tamamlar. Gevsek baglanti
elemanlarim sikar. Hasarl1 olanlan degistirir.

BY.27 Sanziman yag seviyesini kontrol eder yag: eksikse tamamlar. F12.2,3,4 2.5

BY.28 Sanzimanin devir ve kademe ayarlarini kontrol ederek, devir ve F12.5 25
kademe ayarlarini yapar. '

BY.29' | Salgili oldugu tespit edilen saftlar1 degistirir. F12.3 2.5

BY.30! | Kompresor, kompresor tahrik sistemindeki saft ve kayislari, F14.1
basingli hava ana sogutucusu, hava sartlandirici sistemi ana
hava depolarini, basing emniyet ventillerini, tahliye ventillerini, 2.6 P

manometreleri gozle inceleyerek hasarli olanlar1 tespit eder.
Hasarli olanlar1 degistirir.
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BY.31

Kompresor yag seviyesini kontrol eder. Yagi eksikse tamamlar.

F14.3

2.6

BY.32

Hava sartlandirici sivi seviyesini kontrol eder. Hava
sartlandirici s1vi eksikse tamamlar.

F14.4

2.7

BY.33

Ana hava deposu tahliyelerini agarak depo icerisindeki su ve
pislikleri bosaltir. Yag ayiricisini temizler.

F145,6

2.7

BY.34!

Ana depo manometrelerini kontrol eder. Deger gostermeyen
manometreleri degistirir.

F14.7

2.7

BY.35?

Bosa doniis sistemin iptal ederek basing emniyet ventillerini
test eder. uygun olmayan basing emniyet ventillerini degistirir.

F14.13

2.7

BY.36

Kompresor ¢alisma sesini ve emis sesini dinleyerek kontrol
eder.

F14.10

2.7

) ) ) ) T | T

BY.37*

Kompresor verimini manometreden takip ederek kontrol eder.
Normal caligma sesinden bagka ses yapan ve verimi diisiik
kompresorii degistirir.

F14.11,12

2.7

BY.38

Otomatik tahliye ventillerinin ¢alismasini kontrol eder.
Calismayanlar1 degistirir.

F14.14

2.7

BY.39!

Dinleyerek, sistemde hava kagagina sebep olan hasarli boru ve
hortumlari tespit eder. Hasarli olanlar1 degistirir.

F14.15

2.7

BY.40

Hava iiretim sisteminin baglanti elemanlarin1 gozle inceleyerek
eksik, hasarli, gevsek baglanti elemanlarini tespit eder. Eksik
baglanti elemanlarin1 tamamlar Hasarli baglanti elemanlarini
degistirir Gevsek baglant1 elemanlarini sikar.

F14.16

2.7

BY.41

Endirekt fren muslugu, direkt fren muslugu, kondiivit bekgisi
ve ana depo bekgisini, kondiivit ve fren silindiri
manometrelerini gozle inceleyerek hasarli olanlari tespit eder.

F15.1

2.7

BY.42

Yardimc1 hava depolarini, Ikili valfi (Dublvalf), Idare
ventilini(triblvalf), Toz ¢antasini, Fren regiilatoriinii, Fren
silindirlerini gozle inceleyerek hasarli olanlari tespit eder.

F15.2

2.7

BY.43

Acik-kapali degistirme tertibatini, Yiik-Yolcu (G-P Muslugu)
tertibat1 ve kolunu Otomatik yiik degistirme tertibatim1 Yiik
Degistirme Kutusu ve Bos-Dolu kolunu, Imdat muslugu ve
irgdat freni tertibatim gozle inceleyerek hasarli olanlari tespit
eader.

F15.3

2.8

BY.44

Fren gubuklarini, garik, sabo Fren disklerini, kampanalarini ve
balatalar1 gézle inceleyerek gozle inceleyerek hasarli olanlari
tespit eder.

F15.4

2.8

BY.45

Hava agma-kapama (Akerman )musluklari ve baglanti
hortumlarini gézle inceleyerek hasarli olanlari tespit eder.

F15.5

2.8

BY.46

Susta yiiklil park frenini ve el freni tertibatin1 gdzle inceleyerek
go6zle inceleyerek hasarli olanlar1 tespit eder.

F15.6

2.8

BY.47

Kagaga sebep olan hasarli pnomatik baglanti elemanlari,
cekvalf, elektrovalf, musluklar, borular, flaslar ve sizdirmazlik
elemanlarim inceleyerek tespit eder.

F15.8

2.8

BY .48

Fren silindiri Reglaj ayarini(sia boyu) dlgerek, ilgili aracin
katalog degerleriyle karsilastirir. Katalog degerlere uygun fren
silindiri reglaj ayari(sia boyu) yapar.

F15.10

2.8

BY.49

Ayar Cantasi ile kondiivit basincini yiikseltip diisiirerek ayar
cantasinin ¢aligma kontroliinii yapar.

F15.11

2.8

BY.50*

Endirekt fren muslugu kademeli olarak ¢evrildiginde aracin ve
dizinin frenlemeye gegmesini ve ¢dzmesini test eder. Gorev
yapmayan endirekt fren muslugunu degistirir.

F15.13

2.8

BY.511

Direkt fren muslugu ¢evrildiginde aracin frenlemeye gegmesini
ve ¢ozmesini test eder. Gorev yapmayan direkt fren muslugunu
degistirir.

F15.14

2.8

BY.52!

Piirj6r sisteminin ¢alismasini test eder. Piirjor gorev yapmazsa
elektro valf ini degistirir.

F15.15

2.8

BY.53

Cam silici kollarini, cam silecek lastiklerini gozle inceleyerek
hasarli olanlari tespit eder. Hasarli cam silici kollarini, cam
silecek lastiklerini degistirir.

F16.1

2.8

BY.541

Cam silecek motorunu ve bugu onleyici sistemi test ederek
calismasini kontrol eder. Calismayan cam silecek motorunu ve

F16.2

2.8
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bugu 6nleyici sistemi degistirir.

BY.55¢

Olii adam Sistemini (Totman Sistemi) ve ATS Sistemini test
ederek ¢aligsmasini kontrol eder. Gérev yapmayan Olii adam
Sisteminin (Totman Sistemi)ve ATS sisteminin elektrovalf ve
bosaltma valflerini degistirir

F16.3

2.8

BY.56

Patinaj onleme sistemini test kontrol eder. Kumlama yapmaz
ve fren silindirlerine giden havay1 kesmezse elektro valfleri
degistirir.

F16.5

2.8

BY.57*

Haval1 kornay1 gozle inceleyerek hasar tespiti yapar. Hasarli
kornay degistirir.

F16.9

2.8

BY.581

Soguk sevk muslugunu test ederek ¢alismasini kontrol eder.
Gorev yapmayan soguk sevk muslugunu degistirir.

F16.11

2.8

BY.59

Ileri-geri diizenegini, radyatdr panjur kumandasini, boden
yaglama sistemini ve sanziman kumandasini test ederek
calismasini kontrol eder. Gorev yapmayanlarin elektrovalflerini
degistirir

F16.12

2.8

BY.60

Yardimec1 devreler pndmatik baglanti elemanlarim gozle
inceleyerek eksik, hasarli, gevsek baglant1 elemanlarini tespit
eder. Eksik baglant1 elemanlarin1 tamamlar. Hasarli baglanti
elemanlarini degistirir. Gevsek baglanti elemanlarini sikar.

F16.14

2.8

BY.61

Kumanda mahalli (markiz) taban, tavan ve duvarlardaki
kaplamalar1 Siiriicii koltuklarini, Pencere gercevelerini,
camlari, cam fitillerini, agma kapama kollarin1 gozle
inceleyerek hasarli olanlar1 tespit edebilir ve degistirir.

F17.4,5,6

2.9

BY.62

Cekilen araglarin dikmelerini, yan cidarlarini, tavanlarini,
tabanlarini, kap1 ve kapaklarini gozle inceleyerek hasarlt
olanlari tespit eder. Hasarli aksamin kaynakla onarimin
yapabilir, onarimi miimkiin olmayan aksami degistirir.

F17.7

2.9

BY.63

Cekilen araglarin i¢ kaplamalarini, I¢ ve dis kapilari, kap1
fitillerini, menteselerini ve kollarini, yatak, koltuk ve oturma
yerlerini, yolcu tutamaklarini, Koriikleri ve gegis saclarini,
gozle inceleyerek hasarli olanlari tespit eder onarimini yapar
miimkiin degilse degistirir.

F17.9

2.9

BY.64

Kanca kavramali ara¢ baglanti sisteminin cer kancasi, cer
gubugu, cer sustasi, kosum biyeli, vidali kogsum mili, kosum
somunu ve kosum iizengisini gozle inceleyerek hasarli olanlari
tespit eder. Hasarli kanca kavramali ara¢ baglanti sistemi
elemanlarim degistirir.

F18.1

29

BY.65

Otomatik ve yar1 otomatik kavramali arag baglanti elemanlarini
(kavrama dili, ¢6zme kolu, sustalar) gozle inceleyerek hasarli
olanlari tespit eder. Hasarli otomatik ve yar1 otomatik
kavramali ara¢ baglanti elemanlarini degistirir.

F18.3

2.9

BY.66

Davarkovanlari(sazbiif), tamponlar1 ve Siipiirgelikleri gozle
inceleyerek hasarli olanlari tespit eder.

F18.5

2.10

BY.67

Hasarli davarkovanlarin, tamponlarin ve Siipiirgelikleri
(sazbiif) kaynakla onarimini yapar.

F18.5

2.10

BY.68!

Davarkovanlarin(sazbiif), tamponlarin ve Siipiirgelikleri ray
seviyesinden yiiksekligini 6lgerek ilgili aracin katalog
degerleriyle karsilastirir, ve yiikseklik ayarlarini yapar.

F18.6

2.10

BY.69*

Basamak ve korkuluklari inceleyerek hasarli olanlari tespit
eder. Hasarl1 basamak ve korkuluklarin kaynakla onarimini
yapar. Onarim1 miimkiin olmayan basamak ve korkuluklari
degistirir.

F18.11

2.10

BY.70!

Kuplor aski tertibatlari, manevraci tutamagi, halat baglama
kancalarini gozle inceleyerek hasarli olanlar tespit eder.
Hasarli kuplor aski tertibatlari, manevraci tutamagi, halat
baglama kancalarimi kaynakla onarimini yapar. Onarimi
miimkiin olmayan kuplor aski tertibatlari, manevraci tutamagi,
halat baglama kancalarini degistirir.

F18.12,13
14

2.10

BY.71

Sasede bulunan yardime1 donanimin baglanti elemanlarini
inceleyerek eksik, hasarli, gevsek baglant1 elemanlarini tespit

F18.15

2.10
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eder. Eksik baglanti elemanlarini tamamlar. Hasarli baglanti
elemanlarini degistirir. Gevsek baglanti elemanlarini sikar.

BY.72! Su depolarini, SU pompalarini ve membranlari inceleyerek
hasarl1 olanlari tespit eder. Hasarl1 su depolarini, su
pompalarini Ve membranlart degistirir.

F19.1

2.10

BY.73 Su tesisatinin, su depolarinin ve sase alt1 1sitma paketinden
gelen kanallarin izolasyonlarini gozle inceleyerek hasarli
olanlari tespit eder. Hasarli izolasyonlari degistirir.

F19.2

2.10

BY.74 Tesisat iizerindeki sofben, hidrofor, armatiir ve musluklari
inceleyerek hasarli olanlar1 tespit eder. Hasarli sofben,
hidrofor, armatiir ve musluklar1 degistirir. Tesisattaki filtreleri
gobzle inceleyerek hasarli olanlari tespit eder. Hasarli filtreleri
degistirir.

F19.3,4

2.11

BY.75' | Tesisatta su kaybina sebep olan boru, vana ve baglanti
elemanlarin1 gézle inceleyerek hasarli ve gevsek olanlar tespit
eder. Hasarl1 boru, vana ve baglanti elemanlarini degistirir.

F19.7

2.11

BY.76 Katalitik 1sitma sistemi kazanini, borularini vanalarini ve
radyatorlerini gozle inceleyerek hasarli olanlari tespit eder.
Hasarli donanim aksamini degistirir.

F20.1

2.11

BY.77 Havalandirma panjurlari, panjur elektrovalflerini, panjur hava
hatt1 borularini inceleyerek hasarli olanlar1 tespit eder. Hasarli
havalandirma panjurlari, panjur elektrovalflerini, panjur hava
hatt1 borularimi degistirir.

F20.3

2.12

BY.78 Klima kompresdriinii, evaporator iinitesini, 1sitma iinitesini,
kondanser iinitesini inceleyerek hasarli olanlar1 tespit eder.
Hasarli olanlar1 degistirir. Kirli hava filtrelerini degistirir.

F20.5

2.12

BY.79! Klima sisteminde sogutma gazini, sivi hatti izleme camindan
gozle inceleyerek eksilme belirtisi (kabarcik) ve nemlenme
belirtisi (renk degisimi) kontrolii yapar. Eksilme belirtisi
(kabarcik) varsa sisteme sogutma sivisi basar. Nemlenme
belirtisi (renk degisimi) varsa sogutma gazini degistirir

F20.8,9,1
0

2.12

BY.80 | Giinliik ¢aligma programinin ger¢eklesme oranlarini kontrol
eder.

Gl

3.1

BY.81 | Is bitiminde alet ve edevatlarin genel temizligini yaparak
yerlerine kaldirir.

G2.2

3.2

BY.82 | Yapilan islerin kayitlarini tutarak ilgili birimlere bilgi verir.

G3

3.3

(Y Performansa dayali sinav esnasinda senaryolar iizerinden aday1 agiklamaya yonlendiren sorular sorularak da aday

oOlgiilebilir. Bu durumda, aday verdigi sozlii cevaplar lizerinden degerlendirilir.
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(Periyodik) Bakim

13UY0186-4/B3 RAYLI SISTEM ARACLARINDA DiZEL MOTOR (PERIYODIK) BAKIM

YETERLILIK BiRiMi

1 | YETERLILIK BiRiMi ADI | Rayli Sistem Araglarinda Dizel Motor (Periyodik) Bakim
2 | REFERANS KODU 13UY0186-4/B3
3 | SEVIYE 4
4 | KREDI DEGERI -

A)YAYIN TARIHI 25/12/2013

B)REVIZYON NO/TADIL | Rev. No: 00
5 |NO Tadil No: 01

TcgggiiZYON/ TADIL 01 No’lu Tadil 10/06/2020-1570

6 | YETERLILIK BIRIMINE KAYNAK TESKIL EDEN MESLEK STANDARDI

12UMS0281-4 Rayl Sistem Araglart Mekanik Bakim Ve Onarimcis1 Ulusal Meslek Standardi

7 | OGRENME CIKTILARI

Qgrenme Ciktisi 1: i§ oncesi hazirhklar vapar.

Basarim Olciitleri

1.1: Kisisel hazirlik yapar.

1.2: Calisma alaninin 6zelliklerini belirler.

1.3: Gerekli arag, donanim ve malzemeyi ¢alismaya hazirlar.
1.4: Calisma donanimlarinin ¢aligabilirlik durumlarini denetler.
1.5: Is organizasyonunu yapar.

1.6: Aracin bakim /onarim yontem ve tekniklerini belirler.

Ogrenme Ciktis1 2: Rayh sistem araclarinin dizel motoruna periyvodik bakim yapar.

Basarim Olgiitleri

2.1: Dizel motor egzoz donanimina periyodik bakim yapar.

2.2: Dizel motor emme donanimina periyodik bakim yapar.

2.3: Dizel motor yakit donanimina periyodik bakim yapar.

2.4: Dizel motor sogutma donanimina periyodik bakim yapar.

2.5: Dizel motor yaglama donanimina periyodik bakim yapar.

2.6: Dizel motor pargalarina periyodik bakim yapar.

2.7: Dizel motor kumanda-kontrol sistemine periyodik bakim yapar.
Ogrenme Ciktis1 3: Is sonu islemlerini yapar.

Basarim Olgiitleri

3.1: Giinliik caligma programi gerceklesmelerinin kontrollerini yapar.
3.2: Is bitiminde donanim ve is alan1 temizligini yapar.

3.3: Yapilan islerin kayitlarini tutar.

3.4: Yapilan isler hakkinda bilgi verir.

8 | OLCME VE DEGERLENDIRME

8 a) Teorik Smav

Sinav test olarak yapilacak olup 4 se¢enekli en az 20 soru sorulacaktir. Soru basina 1,5 dakika stire verilir.
Sinavda 100 puan tizerinden en az 70 puan alinmasi zorunludur.

8 b) Performansa Dayah Sinav

Performansa dayali sinav uygun arag veya uygun deney setleri {izerinde yapilir.
Adayin, basarili sayilabilmesi i¢in kontrol listesinde belirtilen becerilerin en az %80’ini dogru olarak
sergilemesi ve gergeklestirmesi zorunludur.
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8 ¢) Ol¢me ve Degerlendirmeye Iliskin Diger Kosullar

Once teorik smav daha sonra performansa dayali siav yapilir. Teorik smavda basarili olamayan aday

performans sinavina giremez.

Adayin kendi ve birlikte ¢alistigi kisilerin can giivenligini tehlikeye sokacak bir davranis gostermesi halinde

siava son verilir ve aday basarisiz sayilir.

YETERLILIK BIRIMINI GELISTIREN

TCDD’yi Gelistirme ve TCDD Personeli

s KURUM/KURULUS(LAR) Dayanigma ve Yardilagma Vakfi
10 YETERLILIiK BIRiIMINI DOGRULAYAN MYK Ulastirma, Lojistik ve Haberlesme
SEKTOR KOMITESI Sektér Komitesi
11 MY K YONETIM KURULU ONAY TARIHI ve 95/12/2013-2013/110
SAYISI
EKLER
EK [B3]-1: Yeterlilik Biriminin Kazandirilmasi igin Tavsiye Edilen Egitime iliskin Bilgiler
Egitimin Icerigi:
1. Rayl Sistem Araglar1 Dizel Motor Teknolojisi
2. Rayli Sistem Araglar1 Dizel Motor Sogutma Sistemi
3. Rayli Sistem Araglar1 Dizel Motor Egsoz ve Baca Sistemleri
4. Rayl Sistem Araglar1 Dizel Motor Yaglama Sistemi
EK [B3]-2: Yeterlilik Biriminde Belirtilen Degerlendirme Araglar ile Olgiilen Basarim
Olgiitlerine iliskin Tablo
a) BILGILER
Yeterlilik
) lIJlNlIl? Birimi Degerlendirme
No Bilgi Ifadesi 8 Basarim Araci
Boliim o
Olgiitii
BG.1 Yapacagi ise uygun arag, gere¢ ve malzemeyi bilir D4.1 1.4 T
BG.2 Bakim i¢in gerekli yedek pargalarin neler oldugunu agiklar. D4.1 1.7 T
BG.3 Bakim sirasinda takip edilecek islem sirasini bilir D3.3 1.6 T
BG.4 Rayl1 sistem araglarinda kullanilan dizel motorlart bilir. E 21 T
BG.5 Egzoz donaniminin galisma prensibini ve parcalarini bilir. El 21 T
BG.6 Emme donaniminin ¢alisma prensibini ve pargalarin bilir. E2 2.2 T
BG.7 Yakit donaniminin galisma prensibini ve pargalarini bilir. E3 2.3 T
BG.8 Yakit ve yanma ozelliklerini bilir. E3 2.3 T
BG.9 Sogutma donaniminin ¢aligma prensibini ve pargalarint bilir. E4 24 T
BG.10 Eﬁ?rutma suyu 6zelliklerini ve sogutma suyu sartlandirma yontemlerini E4 24 T
BG.11 | Yaglama donaniminin galigma prensibini ve pargalarin bilir. ES 25 T
BG.12 Madeni ve sentetik yaglarin ¢esit ve dzelliklerini bilir. ES 25 T
BG.13 | Motor pargalarinin ¢aligma prensibini bilir. E6 2.6 T
BG.14 | Motor pargalarint bilir. EG6 2.6 T
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E1,2,3
BG.15 | Baglanti elemanlarini bilir. 4,5,6, 2.6 T
7
E1,2,3
BG.16 | Sizdirmazlik elemanlarini bilir. ,4,5,6, 2.6 T
7
E1,2,3
BG.17 Katalog kullanmasini bilir. 4,5,6, 2.6 T
7
E1,2,3
BG.18 Olgme yontemleri ve standart 6lgiileri bilir. 4,5,6, 2.6 T
7
E1,2,3
BG.19 Olgiilen degerleri referans degerlerle karsilagtirmasini bilir. 45,6, 2.6 T
7
E1,2,3
BG.20 El ve goz ile muayene esaslarini bilir. 45,6, 2.6 T
7
E1,2,3
BG.21 | Parga sokme ve takma yontemlerini bilir. 4,5,6, 2.6 T
7
E1,2,3
BG.22 | Test cihazlarin1 kullanma ve yorumlamayi bilir. 4,5,6, 2.6 T
7
E1,2,3
BG.23 | Catlak muayene yontemlerini bilir. 4,5,6, 2.6 T
7
E1,2,3
BG.24 | Teknik resim okumay1 bilir 4,5,6, 2.6 T
7
E1,2,3
BG.25 Hareketli pargalar1 alistirmay1 bilir. ,4,5,6, 2.6 T
7
E1,2,3
BG.26 | Yedek parca gesit ve ozelliklerini bilir. 4,5,6, 2.6 T
7
BG.27 Dizel motor !(gmanda- kontrol sisteminin galisma prensibini ve E7 26 T
parcalarini bilir.
BG.28 | Pnomatik prensipleri ve sistemlerini bilir. E7 2.7 T
BG.29 | Elektromanyetik valflerin ¢aligma prensibini bilir. E7 2.7 T
BG.30 Ls_ IS_Onunda, kullandig alet ve gereglerin bakimlarinin nasil yapilacagimi | G2.2 27 T
Hir
BG.31 | Yapilan islerle ilgili kayit tutmasi gerektigini bilir. G3 3.2 T
BG.32 | Yapilan islerle ilgili amirlerini bilgilendirmesi gerektigini bilir G4.2 3.3 T
b) BECERI VE YETKINLIKLER
Yeterlilik
_ - . lIJl'gvlll? Birimi Degerlendirme
No Beceri ve Yetkinlik Ifadesi Boliim Bflsaf‘l.l.l‘l Araci
Olgiitii
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BY.1 Caligma ortaminin 6zelliklerini belirler. D3 13 P
BY.2 Calisacag alet ve edevati tespit ederek ¢alisir durumda olduklarini D4.1 1.4 P
kontrol eder.
BY.3! Egzoz manifoldlarini, susturucularini, izolasyonlarini,bacalarini arag E1.1,2 21 )
tizerinden soker. '
BY .4 Egzoz manifoldlarimi, susturucularini, bacalarini inceleyerek hasarsiz E1l.3 21 P
ve saglam durumda oldugunu kontrol eder. '
BY.5! Egzoz manifoldlarimi, susturucularini, bacalarini temizler, iizerlerine E145 21 )
yeni izolasyonlarimi sararak Arag iizerine monte eder. '
BY.6 Araci caligtirarak, egzoz kacagi kontrolii yapar. E1,6 2.1 P
BY.7! Emme manifoldlarini, siipersarj donanimini (turbosarj,blower), emme E2.1
havasi sogutma donanimini (Intercooler) ,siipersarj manometrelerini 2.2 P
arag lizerinden soker.
BY.8 E2.2
Emme manifoldlarini inceleyerek hasarsiz ve saglam durumda 29 p
olduklarin1 kontrol eder. '
BY.9! Siipersarj manometrelerini test standinda test eder. E2.3 2.2 P
BY.10 Emme manifoldlarini temizler. E24 2.2 P
BY.11 Stipersarj sisteminin(turbosarj,blower) fanlarin1 kontrol eder. E2.5 2.2 P
BY.12'| Emme havasi sogutma donaniminin (Intercooler) hava sogutma E2.6 29 p
kanallarin1 temizler. :
BY.13 | Arag lizerindeki hava emis kanallarin1 temizler. Hava filtrelerini E2.7,8 29 P
degistirir. '
BY.14 Emme manifoldlarini, siipersarj donanimini (turbosarj,blower), emme E2.9
havas1 sogutma donanimini (Intercooler) ,siipersarj manometrelerini 2.2 P
arag lizerine monte eder.
BY.15 Araci galigtirarak, emme havasi kagak kontrolii yapar. E2.10 2.2
BY.16 Siipersarj manometrelerinin gosterdigi degeri referans degerlerle E2.11 29
karsilagtirir. '
BY.17*| Yakit donanimi boru ve hortumlarini, algak basing yakit pompasini, E3.1
yakit enjeksiyon pompasini, enjektorleri, yakit filtrelerini, yakat 2.3 P
manometrelerini arag tizerinden soker.
BY.18 | Yakit donanimin inceleyerek hasarsiz ve saglam durumda olduklarin1 | E3.2 23 p
kontrol eder. '
BY.19 | Yakat filtrelerinin, ig filtre elemanlarini degistirir. E3.4 2.3 P
BY.20' | Enjeksiyon pompasinin ayarmi(enjektorlere gonderdigi yakit miktart E3.5 23 p
ayari),ayar cihazina baglayarak test eder. '
BY.21' | Enjektorleri, enjektor fonksiyon test cihaziyla test eder. E3.7 2.3 P
BY.22' | Algak basing yakit pompasini test standinda test eder. E3.8 2.3 P
BY.23 | Yakit tankini inceleyerek hasarsiz ve saglam durumda oldugunu E3.9 23 p
kontrol eder. -
BY.24 | Yakit ikmal kapak, kapak filtrelerini ve yakit tanki gdstergelerini E3.11 23 p
inceleyerek hasarsiz ve saglam durumda oldugunu kontrol eder. '
BY.25 | Araci calistirarak, gozle yakit kagak kontrolii yapar. E3.15 2.3 P
BY.26 Y akit manometresinin gosterdigi degeri referans degerlerle E3.16 213 p
karsilagtirir. ]
BY.27'| Sogutma donanimi boru ve hortumlarini, devir-daim su pompalarin, E4.2 24 =
radyatorleri,termostatik vanayi soker. '
BY.28 | Su tanklarini inceleyerek hasarsiz ve saglam durumda olduklarin E4.5 2.4 p
kontrol eder. '
BY.29 Su tanklarinin tespit baglantilarin1 gozle inceleyerek eksiksizhasarsiz | E4.6 24 p
ve saglam durumda oldugunu kontrol eder. '
BY.30 Sogutma fanlarini, fan davlumbazlarini, baglanti elemanlarini, E4.7
saftlarini, digli sistemini inceleyerek hasarsiz ve saglam durumda 24 P
olduklarini kontrol eder.
BY.31 Fan saftlarinda salgi 6l¢timii yapar. E4.8 2.4 P
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BY.32 Fan dislilerini katalog degerlere uygun yagla yaglar. E4.9 24 P
BY.33 | Sogutma donanimi elemanlarini arag tizerine monte eder. E4.11 24 P
BY.34 Araci galistirarak, su kagak kontrolii yapar. E4.13 2.4 P
BY.35 Dizel motor yagin atik yag varillerine bosaltir. E5.1 2.5 P
BY.36 | Yaglama donanimi boru ve hortumlarini, yag filtrelerini, yag E5.2
pompalarinin, yag sogutucusunu, yag basing manometresini kontrol 25 P
eder.
BY.37 | Yagfiltrelerinin, ig filtre elemanlarin degistirir. E5.4 2.5 P
BY.38' | Yag basing manometresini test standinda test eder. E5.5 25 P
BY.39 | Yagsogutucusunu i¢ elemanlarini gozle inceleyerek hasarsiz ve E5.6 25 p
saglam durumda olduklarini kontrol eder. '
BY.40!'| Yaglama donanimi elemanlarini arag iizerine monte eder. Motora E5.7,8 25 P
uygun ysg ikmalini yapar. '
BY.41 | Araci caligtirarak, yag kagak kontrolii yapar. E5.9 25 P
BY.42 | Yagpompalarinin basincim 6lgerek ilgili aracin katalog degerleriyle E5.10 25 p
karsilagtirir. '
BY.43!| Motor parcalarini (kiilbiitor kapaklari, silindir bagliklari (silindir E6.1
kapag1), supaplar, supap yaylarkiilbiitorler ve iticileri, silindir ceket 26 P
ve gomlekleri, pistonlar, segmanlar, piston kollari, krank mili ,volan, '
zaman ayar diizenegi diglileri) soker.
BY.44 | Motor blogunu inceleyerek hasarsiz ve saglam durumda oldugunu E6.3 26 p
kontrol eder. '
BY.45 | Gozle inceleyerek silindir ceket ve gomleklerinin, piston, piston kolu E6.4
ve segmanlarin silindir basghigimmn (silindir kapagi),supaplarin,
supaplarin oturma yiizeyinin, supap yaylarinin, kiilbiitor ve iticilerinin 2.6 P
ylizey diizgiinliik, catlaklik, egiklik, ¢izilme ve asinma kontroliinii
yapar.
BY.46 Olgerek, silindir ceket ve gomleklerinin, piston, piston kolu ve E6.5
segmanlarin, silindir bagliginin (silindir kapagi),supaplarin, 26 P
supaplarin oturma yiizeyinin, supap yaylarinin, kiilbiitor ve iticilerinin '
konilik, ovallik, asint1 ve bosluk kontroliinii yapar.
BY.47 | Krank mili ana ve kol muylulari ile ana ve kol yataklarini1 ve yatak E6.7 26 p
pimlerini konilik, ovallik asint1 ve bosluk kontroliinii yapar. '
BY.48 Krank mili, kam mili ve volan eksen salgisini 6lger. E6.8 2.6 P
BY.49 | Gozle inceleyerek ve dlgerek volan asinma kontrolii yapar. E6.9 2.6 P
BY.50 | Zaman ayar diizenegi dislilerini gozle inceleyerek hasarsiz ve saglam | E6.10 26 P
durumda olduklarini kontrol eder. '
BY.51! E6.11,
Motor pargalarin1 uygun torkla monte eder supap ayarlarini yapar. 12 2.6 P
BY.52 | Sistemdeki boru ve hortumlari, gaz pistonu,membran ve gaz kollarim | E7.1,2 27 p
kontrol eder. '
BY.53' | Dizel motor regiilatoriinii gozle inceleyerek hasarsiz ve saglam E7.4,5 27
durumda oldugunu kontrol eder regiilatoriin yagini degistirir. '
BY.54' | Gaz verme ve gaz kesme elektromanyetik valflerinin ¢alismasini test E7.6 57
eder. '
BY.55 | Araci ¢alistirarak dizel motor kumanda- kontrol sistemini test eder. E7.7 2.7 P
BY.56 Dizel motor kumanda havasi kagak kontrolii yapar. E7.8 2.7 P
BY.57 Gostergelerden bakarak motor rélanti ve tam devrini, motor E7.9
devirlerine gore yag ve yakit basing degerlerini not alarak, ilgili 2.7 P
aracin katalog degerleriyle karsilastirir.
BY.58 | Giinliik ¢alisma programinin ger¢eklesme oranlarimi kontrol eder. G1 3.1
BY.59 | Is bitiminde alet ve edevatlarin genel temizligini yaparak yerlerine G2.2 3.2
kaldirir. )
BY.60 | Yapilan iglerin kayitlarimi tutarak ilgili birimlere bilgi verir. G3 3.3

(Y) Performansa dayali sinav esnasinda senaryolar iizerinden aday1 agiklamaya yonlendiren sorular sorularak da aday

olgiilebilir. Bu durumda, aday verdigi s6zlii cevaplar lizerinden degerlendirilir.
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Arizalar1 Tespit Edilmesi ve Onarim

13UY0186-4/B4 RAYLI SISTEM ARACLARINDA DiZEL MOTOR ARIZALARI TESPIT EDILMESI
VE ONARIM YETERLILIiK BiRiMi

1 YETERLILIK BIRiMi ADI 5:}6111 ;ilitlem Araglarinda Dizel Motor Arizalart Tespit Edilmesi
2 REFERANS KODU 13UY0186-4/B4
3 SEVIYE 4
4 KREDI DEGERI -
A)YAYIN TARIHI 25/12/2013
B)REVIZYON NO/TADIL | Rev. No: 00
S NO Tadil No: 01
TCXI;‘;}‘I’FYON’ TADIL 01 No’lu Tadil 10/06/2020-1570
6 YETERLILIK BIRIMINE KAYNAK TESKIL EDEN MESLEK STANDARDI
12UMS0281-4 Rayli Sistem Araglari Mekanik Bakim Ve Onarimcist Ulusal Meslek Standardi
7 OGRENME CIKTILARI

Ogrenme Ciktis1 1: i§ oncesi hazirhklar: vapar.
Basarim Olciitleri

1.1 Kisisel hazirlik yapar.

1.3 Calisma alaninin 6zelliklerini belirler.

1.4 Gerekli arag, donanim ve malzemeyi ¢alismaya hazirlar.
1.5 Calisma donanimlarinin ¢alisabilirlik durumlarini denetler.
1.6 Is organizasyonunu yapar.

1.7 Aracin bakim /onarim yontem ve tekniklerini belirler.

Ogrenme Ciktis1 2: Rayh sistem araclarimin dizel motorunun arizalarim tespit eder ve onarimini yapar.
Basarim Olciitleri

2.1 Dizel motor egzoz donaniminin arizalarini tespit eder ve onarimini yapar.

2.2 Dizel motor emme donaniminin arizalarini tespit eder ve onarimini yapar.

2.3 Dizel motor yakit donaniminin arizalarini tespit eder ve onarimini yapar.

2.4 Dizel motor sogutma donaniminin arizalarini tespit eder ve onarimini yapar.

2.5 Dizel motor yaglama donaniminin arizalarini tespit eder ve onarimini yapar.

2.6 Dizel motor pargalarinin arizalarini tespit eder ve onarimini yapar.

2.7 Dizel motor kumanda- kontrol sisteminin arizalarini tespit eder ve onarimini yapar.

Ogrenme Ciktisi 3: Is sonu islemlerini yapar.

Basarim Olciitleri

3.1: Giinliik galisma programi gerg¢eklesmelerinin kontrollerini yapar.
3.2: Is bitiminde donanim ve is alan1 temizligini yapar.

3.3: Yapilan islerin kayitlarin tutar.

3.4: Yapilan isler hakkinda bilgi verir.

8 OLCME VE DEGERLENDIRME

8 a) Teorik Sinav

Sinav test olarak yapilacak olup 4 segenekli en az 40 soru sorulacaktir. Soru basina 1,5 dakika stire verilir.
Sinavda 100 puan {izerinden en az 70 puan alinmasi zorunludur.

8 b) Performansa Dayal Sinav
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Performansa dayali sinav uygun arag veya uygun deney setleri iizerinde yapilir.
Adayin, basarili sayilabilmesi i¢in kontrol listesinde belirtilen becerilerin en az %80’ini dogru olarak
sergilemesi ve gergeklestirmesi zorunludur.

8 ¢) Olgme ve Degerlendirmeye iliskin Diger Kosullar

Once teorik smav daha sonra performansa dayali smav yapilir. Teorik siavda basarili olamayan aday
performans siavina giremez.
Adayin kendi ve birlikte ¢alistig1 kisilerin can giivenligini tehlikeye sokacak bir davranis gostermesi halinde
sinava son verilir ve aday basarisiz sayilir.

9 YETERLILIK BiRiMiNi GELIiSTIREN TCDD’yi Gelistirme ve TCDD Personeli
KURUM/KURULUS(LAR) Dayanisma ve Yardilagsma Vakfi
10 YETERLILIK BIRIMINI DOGRULAYAN MYK Ulastirma, Lojistik ve Haberlesme
SEKTOR KOMITESI Sektor Komitesi
11 MYK YONETIM KURULU ONAY TARIHI VE 25/12/2013-2013/110
SAYISI
EKLER
EK [B4]-1: Yeterlilik Biriminin Kazandirilmasi igin Tavsiye Edilen Egitime iliskin Bilgiler
Egitimin Icerigi:
1. Rayli Sistem Araglar1 Dizel Motor Teknolojisi
2. Rayli Sistem Araglar1 Dizel Motor Sogutma Sistemi
3. Rayl Sistem Araglar1 Dizel Motor Egsoz ve Baca Sistemleri
4. Rayl Sistem Araglar1 Dizel Motor Yaglama Sistemi
EK [B4]-2: Yeterlilik Biriminde Belirtilen Degerlendirme Araglar ile Olgiilen Basarim
Olgiitlerine iliskin Tablo
a) BILGILER
Yeterlilik
lIJlNlIl? Birimi Degerlendirme
No Bilgi ifadesi 8 Basarim Araci
Boliim B o
Olgiitii
BG.1 Yapacagi ise uygun arag, gere¢ Ve malzemeyi bilir D4.1 14 T
BG.2 Bakim igin gerekli yedek pargalarin neler oldugunu agiklar. D4.1 1.7 T
BG.3 Bakim sirasinda takip edilecek islem sirasini bilir D3.3 1.6 T
BG.4 Rayl1 sistem araglarinda kullanilan dizel motorlari bilir. F 2.1 T
BG.5 Egzoz donaniminin ¢aligma prensibini ve parcalarini bilir. F1 2.1 T
BG.6 Emme donaniminin ¢alisma prensibini ve pargalarini bilir. F2 1.2 T
BG.7 Yakit donaniminin ¢aligma prensibini ve parcalarini bilir. F3 1.3 T
BG.8 Yakit ve yanma ozelliklerini bilir. F3 1.3 T
BG.9 Sogutma donaniminin ¢alisma prensibini ve pargalarini bilir. F4 1.4 T
BG.10 S9gutma suyu @;elliklerini ve sogutma suyu sartlandirma = 14 T
yontemlerini bilir.
BG.11 Yaglama donaniminin ¢aligma prensibini ve pargalarint bilir. F5 1.5 T
BG.12 Madeni ve sentetik yaglarin ¢esit ve 6zelliklerini bilir. F5 1.5 T
BG.13 Motor pargalarinin ¢aligma prensibini ve pargalarini bilir. F6 1.6 T
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BG.14 Catlak muayene yontemlerini bilir. F6 1.6 T
BG.15 Hareketli parcalar1 alistirmayi bilir. F6 1.6 T
BG.16 Dizel motor kl_Jmanda- kontrol sisteminin ¢aligma prensibini ve E7 17 T
parcalarini bilir.
BG.17 Pnomatik prensipleri ve sistemlerini bilir. F7 1.7 T
BG.18 Elektromanyetik valflerin ¢alisma prensibini bilir. F7 1.7 T
- F1,2,3,
BG.19 Baglanti elemanlarini bilir. 4 2.1 T
- F1,2,3,
BG.20 Sizdirmazlik elemanlarin bilir. 457 1.1
BG.21 Izolasyon elemanlarini bilir. F1,5 1.1
- F1,2,3,
BG.22 Katalog kullanmasini bilir. 4567 1.1
~ . . . . . _p F11213l
BG.23 Ol¢me yontemleri ve standart 6lgiileri bilir. 4567 1.1 T
_— - . - - F1,2,3,
BG.24 Olgiilen degerleri referans degerlerle karsilastirmasini bilir. 4567 1.1 T
s . F1,2,3,
BG.25 El ve goz ile muayene esaslarini bilir. 4567 1.1 T
. i s F1,2,3,
BG.26 Parga sokme ve takma yontemlerini bilir. 4567 1.1 T
. . - F1,2,3,
BG.27 Teknik resim okumayi bilir. 4567 1.1 T
. - F1,2,3,
BG.28 Test cihazlarmi kullanma ve yorumlamay bilir. 4567 1.2 T
. . . . . g F11213l
BG.29 Yedek parga ¢esit ve dzelliklerini bilir. 4567 1.1 T
BG.30 Is sonunda, kullandig alet ve gereglerin bakimlarinin nasil G2.2 3.2 T
yapilacagini bilir
BG.31 Yapilan islerle ilgili kayit tutmasi gerektigini bilir. G3 3.3 T
BG.32 Yapilan islerle ilgili amirlerini bilgilendirmesi gerektigini bilir G4.2 3.4 T
b) BECERI VE YETKINLIKLER
Yeterlilik
) lIJlNlIl? Birimi Degerlendirme
No Beceri ve Yetkinlik Ifadesi 21 Basarim Araci
Boliim o
Olgiitii
BY.1 Caligma ortaminin 6zelliklerini belirler. D3 1.3 P
BY.2 Calisacag alet ve edevati tespit ederek ¢alisir durumda olduklarimt | DA4.1 1.4 P
kontrol eder.
Egzoz donanimini kontrol ederek egzoz kayiplarina sebep olan
BY.3 hasarli pargalari tespit eder. F1.1 2.1 P
BY.4! Hasarl1 egz0z manifoldlarini ve bacalar1 degistirir. F1.2 2.1 P
BY.5 Hasarli sizdirmazlik elemanlarini ve izolasyonlari degistirir. F1.2 2.1 P
BY.6 Egzoz donanimini kontrol ederek eksik, hasarli, gevsek baglanti F1.3 2.1 P
elemanlarin tespit eder. Eksik ve hasarli olanlarin yenisini takar.
BY.7 Gevsek baglant1 elemanlarimi sikistirir. F1.3 2.1 P
BY.8! Kirik egzoz saplamalarini uygun metotlarla ¢ikarir. F1.4 2.1 P
BY.9! Gorev yapmayan egzoz susturucularini tespit eder ve degistirir. F1.5 21 P
BY.10 Emme donanimini gézle kontrol ederek emme havasi kayiplarina F2.1 2.2 P
1
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sebep olan hasarli pargalar: tespit eder ve yenisi ile degistir.

BY.11 Hasarli sizdirmazlik elemanlarim degistirir. F2.2 2.2 P
BY.12! Siipersarj sistemini(turbosarj,blower) inceleyerek ve dinleyerek F2.3 2.2 P
yag atmis, hasarlanmis, ses yapan, turbosarj ve blowerleri tespit
eder ve yenisi ile degistirir
BY.13! Emme havasi sogutma donanimini (Intercooler) gozle inceleyerek | F2.5,6 2.2 P
delinmis, tikanmis, hasarli intercooleri tespit eder ve yenisi ile
degistirir.
BY.14 Siipersarj manometrelerini gozle inceleyerek hasarl ve 6lgiim F2.7,8 2.2 P
yapmayan manometreleri tespit eder ve yenisi ile degistirir.
BY.15 Emme donanimini inceleyerek eksik, hasarli, gevsek baglanti F2.9 2.2 P
elemanlarini tespit eder ve yenisini monte eder.
BY.16 Gevsek baglant1 elemanlarimi sikistirir. F2.9 2.2 P
BY.17 Kirli hava filtrelerini tespit eder ve degistirir. F2.10 2.2 P
BY.18 Yakit donanimin1 kontrol ederek yakit kayiplarina sebep olan F3.1,2 2.2 P
hasarli pargalar1 tespit eder. Hasarl1 olan yakit borusu ve
hortumlarini, sizdirmazlik elemanlarini ve yakit deposunu
degistirir.
BY 19 Yakit manometresini gdzle inceleyerek hasarli ve 6l¢iim F3.3 23 p
' yapmayan manometreyi tespit eder ve yenisi ile degistirir. '
BY.20 | Yakit basinci diisiikse, yakat filtrelerini degistirir. F3.5 2.3 P
BYy.21! Algak basing yakit pompasini test standinda test eder. F3.6 2.3 P
BY.22 Ilgili aracin katalog basing degerini vermeyen yakit pompasini F3.7 2.3 P
degistirir.
BY.23 Yakit basinci yiiksekse ayar valfinden katalog degerlere uygun F3.8 2.3 P
basinca ayarlar.
BY.24 | Yakit pompasi iizerinden sistemin havasini alir. F3.9 2.3 P
BY.25 Motor sesini dinleyerek ve egzoz dumanini gozle inceleyerek F3.10 2.3 P
yakit enjeksiyon pompasi Ve enjektor arizalarim tespit eder.
BY.26! Enjeksiyon pompasini ayar cihazina baglayarak ayarlar. F3.11 2.3 P
BY.27! Enjektorleri, enjektor fonksiyon test cihaziyla test eder, ayarlarim | F3.12, 2.3 P
yapar gorev yapmayan enjektor memelerini degistirir. 13
BY.28 Gorev yapmayan vana ve ¢ekvalfleri tespit eder ve yenisi ile F3.14 2.3 P
degistirir.
BY.29 Yakit ikmal kapak, kapak filtrelerini ve yakit tank1 gostergelerini F3.15, 2.3 P
inceleyerek hasarli ve Kirli olanlar1 tespit eder, kirli olanlar 16.17
temizler. Hasarli olanlar1 degistirir. ’
BY.30 Yakit donanimini inceleyerek eksik, hasarli, gevsek baglanti F3.18 2.3 P
elemanlarini tespit eder ve yenisini takar.
BY.31 Sogutma donanimini kontrol ederek sogutma suyu kayiplarina F4.1,2 2.3 P
sebep olan hasarli parcalari tespit eder.
BY.32 Hasarli boru ve hortumlari, radyatorleri, su tanklarini ve F4.1,2 2.3 P
sizdirmazlik elemanlarini degistir.
BY.33 Sogutma suyu basicini Ve sicakligini 6lgerek referans degerlerle F4.3 2.3 P
karsilagtirir.
BY 34 Su harareti yiiksekse ve su basinci diisiikse termostati, radyatorleri F4.4 24 p
sokerek kontrol eder.
BY.35 Gorev yapmayan termostati test standinda test ederek tespit eder F4.5 2.4 P
ve degistirir.
BY.36 Pompa basincini 6lgerek katalog basing degerlerini vermeyen F4.6 2.4 P
devridaim su pompalarini, tespit eder.
BY.37! Katalog basing degerlerini vermeyen devridaim su pompalarini F4.7 2.4 P
degistirir.
BY.38 Tikal1 olan radyatorleri tespit eder, tikali radyatérleri mekanik ya F4.8 2.4 P
da kimyasal yontemlerle agabilir ve temizler.
BY.39 Test ederek gorev yapmayan vana ve ¢ekvalfleri tespit eder ve F4.9 2.4 P
yenisi ile degistirir.
BY.40 Motor sogutma suyunu tamamlar, gerekirse antifriz uygular. F4.10 24 P
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BY.41 Sogutma fanlarimi ve saftlarin1 gézle inceleyerek hasarli olanlar F4.11 2.4 P
tespit eder ve degistirir.
BY.42! Olgerek salgili saftlar1 tespit eder ve degistirir. F4.12 24 P
BY .43 Sogutma donanimini inceleyerek eksik, hasarli, gevsek baglanti F4.13 24 P
elemanlarim tespit eder ve yenisini monte eder.
BY .44 Yag seviye cubugunu ¢ekerek, yag seviyesini kontrol eder, yag F5.1 2.4 P
eksik ise tamamlar.
BY.45 Yaglama donanimini kontrol ederek yag kayiplarina sebep olan F5.2 2.4 P
hasarli parcalari tespit eder ve yenisi ile degistirir.
BY.46 Spektral analiz cihazlartyla yapilan yag analizleri sonucuna gore, F5.4 2.4 P
yaglama donanimina su kacag testi yapar.
Sogutma ve yaglama donanimini kontrol ederek yaga su karisimi
BY.47% yapan donanim elemanlarini (silindir kapak contalari, delik F5.5 2.5 P
gomlek, delik esanjor vs.) degistirir.
BY.48! Yag mukayese testiyle yagin normalden ince ya da kalin gelmesi F5.6 25 P
durumunda yag degisimini yapar.
BY.49! | Sogutma ve yakit donanimini kontrol ederek yaga su ya da yakit F5.7 2.5 P
karisimi yapan donanim elemanlarimi (silindir kapak contalari,
delik gomlek, delik esanjor, damlama yapan enjektor vs.)
degistirir.
BY.50! Tortu testi sonucuna gore yag degisimini yapar. F5.8 25 P
BY.51 Yag basincint manometreden kontrol ederek, ilgili aracin katalog F5.10 25 P
degerleriyle karsilastirir.
BY.52 | Yag basic diisiikse yag filtrelerini kontrol ederek kirli olanlari F5.11 25 P
degistirir.
BY.53! Yag pompalariin ¢ikig basincini 6lgerek, katalog basing degerini F5.12 2.5 P
vermeyen yag pompalarmi degistirir.
BY.54 Yag basinci yiiksekse ayar valfinden, katalog degerlere uygun F5.13 25 P
basinca ayarlar.
BY.55 Yag sogutucusunu ve i¢ elemanlarini inceleyerek hasar tespiti F5.14 25 P
yapar, hasarli olan1 degistirir.
BY.56 Motor sesini dinleyerek normal ¢aligma sesi disinda ses olup F6.1 2.5 P
olmadigini kontrol eder.
BY.57 | Vuruntu sesi varsa, kompresyonlar1 6l¢erek hasarli silindiri tespit F6.2 2.5 P
eder.
BY.58 Silindir basligini (silindir kapagi) s6kerek, supaplari, piston ve F6.3 25 P
gomlegi kontrol eder. Hasarli olan parcalar1 degistir.
BY.59 Silindir kagak testi yapar ve kompresyonlari olger. F6.4 2.6 P
BY.60 Silindir kagak testi ve kompresyon 6lgtim sonuglarini ilgili aracin F6.4 2.6 P
katalog degerleriyle karsilastirarak, katalog degerlere uygun
olmayan motoru bakima alir.
BY.61 Motor blogunu gozle kontrol ederek hasar tespiti yapar. F6.5 2.6 P
BY.62 Motor parcalarini sdkerek hasarli motor blogunu degistirir. F6.6 2.6 P
BY.63 Piston, piston kolu, silindir, ceket, gémlek ve segmanlari gozle F6.7 2.6 P
inceleyerek yiizey diizgiinliik, catlaklik, egiklik, ¢izilme ve asinma
kontroliinii yapar.
BY.64 Silindir basghigini (silindir kapagi),supaplari, supaplarin oturma F6.8 2.6 P
ylizeyini, supap yaylarini, kiilbiitor ve iticilerini gézle inceleyerek
hasarli olanlari tespit eder.
BY.65 Krank mili ana ve kol muylulari ile ana ve kol yataklarini ve yatak F6.9 2.6 P
pimlerini gozle inceleyerek yiizey diizgiinliik,¢atlaklik,
egiklik,¢izilme ve aginma kontroliinii yapar.
BY.66 Zaman ayar diizenegi dislilerini gozle inceleyerek hasarli olanlari F6.10 2.6 P
tespit eder.
BY.67 Kam mili ve muylularin1 gézle inceleyerek hasarli olanlari tespit F6.17 2.6 P
eder.
BY.68 Kiilbiitor kapaklarini gozle inceleyerek hasarli olanlari tespit eder. | F6.10 2.6 P
BY.69 Hasarli (gatlak, egik, ¢izilmis, asinmis, yilizey diizgiinligiinii F6.11 2.6 P

kaybetmig) parcalari degistirir.
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BY.70 Piston, piston kolu, silindir, ceket, gomlek ve segmanlar1 6lgerek F6.12 2.6 P

konilik, ovallik, asint1 ve bosluk durumlarini tespit eder.

BY.71 Silindir bagligin1 (silindir kapagi),supaplari, supaplarin oturma F6.13 2.6 P

ylizeyini,supap yaylarini, kiilbiitér Ve iticilerini 6lgerek
konilik,ovallik ,asint1 ve bosluk durumlarini tespit eder.

BY.72 Krank mili ana ve kol muylulari ile ana ve kol yataklarini ve yatak | F6.14 2.6 P

pimlerini dlgerek konilik, ovallik agint1 ve bosluk durumlarini
tespit eder.

BY.73 Krank mili eksen salgisini 6lger. F6.15 2.6 P

BY.74 Zaman ayar diizenegi dislilerini 6lgerek agint1 ve bosluk F6.16 2.6 P

durumlarini tespit eder.

BY.75 Kam mili ve muylularint agint1 ve bosluk durumlarini tespit eder. F6.17 2.6 P

BY.76 Volani 6lgerek, salg1 ve asinma durumunu tespit eder. F6.18 2.6 P

BY.77 Olgii degerlerini katalog degerleri ile karsilagtirir. F6.19 2.6 P

BY.78 Olgiileri katalog degerlere uymayan parcalari degistirir. F6.19 2.6 P
BY.79! Motor pargalarini katalog degerlere uygun torkla monte ederek F6.21 2.6 P

motoru toplar.
BY.80! Katalog degerlere uygun supap ayari yapar. E6.12 2.6 P

BY.81 otor kumanda- kontrol sistemini gézle inceleyerek ve dinleyere F7.1,2 2.6 P

M k da- k 1 si ini gozle incel k ve dinl k
hava ,su ve yag kayiplarina sebep olan hasarli boru ve hortumlari
tespit eder ve yenisi ile degistirir.

BY.82 | Regiilatorii, gaz verme, gaz kesme elektromanyetik valflerini, gaz F7.3 2.6 P

pistonu ve gaz kollarin1 gozle inceleyerek hasarli olanlari tespit
eder ve hasarli olanlar1 degistirir.

BY.83 Motor rolanti ve tam devirlerini, istenilen devirde sabit durmasini F7.4 2.6 P

gostergeden kontrol ederek test eder.
BY 841 Motor devri yiikselmiyor ve sabit durmuyorsa membrani F75 27
' degistirir. ' '

BY.85 Motor rolanti ve tam devirleri katalog degerlere uymuyorsa, F7.6 2.7

katalog degerlere uygun ayar yapar.

BY.86 Motor kumanda havasini 6lgerek, ilgili aracin katalog degerleriyle F7.7 2.7 P

karsilagtirir.

BY.87! Motor kumanda havasini katalog degerlere uygun degilse F7.7 2.7 P
dedantorii degistirir.

BY.88! Gaz verme ve gaz kesme elektromanyetik valflerinin ¢calismasini F7.8 2.7 P
test eder..
Gorev yapmayan elektromanyetik valfleri degistirir F7.8 2.7 P

BY.89 Gaz ayarini kontrol ederek ilgili aracin katalog degerleriyle F7.9 2.7 P

karsilagtirir.

BY.90 Katalog degerlere uygun gaz ayar1 yapar. F7.9 2.7 P
BY.01 Giinliik ¢alisma programinin gergeklesme oranlarimi kontrol eder. | G1 2.7 P
BY.92 Is bitiminde alet ve edevatlarin genel temizligini yaparak yerlerine | G2.2 2.7 P

kaldirir.
BY.93 Yapilan islerin kayitlarini tutarak ilgili birimlere bilgi verir. G3 2.7 P

(Y) Performansa dayali sinav esnasinda senaryolar iizerinden aday1 agiklamaya yonlendiren sorular sorularak da aday
oOlciilebilir. Bu durumda, aday verdigi sozlii cevaplar lizerinden degerlendirilir.

©Mesleki Yeterlilik Kurumu, 2013

31



13UY0186-4/B5 Rayli Sistem Araglarinda Hidrolik Yayin Tarihi:25/12/2013 Rev. No:00

Sistemler Periyodik Bakim

13UY0186-4/B5 RAYLI SISTEM ARACLARINDA HIDROLIK SISTEMLER PERIYODIK BAKIM

YETERLILIK BiRiMi

1 YETERLILIK BiRiMi ADI | Rayli Sistem Araglarinda Hidrolik Sistemler Periyodik Bakim
2 REFERANS KODU 13UY0186-4/B5
3 SEVIYE 4
4 KREDI DEGERI -

A)YAYIN TARIHI 25/12/2013

B)REVIZYON NO/TADIL | Rev. No: 00
> |[NO ' Tadil No: 01

TcglggilZYON/ LA 01 No’lu Tadil 10/06/2020-1570

6 YETERLILIK BIRIMINE KAYNAK TESKIL EDEN MESLEK STANDARDI

12UMS0281-4 Rayli Sistem Araglar1 Mekanik Bakim Ve Onarimcis1 Ulusal Meslek Standardi

7 OGRENME CIKTILARI

Ogrenme Ciktis1 1: i§ oncesi hazirhklar vapar.

Basarim Olciitleri

1.1: Kisisel hazirlik yapar.

1.2: Calisma alaninin 6zelliklerini belirler.

1.3: Gerekli arag, donanim ve malzemeyi ¢alismaya hazirlar.
1.4: Calisma donanimlarinin ¢aligabilirlik durumlarini denetler.
1.5: Is organizasyonunu yapar.

1.6: Aracin bakim /onarim yontem ve tekniklerini belirler.

.

Ogrenme Ciktis1 2: Rayh sistem araclarimin hidrolik sistemlerine perivodik bakim yapar.

Basarim Olciitleri
2.1:Hidrolik gii¢ ve hareket aktarma organlarina periyodik bakim yapar.
2.2 :Hidrolik sisteme periyodik bakim yapar.

Ogrenme Ciktis1 3: Is sonu islemlerini yapar.

Basarim Olgiitleri

3.1: Giinliik ¢caligma programi ger¢eklesmelerinin kontrollerini yapar.
3.2: Is bitiminde donanim ve is alan1 temizligini yapar.

3.3: Yapilan islerin kayitlarin tutar.

3.4: Yapilan isler hakkinda bilgi verir.

8 OLCME VE DEGERLENDIRME

8 a) Teorik Smmav

Sinav test olarak yapilacak olup 4 segenekli en az 20 soru sorulacaktir. Soru basina 1,5 dakika siire verilir.
Sinavda 100 puan ilizerinden en az 70 puan alinmasi zorunludur.

8 b) Performansa Dayali Sinav

Performansa dayali sinav uygun arag veya uygun deney setleri tizerinde yapilir.
Adayin, basarili sayilabilmesi igin kontrol listesinde belirtilen becerilerin en az %80’ini dogru olarak
sergilemesi ve gergeklestirmesi zorunludur.

8 ¢) Ol¢me ve Degerlendirmeye iliskin Diger Kosullar

Once teorik sinav daha sonra performansa dayali smav yapilir. Teorik sinavda basarili olamayan aday
performans siavina giremez.
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Adayin kendi ve birlikte ¢alistig kisilerin can giivenligini tehlikeye sokacak bir davranig gostermesi halinde

smava son verilir ve aday basarisiz sayilir.

9 YETERLILIK BIRIMINI GELISTIREN TCDD’yi Gelistirme ve TCDD Personeli
KURUM/KURULUS(LAR) Dayanigma ve Yardilagsma Vakfi
10 YETERLILIiK BIRiIMINI DOGRULAYAN MYK Ulastirma, Lojistik ve Haberlesme
SEKTOR KOMITESI Sektdr Komitesi
11 MYK YONETIM KURULU ONAY TARIHI VE 25/12/2013-2013/110
SAYISI
EKLER
EK [B5]-1: Yeterlilik Biriminin Kazandirilmasi igin Tavsiye Edilen Egitime iliskin Bilgiler
Egitimin Icerigi:
1. Rayli Sistem Araglar1 Hidrolik Sistemler
EK [B5]-2: Yeterlilik Biriminde Belirtilen Degerlendirme Araglari Ile Olgiilen Basarim
Olgiitlerine Iliskin Tablo
a) BILGILER
Yeterlilik
lIJlNlIl? Birimi Degerlendirme
No Bilgi ifadesi B..g.. Basarim Araci
0liim RS
Olgiitii
BG.1 | Yapacagi ise uygun arag, gere¢ Ve malzemeyi bilir D4.1 1.4 T
BG.2 | Bakimi¢in gerekli yedek pargalarin neler oldugunu agiklar. D4.1 1.7 T
BG.3 | Bakim sirasinda takip edilecek islem sirasini bilir D3.3 1.6 T
BG.4 | Mekanik ve hidrolik gii¢ ve hareket aktarma organlarinin ¢alisma E13 2.1 T
prensibini bilir.
BG.5 | Mekanik ve hidrolik gii¢ ve hareket aktarma organlarinin E13 2.1 T
pargalarin bilir.
BG.6 | Hidrolik ve mekanik prensipleri ve sistemlerini bilir. E13 2.1 T
BG.7 | Rayli sistem araglarinin hidrolik sistemlerinin ¢aligma prensibini E13 2.2 T
bilir.
BG.8 | Rayli sistem araglarmin hidrolik sistemlerinin pargalarini bilir. E13 2.2 T
BG.9 | Issonunda, kullandig: alet ve gereglerin bakimlarinin nasil G2.2 3.2 T
yapilacagini bilir
BG.10 | Yapilan islerle ilgili kayit tutmasi gerektigini bilir. G3 3.3 T
BG.11 | Yapilan islerle ilgili amirlerini bilgilendirmesi gerektigini bilir G4.2 3.4 T
b) BECERI VE YETKINLIKLER
Yeterlilik
; lIJlNlIl? Birimi Degerlendirme
No Beceri ve Yetkinlik Ifadesi 2! Basarim Araci
Boliim L
Olgiitii
BY.1 Caligma ortaminin 6zelliklerini belirler. D3 1.3 P
BY.2 Calisacag alet ve edevati tespit ederek calisir durumda olduklarimt | D4.1 1.4 P
kontrol eder.
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BY.3 Hidromotorlarin ¢alismasini test eder. 13.7 2.1
BY 4 Hidrolik pompanin normal ¢alisma 1s1s1 disinda, asir1 1sinip 13.4 21
isinmadigim Slgerek kontrol eder.
BY 5 Hidrolik pompada normalvg:ahsma sesi disinda, sikisma veya siirtme 13.3 21 P
sesi, asir1 ses olup olmadigim kontrol eder.
Hidrolik borular1 ve hortumlari, hidrolik pompalari, hidromotorlari,
hidrolik yag muhafazalarini, manometreleri ile baglanti
BY.6 .y 9 131 2.2 P
elemanlarim gozle inceleyerek hasarsiz ve saglam durumda
olduklarini kontrol eder.
BY.7 Hidrolik yagini degistirir ve yag basin¢ manometresini test 13.6,7 29 P
standinda test eder.
BY.8 | Giinliik galisma programinin gergeklesme oranlarini1 kontrol eder. Gl 3.1 P
BY.9 | Is bitiminde alet ve edevatlarin genel temizligini yaparak yerlerine | G2.2 3.2 P
kaldirir. '
BY.10 | Yapilan islerin kayitlarini tutarak ilgili birimlere bilgi verir. G3 3.3 P
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Sistemleri Arizalarinin Tespit Edilmesi ve Onarim

13UY0186-4/B6 RAYLI SISTEM ARACLARINDA HiDROLIK SISTEMLERI ARIZALARININ
TESPIiT EDILMESI VE ONARIM YETERLILIiK BiRiMi

1 YETERLILIK BiRiMi ADI $:gélit SEigﬁerrnnes;A\;*s%e;r;E(ris Hidrolik Sistemleri Arizalarinin
2 REFERANS KODU 13UY0186-4/B6
3 SEVIYE 4
4 KREDIi DEGERI -
A)YAYIN TARIHI 25/12/2013
B)REVIZYON NO/TADIL | Rev. No: 00
5 NO Tadil No: 01
TCKRRIE}‘I’%ZYON’ LKALDLE 01 No’lu Tadil 10/06/2020-1570
6 YETERLILIK BIRIMINE KAYNAK TESKIL EDEN MESLEK STANDARDI
12UMS0281-4 Rayli Sistem Araglart Mekanik Bakim ve Onarimcis1 Ulusal Meslek Standardi
) 7 OGRENME CIKTILARI
Og‘renme"g;lktm 1: Is dncesi hazarhiklar vapar.
Basarim Olgiitleri

1.1: Kisisel hazirlik yapar.

1.2: Calisma alaninin 6zelliklerini belirler.

1.3: Gerekli arag, donanim ve malzemeyi ¢alismaya hazirlar.
1.4: Calisma donanimlarinin ¢aligabilirlik durumlarini denetler.
1.5: Is organizasyonunu yapar.

1.6: Aracin bakim /onarim yontem ve tekniklerini belirler.

Ogrenme Ciktis1 2: Rayh sistem araclarimin hidrolik sistemlerinin arizalarim tespit eder ve onarimini
yapar,

Basarim Olgiitleri
2.1: Hidrolik gii¢ ve hareket aktarma organlarinin arizalarini tespit eder ve onarimini yapar
2.2 Hidrolik sistemin arizalarini tespit eder ve bakimini yapar.

.

Ogrenme Ciktisi 3: i§ sonu islemlerini yapar.

Basarim Olciitleri

3.1: Giinliik ¢caligma programi gerceklesmelerinin kontrollerini yapar.
3.2:Is bitiminde donanim ve is alan1 temizligini yapar.

3.3: Yapilan islerin kayitlarini tutar.

3.4: Yapilan isler hakkinda bilgi verir.

8 OLCME VE DEGERLENDIRME

8 a) Teorik Sinav

Sinav test olarak yapilacak olup 4 segenekli en az 40 soru sorulacaktir. Soru basina 1,5 dakika siire
verilir.Sinavda 100 puan iizerinden en az 70 puan alinmasi zorunludur.

8 b) Performansa Dayali Sinav

Performansa dayali sinav uygun arag veya uygun deney setleri tizerinde yapilir.
Adayin, basarili sayilabilmesi igin kontrol listesinde belirtilen becerilerin en az %80’ini dogru olarak
sergilemesi ve gergeklestirmesi zorunludur.

8 ¢) Olcme ve Degerlendirmeye iliskin Diger Kosullar
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Once teorik sinav daha sonra performansa dayali sinav yapilir. Teorik smavda basarili olamayan aday
performans sinavina giremez.

Adayin kendi ve birlikte ¢alistigr kisilerin can gilivenligini tehlikeye sokacak bir davranis gostermesi halinde
siava son verilir ve aday basarisiz sayilir.

: YETERLILIiK BiRiMiNi GELIiSTIREN gg;)aeﬁ Sae;f:lllr;lnz Y/Z {gﬁflama
KURUM/KURULUS(LAR) Vakfi

10 YETERLILIK BIRIMINI DOGRULAYAN MYK Ulastirma, Lojistik ve Haberlesme
SEKTOR KOMITESI Sektor Komitesi

1 MYK YONETIM KURULU ONAY TARIHI ve
SAYISI

EKLER
EK [B6]-1: Yeterlilik Biriminin Kazandirilmasi igin Tavsiye Edilen Egitime iliskin Bilgiler
Egitimin Icerigi:
1. Rayli Sistem Araglar1 Hidrolik Sistemler

EK [B6]-2: Yeterlilik Biriminde Belirtilen Degerlendirme Aragclari ile Olgiilen Basarim
Olgiitlerine Iliskin Tablo

a) BILGILER
UMS YEt.e.” : I.I = Degerlendir
- T me
No Bilgi Ifadesi sores Basarim
Boliim N e Araci
Olgiitii
BG.1 Yapacagi ise uygun arag, gere¢ Ve malzemeyi bilir D4.1 1.4 T
BG.2 Bakim i¢in gerekli yedek pargalarin neler oldugunu agiklar. D4.1 1.7 T
BG.3 Bakim sirasinda takip edilecek islem sirasini bilir D3.3 1.6 T
Mekanik ve hidrolik gii¢ ve hareket aktarma organlarinin ¢alisma F13 2.1
BG.4 | prensibini bilir. T
Mekanik ve hidrolik gii¢ ve hareket aktarma organlarinin pargalarini F13 2.1
BG.5 bilir. T
BG.6 Hidrolik ve mekanik prensipleri ve sistemlerini bilir. F13 2.1 T
BG.7 Rayli sistem araglarinin hidrolik sistemlerinin ¢alisma prensibini bilir. F13 2.2 T
BG.8 Rayli sistem araglarinin hidrolik sistemlerinin pargalarini bilir. F13 2.2 T
Is sonunda, kullandig1 alet ve gereglerin bakimlarinin nasil yapilacagim | G2.2 3.2
BG.9 | bilir T
BG.10 | Yapilan iglerle ilgili kayit tutmas1 gerektigini bilir. G3 3.3 T
BG.11 | Yapilan iglerle ilgili amirlerini bilgilendirmesi gerektigini bilir G4.2 3.4 T
b) BECERI VE YETKINLIKLER
Yeterlilik
lIJlMlS Birimi Degerlendirme
No Beceri ve Yetkinlik B%l ! Basarim Araci
ifadesi olum | Ougiitii
BY.1 Caligma ortaminin 6zelliklerini belirler. D3 1.3 P
BY 2 Calisacag alet ve edevati tespit ederek ¢alisir durumda olduklarim1 | D4.1 1.4 P
' kontrol eder.
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Hidromotorlarin ¢alismasini test ederek ¢alismayan hidromotorlari

BY.3! oo F13.7 2.1 P
degistirir.
gy 4 | Hidrolik sistem ekipmanlarini ve baglanti elemanlarmi gozle 13.1,2, 29 P
' inceleyerek hasarli olanlar1 tespit ederek hasarli olanlari degistirir. 3,4,5,6 '
- 13.1,2,
BY.5! | Asir1 ses yapan, 1sinan Ve basinct diisen hidrolik pompalar1 degistirir. 3456 2.2 P
S L . 13.1,2,
BY.6 | Hidrolik yag seviyesini kontrol eder yag: eksikse tamamlar. 3456 2.2 P
BY.7 | Giinliik ¢aligma programinin ger¢eklesme oranlarini kontrol eder. G1 3.1 P
BY 8 Is bitiminde alet ve edevatlarin genel temizligini yaparak G2.2 3.2 P
' yerlerinekaldirir. '
BY.9 | Yapilan islerin kayitlarini tutarak ilgili birimlere bilgi verir. G3 3.3 P

(Y) Performansa dayali sinav esnasinda senaryolar iizerinden aday1 agiklamaya yonlendiren sorular sorularak da aday

Olgiilebi

lir. Bu durumda, aday verdigi sozlii cevaplar {izerinden degerlendirilir.
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YETERLILIK EKLERI

EK 1: Yeterlilik Birimleri

13UY0186-4/A1) Is Saglig1 ve Giivenligi, Cevre Koruma ve Kalite
13UY0186-4/B1) Rayl Sistem Araclarinda Mekanik Onleyici (Periyodik) Bakim
13UY0186-4/B2) Rayl Sistem Araglarinda Mekanik Arizalarinin Tespit Edilmesi ve Onarim
13UY0186-4/B3) Rayl Sistem Araglarinda Dizel Motor Periyodik Bakim
13UY0186-4/B4) Rayl Sistem Araglarinda Dizel Motor Arizalarinin Tespit Edilmesi ve Onarim
13UY0186-4/B5) Rayl Sistem Araglarinda Hidrolik Sistemleri Periyodik Bakim
13UY0186-4/B6) Rayli Sistem Araglarinda Hidrolik Sistemleri Arizalarinin Tespit Edilmesi ve
Onarim

EK2: Terimler, Simgeler ve Kisaltmalar
AKERMAN: Hava muslugunu,

AKS: Dingili,

AKUPLEMAN: Ozel elektrik baglant1 elemanin,

AMORTISOR: Araglarda sarsinty1 asgariye indiren yayli veya yagl elemant,
ANA DEPO BASINCI: Frenler ve yardimci sistemler igin gereken hava basincini,

ANTIFIRIZ: Radyatorde bulunan sogutma sivisinin donma derecesini diisiiren, kaynama derecesini
yiikselten ve korozyonlara kars1 koruma saglayan sivi karigimu,

APLETI (FLAT): Tekerlek yuvarlanma yiizeyindeki diizlesmeyi,

ATS (Automatic Train Stop) : Otomatik Tren Durdurma Sistemi’ni,

AYAR CANTASI: Hava basicinin ayarlandigi diizenegini,

BALATA: Fren diskine siirtiinerek yavaglamay1 saglayan parcayzi,

BIYEL: Baglant: pargasini,

BODEN PROFILI: Bodenin giivenli bir siiriis i¢in sahip olmasi gereken &lgiilerini,

BODEN YAGLAMA UNITESI: Rayli sistem araglarinda tekerlegin yuvarlanma yiizeyi ve boden
profili ile ray arasindaki siirtiinmeyi azaltmaya saglayan sistemi,

BODEN: Tekerlek tizerindeki ray kilavuzunu,

BOJI: Birden fazla dingilli tekerlek seti (setlerinden olusan), fren ve yiiriitiicii sistemi iizerinde
bulundurabilen ve araci tagima gorevini yapan sistemi,

BRAGA: Dingil gatali baglanti parcasini,
BUATAGRES: Dingil kutusunu,

CER ARACI (CEKEN ARAC): Uzerinde bulunan giic iinitesi tarafindan iiretilen veya diizenlenen
tahrik giiciiyle hareket eden lokomotif ve otomotrisi,

CER KANCASI: Arag baglant1 ve ¢ekme parcasini,

CER MOTORUE: Aracin hareketini saglayan elektrik motorunu,

CER PAKETI: Kosum takimlarimn baglandig1 siispansiyon pargasini,
CER: Cekmeyi,

CEKVALF: Pnomatik ve hidrolik sistemlerde akiskanin tek yonlii olarak gegisine izin veren elemant,
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DEVIRDAIM: Tam ve siirekli déniisii saglayan eleman,

DIREK ETKILI FREN: Basingl hava, fren silindirlerine bir yerden dogrudan dogruya gonderilerek
frenlemenin saglandig: sistemi,

DINGIL: iki tekerlegi birbirine baglayan, bir kiris gibi {izerindeki yiikleri tastyan ve ¢eken araclarda
dondiirme momentini tekerlege aktaran tekerlek takimi pargasini,

EGZOZ: igten yanmali motorlarda yanma odasinda olusan atik gazlarin bosaltilmasini saglayan
diizenegi,

ENDIREK FREN: Basingli hava, fren silindirlerine dogrudan dogruya gonderilmeyip bir ayar valfi
sayesinde frenlemenin saglandig: sistemi,

ENJEKSIYON POMPASI: Dizel motorlarda yanma igin gerekli olan basingli yakit diizenleyicisini,
ENJEKTOR: Dizel motorlarda silindirlere yakit piiskiirten elamani,

FAN: Havalandirma aracini,

FREN DiSKIi: Teker veya dingile montajli dairesel fren balatalar1 siirtiinme pargasini,

FREN: Aracin hizim1 azaltmaya, durdurmaya veya mevcut hizi korumaya yarayan mekanizmayi,
HIDROLIK: Siv1 basinci ile isleyen diizenegi,

ISCO (International Standard Classification of Occupations): Uluslararasi Standart Meslek
Siniflamasi’ni,

IKLIMLENDIRME: Isitma, sogutma Ve havalandirma islemlerini gerceklestiren sistemi,
INTERCOOLER: Hava ve yag sogutucusunu,

ISG: 1s Saglig ve Giivenligini,

KAPLIN: Bir hareketi diger ekipmana ileten ara pargayz,

KARTER: Motor yag kutusunu,

KATENER: Elektrifikasyon (yiiksek gerilim) hattini,

KAVRAMA: iki pargay1 bir birine baglayan parcayi,

KiSISEL KORUYUCU DONANIM: Calisan, yiiriitiilen isten kaynaklanan, saglik ve giivenligi
etkileyen bir veya birden fazla riske kars1 koruyan, ¢aligsan tarafindan giyilen, takilan veya tutulan, bu
amaca uygun olarak tasarimi yapilmis tiim alet, arag, gereg ve cihazlari,

KOMPRESOR: Hava ve gazlar1 basinglandiran iiniteyi,
KOMPRESYON: Sikistirmay1,
KONDUVIT BASINCI: Fren kumanda hava basincini,

KONDUVIT HATTI: Fren kumandast i¢in kullanilan diizenleyici basingli havanin icinden gegirildigi
ve aract boydan boya kat eden boru hattini,

KOROZYON: Metal veya metal alagimlarinin oksitlenme veya diger kimyasal etkilerle asinmasini,
KOSUM TAKIMI: iki arac1 birbirine baglamaya yarayan vidali mekanizmayi,

KRANK MILI: Pistonun dogrusal hareketini dairesel harekete ¢eviren mili,
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KRANK: Motorda biyellerin dogrusal hareketini dairesel harekete ¢eviren dingili,
KUPLOR: Baglant: elemanin1 (mekanik, elektrik, pnomatik),

KULBUTOR: Subaplari acip kapatmaya yarayan diizenegi,

LOKOMOTIF: Uzerinde bulunan giig iinitesi tarafindan iiretilen veya diizenlenen tahrik giiciiyle
hareket eden ve bu hareketiyle dniine veya arkasina bagli olan ¢ekilen araglari hareket ettiren rayli
sistem aracini,

MANIFOLD: Hava veya hava-yakit karisimin silindirlere ve yanmis gazlari disartya tastyan
borulara,

MANOMETRE: Basing gostergesini,

MARKIZ: Makinist kumanda kabinini,

MARS: Motor ilk hareket veren diizeni,

MEMBRAN: Diyafram contasini,

MENOT: Susta ile sport arasindaki baglant1 pargasini,

MUY LU: Milin yataginda donmesini saglayan, milin yatak i¢cinde kalan bolimii,

OTOMATIK KOSUM TAKIMI: Tren setlerini birbirlerine baglayan, mekanik, fren ve enerji
aktarimini saglayan otomatik kavrama aparatini,

PANJUR: Goézenekli kaportay,

PATEN: Ara aginma pargasini,

PATINAJ: Tekerin ray iizerinde bosta dsnmesini,

PERNO: Baglanti par¢asini,

PINYON: Cer motoru dislisini,

PISTON KOLU: Pistondan aldig1 dogrusal hareketi krank miline ileten pargayi,

PISTON: Motorlarda bir silindir iginde diizenli hareket eden daha kiigiik ¢aph silindir-itenek,
PLAKDOGART: Dingil ¢atalin,

PNOMATIK: Basingli havayz,

PT (PANTOGRAF): Elektrikli cer sistemlerinde, cer aracinin ihtiyaci olan elektrik enerjisinin
elektrik hattindan (katener) cer aracina iletimini saglayan ekipmani,

PURJOR: Hava tahliyesini saglayan diizenegi,
RADYATOR: Sogutma elamanini,

REGLAJ: Ayarlayiciy,

REGULATOR: Diizenleyiciyi,

RISK: Tehlikeden kaynaklanacak kayip, yaralanma ya da baska zararli sonug¢ meydana gelme
ihtimalini,

SABO: Fren pabucunu,
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SEGMAN: Yag, yakit ve gaz sizintisin1 6nlemeye yarayan motor pistonlarina yerlestirilen
sizdirmazlik elemanini,

SENSOR: Akis, agirhik, 1s1, hiz, kapasite olarak elektronik algilayiciyi,
SICAK: Cer aracinin ¢aligir vaziyetini / aktif durumunu,

SILINDIR: Motorda hava yakit karisiminin yandig1 ve enerjinin olustugu yeri,
SOGUK: Cer aracinin galismayan vaziyetini / pasif durumunu,

SPORT: Bagli baglant1 yerini,

SUPAP: Silindir igerisine hava veya yakit-hava karigiminin girisi ile yanmis gazlarin ¢ikisini kontrol
eden eleman,

SUSPANSIYON: Araca dikey ve yatay olarak gelen kuvvetleri séniimleyen sistemi.
SUSTA: Siispansiyon yayni,

SURSARJ: Asir1 doldurmayi,

SAFT: Makinenin donme hareketini diger pargalara aktaran mili,

SANZIMAN: Motordan aldig1 hareketi gii¢ aktarma organlarina veren, aracin istenen hizda gitmesini
saglayan veya hareketin yoniinii degistiren disliler toplulugunu

SASE: Arag govdesini

SAZBUF (DAVAR KOVANI, KUREYICI): Lokomotiflerin 6n ve arka sasesine bagli, yol iizerinde
bulunabilecek yabanci cisimleri ve Kar birikintilerini kiiremeye yarayan pargayi,

TAHRIK: Hareket ettirmeyi,

TAMPON: Araglarda, ray ekseni dogrultusunda gelen kuvvetlerin soniimlenmesini ve saseye
yumusak bir sekilde iletilmesini saglayan ekipmant,

TEHLIKE: isyerinde var olan ya da disaridan gelebilecek, ¢alisan1 veya isyerini etkileyebilecek zarar
veya hasar verme potansiyelini,

TERMOSTAT: Bir sistemde sicaklig1 istenen degerlerde kontrol eden elemani,
TORK: Bir kuvvetin bir noktaya veya bir eksene gore dondiirme etkisine,
TORTU: Cokeltiyi,

TOTMAN: Herhangi bir nedenle arag siiriiciisiiniin treni idare edemeyecek duruma gelmesi halinde
otomatik olarak devreye girerek trenin fren sistemini ¢alistiran tren emniyet sistemini,

TASKOVAN (SUPURGELIK): Ray mantar1 yuvalanma yiizeyi {izerindeki istenmeyen cisimleri
bertaraf etmeye yarayan, gidis istikametine gore tekerlegin 6n kismina gelecek sekilde sase ya da
bojiye monte edilen ekipmani,

TURBOKOMPRESOR: Egzoz gazinin enerjisini kullanarak silindirlere basingli hava basan iiniteyi,
TURBOSARJ: Asir1 hava iiretme iinitesini,
ULTRASONIK OLCUM: Ses dalgalar1 kullanilarak yapilan lgiimii,

VAGON (CEKILEN ARACQ): Kendi tahrik giicii bulunmayan, bir cer arac1 tarafindan ¢ekilerek veya
itilerek hareket ettirilen, iizerinde yiik veya yolcu tasimaya elverisli rayli sistem aracini,
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VALF: Bir akigkan ge¢isini kontrol eden sistemi,
VANA: Boru igindeki akigskani durdurmaya veya serbest birakmaya yarayan aleti,

VOLAN: Motora ilk hareketini vermeye yarayan ve motorun dinamik dengelenmesine yardimei olan
disli veya diski,

YAG POMPASI: Karterdeki yag yaglama sistemine pompalayan elemant,
YAKIT POMPASI: Yakit deposundaki yakiti yakit sistemine pompalayan elemant,

YARI OTOMATIK KOSUM TAKIMI: Araglarin birbirine baglanmasi, ¢ekilmesini ve tamponlama
gorevini gerceklestiren diizenegi

ifade eder

EK3: Meslekte Yatay ve Dikey Ilerleme Yollart

EK 4: Degerlendirici Olgiitleri

Yeterlilik smavinin performans boliimii asagidaki sartlari saglayan en az bir sinav degerlendiricisi
tarafindan yapilir.

1)En az 6n lisans diizeyinde egitim almig olmasi,

2) Rayli sistem araglari mekanik bakim ve onarim iglerininin yapilmasinda veya planlama ve
uygulama siireglerinin yonetiminde en az 5 yil ¢alismis olmast,

3) En az 30 saat 6lgme ve degerlendirme teknikleri egitimini almis olmasi gerekmektedir.
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