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GIRIS

Asansor Montajcist (Seviye 4) Ulusal Yeterliligi 19/10/2015 tarihli ve 29507 sayili Resmi
Gazete’de yayimlanan Ulusal Meslek Standartlarinin ve Ulusal Yeterliliklerin Hazirlanmasi
Hakkinda Yonetmelik ve 27/11/2007 tarihli ve 26713 sayili Resmi Gazete’de yayimlanan
Mesleki Yeterlilik Kurumu Sektér Komitelerinin Kurulus, Gorev, Calisma Usul ve Esaslari
Hakkinda Yo6netmelik hiikiimlerine gore MYK’nin gorevlendirdigi Ankara Sanayi Odas1 2. ve
3. Organize Sanayi Bolgesi Miidiirliigii tarafindan hazirlanmis, sektordeki ilgili kurum ve
kuruluglarin goriisleri alinarak degerlendirilmis ve MYK Enerji Sektér Komitesi tarafindan
incelendikten sonra MYK Yo6netim Kurulunca onaylanmistir.

Asansor Montajcist (Seviye 4) Ulusal Yeterliligi 01/12/2021 tarih ve 2021-153 sayili MYK

Yonetim Kurulu karari ile revize edilmistir.

Mesleki Yeterlilik Kurumu
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TERIMLER, SIMGELER VE KISALTMALAR

ACIL DURUM: s yerinin tamaminda veya bir kisminda meydana gelebilecek yangin,
patlama, tehlikeli kimyasal maddelerden kaynaklanan yayilim, dogal afet gibi acil miidahale,
miicadele, ilkyardim veya tahliye gerektiren olaylari,

ACIL DURUM PLANTI: is yerlerinde meydana gelebilecek acil durumlarda yapilacak is ve
islemler dahil bilgilerin ve uygulamaya yonelik eylemlerin yer aldig: plani,

ANI FRENLEMELI GUVENLIK TERTIBATI: Kilavuz raylar iizerindeki tam kavrama
hareketinin yaklasik olarak anlik gergeklestiren giivenlik tertibatini,

ASANSOR MONTAJINI GERCEKLESTIREN: Asansér i¢in binada ayrilmis nihai yere
asansorl kurmak ve ¢alistirmak i¢in sorumluluk alan gercek veya tiizel kisiyi,

ASANSOR TAHRIK MAKINASI: Asansorii hareket ettiren ve durduran, herhangi bir
motor, disli, fren, kasnak/zincir dislileri ve tamburu (halat tahrikli veya pozitif tahrikli
asansOr) igeren veya pompa, pompa motoru ve kumanda vanalarini (hidrolik tahrikli
asansorde) ihtiva eden tiniteyi

ASAGI YONLU VANA: Kabinin algalmasmi kontrol etmek igin hidrolik donanimindaki
elektrikle kumanda edilen vanayz,

BASINC TAHLIYE VANASI: Akiskam tahliye ederek basinci dnceden belirlenmis bir
degere sinirlayan vanayi,

BEYAN HIZI: Donanimin tesis edilmesi i¢in kabinin, metre/saniye olarak ifade edilen kabin
hizin,

BEYAN YUKU: Tasima tertibatlarini igerebilen ve normal galismanin gergeklestirilmesini
saglamak i¢in tasarimlanmis ytikd,

BORU KIRILMA VANASI: Vana boyunca, ayarlanan ilk degeri asan ve dnceden belirlenen
akis yoniinde biiylik bir akisin neden oldugu basing diismesinde otomatik olarak kapanacak
sekilde tasarlanmis vanayi

DENGELEME AGIRLIGI: Kabin kiitlesinin tiimiinii veya bir kismim dengeleyerek enerji
tasarrufu saglayan kiitleyi,

DOGRUDAN HAREKET EDEN ASANSOR: Piston veya silindirin, kabine veya bunun
iskeletine dogrudan baglandig: hidrolik asansorti,

DOLAYLI OLARAK HAREKET ETTIRILEN ASANSOR: Piston veya silindirlerin, aski
tertibatlariyla (halatlar, zincirler) kabin iskeleti veya kabine baglandig: hidrolik asansorii.
DURAK: Asansoriin hizmetle gérevli oldugu katlarda yolcularin inip-bindigi alan

DURMA DOGRULUGU: Kumanda sistemi tarafindan kabinin gidilmesi istenen Katta
durduruldugu anda kapilarin tamamen agik konumdayken kabin esigi ile kat zemini (durak)
esigi arasindaki diisey mesafeyi,

ELEKTRIKLI GUVENLIK ZINCIRIi: Elektrikli giivenlik cihazlarinin biri devreye
girdiginde asansorii durduracak sekilde baglanmis olan cihazlarin tamamin,

ELEKTRIKLI KAYMA ONLEME SIiSTEMIi: Kayma tehlikesine karsi hidrolik
asansorlerde alinan tedbirlerin bilesimini,

GUVENLIK BILESENI: Kullanim sirasinda bir giivenlik fonksiyonunu yerine getirmek igin
saglanan bileseni,

GUVENLIK DEVRESI: Bir elektrikli giivenlik cihazinin gereksinimini yerine getirmek igin
gerekli olan kontaklar ve/veya elektronik bilesenleri iceren devreyi,

GUVENLIK HALATI: Aski tertibatinin arizas1 durumunda giivenlik tertibatin1 galistirmak
icin kabine, kars1 agirliga veya dengeleme agirligina baglanmis yardimer halati,
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GUVENLIK TERTIBATI: Hiz veya aski tertibatinin kopmasi halinde devreye girerek
kilavuz raylar iizerinde kabin, karsi agirlik veya dengeleme agirligini sabit tutan ve asagi
yondeki hareketini durdurmak i¢in mekanik tertibati,

HALAT TAHRIKLI ASANSOR: Kaldirma halatlarmin, makinanm harekete gegirme
makarasinin kanallar1 i¢inde siirtiinme ile harekete gecirdigi asansorii,

HIZ REGULATORU: Asansor, 6nceden belirlenmis hiza ulastiginda asansériin durmasina
neden olan ve gerektiginde giivenlik tertibatini galistiran {initeyi,

HIDROLIK ASANSOR: Dogrudan veya dolayli olarak kabinin iizerinde etkili olan bir
hidrolik kaldirma {initesi tertibatina (¢oklu motorlar, pompalar ve/veya hidrolik piston ve
silindir tertibatlar1 kullanilabilir) hidrolik akiskani ileten elektrikle tahrik edilen bir pompadan
kaldirma giiciinii alan asansorii,

HIDROLIK KALDIRMA UNITESI (JACK): Bir silindir ve bir pistonun bilesiminden
meydana gelen hidrolik tahrik iinitesini,

ISKELET: Askilama tertibatiyla baglanmis ve kabin, kars1 agirlik veya dengeleme agirligini
tagityan metal cergeveyi,

KABIN ETEGI: Kabin girisi veya alt durak kapisi esiginden asagi dogru diisey dogrultuda
uzanan diizgiin kisma,

KABIN: Insanlar1 ve/veya diger yiikleri tasiyan asansor iiniteyi,

KABINLE HAREKET EDEN KABLO: Kabin ile sabit bir baglanti noktas: arasindaki
coklu ince kablolar1 igeren esnek elektrik kablosunu,

KADEMELI DEVREYE GIREN GUVENLIK TERTIBATI: Karsi agirlikta veya
dengeleme agirliginda meydana gelen kuvvetlerin  kabul edilebilir bir degerde
sinirlandirilmasi icin 6zel tedbirlerin alinmasini ve kilavuz raylar {izerinde frenleme etkisi ile
yavaglamanin gergeklestirilmesini saglayan bir giivenlik tertibatini,

KAPAMA VANASI: Her iki yonde akisa izin veren veya akisi engelleyen, el ile calistirilan
iki yollu vanayz,

KARSI AGIRLIK: Asansérlerde tahriki saglamak ve motorun harcayacag: giicii azaltmak
amactyla kabin ve yiik agirligin1 dengelemek icin kullanilan yaklasik (kabin agirligi+beyan
yiik /2) kadar kiitleyi,

KAT SEVIiYESINE GETIRME DOGRULUGU: Kabinin yiiklenmesi veya bosaltilmasi
esnasinda kabin esigi ile durak zemini esigi arasindaki diisey mesafeyi,

KAT SEVIYESINE GETIRME: Duraklarda durma dogrulugunu saglayan caligmay,
KENETLENME TERTIBATI: Kabinin asag: yonde kontrolsiiz hareketini durdurmaya ve
kabini sabit destekler iizerinde sabit tutmaya yarayan mekanik tertibati,

KILAVUZ RAYLARI: Kabin, kars1 agirlik veya dengeleme agirligina kilavuzluk eden sabit
asansor bilesenlerini,

KISITLAYICI VANA: Kisitlanmis bir kesitle giris ve ¢ikisi birbirine bagli olan vanayz,
KILIT ACILMA BOLGESI: Durak seviyesinin altinda ve iistiinde bulunmasi gereken ve
kabin zeminin, durak kapisi kilidinin acilmas: ile ilgili etkinlestirmeyi saglamasi gereken
bolgeyi,

KiSISEL KORUYUCU DONANIM (KKD): Calisani, yiiriitiilen isten kaynaklanan, saghk
ve glivenligi etkileyen bir veya birden fazla riske kars1 koruyan, ¢alisan tarafindan giyilen,
takilan veya tutulan, bu amaca uygun olarak tasarimi yapilmis tiim alet, arag, gere¢ ve
cihazlar,
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KONTROLSUZ KABIN HAREKETI: Yiikleme/bosaltma calismas: sirasindaki kabin
hareketleri hari¢ olmak {izere duraktan uzakta kabin kapilarin agilmasi ile ilgili kabinin
kontrol dis1 hareketini,

KULLANICI: Asansor i¢inde bulunan, kabinin duraga gelmesini bekleyen ve yetkili kisiler
dahil asansoriin montajini, servisini ve kullanimini yapan kisileri,

KULLANILABILIR KABIN ALANI: Asansoriin ¢alismasi sirasinda insan ve yiikler igin
kullanilabilir olan kabinin alanini,

KURTARMA CALISMALARI: Kabin ve kuyu i¢inde mahsur kalmis kisiyi giivenli bir
sekilde kurtarmak i¢in yetkin kisiler tarafindan gergeklestirilen gerekli 6zel faaliyetleri,
KUYU ALT BOSLUGU: Kabinin gidebildigi en alt durak seviyesinin altinda bulunan
asansor kuyusu kismini,

KUYU UST BOSLUGU: Kabinin gittigi en iist durak seviyesi ile kuyunun tavani arasindaki
asansor kuyusu kismini,

KUYU: Kabin, kars1 agirlik veya dengeleme agirliginin i¢inde hareket ettigi boslugu,
LAMINE CAM: iki veya daha fazla cam plakanin 1s1 ve basing altinda 6zel baglayict
polivinil butiral (PVB) tabakalar yardimziyla birlestirilmesi islemini,

MAKARA DAIRESI: Makaralarm yerlestirildigi ve hiz regiilatoriiniin de bulundugu ancak
tahrik makinasinin bulunmadigi oday,

MAKINA ALANI: Asansor kuyusu iginde veya disinda makinayla iliskili calisma alanlar:
dahil makinalarin tiimiiniin veya bir bolimiiniin yerlestirildigi hacim/hacimleri,

MAKINA DAIRESI: Tavan, duvarlar, zemin ve giris kapi/kapilartyla tam olarak
sinirlandirilan ve makinanin biitiin veya kismi olarak yer aldig1 makina alanini,

MAKINA: Kumanda pano/panolari, tahrik sistemi, asansor tahrik makinas;, ana
anahtar/anahtarlar ve acil durum miidahaleleri i¢in tertibatlar gibi donanimu,

OTOMATIK KAT SEVIYELEMESI: Asansor durduktan sonra, yiikleme ve bosaltma
sirasinda diizeltilmis durdurma konumunu saglamak icin ¢alismayz,

ON CALISMA: Kabin kap1 bolgesinde ve kapilar kapali ve kilitli degilken, normal ¢alisma
i¢cin asansOr makinasina ve fren/hidrolik vanaya ¢alismasi i¢in enerji verilmesini,

OZEL ALET: Donanimin giivenli ¢alisma sartlarinda kalmasini saglamak igin veya kurtarma
calismalarinda gerekli olan donanima mahsus bir aleti,

POZITiF TAHRIKLi ASANSOR (TAMBUR TAHRIKLIi DAHIL): Tambur ve halatlar
veya disliler ve zincirler ile dogrudan tahrik edilen (siirtinmeye bagli olmayan) asansorti,
RAMAK KALA OLAY: Is yerinde meydana gelen, calisan, is yeri ya da ekipmanini zarara
ugratma potansiyeli oldugu halde zarara ugratmayan olayi,

RISK: Tehlikeden kaynaklanacak kayip, yaralanma ya da baska zararli sonu¢ meydana gelme
ihtimalini,

RiISK DEGERLENDIRME: s yerinde var olan ya da disaridan gelebilecek tehlikelerin
belirlenmesi, bu tehlikelerin riske donlismesine yol acan faktorler ile tehlikelerden
kaynaklanan risklerin analiz edilerek derecelendirilmesi ve kontrol tedbirlerinin
kararlastirilmast amaciyla yapilmasi gerekli ¢caligmalari,

TAHRIK KUMANDA SISTEMI: Asansoriin ¢alismasini kumanda eden ve izleyen sistemi,
TAM YUK BASINCI: En yiiksek durak seviyesinde durmakta olan kabin ve beyan yiikiinde
boru donanimi, hidrolik kaldirma {initesi tertibati, vana blogu vb. iizerine uygulanan statik
basinci,
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TAMPON: Akiskanlarin veya yaylarin (veya benzer diger vasitalarin) kullanildigi bir
frenleme tertibat1 vasitasi i¢eren ve hareket sonundaki durdurma tamponunu,

TEHLIKE: Is yerinde var olan ya da disaridan gelebilecek, calisan1 veya isyerini
etkileyebilecek zarar veya hasar verme potansiyelini,

TEK YONDE ETKILI HIDROLIK KALDIRMA UNITESi: Bir yondeki yer
degistirmenin, akigkanin etkisi ile saglandigi ve diger yondeki yer degistirmenin ise, yer
¢ekimi etkisiyle saglandigi hidrolik kaldirma {initesini,

TEK YONLU DEBI KISITLAYICI VANA: Akist bir yénde serbest birakan, diger yonde
sinirlayan vanayi,

TEK YONLU VANA: Sadece bir yonde akisa miisaade eden vanayi,

YETKILI KiSi: Bakim, muayene veya kurtarma calismasin1 yapmak iizere yasakli alana
(makina alanlari, makara dairesi ve asansor kuyusu) girmesi i¢in yetkilendirilmis, asansoriin
calistirilmasindan ve kullanilmasindan sorumlu gergek veya tiizel kisiyi,

YETKIN KiSi: Kullanicilarin kurtarilmas1 veya asansdriin bakimi veya muayenesi igin
gerekli calismalar1 giivenlik talimatlariyla yerine getiren, uygun egitim almis ve bilgi ve
pratik tecriibeye sahip nitelikli kisiyi,

YUK TASIMA ASANSORU: Genellikle, insanlarin nezaretinde esasen yiiklerin (esyalarin)
nakliyesi i¢in tasarlanmis asansorii

ifade eder.
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12UY0091-4 ASANSOR MONTAJCISI ULUSAL YETERLILIiGi

1 | YETERLILIGIN ADI Asansér Montajcist

2 | REFERANS KODU 12UY0091-4

3 | SEVIYE 4
ULUSLARARASI ,

& SINIFLANDIRMADAKI YERI ISCO 08: 7412

5 | TUR -

6 | KREDi DEGERI -

A)YAYIN TARIHI 17/10/2012
7 | B)REVIiZYON NO 01
C)REVIZYON TARiHi 01/12/2021
Bu yeterlilik;

1.Asansor Montajcis1 (Seviye 4) mesleginin nitelikli
kisiler tarafindan is saglig1 ve giivenligi ile ¢evre koruma
Oonlemleri  uygulanarak yiiriitilmesi ve  asansor
montajlarinda kalitenin artirilmasina katki saglamak,
2.Adaylarin sahip olmasi gereken nitelikleri, bilgi, beceri
ve yetkinlikleri tanimlamak,

3. Adaylarin gecerli ve giivenilir bir belge ile mesleki
yeterliligini kanitlamasina olanak vermek,

4.Egitim sistemine, siav ve belgelendirme kuruluslarina
referans ve kaynak olusturmak

amaciyla hazirlanmistir.

8 | AMAC

9 | YETERLILIGE KAYNAK TESKIiL EDEN MESLEK STANDART(LAR)I

Asansor Montajcist (Seviye 4) Ulusal Meslek Standardi — 12UMS0203-4 / 06.06.2018 / 01

10 | YETERLILIiK SINAVINA GiRiS SART(LAR)I

11 | YETERLILIGIN YAPISI

11-a) Zorunlu Birimler

12UY0091-3/A1 Is Saghii ve is Giivenligi, Cevre ve Kalite
12UY0091-4/A2 Is Organizasyonu ve Montaj On Hazirlig
12UY0091-4/A3 Ray Sistemi ve Kat Kapis1 Montaji
12UY0091-4/A4 Kumanda Sistemi Montaji1 ve Montaj Sonu

11-b) Se¢meli Birimler

12UY0091-4/B1 Siirtiinme Tahrik Sistemi Montaji
12UY0091-4/B2 Hidrolik Tahrik Sistemi Montaji

11-¢) Birimlerin Gruplandirilma Alternatifleri

Asansor Montajcist (Seviye 4) mesleginin belgelendirilmesinde; adayin yeterlilik belgesi alabilmesi i¢in
se¢meli birimlerin en az birinden, zorunlu yeterlilik birimlerinin tamamindan basarili olmasi
gerekmektedir.
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12 | OLCME VE DEGERLENDIRME

Asansor Montajcis1 (Seviye 4) Mesleki Yeterlilik Belgesini elde etmek isteyen adaylar birimlerde
tanimlanan sinavlara tabi tutulur. Adaylarin mesleki yeterlilik belgesini alabilmeleri i¢in birimlerde
tanimlanan sinavlardan basarili olmalar1 gerekmektedir.

Yeterlilik birimlerindeki teorik ve performansa dayali sinavlar, her bir birim i¢in ayr1 ayr1 yapilabilecegi
gibi birlikte de yapilabilir. Ancak her birimin degerlendirmesi bagimsiz yapilmalidir.

Yeterlilik birimlerinin gegerlilik siiresi, birimin basarildig1 tarihten itibaren 2 yildir. Yeterlilik
birimlerinin birlestirilerek bir yeterliligin elde edilebilmesi i¢in tiim birimlerin gegerliligini koruyor
olmas1 gerekmektedir.

13 | DEGERLENDIRICi OLCUTLERI

Degerlendiricinin asagidaki kosullardan en az bir tanesini saglamasi gerekmektedir.

e FElektrik, elektronik alanlarinda lisans egitimini tamamlayip mesleki ve teknik egitim kurumlarinda en
az 3 yul stireyle elektromekanik tasiyicilar bakim onarim veya asansor sistemleri dali atolye ve meslek
dersleri 6gretmeni olarak ¢alismis olmak,

e Elektrik, elektronik, mekatronik veya makine alanlarinda lisans egitimini tamamlayip, en az 3 yil
stireyle asansor bakim ve onarim veya montaj islerinde ¢calismis olmak,

e Makine, elektrik, elektronik, mekatronik boliimlerinden 6n lisans mezuniyeti sonrast 5 yil saha
deneyimi olmak,

e Meslek liselerinin makine, elektrik, elektronik, mekatronik boéliimlerinden mezun veya asansor
alaninda ustalik belgesine sahip olarak 7 yil saha deneyimine sahip olmak,

Yukaridaki 6zelliklere sahip olan ve 6lgme ve degerlendirme siirecinde gorev alacak degerlendiricilere;
ilgili alanda yetkilendirilmis kuruluslar tarafindan mesleki yeterlilik sistemi, kiginin gorev alacagi ulusal
yeterlilik(ler), ilgili ulusal meslek standart(lar)i, 6lgme-degerlendirme ve dlgme-degerlendirmede kalite
giivencesi konularinda egitim saglanmalidir.

14 | BELGE GECERLILIK SURESI Belgenin gegerlilik stiresi bes (5) yildir.

15 | GOZETIM SIKLIGI -

5 wyillik gecerlilik siiresinin sonunda belge sahibinin

performansi asagida tanimlanan yontemlerden en az biri

kullanilarak degerlendirmeye tabi tutulur.

a) 5 yil belge gegerlilik siiresi igerisinde toplamda en az
iki y1l veya son alt1 ay boyunca ilgili alanda ¢alistigini

BELGE YENILEMEDE gosteren  kayitlar1  (hizmet  dokiimi, referans
16 |UYGULANACAK OLCME- yazisi/mektubu, sdzlesme, fatura, portfolyo, vb.)
DEGERLENDIRME YONTEMI sunmak,

b) Yeterlilik kaspsaminda yer alan yeterlilik birimleri
icin tanimlanan performansa dayali sinavlardan (P1)
basarili olmak.

Bu sartlardan en az birini yerine getiren adaylarin belge
gecerlilik stireleri 5 y1l daha uzatilir.

MESLEKTE YATAY ve DIKEY

17 | {LERLEME YOLLARI
YETERLILIGi GELISTIREN . . et
18 KURULUS(LAR) Ankara Sanayi Odasi 2. ve 3. Organize Sanayi Bolgesi
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19

YETERLILIGI DOGRULAYAN
SEKTOR KOMITESI

MYK Elektrik-Elektronik Sektér Komitesi
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Kalite

12UY0091-3/A1 iS SAGLIGI VE iS GUVENLIGIi, CEVRE VE KALITE

YETERLILIK BIRIMi

1 | YETERLILIK BiRiMi ADI Is Saghg ve Is Giivenligi, Cevre ve Kalite
2 | REFERANS KODU 12UY0091-3/A1
3 | SEVIYE 3
4 | KREDI DEGERI -

A)YAYIN TARIHI 17/10/2012
5 | BRREVIZYON NO 01

C)REVIZYON TARIHi 01/12/2021
6 | YETERLILIK BIRIMINE KAYNAK TESKIiL EDEN MESLEK STANDARDI

Asansor Montajcisi (Seviye 4) Ulusal Meslek Standardi — 12UMS0203-4

7 | OGRENME KAZANIMLARI

Ogrenme Kazanimi 1: is saghg ve giivenligi ile cevre koruma énlemlerini aciklar.
Alt Ogrenme Kazanimlari:

1.1: Is saglig1 ve giivenligi konusundaki yasal ve isyerine ait kurallar1 tanimlar.

1.2: Is saglig1 ve giivenligi ile ilgili risk etmenlerini azaltmay1 agiklar.

1.3: Tehlike durumunda uygulayacagi acil durum prosediirlerini agiklar.

1.4: Cevre koruma onlemlerini agiklar.

Ogrenme Kazanim 2: s siirecleri ve calisma ortamu icin kalite gerekliliklerini aciklar.
Alt Ogrenme Kazanimlari:

2.1: Kalite saglama tekniklerini aciklar.

2.2: Calisma sirasinda saptanan hata ve arizalar1 gidermeye yonelik ¢aligmalar tarif eder.

8 | OLCME VE DEGERLENDIRME

8 a) Teorik Sinav

Al yeterlilik birimine yonelik teorik sinav Ek Al-2’de yer alan “Bilgiler” kontrol listesine gore
gerceklestirilir. Teorik sinavda adaylara en az 20 soruluk 4 segenekli ¢coktan se¢meli ve her biri esit puan
degerinde yazili smav uygulanmalidir. Coktan se¢meli sorularla diizenlenmis smavda yanhig
cevaplandirilan sorulardan herhangi bir puan indirimi yapilmaz Sinavda adaylara her soru i¢in 1,5 dakika
zaman verilir. Yazili smnavda sorularin en az %60’ma dogru yanit veren aday basarili sayilir. Sinav
sorulari, bu birimde teorik sinav ile 6l¢iilmesi dngoriilen tiim bilgi ifadelerini (Ek Al-2) 6lgmelidir.

8 b) Performansa Dayah Sinav

Bu birime yonelik beceri ve yetkinlik ifadeleri diger birimlerin beceri ve yetkinlik kontrol listelerinde
tanimlanmis olup, bu kapsamda s6z konusu beceri ve yetkinlik ifadelerinin 6lgme ve degerlendirmesi
yapilacaktir.

8 ¢) Ol¢me ve Degerlendirmeye iliskin Diger Kosullar

Yeterlilik birimlerinin gecerlilik siiresi birimin basarildig tarihten itibaren 2 yildir.

YETERLILIK BIRIMINI
9 | GELISTIREN Ankara Sanayi Odas1 2. ve 3. Organize Sanayi Bolgesi
KURUM/KURULUS(LAR)

YETERLILIK BIRIMINI
10 | DOGRULAYAN MY K Elektrik-Elektronik Sektor Komitesi
SEKTOR KOMITESI
11 | MYK YONETIM KURULU ONAY |01/12/2021 — 2021/153
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12UY0091-4/A1 Is Saghg ve Is Giivenligi, Cevre ve Yayin Tarihi:01/12/2021 Rev. No:01
Kalite

| | TARIHI VE SAYISI

YETERLILIK BiRiMi EKLERIi

EK A-1-1: Yeterlilik Biriminin Kazandirilmast i¢in Tavsiye Edilen Egitime iliskin Bilgiler

Egitim Icerigi:
1. s saghg ve giivenligi ile cevre koruma
1.1. Is saglig1 ve giivenligi kurallar1 ve is siireglerinde uygulanmasi
1.2. Kisisel koruyucu donanimlar ve kullanimlar1
1.3. Koruma ve miidahale araglar ile kullanim 6zellikleri
1.4. Uyar isaret ve levhalari
1.5. Tehlikeli ve riskli durumlar
1.6. Tehlikeli ve riskli durumlara kars1 uygulanmasi gereken 6nlemler
1.7. Acil durum prosediirleri
1.8. Yapilan islemlerin ¢evreye etkileri
1.9. Déniistiiriilebilen malzemeler ve bu malzemelere yonelik islemler
1.10. Tehlikeli ve zararl atiklar ile bunlara yonelik islemler
1.11. Yanic1 ve parlayici malzemeler ile bunlara yonelik islemler
1.12. Isletme kaynaklarinin tasarruflu ve verimli kullanim esaslar1

2. Kalite gereklilikleri
2.1. Bilgisayar ve internet kullanimu
2.2. Donanim ve siireglerin kalite gereklilikleri
2.3. Tolerans ve sapmalar
2.4. Hata ve arizalar ile bunlar1 saptama ve giderme yontemleri

EK A1-2: Yeterlilik Biriminin Olgme ve Degerlendirmesinde Kullanilacak Kontrol Listesi

a) BILGILER

L S Degerlendirme
No Bilgi ifadesi Iigili | Alt Ogrenme
Kazanim Araci
Boliim
BG.1 Is saghg1 ve giivenligi konusundaki normlart listeler. All 11 T1
1.1
BG.2 Yapilan ise uygun kisisel koruyucu donanimlari siralar. | A.1.3 L T1
Calisma yerinin ve ekipmanlarin diizenli tutulmasi
BG.3  |konusundaki kurallari siralar. A32 14 T
Is saglig1 ve giivenligi koruma ve miidahale araglarin 11
A.l3 T1
BG.4  |siralar.
1.2
Is saglig1 ve giivenligi koruma ve miidahale araglarinin A13 11 T1
BG.5 |kullanim 6zelliklerini listeler. o 12
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Kalite

l-JMS s Degerlendirme
No Bilgi ifadesi ligili | Alt Ogrenme
Kazanim NI
Boliim
Yapilan ¢alismaya uygun uyar1 isaret ve levhalarm A12 12 T1
BG.6 |siralar.
11
Gergeklestirdigi is ile ilgili tehlike ve riskleri listeler. | A.1.4 T1
BG.7 19
Risk faktorlerinin azaltilmasina yonelik alinacak 11
BGS | L Al7 Tl
onlemleri listeler. 1.2
BG.9 Tehlike olusturabilecek durumlar siralar. A2l 1.3 T1
Aninda giderilemeyecek tiirden tehlikeli durumlarla ALS 13 T1
BG.10 |iletisime gecilmesi gereken ilgili kurumlari eslestirir. - '
Makine ve yapilan isleme O6zel acil durum
BG.11 |prosediirlerini listeler. ALb 13 T
BG.12 Acil durumlarda ¢ikis veya kacis prosediirlerini siralar. | A.1.5 1.3 T1
BG.13 Gergeklestirilen islemler ile ilgili c¢evresel etkileri A21 14 T1
13 |siralar.
BG.14 Doniistiiriilebilir malzemeleri siralar. A24 14 T1
Dénﬁstij.rﬁlebllen malzemelere yonelik yapilacak A24 14 T1
BG.15 |islemleri siralar.
BG.16 Tehlikeli ve zararl atiklar siralar. A25 14 T1
Tehlikeli ve zararli atiklarin, diger malzemelerden
BG.17 |ayristirilmasi esaslarin listeler. A22 14 T
Yanict ve parlayict malzemelerin giivenli depolamal
BG.18 |gereKliliklerini listeler, A2l 14 T
Dokiilme ve s1z1nt11arq karst kullanilacak uygun A24 14 T1
BG.19 |donanim, malzeme ve ekipmani siralar.
Isletme kaynaklarini tasarruflu ve verimli bir sekilde
BG.20 |kullanimi esaslarini listeler. A24 14 T
Kullandigt  donanima iliskin  Onleyici  bakim
BG.21 |islemlerini siralar. C13 2.1 T
BG.22 |Talimatlarda yer alan kalite gerekliliklerini listeler. A3l 2.1 T1
Operasyon bazinda ¢alismalarin kalite gerekliliklerini 2.1
A3.2 T1
BG.23 |tanimlar.
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I s Degerlendirme
No Bilgi ifadesi flgili | Alt Ogrenme | ¢
Kazanimi A
Boliim ract
Islemler esnasinda ortaya ¢ikan olasi hata ve arizalari T1
BG.24 |listeler. 2.2
Islemler esnasinda ortaya ¢ikan olas1 hata ve arizalarin T1
BG.25 |giderilme yontemlerini aciklar. 2.2
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12UY0091-4 A2 iS ORGANIZASYONU VE MONTAJ ON HAZIRLIGI YETERLILIiK BiRiMi

1 | YETERLILIK BiRiMi ADI Is Organizasyonu ve Montaj On Hazirlig
2 | REFERANS KODU 12UY0091-4/A2
3 | SEVIYE 4
4 | KREDi DEGERI -
A)YAYIN TARIHI 17/10/2012
5 | BIREVIZYON NO 01
C)REVIZYON TARIHi 01/12/2021
6 | YETERLILIK BIRIMINE KAYNAK TESKIiL EDEN MESLEK STANDARDI
Asansor Montajcisi (Seviye 4) Ulusal Meslek Standardi — 12UMS0203-4
7 | OGRENME KAZANIMLARI

Ogrenme Kazanmmm 1: Is organizasyonu yapar.

Alt Ogrenme Kazanimlari:

1.1 Is planmnin uygulanmasi igin yapilmas1 gerekenleri aciklar.

1.2 Is siireclerinin kayit ve raporlama islemlerini yapar.

1.3 Gerekli makine, donanim ve malzemenin hazirlanmasini saglar.
1.4 Is bitiminde donanim ve is alan1 temizliginin yapilmasini saglar.

Ogrenme Kazanimi 2: Montaj 6n hazirhig yapar.

Alt Ogrenme Kazanimlari:

2.1 Montaj alet ve ekipmanini hazirlar.

2.2 Montaj aksamlarinin kontroliinii yapar.

2.3 Elektrik tesisatinin kontroliinii yapar.

2.4 Asansor i¢in iskele kurulumunun kontroliinii yaparak montaja hazir hale getirilmesini saglar.

Ogrenme Kazamim 3: iSG, cevre ve kalite gerekliliklerini uygular.

Alt Ogrenme Kazanimlari:

3.1: Gergeklestirdigi islerde ISG kurallarin1 uygular.

3.2: Gergeklestirdigi islerde ¢evre koruma gerekliliklerini uygular.
3.3: Gergeklestirdigi islerde kalite gerekliliklerini uygular.

8 | OLCME VE DEGERLENDIRME

8 a) Teorik Smmav

A2 yeterlilik birimine yonelik teorik sinav Ek A2-2’de yer alan “Bilgiler” kontrol listesine gore gergeklestirilir.
Teorik simavda adaylara en az 10 soruluk 4 segenekli goktan segmeli ve her biri esit puan degerinde yazili sinav
uygulanmalidir. Coktan se¢meli sorularla diizenlenmis sinavda yanlis cevaplandirilan sorulardan herhangi bir puan
indirimi yapilmaz Sinavda adaylara her soru i¢in 1,5 dakika zaman verilir. Yazili sinavda sorularin en az %60’1na
dogru yanit veren aday basarili sayilir. Sinav sorulari, bu birimde teorik sinav ile dl¢lilmesi 6ngdriilen tiim bilgi
ifadelerini (EK A2-2) 6lgmelidir.

8 b) Performansa Dayah Sinav

A2 yeterlilik birimine yonelik performansa dayali stnav Ek A2-2’de yer alan “Beceriler ve Yetkinlikler” kontrol
listesine gore gergeklestirilir. Beceri ve Yetkinlikler Kontrol Listesinde aday tarafindan basarilmasi zorunlu kritik
adimlar belirlenir. Adayin, performans sinavindan basari saglamasi igin kontrol listesinde belirtilen zorunlu kritik
adimlarin tamamindan basarili performans gostermesi kosuluyla sinavin genelinden asgari % 70 basar1 gostermesi
gerekir. Performansa dayali sinavin siiresi gergek uygulama sartlarindaki siireye karsilik gelmelidir. Performansa
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dayali sinav gercek veya gergegine uygun olarak diizenlenmis ¢alisma ortaminda gergeklestirilir. Beceri ve
yetkinlik ifadelerinin (Ek A2-2) tamami performansa dayali sinav ile dl¢iilmelidir.

8 ¢) Olgme ve Degerlendirmeye Iliskin Diger Kosullar

edilebilmesi i¢in basarilan sinav tarihleri arasindaki siire farki bir yil1 gecemez.
Yeterlilik birimlerinin gegerlilik siiresi birimin basarildig tarihten itibaren 2 yildir.

son verilir.

Birim i¢in 6ngdriilen sinavlarin gegerlilik siiresi sinavin basarildigi tarihten itibaren 1 yildir. Birimin elde

Adayin kendi ve diger kisilerin can giivenligini tehlikeye sokacak bir davranig gostermesi halinde sinava

YETERLILIK BIRIMINI
9 | GELISTIREN Ankara Sanayi Odas1 2. ve 3. Organize Sanayi Bolgesi
KURUM/KURULUS(LAR)

YETERLILIiK BiRiMINi
10 | DOGRULAYAN MYK Elektrik-Elektronik Sektér Komitesi
SEKTOR KOMITESI

MYK YONETIM KURULU ONAY

TARIHI VE SAYISI 01/12/2021 — 2021/153

11

YETERLILIK BiRiMi EKLERI

EK A—Z—l: Yeterlilik Biriminin Kazandirilmas icin Tavsiye Edilen Egitime Iliskin Bilgiler
1. 1Is Organizasyonu

1.1 Is emri ve is siireclerinde uygulanmasi

1.2 Is program

1.3 Is siireclerinde kay1t ve raporlama islemleri

1.4 Arag, gerec ve ekipman se¢imi, hazirlig1 ve kullanimi

1.5 Malzeme temini ve kontrolleri

1.6 Is bitiminde donanim ve is alan1 diizeni

2. Montaj 6n hazirhg
2.1 Proje bilgisi
2.2 Teknik resim bilgisi
2.3 Olgiim aletleri ve cihazlarinin kullanim
2.4 Montaj alet ve ekipmanin hazirlig
2.5 iskele kurulumu ile ilgili mevzuat ve iskele kurulumunun kontrolii
2.6 Montaj aksamlar1 ve montaj aksamlarinin kontrolii
2.7 Elektrik tesisatinin kontrolii
2.8 Elektrik tesisat1 bakim onarimi
2.9 El ve goz ile muayene esaslari

2.10 Asansor sisteminde yer alan mekanik aksamlar ve 6zellikleri
211 Kuyu dibinin 6zellikleri
2.12 Elektrik giic panosunda bulunmasi zorunlu cihazlar

3. 1ISG, Kalite ve Cevre
3.1 ISG kurallar1 ve is siireglerinde uygulanmasi
3.2 Kisisel koruyucu donanimlar ve kullanimi
3.3 Talimatlar, planlar ve kalite gereklilikleri
3.4 Islemler esnasinda tespit edilen uygunsuzluklar ve giderilme yontemleri
3.5 Cevre koruma 6nlemleri ve 6nlemlerin uygulanmasi
3.6 Atik yonetimi

©Mesleki Yeterlilik Kurumu, 2021
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EK A2-2: Yeterlilik Biriminin Olgme ve Degerlendirmesinde Kullanilacak Kontrol Listesi

a) BILGILER
UMS . .
lgili | Alt Ogrenme Degerlendirme
No Bilgi ifadesi Boliim D Araci

BG.1 Is program.l.na gore u.y%rulan.la.ve zaman planlamasi B11 11 T1
yapmanin iiretimdeki 6nemini agiklar.

BG.2 Is planlnln.aksarnadan bitirilmesi i¢in yapilmasi B.12 11 T1
gerekenleri agiklar.

BG.3 Is stirecleri ile ilgili veri ve istatistikleri tutmanin B.21 12 T1
yararlarini agiklar.

BG4 Ekipmanlarin kalibrasyon stiresini belirleyen faktorleri B.23 12 T1
agiklar.

BGS Risklerin belirlenmesi siirecinde yapilmasi gerekenleri B.2.4 12 T
agiklar.

BG.6 [Kullanilacak malzemelerin hazirlik siirecini agiklar. B.3.1 1.3 T1

BG.7 Kontrovl.V§ muayene araglar1 ve cihazlarini nasil B31 13 T1
sececegini agiklar.

BG.S Montaja ilviskin proje, teknik ve mesleki resimleri nasil B.3.2 13 T1
kullanacagin agiklar.
Montajda kullanilan malzeme, arag, gereg ve

BG.9 |ekipmanlarin kullanim yerlerine gore 6zelliklerini C.l1 21 T1
agiklar.

BG.10 ?lg@e Ve' kgntrol cihazlarinin kullanim ve bakim c13 21 T1
oOzelliklerini siralar.

BG.11 Asgnsor ms}emn.lde }.leF alan mekanik aksamin adlarini C292 29 T1
ve islevsel ozelliklerini agiklar.
ISG yéniinden asansér sisteminde yer alan mekanik C32

BG.12| Y ! ninde yer @ C3.2 2.2 T1
aksamin adlarim ve iglevsel 6zelliklerini agiklar. c33
Standard ve yonetmeliklere gore elektrik giic

BG.13 [panosunda bulunmasi istenen cihazlar1 ve gérevlerini C55 2.3 T1
agiklar.

BG.14 ISG kurallarina gore kuyu ici iskelenin saglamligimin C.6.2 24 T1

" |kontroliinde dikkate alinmas1 gereken kriterleri agiklar. | C.6.4 '

. o i o C.6.1

BG.15 flsl;eie l;zilrlflu;nu Eel ;lrglh standart ve yonetmeliklerin C63 24 T1

eler oldugunu siralar. CEE

Montaj 6n hazirlik siirecinde yapacagi kontroller

BG.16 |sirasinda karsilagabilecegi uygunsuzluklari ve 2.2-2.3 T1

giderilme yontemlerini agiklar.

b) BECERI VE YETKINLIKLER

©Mesleki Yeterlilik Kurumu, 2021
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M
LiJl lS 5 Alt Degerlendirme
) gttt Ogrenme
No Beceri ve Yetkinlik Ifadesi Boliim Kazammi Araci
BY.1 |(Is siireclerinde prosediirlere uygun kayzt tutar. B.2.1 1.2 P1
*BY 2 {s surec;lermd.e .kullanacagl ekipman ve malzemelerin B.2.2 13 P1
on kontrollerini yapar.
*BY 3 Kul?amlan ma.kme ve ekipmani is ]:iltlmlnde B4l 14 P1
temizlenmesni ve kaldirilmasini saglar.
BY 4 Calisma alanln} Flaha So‘nravgerg:eklestmlecek islemlere B.4.2 14 P1
uygun hale getirilmesini saglar.
BY 5 Morzta] icin kullafnlaceik proje, talimat ve diger C11 21 p1
dokiimanlarin dogrulugunu kontrol eder.
Montajda kullanilacak alet ve ekipmanin
BY.6 |uygunluklarmi ISG kurallarina ve teknik dokiimanlara Clz2 21 P1
gore kontrol eder.
Montaj islemlerinde kullanilacak 6lgme ve kontrol
BY.7 |aletlerinin uygunluklarini teknik dokiimanlara gore C.13 21 P1
kontrol eder.
BY 8 Montaj i¢in gerekli apar.at., makine ve donanimlari c14 21 p1
calismaya hazir hale getirir.
Standard ve teknik dokiimanlarda belirtilen 6zelliklere
BY.9 |gore elektrik giic panosunda bulunmasi zorunlu C.23 2.3 P1
cihazlarin varhigini kontrol eder.
Asansor standartlar1 ve projesine gore makine
BY.10 |dairesini; kapi, havalandirma, aydinlatma ve zemin C.23 2.2 P1
uygunlugunu ISG kurallarina gére kontrol eder.
BY 11 Kuyu ({ibi.nde 1slaklik ve nem olmadiginin kontroliinii CA42 54 P1
el ve goz ile yapar.
BY 12 Kuyu altinin bos olup olmadiginin kontroliinii gozle c43 54 P1
yapar.
BY 13 Projeyi referans al'ar'ak makina fialr651n1n aydinlatma C52 29 P1
ve anahtarinin yerinin uygunlugunu kontrol eder.
BY 14 ISG kurallaria gore: ana besleme hattini ve C53 31 P1
topraklamanin varligini kontrol eder.
Standart, yonetmelik ve projeye gore belirtilen dlgiileri
BY.15 [referans alarak elektrik gii¢ panosunun yerinin C54 3.1 P1
uygunlugunu kontrol eder.
BY 16 Kuyu dibi pirizinin varligini ve uygunlugunu kontrol C5.8 93 P1
eder.
BY 17 Elektrik jgu(; panosundaki cihazlarin teknik degerlerinin CE5 24 p1
uygunlugunu kontrol eder.
*BY.18 |Gergeklestirdigi islerde ISG kurallarini uygular. Al 3.1 P1
BY 19 Gergeklestirdigi islerde ¢evre koruma gerekliliklerini A2 32 P1
uygular.
BY.20 |Gergeklestirdigi islerde kalite gerekliliklerini uygular. A3 3.3 P1
(*) Performans sinavinda bagarilmasi zorunlu kritik adimlar.
©Mesleki Yeterlilik Kurumu, 2021
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12UY0091-4/ A3 RAY SISTEMIi VE KAT KAPISI MONTAJI YETERLILIK BiRiMi

1 | YETERLILIK BiRiMi ADI Ray Sistemi ve Kat Kapis1 Montajt
2 | REFERANS KODU 12UY0091-4/A3
3 | SEVIYE 4
4 | KREDI DEGERI -
A)YAYIN TARIHI 17/10/2012
5 | BIREVIZYON NO 01
C)REVIZYON TARIiHI 01/12/2021
6 | YETERLILIK BIRIMINE KAYNAK TESKIL EDEN MESLEK STANDARDI
Asansor Montajcisi (Seviye 4) Ulusal Meslek Standardi — 12UMS0203-4
7 | OGRENME KAZANIMLARI

Ogrenme Kazammm 1: Ray montaji yapar.

Alt Ogrenme Kazanimlar:

1.1 Ray sakiil mastar1 montajin1 yaparak sakiil atar.
1.2 Duvar konsollarinin yerini tespit eder.

1.3 Raylarin montajin1 yapar.

Ogrenme Kazanmm 2: Kat kapi kasasinin montajini yapar.

Alt Ogrenme Kazanimlar:

2.1 Kat kapisi sakiil mastar1t montajini yaparak sakiil atar.
2.2 Kap1 konsollarinin montajini yapar.

2.3 Kap1 kasasiin montajini yapar.

2.4 Yar1 otomatik kap1 aksamlarinin montajini yapar.

2.5 Tam otomatik kap1 aksamlarinin montajini yapar.

2.6 Giyotin tipi kapi sisteminin elemanlarini siralar.

Ogrenme Kazammm 3: iSG, cevre ve Kkalite gerekliliklerini uygular.

Alt Ogrenme Kazanimlari:

3.1: Gergeklestirdigi islerde ISG kurallarini uygular.

3.2: Gergeklestirdigi islerde ¢cevre koruma gerekliliklerini uygular.
3.3: Gergeklestirdigi islerde kalite gerekliliklerini uygular.

8 | OLCME VE DEGERLENDIRME

8 a) Teorik Sinav

A3 yeterlilik birimine yonelik teorik sinav Ek A3-2’de yer alan “Bilgiler” kontrol listesine gore gerceklestirilir.
Teorik sinavda adaylara en az 10 soruluk 4 segenekli coktan segmeli ve her biri esit puan degerinde yazili sinav
uygulanmalidir. Coktan segmeli sorularla diizenlenmis sinavda yanlis cevaplandirilan sorulardan herhangi bir puan
indirimi yapilmaz Sinavda adaylara her soru i¢in 1,5 dakika zaman verilir. Yazili sinavda sorularin en az %60’1na
dogru yanit veren aday basarili sayilir. Siav sorulari, bu birimde teorik sinav ile lgiilmesi 6ngdriilen tiim bilgi
ifadelerini (EK A3-2) 6l¢melidir.

8 b) Performansa Dayah Sinav

A3 yeterlilik birimine yonelik performansa dayali sinav Ek A3-2’de yer alan “Beceriler ve Yetkinlikler” kontrol
listesine gore gergeklestirilir. Beceri ve Yetkinlikler Kontrol Listesinde aday tarafindan basarilmasi zorunlu kritik
adimlar belirlenir. Adayin, performans sinavindan basar1 saglamasi i¢in kontrol listesinde belirtilen zorunlu kritik
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adimlarin tamamindan basarili performans gostermesi kosuluyla sinavin genelinden asgari % 70 basar1 gostermesi
gerekir. Performansa dayali sinavin siiresi gercek uygulama sartlarindaki stireye karsilik gelmelidir. Performansa
dayali smav gercek veya gercegine uygun olarak diizenlenmis calisma ortaminda gerceklestirilir. Beceri ve
yetkinlik ifadelerinin (Ek A3-2) tamami performansa dayali sinav ile 6l¢iilmelidir.

8 ¢) Olgme ve Degerlendirmeye Iliskin Diger Kosullar

Birim i¢in 6ngdriilen siavlarin gegerlilik siiresi sinavin bagarildigi tarihten itibaren 1 yildir. Birimin elde
edilebilmesi i¢in basarilan sinav tarihleri arasindaki siire farki bir y1l1 gecemez.

Yeterlilik birimlerinin gegerlilik siiresi birimin basarildig tarihten itibaren 2 yildir.

Adayin kendi ve diger kisilerin can giivenligini tehlikeye sokacak bir davranis gdstermesi halinde sinava
son verilir,

YETERLILIK BIRIMINI
9 | GELISTIREN Ankara Sanayi Odas1 2. ve 3. Organize Sanayi Bolgesi
KURUM/KURULUS(LAR)

YETERLILIiK BiRiMINi
10 | DOGRULAYAN MYK Elektrik-Elektronik Sektér Komitesi
SEKTOR KOMITESI

MYK YONETIM KURULU ONAY

TARIHI VE SAYISI 01/12/2021 — 2021/153

11

YETERLILIiK BiRiMi EKLERIi

EK A-3-1: Yeterlilik Biriminin Kazandirilmast i¢in Tavsiye Edilen Egitime iliskin Bilgiler

1. Ray montaj teknikleri

1.1 Montaj projesini okuma ve uygulama

1.2 Asansor projesinin kuyuya uyarlanmasi igin yapilmasi gereken islemler

1.3 Asansor konforunda raylarin diisey konumda ve birbirine parelel sekilde olmasinin 6nemi

1.4 Asansor ray montajinda kullanilan aparatlar ve gorevleri
1.5 Raylar iki taraftan sabitlemenin riskleri

1.6 Otomatik kapilarda kullanilan kap1 kartlarinin gorevleri

1.7 Kat kap1 merkezini belirleme yontemleri

1.8 Genel ellecleme, tasima ve sabitleme donanimlari kullanimi
1.9 Asansor konforunda raylarm pozisyonu

1.10 Sakiil mastar1 montajt

1.11 Duvar konsollarinin yerini tespit edilmesi

1.12 Ray konsollarin1 yerinin tespiti

1.13 Ray ekleme aparatinin ray iizerine tespiti

1.14 Raylarin montaji ve montaj iglemleri esnasinda dikkat edilecek hususlar

2. Kat kapi1 kasasinin montaji

2.1 Kap1 mastar1 yerinin belirlenmesi ve montaji

2.2 Kapr alt ve iist konsollarmnin tespit yerinin hazirlig:

2.3 Kap1 konsollarinin montajt

2.4 Kap1 kasasinin montajt

2.5 Yar1 otomatik kap1 aksamlar1 ve montaj

2.6 Tam otomatik kap1 aksamlar1 ve montaji

2.7 Otomatik kapilarda kullanilan kapi1 kartlarinin gérevleri
2.8 Montaj islemleri esnasinda dikkat edilecek unsurlar

2.9 Giyotin tipi kapi sisteminin elemanlari
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3. ISG, Kalite ve Cevre

3.1 ISG kurallari ve is siireglerinde uygulanmasi
3.2 Kisisel koruyucu donanimlar ve kullanimi
3.3 Talimatlar, planlar ve kalite gereklilikleri

Yayin Tarihi:01/12/2021 Rev. No:01

3.4 Islemler esnasinda tespit edilen uygunsuzluklar ve giderilme yontemleri

3.5 Cevre koruma 6nlemleri ve 6nlemlerin uygulanmasi
3.6 Atik yonetimi

EK A3-2: Yeterlilik Biriminin Olgme ve Degerlendirmesinde Kullanilacak Kontrol Listesi

a) BILGILER
UMS - .
flgili | Alt Ogrenme Degerlendirme
No Bilgi ifadesi T Kazanim Araci
Asansor projesinin kuyuya uyarlanmasi i¢in yapilmasi
BG.1 . . D.1.1 11 T1
gereken islemleri agiklar.
BG.2 A'sar_ls_or konfomnda. raylarin dusey“konu.m.da ve D11 11 T1
birbirine parelel sekilde olmasinin 6nemini agiklar.
D.2.2
Asansor ray montajinda kullanilan aparatlari ve 1.2
BG.3 orevlerini agiklar D.2.2 13 T
gorevichint agriar. D.3.6 '
BG.4 |Raylar iki taraftan sabitlemenin risklerini agiklar. D.3.2 13 T1
BGS O:comatﬂ.( 1.<ap11arda kullanilan kapi kartlarinin E31 93 T1
gorevlerini agiklar.
BG.6 |Kat kap1t merkezini belirleme yontemlerini agiklar. E.3.1 2.3 T1
BG.7 |Yar1 otomatik kap1 elemanlarinin gérevlerini agiklar. E.4.2 2.4 T1
BG.8 |Otomatik kap1 elemanlarini siralar. E.5.3 25 T1
BG.9 |Giyotin tipi kap1 sisteminin elemanlarini Siralar. E.6.1 2.6 T1
b) BECERI VE YETKINLIKLER
M
l.IJl lS 5 Alt Degerlendirme
: g Ogrenme
No Beceri ve Yetkinlik Ifadesi Biliim Kazammi Araci
*BY 1 Teknik df)kﬁmanlarda Veril.e.n degerlere gore kuyu {ist ve D11 11 P1
alt boslugunda mastar tespiti yapar.
*BY.2 |Mastarlarin terazide montajin yapar. D.1.2 11 P1
BY.3  |Ust mastari referans alarak sakiil atip alt mastar sabitler. | D.1.3 11 P1
©Mesleki Yeterlilik Kurumu, 2021
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M
Lijl IS 5 Alt Degerlendirme
; g Ogrenme
No Beceri ve Yetkinlik Ifadesi Biliim Kazammi Araci
BY 4 Teknik dokﬁman?ar.da \{erilen degerlere gore duvar D21 12 P1
konsollarinin yerini belirler.
. o . . D.2.2
BY.5 |Ray konsollarini yerine ayarlanabilir sekilde tespit eder. D23 1.2 P1
BY 6 Ray alt.1 Plakasml ankraj sistemine gore kuyu tabanina D3.2 13 p1
yerlestirir.
BY 7 Raylag proj eye ve ISG kurallarma gére kuyu tabanina D.3.1 13 P1
yerlestirir. D.3.3
Kabin ray mastarini ayarlanip sabitlenecek olgiilere
*BY.8 |referans olacak sekilde sokiilebilir baglanti elemanlariyla | D.3.4 1.3 P1
raylara tutturur.
BY 9 Ray konsollari vasitasiyla raylar1 duvar konsollarina tespit D35 13 P1
eder.
BY 10 Ray ekleme aparatini (flansi) ilk boy ray iizerine tespit D36 13 P1
eder.
BY.11|Ayn1 yontemle diger raylarin montajini yapar. D.3.7 13 P1
BY 12 Teknik df)kumanlarda verilen d.eg.erler.e gore kuyu list ve E11 21 P1
alt boslugunda kap1 mastari yerini belirler.
BY.13|Kap1 mastarinin terazide montajini yapar. E.1.2 21 P1
BY 14 Ust mastari r?ferans alarak sakiil atarak sakiilii alt £13 21 P1
mastarda sabitler.
BY 15 Kapi alt V.e .ust. konsollarmin tespit yerini sokiilebilir ve E21 99 P1
ayarlanabilir sistemde hazirlar.
BY 16 Konsollla.u*ln baglanti pargalarini ayarlanabilir bir sekilde E22 59 P1
yerlestirir.
BY 17 Konfo‘l'larl .y'erlne .teknlk d.okumanlara gore ayarlanabilir E23 59 P1
ve sokiilebilir sekilde tespit eder.
*BY 18 Kap1 merkezini projesine gore sokiilebilir sistemde tespit E31 53 P1
eder.
*BY 19 Teknik (.io.kiimanlar(.i'a Pelirtilen Olciilere gore ray k.asa. £33 93 P1
mesafesinin kontroliinii yaparak uygunsuzluklari giderir.
BY 20 Yar1 otomatik kap1 aksamlarinin montajimi yapar. E42 24 p1
Yar1 otomatik kapimin amortisér ve kapi yayi ayarlarini
BY.21|ayar vidalarimi kullanarak teknik dokiimanlarda belirtilen| E.4.3 2.4 P1
uygunlukta ayarlar
BY 22 Tam otomatik kap1 mekanizmasini sokiilebilir baglanti Es51 25 p1
elemanlariyla monte eder.
BY 23 Tam otomatik kapr alt kizagini sokiilebilir baglanti E52 95 p1
elemanlariyla kasaya monte eder.
BY 24 Tam otomatil.< kap1 panellerinin ve alt patenlerini avara E53 95 P1
calisacak sekilde monte eder.
*BY 25 f[?kmk tah'matlarda belirtilen 6zellikte kapinin ¢aligmast Es54 25 p1
icin gerekli ayarlar1 yapar.
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M
Lijl IS 5 Alt Degerlendirme
; g Ogrenme
No Beceri ve Yetkinlik Ifadesi Biliim Kazammi Araci
*BY.26|Gerceklestirdigi islerde ISG kurallarmi uygular. Al 3.1 P1
*BY 27 Gergeklestirdigi islerde ¢evre koruma gerekliliklerini A2 3.2 P1
uygular.
*BY.28|Gergeklestirdigi islerde kalite gerekliliklerini uygular. A3 3.3 P1
(*) Performans sinavinda basarilmasi zorunlu kritik adimlar.
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12UY0091-3/A4 KUMANDA SISTEMIi MONTAJI VE MONTAJ SONU iSLEMLER

YETERLILIK BiRIMi

1 | YETERLILIK BiRiMi ADI Kumanda Sistemi Montaji ve Montaj Sonu Islemler
2 | REFERANS KODU 12UY0091-4/A4
3 | SEVIYE 4
4 | KREDi DEGERI -

A)YAYIN TARIHI 17/10/2012
5 | B)REVIZYON NO 01

C)REVIZYON TARIHi 01/12/2021
6 | YETERLILIK BIRIMINE KAYNAK TESKIL EDEN MESLEK STANDARDI

Asansor Montajcisi (Seviye 4) Ulusal Meslek Standardi — 12UMS0203-4

7 | OGRENME KAZANIMLARI

Ogsrenme Kazanim 1: Kumanda sistemlerinin montajini yapar.

Alt Ogrenme Kazanimlari:

1.1 Kumanda panosu montajinin saglamligini kontrol eder.

1.2 Kat butonlarini yerine monte ederek elektrik tesisatini baglar.

1.3 Kabin butonlarin1 monte ederek elektrik baglantilarini yapar.

1.4 Revizyon setinin (bakim kumandasi) montajini yapar.

1.5 Kuyu bilgi initelerinin montajin1 yapar.

1.6 Biikiilgen kablo montaj ve baglantilarini yapar.

1.7 Kablo kanallarinin montajini yapar.

1.8 Elektriksel glivenlik elemanlarmin montajin1 yapar.

1.9 Kabin tesisatt kumanda panosu ve revizyon seti elektrik baglantilarini yapar.

Osrenme Kazanim 2: Kuyu dibi elemanlarinin montajim yapar.

Alt Ogrenme Kazanimlari:

2.1 Kabin ve kars1 agirlik tamponlarin montajini yapar.

2.2 Kars1 agirlik giivenlik ayirici bolmesinin montajini yapar.

2.3 Asansor sisteminde yer alan merdiven ve korkuluklarin 6l¢ii araliklarini tanimlar.
2.4 Denge zinciri baglanti elemanlarini ve yontemlerini agiklar.

Ogsrenme Kazanmim 3: Asansorii kullanima hazir hale getirir.

Alt Ogrenme Kazanimlari:

3.1 Montaj sonu temizlik iglemlerini yapar.

3.2 Sisteme enerji vererek gerekli kontrolleri yapar.
3.3 Giivenlik sistemlerinin ¢aligmasini kontrol eder.
3.4 Kullanim hizinda kat ayarlarini agiklar.

Osrenme Kazanim 4: iSG, cevre ve Kkalite gerekliliklerini uygular.

Alt Ogrenme Kazanimlari:
4.1: Gergeklestirdigi islerde ISG kurallarini uygular.
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4.2: Gergeklestirdigi islerde ¢evre koruma gerekliliklerini uygular.
4.3: Gergeklestirdigi islerde kalite gerekliliklerini uygular.

8 | OLCME VE DEGERLENDIRME

8 a) Teorik Smnav

A4 yeterlilik birimine yoOnelik teorik smnav Ek A4-2°de yer alan “Bilgiler” kontrol listesine gore
gerceklestirilir. Teorik sinavda adaylara en az 15 soruluk 4 segenekli ¢oktan se¢gmeli ve her biri esit puan
degerinde yazili smav uygulanmalidir. Coktan se¢meli sorularla diizenlenmis smavda yanlis
cevaplandirilan sorulardan herhangi bir puan indirimi yapilmaz Sinavda adaylara her soru i¢in 1,5 dakika
zaman verilir. Yazili sinavda sorularin en az %70’mna dogru yanit veren aday basarili sayilir. Smav
sorular1, bu birimde teorik sinav ile dl¢iilmesi dngoriilen tiim bilgi ifadelerini (Ek A-2) dlgmelidir.

8 b) Performansa Dayah Sinav

A4 yeterlilik birimine yonelik performansa dayali sinav Ek A4-2’de yer alan “Beceriler ve Yetkinlikler”
kontrol listesine gore gercgeklestirilir. Beceri ve Yetkinlikler Kontrol Listesinde aday tarafindan
basarilmasi1 zorunlu kritik adimlar belirlenir. Adayin, performans sinavindan basar1 saglamasi i¢in kontrol
listesinde belirtilen zorunlu kritik adimlarin tamamindan basarili performans gostermesi kosuluyla
smavin genelinden asgari % 70 basar1 gostermesi gerekir. Performansa dayali simavin siiresi gergek
uygulama sartlarindaki silireye karsilik gelmelidir. Performansa dayali simnav gercek veya gergegine
uygun olarak diizenlenmis ¢alisma ortaminda gergeklestirilir. Beceri ve yetkinlik ifadelerinin (Ek A4-2)
tamami performansa dayali sinav ile dl¢iilmelidir.

8 ¢) Ol¢me ve Degerlendirmeye iliskin Diger Kosullar

Birim i¢in 6ngoriilen sinavlarin gegerlilik siiresi sinavin basarildigi tarihten itibaren 1 yildir. Birimin elde
edilebilmesi i¢in basarilan sinav tarihleri arasindaki siire farki bir yil1 gecemez.

Yeterlilik birimlerinin gecerlilik siiresi birimin basarildig: tarihten itibaren 2 yildir.

Adayin kendi ve diger kisilerin can giivenligini tehlikeye sokacak bir davranig gostermesi halinde sinava
son verilir.

YETERLILIK BIRIMINI
9 | GELISTIiREN Ankara Sanayi Odasi 2. ve 3. Organize Sanayi Bolgesi
KURUM/KURULUS(LAR)

YETERLILIiK BiRiMINi
10 |DOGRULAYAN MY K Elektrik-Elektronik Sektor Komitesi
SEKTOR KOMITESI

MYK YONETIM KURULU ONAY

= TARIHi VE SAYISI

01/12/2021 — 2021/153

YETERLILIK BiRiMi EKLERI
EK A-3-1: Yeterlilik Biriminin Kazandirilmast i¢in Tavsiye Edilen Egitime Iligkin Bilgiler

1. Elektronik Kumanda Sistemleri

1.1 Temel elektrik

1.2 Temel elektronik

1.3 Otomasyon sensorleri

1.4 Elektronik devre semasi

1.5 Meslege iliskin yasal diizenlemeler

1.6 Asansor standartlar bilgisi

1.7 Kumanda panosunun yerini belirlemede dikkate alinmasi gereken kriterler
1.8 Elektrik i¢ tesisat yonetmeligine gore kablo kanali ve tesisat baglant1 kurallari
1.9 Elektriksel emniyet devresi elemanlarinin gorevleri
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1.10 Kumanda panosunun montaji

111 Kurtaran sisteminin ¢alisma prensibi

1.12 Kat butonlarinin montaji

1.13 Kabin butonlarinin montaji

1.14 Revizyon setinin (bakim kumandasi) montaji

1.15 Kuyu bilgi iinitelerinin montaji

1.16 Biikiilgen kablonun gorevi ve baglanti kriterleri
1.17 Biikiilgen kablo montaj ve baglantilar

1.18 Kablo kanallarinin montaji

1.19 Elektriksel giivenlik elemanlarinin montaji

1.20 Kabin tesisati kumanda panosu ve revizyon seti elektrik baglantilart
1.21 Montaj islemleri esnasinda dikkat edilecek unsurlar

2. Kuyu Dibi Elemanlarinin Montaji

2.1 Kullanim amaglarina gére tampon gesitleri

2.2 Carpma plakasi ile tamponlar aras1 mesafenin belirlenmesinde esas alinan kriterler
2.3 Kabin ile kars1 agirlik arasindaki ayirici bdlmenin 6zellikleri

2.4 Kabin ve kars1 agirlik tamponlarin montaji

2.5 Asansor sisteminde yer alan merdiven ve korkuluklarin 6lgii araliklar

2.6 Kars1 agirlik giivenlik ayirict bolmesinin montajt

2.7 Asansorlerde kullanilan denge zinciri ve kullanimimin gerekli oldugu durumlar
2.8 Tam yiik deneyini ve yapilma amaci

2.9 Kat hassas ayarlar1 ve kap1 6n agma mesafe ayarlarini

2.10 Montaj islemleri esnasinda dikkat edilecek unsurlar

3. Asansoriin Kullamma Hazir Hale Getirilmesi

3.1 Montaj sonu temizlik islemleri

3.2 Sisteme enerji verme

3.3 Pano ve tiim metal pargalarda elektrik kacak kontrolii islemleri

3.4 Elektrik kontaginin ¢aligmasinin kontrolii

3.5 Giivenlik sistemleri ve kontrolii

3.6 Kullanim hizinda kat ayarlari

3.7 Kontroller sonucu tespit edilen olas1 uygunsuzluklar ve giderilme yontemleri
3.8 Islemler esnasinda dikkat edilecek unsurlar

4. 1SG, Kalite ve Cevre

4.1 ISG kurallar ve is siireclerinde uygulanmasi

4.2 Kisisel koruyucu donanimlar ve kullanimi

4.3 Talimatlar, planlar ve kalite gereklilikleri

4.4 Islemler esnasinda tespit edilen uygunsuzluklar ve giderilme yontemleri
4.5 Cevre koruma dnlemleri ve 6nlemlerin uygulanmasi

4.6 Atik yonetimi

EK A3-2: Yeterlilik Biriminin Olgme ve Degerlendirmesinde Kullanilacak Kontrol Listesi

a) BILGILER
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UMS ) Deserlendi
ilgili | Alt Ogrenme egeriendirme
No Bilgi ifadesi Bl Kazannn Aract
BG.1 Kumanda panosunuh yerlpl belirlemede dikkate 111 11 T
almmas1 gereken kriterleri siralar.
BG.2 [Kurtaran sisteminin ¢aligma prensibini agiklar. 1.1.3 11 T1
Kumanda panosu elektrik projelerini okuma ve 5.1
BG.3 be LT pro) 1.5.2 11 T1
uygulama yontemlerini agiklar. 15.3
1.6.1
BG4 Biikiilgen kablonun gorevini ve baglanti kriterlerini 1.6.2 16 T
aciklar. 1.6.3
1.6.4
Elektrik i¢ tesisat yonetmeligine gore kablo kanali ve 7.1
BG5 | o X1 Y e 8 7.2 17 T1
tesisat baglant1 kurallarini agiklar. 173
BG.6 Elektriksel emniyet devresi elemanlarinin gorevlerini 18.1 18 T1
aciklar.
BG.7 [Kullanim amaglarina gére tampon ¢esitlerini siralar. J.2.1 2.1 T1
BG.8 Carpma pla1.<as1 ile tamponlar a.lra51 rpesafemn 191 21 T1
belirlenmesinde esas alinan kriterleri agiklar.
BG.9 I“(ablr.l ile .ke}rsl agirlik arasindaki ayirict bolmenin J.2.1 29 T1
Ozelliklerini aciklar. J.2.2
. . . J.3.1
BG.10 Asansor s1ster111nc}e yer alan merdiven ve 139 53 T1
korkuluklarin 6l¢ii araliklarini tanimlar. 133
BG.11 Asansgrlerdi: kullanilan denge zincirinin kullaniminin 341 24 T1
gerekli oldugu durumlar agiklar.
Denge zinciri baglanti elemanlarini ve yontemlerini 4.2
BG.12 | 1k1gar g vey 143 2.4 T1
srar 144
BG.13 |Tam yiik deneyini ve yapilma amacini agiklar. K.4.2 34 T1
BG.14 Kat hassas ayarlar1 ve kap1 6n agma mesafe ayarlarini K41 3.4 T1
agiklar.
b) BECERI VE YETKINLIKLER
UMS 9 .
flgili Alt Ogrenme Degerlendirme
No Beceri ve Yetkinlik Ifadesi Biliim Kazamm Araci
BY 1 Kumanda panosu montajinin saglamligint kontrol 112 11 p1
eder.
BY 2 Ka:[ butonlarini yerine monte ederek elektrik tesisatini| 1.2.1 19 p1
baglar. 1.2.2
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UMS ) Deserlendi
ilgili | Alt Ogrenme egeriendirme
No Beceri ve Yetkinlik ifadesi Biliim Kazanum Araci
1.2.3
1.2.4
BY 3 Kabin butonlarin1 monte ederek elektrik baglantilarii| 1.3.1 13 p1
yapar. 1.3.2
. - : 1.4.2
BY.4 |Revizyon setinin montajini yapar. 143 14 P1
. - . - 1.4.2
BY.5 |Revizyon setinin tesisat baglantisini yapar. 143 14 P1
“BY 6 Kuyu -bllgl iinitelerini kabin iizerindeki ve kuyudaki 152 15 p1
yerlerine monte eder.
*BY 7 Kuyu bilgi iinitelerinin elektriksel baglantilarini 15.3 15 p1
yapar.
BY.8 |Biikiilgen kablo kabin sabitlemesini yapar. 1.6.3 16 P1
BY.9 |Kablo kanallariin montajini yapar. 1.7.3 1.7 P1
BY 10 Maklrlle dalresvl ve kuyu dibi mantar stop montajini ve 18.1 18 p1
elektriksel baglantilarini yapar.
BY11 Ku}fu dibi alarm butonu montajini ve elektriksel 18.2 18 p1
baglantilarini yapar.
*BY 12 AI‘E ve iist siur kesicilerin montajim ve elektriksel 18.3 18 p1
baglantilarini yapar.
BY 13 Parasl.lt konta{glmn, regiilator alt ve iist kontaklarinin 18.4 18 p1
elektriksel baglantisini yapar.
BY 14 Kat kapist emniyet devresi elektriksel baglantisini 185 18 p1
yapar.
BY.15 |Kabin kapilarinin elektriksel baglantilarini yapar. 1.9.1 19 P1
BY.16 |Kabin i¢i aydinlatma elektrik baglantilarini yapar. 1.9.2 19 P1
BY 17 Kabin i¢i havalandirma fani elektrik baglantilarini 19.3 19 p1
yapar.
BY 18 FoEosel ve agir1 yiik sisteminin montajin ve elektrik 19.4 19 P1
baglantilarini yapar.
BY 19 Dlyafqn (kabin i¢i - gms; kat1) haberlesme tesisatinin 19.5 19 p1
montajini ve elektrik baglantilarini yapar.
Kabin tampon ¢arpma plakasini referans alarak
BY.20 L . . J11 2.1 P1
montaj yerini tespit ederek montaja hazirlar.
BY 21 Kars1 e.1g1r11k giivenlik ayiric1 bolmesinin 112 22 p1
montajini yapar.
BY 22 "'ljam'ponlarm yere sabitlenmis montaj parcalar 313 21 p1
iizerine montajini yapar.
Makine dairesinin zemin temizligini uygun araglarla
BY.23 yapar K.1.1 3.1 P1

©Mesleki Yeterlilik Kurumu, 2021

27



12UY0091-4/A4 Kumanda Sistemi ve Montaj Sonu Islemler

Yayin Tarihi:01/12/2021 Rev. No:01

UMS ) Deserlendi
ilgili | Alt Ogrenme egeriendirme
No Beceri ve Yetkinlik ifadesi Biliim Kazanum Araci
BY 24 Kuy'u ici ray konsollarinin iizerini uygun araglarla K12 31 p1
temizler.
BY.25 [Kapilarda olusan tozlar1 uygun araglarla temizler. K.1.3 3.1 P1
BY.26 |Kabinin iizerini ve i¢ini uygun araglarla temizler. K.1.4 3.1 P1
Kumanda panosundan asansoriin belli bolgelerine
*BY.27 |sirasiyla enerji vererek pano ve tiim metal pargalarda | K.2.2 3.2 P1
elektrik kacak kontrolii yapar.
Kontrol iglemi sonunda tespit ettigi ariza ve
BY.28 |aksakliklar1 gidermeye yonelik islemleri talimatlarda | K.2.3 3.2 P1
g yey $
belirlenmis standart degerlere gore yapar.
*BY.29 |Asansoriin deneme ¢aligmasini yapar. K.2.4 3.2 P1
«BY 30 Paraslit frenini el ile kontrol ederek elektrik K31 33 p1
kontaginin ¢aligmasini kontrol eder.
*BY 31 R?gulator ve kontaginin uygunlugunu talimatlara K 3. 33 P1
gore kontrol eder.
BY 32 Kapi kontaklarinin uygunlugunu talimatlara gore K33 33 p1
kontrol eder.
Kuyu dibi regiilator alt makarast ve kuyu dibi
BY.33 [tamponunun uygunlugunu talimatlara gére kontrol K.3.4 3.3 P1
eder.
BY 34 Ka.pl s1k1$ma"kontag1n1n ve fotoselin uygunlugunu K35 33 p1
talimatlara gore kontrol eder.
Makine dairesi, kabin ustii ve kuyu dibi dur
*BY.35 |butonlarinin ¢alisip ¢aligsmadigini talimatlara gore K.3.6 3.3 P1
kontrol eder.
Kontrol iglemleri sonunda tespit ettigi ariza ve K36
BY.36 |aksakliklar1 gidermeye yonelik islemleri talimatlarda K. 4'3 3.3 P1
belirlenmis standart degerlere gore yapar. o
*BY.37 |Gergeklestirdigi islerde ISG kurallarin1 uygular. Al 4.1 P1
*BY 38 Gergeklestirdigi islerde ¢cevre koruma gerekliliklerini AD 49 p1
uygular.
*BY.39 |Gergeklestirdigi islerde kalite gerekliliklerini uygular.| A.3 4.3 P1

(*) Performans sinavinda basarilmasi zorunlu kritik adimlar.
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12UY0091-4/B1 SURTUNME TAHRIK SISTEMi MONTAJI YETERLILiK BiRiMi

1 | YETERLILIK BiRiMi ADI Siirtiinmeli Tahrik Sistemi Montaj
2 | REFERANS KODU 12UY0091-4/B1
3 | SEVIYE 4
4 | KREDI DEGERI -
A)YAYIN TARIHI 17/10/2012
5 | B)REVIZYON NO 01
C)REVIZYON TARIHI 01/12/2021
6 | YETERLILIK BIRIMINE KAYNAK TESKIL EDEN MESLEK STANDARDI
Asansor Montajcisi (Seviye 4) Ulusal Meslek Standardi — 12UMS0203-4
7 | OGRENME KAZANIMLARI

Ogrenme Kazanmmm 1: Siirtiinmeli tahrik sisteminin montajim yapar.

Alt Ogrenme Kazanimlar:

1.1 Halat deliklerinin yerlerini belirler.

1.2 Makine sehpasinin montajini yapar.

1.3 Makine motoru ve saptirma kasnagini sehpa iizerine yerlestirir.

Ogsrenme Kazammm 2: Kabin ve karsi agirhik kurulumunu yapar.

Alt Ogrenme Kazanimlar:

2.1 Asansor kabin tasiyict iskeletini kurar.

2.2 Kars1 agirlik tasiyicr iskeletini kurar.

2.3 Halat baglantilarin1 yapar.

2.4 Kabinin tavan taban ve yan duvarlarinin montajini yapar.
2.5 Kabin kapisinin montajini yapar.

(")érenme Kazanim 3: Hiz regiilatorii montajini yapar.

Alt Ogrenme Kazanimlari:

3.1 Regiilatoriin yerini tespit ederek halat deliklerini agar.
3.2 Regiilator iist makarasinin montajini yapar.

3.3 Gergi makarasinin montajini yapar.

3.4 Regiilator halatinin montajini yapar.

Ogrenme Kazammm 4: iSG, cevre ve kalite gerekliliklerini uygular.

Alt Ogrenme Kazanimlari:

4.1: Gergeklestirdigi islerde ISG kurallarini uygular.

4.2: Gergeklestirdigi islerde ¢cevre koruma gerekliliklerini uygular.
4.3: Gergeklestirdigi islerde kalite gerekliliklerini uygular.

8 | OLCME VE DEGERLENDIRME

8 a) Teorik Simnav

B1 yeterlilik birimine yonelik teorik sinav Ek B1-2’de yer alan “Bilgiler” kontrol listesine gore
gerceklestirilir. Teorik sinavda adaylara en az 10 soruluk 4 segenekli ¢coktan se¢meli ve her biri esit puan
degerinde yazili smav uygulanmalidir. Coktan se¢meli sorularla diizenlenmis smavda yanhis
cevaplandirilan sorulardan herhangi bir puan indirimi yapilmaz Sinavda adaylara her soru i¢in 1,5 dakika
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zaman verilir. Yazili sinavda sorularin en az %70’ mna dogru yanit veren aday basarili sayilir. Smav
sorulari, bu birimde teorik sinav ile dl¢iilmesi Ongoriilen tiim bilgi ifadelerini (Ek B1-2) 6l¢melidir

8 b) Performansa Dayahl Sinav

B1 yeterlilik birimine yonelik performansa dayali sinav Ek B1-2’de yer alan “Beceriler ve Yetkinlikler”
kontrol listesine gore gerceklestirilir. Beceri ve Yetkinlikler Kontrol Listesinde aday tarafindan
basarilmas1 zorunlu kritik adimlar belirlenir. Adayin, performans sinavindan bagar1 saglamasi i¢in kontrol
listesinde belirtilen zorunlu kritik adimlarin tamamindan basarili performans gostermesi kosuluyla
smavin genelinden asgari % 70 basar1 gostermesi gerekir. Performansa dayali sinavin siiresi gergek
uygulama sartlarindaki siireye karsilik gelmelidir. Performansa dayali sinav gergek veya gercegine
uygun olarak diizenlenmis ¢aligma ortaminda gergeklestirilir. Beceri ve yetkinlik ifadelerinin (Ek B1-2)
tamami performansa dayali sinav ile dl¢iilmelidir.

8 ¢) Olgme ve Degerlendirmeye Iliskin Diger Kosullar

Birim i¢in 6ngdriilen sinavlarin gegerlilik siiresi sinavin basarildigi tarihten itibaren 1 yildir. Birimin elde
edilebilmesi i¢in basarilan sinav tarihleri arasindaki siire farki bir y1l1 gecemez.

Yeterlilik birimlerinin gegerlilik siiresi birimin basarildigi tarihten itibaren 2 yildir.

Adayin kendi ve diger kisilerin can giivenligini tehlikeye sokacak bir davranig gostermesi halinde sinava
son verilir.

YETERLILIK BIRIMINI
9 |GELISTIiREN Ankara Sanayi Odasi 2. ve 3. Organize Sanayi Bolgesi
KURUM/KURULUS(LAR)

YETERLILIiK BiRiMINi
10 | DOGRULAYAN MY K Elektrik-Elektronik Sektor Komitesi
SEKTOR KOMITESI

MYK YONETIM KURULU ONAY

TARIHi VE SAYISI 01/12/2021 — 2021/153

11

YETERLILIK BiRIMI EKLERI
EK B1-1: Yeterlilik Biriminin Kazandirilmas1 icin Tavsiye Edilen Egitime Iliskin Bilgiler

Egitim Icerigi:
1. Siirtiinme tahrikli asansér sisteminin montaji
1.1 Elektromekanik tasiyici sistemleri
1.2 Meslege iliskin yasal diizenlemeler
1.3 Temel makine elemanlari
1.4 Temel elektrik makineleri
1.5 Temel elektronik
1.6 Halat deliklerini belirleme islemleri
1.7 Makine sehpasinin projesine uygunlugunun kontrol yontemleri
1.8 “Makine-motor” un yerlestirilmesi asamasinda almacak ISG 6nlemleri
1.9 Kasnaklarin montajinda kasnak-halat uyumunu saglamak i¢in yapilmasi gereken kontroller

1.10 Saptirma kasnaginin gorevi ve sarim agisinin énemi
1.11 Makine sehpasinin montaji islemleri

1.12 Makine-motorun elektriksel baglantisi

1.13 Makine motoru ve saptirma kasnaginin montaji
1.14 Montaj islemleri esnasinda dikkat edilecek unsurlar

2. Kabin ve kars1 agirhk kurulumu
2.1 Siirtiinme tahrikli asansor kabin tastyict iskeleti ve kurulumu
2.2 Kars1 agirlik tagiyici iskeleti ve kurulumu
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2.3 Kars1 agirlik iskeletinin patenlerinin montajt

2.4 Agirliklarin sabit hale getirilmesi islemleri

2.5 Halat baglant1 yontemleri

2.6 Asansor halatlarinda yiikiin tiim halatlara esit dagilimi i¢in yapilacak islemler

2.7 Kabinin tavan taban ve yan duvarlarinin montaji

2.8 Kabin kapisinin montaji

2.9 Kabin tasiyici iskeletinin montajinda kalite geregi yapilmasi gereken Ol¢limler ve hassas

ayarlamalar

2.10 Kabin kars1 agirlik yari-yiik dengesinin uygunsuzlugu durumunda olusacak riskler

2.11 Asansorlerde kullanilan gelik halatlarin uzunluk Slgiisii belirlenirken dikkate alinan
kriterler

2.12 Celik halatlarin donmesini O6nlemek icin halatlar1 kabine ve karsi agirliga baglama
yontemleri

2.13 Montaj islemleri esnasinda dikkat edilecek unsurlar

2.14 Regiilator hizinin kabin hizina uygunlugunu belirleme yontemi

2.15 Makine dairesi zemininde kuyuya acilan bosluklarla ilgili standartlarda yazili dnlemler

3. Hiz regiilatorii montaji

3.1 Regiilator yerinin tespiti

3.2 Regiilator montaj yerini belirlemede kullanilan kriterler
3.3 Regiilator iist makarasinin montaji

3.4 Gergi makarasinin montajt

3.5 Regiilator halatinin montajt

3.6 Regiilatoriin halat gerginlik ayar1

3.7 Montaj islemleri esnasinda dikkat edilecek unsurlar

4. ISG, Kalite ve cevre

4.1 ISG kurallar1 ve is siireclerinde uygulanmasi

4.2 Kisisel koruyucu donanimlar ve kullanimi

4.3 Talimatlar, planlar ve kalite gereklilikleri

4.4 islemler esnasinda tespit edilen uygunsuzluklar ve giderilme ydntemleri
4.5 Cevre koruma 6nlemleri ve 6nlemlerin uygulanmasi

4.6 Atik yonetimi

Yayin Tarihi:01/12/2021 Rev. No:01

EK B1-2: Yeterlilik Biriminin Olgme ve Degerlendirmesinde Kullanilacak Kontrol Listesi

a) BILGILER
UMS o .
flgili Alt Ogrenme Degerlendirme
No Bilgi ifadesi Bolim B Aract
BG.1 Montajlv yapilan malfine se.hpasmm projesine F23 19 T1
uygunlugunun kontrol yontemlerini agiklar.
“Makine-motor” un yerlestirilmesi asamasinda
BG.2 almacak ISG énlemlerini agiklar. k3.l 13 e
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UMS ) Deserlendi
ilgili | Alt Ogrenme egeriendirme
No Bilgi ifadesi Bl Kazannn Aract
BG3 Kavsnaklagn. montajinda  kasnak-halat ' uyumunui - 5 , 13 T1
saglamak i¢in yapilmasi gereken kontrolleri agiklar.
BG4 Saptirma kasnagi gorevini ve sarim agisinin énemini F34 13 T1
aciklar.
Kabin tasiyict iskeletinin montajinda kalite geregi
BG.5 |yapilmasi gereken Olgiimleri ve hassas ayarlamalari| G.1.1 2.1 Tl
aciklar.
BG.6 Kabin kars1 agirlik yar.l-yuk.dengesmm uygunsuzlugu G35 29 T1
durumunda olusacak riskleri agiklar.
Asansorlerde kullanilan ¢elik halatlarin - uzunluk
BG.7 Ol¢iisii belirlenirken dikkate alinan kriterleri agiklar. G4l 23 e
BG.S Ceh_k halatlarin Vdonvrnem{u onle‘r‘nek 1(;11'1 'halatlarl G4 29 T1
kabine ve kars1 agirliga baglama yontemlerini agiklar.
BG.9 As?nsor . halatlarlnda .yukun. tim halatlara esit G4l 53 T1
dagilimi i¢in yapilacak islemleri agiklar.
BG.10 Regulator hfzmm .ka.lbln hizina uygunlugunu H23 99 T1
belirleme yontemini agiklar.
Teknik dokiimanl . ilats tai . .| H1.1
BG.11 |Teknik dokiimanlara gore regiilator montaj yerini ., 31 T1
belirlemede kullanilan kriterleri agiklar. H21
BG.12 Mgk'me dairesi zemmmdﬁe kuyuy;.i acilan bosluklarla| H.1.3 31 T1
ilgili standartlarda yazili 6nlemleri agiklar. H.2.1
b) BECERI VE YETKINLIKLER
UMS )
ilgili | Alt Ogrenme | Degerlendirme
No Beceri ve Yetkinlik ifadesi Biliim L ) Al
BY 1 Ray nlle?kem.m referans alarak kuyu tavaninda delik F11 11 P1
yerlerini belirler.
Projesine gore ray merkezlerini referans alarak F12
*BY.2 |tahrik kasnagi ve saptirma kasnagimin yerlerini Fll' 3 11 P1
belirlemek igin sakiil atar. o
BY 3 Hal_at_ dehlflerlm referans alarak makine sehpasinin Eo1 19 p1
yerini tespit eder.
Teknik dokiimanlarda belirtilen oOzelliklere gore
BY.4 |makine sehpasi izolasyon malzemesinin montajimni| F.2.2 1.2 P1
yapar.
“BY 5 Tekmk dokumanlarde.l . belirtilen yonteme gore £93 19 p1
makine sehpasini terazisinde monte eder.
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UMS )
ilgili | Alt Ogrenme | Degerlendirme
No Beceri ve Yetkinlik ifadesi L. | Kazamm Araa
Boliim

ISG kurallarina gére makine-motoru sehpa iizerine| F.3.2

BY.6 monte eder. F.3.3 13 P1
BY.7 |Makine-motorun elektriksel baglantisini yapar. F.4.3 1.3 P1
BY 8 Saptirma kasnagini teknik dokiimanlara gore £34 13 p1

makine sehpasi lizerine monte eder.

BY.9 Te.knik .dokl'virnanle?rda. belirtilen  ozellik  ve £36 13 p1
miktardaki yagi makinenin motoruna koyar.

Iskelet alt parcasmmin raylar arasina terazisinde
montajini yapar.

BY.11 [Iskelet yan dikme pargalarini pargaya monte eder. G.1.2 21 P1

Iskelet {ist parcasmi teknik dokiimanlarda belirtilen

BY.10 G1l1 21 P1

BY.12 | . . . . G.13 2.1 P1
yonteme gore yan dikmeler {izerine monte eder.

*BY 13 Ta$1y1c1. i.skeletin montajimni (gﬁvenlik. tertibat1 ve G14 21 P1
patenleri ile) raylar1 merkezleyecek sekilde yapar.

BY 14 Karsll e?glrhk iskel.etinin alt parcasinin raylar arasina Ga1l 29 p1
terazisinde montajin1 yapar.
Kars1 agirlik iskeletinin yan dikme parcalarinin alt

BY.15 |parcaya montajini teknik dokiimanlara uygun olarak| G.3.2 2.2 P1
yapar.
Kars1 agirlik iskeletinin {ist par¢asinin montajini yan

BY.16 |dikmeler iizerine teknik dokiimanlara uygun olarak| G.3.3 2.2 P1
yapar.
Karst agirlik iskeletinin patenlerinin  montajini,

*BY.17 |iskeletin raylar1 merkezlemesini saglayacak sekilde| G.3.4 2.2 P1
yapar.
Agirliklarin sabit hale gelmesini saglayacak pargay1

BY.18 |teknik dokiimanlarda belirtilen yonteme gore monte| G.3.6 2.2 P1
eder.

BY 19 Halgtlarl asansOr tahrik sistemi iizerinden gececek GA43 53 p1
sekilde kuyuya sarkatir.
Halat siselerini kullanarak halatlar1 tasiyici| G.4.4

BY.20 iskeletlere sabitler. G.45 23 Pl
Teknik dokiimanlarda belirtilen malzemeye ve

BY.21 |yonteme gore kabin tabani ile tasiyict iskelet| G.5.1 24 P1

arasindaki yalitkanligi saglar.

Kabin tabanini, terazisinde ve kapi1 merkezlerini
*BY.22 |dikkate alarak kapiya uygun uzaklikta iskelet| G.5.2 24 P1
iizerine montajini yapar.

Kabin yan duvarlarinin taban tizerinde belirlenmis
BY.23 |referans noktalarina uygun bir sekilde taban tizerine| G.5.3 24 P1
montajini yapar.

Kabin tavanmin yan duvarlar iizerine montajini
teknik dokiimanlarda belirtilen yonteme gore yapar.
Kabin tavani {izerindeki baglant1 pargalarini
kullanarak kabinin iskelete montajimi yapar.

BY.24 G54 2.4 P1

BY.25 G55 2.4 P1
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UMS )
ilgili | Alt Ogrenme | Degerlendirme
No Beceri ve Yetkinlik ifadesi L. | Kazamm Araa
Boliim

Teknik dokiimanlarda belirtilen malzeme ve
BY.26 |yontemlere gore kabin kapi baglanti pargalarmin ve| G.6.1 25 P1
alt kizaklarinin montajin1 yapar.

Kat kap1 mekanizmasi referans alarak kabin kapi

*BY.27 : . G.6.2 2.5 P1
mekanizmasinin montajini yapar.
Teknik dokiimanlarda belirtilen yonteme gore

BY.28 |mekanizma iizerine kapi panellerinin montajini| G.6.3 2.5 P1
yapar.

*BY 29 I?abil.l k'flplsn.lir.l .tekunik dokiimanlarda belirtilen G.6.4 5 P1
ozellikte islerligini saglayici ayarlarini yapar.

BY 30 }t}gﬁﬁz’tér montaj yerini teknik dokiimanlara gore ﬂéi 3139 p1

' H.2.2

BY 31 Montaj yerinie ayarlanabilir sekilde regiilatér ve| H.2.3 39 P1
sehpasinin baglantisini yapar. H24
Kabin iskeletindeki fren kolu baglant1 yerini

*BY.32 |referans alarak regiilatoriin sehpaya montajini| H.2.3 3.2 P1
yapar.
Regiilator halatinin bir ucunu teknik dokiimanlarda

BY.33 |belirtilen yontemlerle fren kolu dist baglanti| H.4.2 3.4 P1

pargasina sabitler.

Halatin diger ucunu referans alarak gergi
BY.34 |makarasinin montajint yapmak {izere baglanti H.3.1 3.3 P1
kolunu raya tirnak vasitast ile tutturur.

Teknik dokiimanlarda belirtilen o6zelliklere ve

mekanizmanin  igleyis durumuna gore gergi

*BY.35 . o . . . H.3.2 3.3 P1
makarasinin yiiksekligini tespit edip montajini
yapar.
Halatin bosta kalan ucunu gergi makarasindan
BY.36 dolastirarak fren kolu alt baglanti pargasina sabitler. HA4.4 34 Pl
BY 37 Montaji tamamlanan regiilatoriin halat gerginlik H3.3 33 p1
ayarmni kontrol eder.
Teknik  dokiimanlarda  Dbelirtilen  yOntemlerle
BY.38 |regiilator halat atma aparatinin ve muhafazasinin| H.4.2 3.4 P1
montajini yapar.
*BY.39 |Gergeklestirdigi islerde ISG kurallarmi uygular. Al 4.1 P1
*BY 40 Ger(;elfl_estlrfh_gl iglerde gevre koruma A2 42 p1
gerekliliklerini uygular.
*BY 41 Gergeklestirdigi  islerde  kalite  gerekliliklerini A3 43 p1

uygular.
(*) Performans sinavinda basarilmasi zorunlu kritik adimlar.
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12UY0091-3/B2 HIDROLIK TAHRIK SISTEMi MONTAJ YETERLILIK BiRIMi

1 | YETERLILIK BiRiMi ADI Hidrolik Tahrik Sistemi Montaj1
2 | REFERANS KODU 12UY0091-4/B2
3 | SEVIYE 4
4 | KREDi DEGERI -
A)YAYIN TARIHI 17/10/2012
5 | BIREVIZYON NO 01
C)REVIZYON TARIHi 01/12/2021
6 | YETERLILIK BIRIMINE KAYNAK TESKIiL EDEN MESLEK STANDARDI
Asansor Montajcist (Seviye 4) Ulusal Meslek Standardi — 12UMS0203-4
7 | OGRENME KAZANIMLARI

Ogrenme Kazammm 1: Hidrolik tahrik sistemi montajim yapar.

Alt Ogrenme Kazanimlari:

1.1 Hidrolik iinite montaj1 yapar.

1.2 Hidrolik piston montaj1 yapar.

1.3 Hidrolik tiniteyi ¢aligtirarak valflerin uygunluk kontroliinii yapar.

Ogrenme Kazanim 2: Kabin ve karsi agirhk kurulumunu yapar.

Alt Ogrenme Kazanimlar:

2.1 Hidrolik asansor kabin tastyici iskeletini kurar
2.2 Kabinin tavan taban ve yan duvarlarinin montajini yapar.
2.3 Kabin kapisinin montajini yapar.

Ogsrenme Kazammm 3: Hiz regiilatorii montajim yapar.

Alt Ogrenme Kazanimlari:

3.1 Regiilatoriin yerini tespit ederek baglanti sehpasinin montajini yapar.
3.2 Regiilatoriin montajin1 yapar.

3.3 Gergi makarasinin montajini yapar.

3.4 Regiilator halatinin montajini yapar.

Ogrenme Kazammm 4: iSG, cevre ve Kkalite gerekliliklerini uygular.,

Alt Ogrenme Kazanimlari:

4.1: Gergeklestirdigi islerde ISG kurallarmni uygular.

4.2: Gergeklestirdigi islerde ¢evre koruma gerekliliklerini uygular.
4.3: Gergeklestirdigi islerde kalite gerekliliklerini uygular.

8 | OLCME VE DEGERLENDIRME

8 a) Teorik Simnav

B2 yeterlilik birimine yonelik teorik sinav EK B2-2’de yer alan “Bilgiler” kontrol listesine gore gerceklestirilir.
Teorik sinavda adaylara en az 10 soruluk 4 segenekli ¢coktan se¢meli ve her biri esit puan degerinde yazili sinav
uygulanmalidir. Coktan se¢meli sorularla diizenlenmis sinavda yanlis cevaplandirilan sorulardan herhangi bir puan
indirimi yapilmaz Sinavda adaylara her soru i¢in 1,5 dakika zaman verilir. Yazili sinavda sorularin en az %70’1na
dogru yanit veren aday basarili sayilir. Siav sorulari, bu birimde teorik sinav ile dl¢lilmesi 6ngoriilen tiim bilgi
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ifadelerini (Ek B2-2) 6lgmelidir

8 b) Performansa Dayah Sinav

B2 yeterlilik birimine yonelik performansa dayali sinav Ek B2-2’de yer alan “Beceriler ve Yetkinlikler” kontrol
listesine gore gerceklestirilir. Beceri ve Yetkinlikler Kontrol Listesinde aday tarafindan basarilmasi zorunlu kritik
adimlar belirlenir. Adayin, performans sinavindan basar1 saglamasi i¢in kontrol listesinde belirtilen zorunlu kritik
adimlarin tamamindan basarili performans gostermesi kosuluyla sinavin genelinden asgari % 70 basar1 gostermesi
gerekir. Performansa dayali sinavin siiresi gercek uygulama sartlarindaki stireye karsilik gelmelidir. Performansa
dayali smav ger¢ek veya gercegine uygun olarak diizenlenmis caligma ortaminda gerceklestirilir. Beceri ve
yetkinlik ifadelerinin (Ek B2-2) tamam performansa dayali sinav ile dl¢tilmelidir.

8 ¢) Ol¢me ve Degerlendirmeye Iliskin Diger Kosullar

Birim i¢in 6ngdriilen sinavlarin gegerlilik siiresi sinavin basarildigi tarihten itibaren 1 yildir. Birimin elde
edilebilmesi i¢in basarilan sinav tarihleri arasindaki stire farki bir yili gegemez.

Yeterlilik birimlerinin gegerlilik siiresi birimin basarildig tarihten itibaren 2 yildir.

Adayin kendi ve diger kisilerin can giivenligini tehlikeye sokacak bir davranis gostermesi halinde sinava
son verilir,

YETERLILIK BIRIMINI
9 | GELISTIREN Ankara Sanayi Odas1 2. ve 3. Organize Sanayi Bolgesi
KURUM/KURULUS(LAR)

YETERLILIiK BiRiMINi
10 | DOGRULAYAN MYK Elektrik-Elektronik Sektér Komitesi
SEKTOR KOMITESI

MYK YONETIM KURULU ONAY

TARIHI VE SAYISI 01/12/2021 — 2021/153

11

YETERLILIK BiRIMI EKLERI
EK A-1-1: Yeterlilik Biriminin Kazandirilmas: i¢in Tavsiye Edilen Egitime iliskin Bilgiler

Egitim Icerigi:
1. Hidrolik asansor tahrik sistemi montaji
1.1 Elektromekanik tasiyict sistemleri
1.2 Meslege iliskin yasal diizenlemeler
1.3 Hidrolik {inite elemanlar1 ve gorevleri
1.4 Hidrolikte kullanilan akiskanin temiz tutulmasinin 6nemi
1.5 El pompasinin basincini ayarlama yontemi
1.6 Acil kurtarma islemleri
1.7 Sistemin diisiik basing (gevsek halat) valfi ayar yontemi
1.8 Boru kirtllma valfinin montaj yontemleri
1.9 Temel hidrolik sistem

1.10 Temel elektronik

1.11 Hidrolik iinitenin yerinin tespiti

1.12 Hidrolik iinite montaji

1.13 Hidrolik piston montajt

1.14 Hidrolik asansoérlerde pistonun silindir zeminine vurmamast i¢in alinabilecek dnlemler
1.15 Yag seviye kontrolii

1.16 Valflerin ayarlar ve islerlik kontrolii

117 Asin yiik ve diisiik basing kontaklarini hidrolik iiniteye montaji
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1.18 Boru kirilma valfinin montaj1
1.19 Endirekt tahrikli asansorlerde )% aski sistemi
1.20 Basing testi

2. Kabin ve L karkas kurulumu

2.1 Hidrolik asansor kabin tastyici iskelet kurulumu
2.2 Paten ve parasiit freni montaj1 ve ayarlari

2.3 Karkas kdsegenlerinin baglantisi

2.4 Kabinin tavan taban ve yan duvarlarinin montaji
2.5 Kabin kapisinin montaj1 ve islerlik ayar1

2.6 Kabin tastyici iskeletinin montajinda kalite geregi yapilmasi gereken ayarlamalar
2.7 Asansor halatlarinin baglanti yontemleri
2.8 Asansor halatlarindaki uzamalarin riskleri
2.9 Halatlar1 halat sehpasina ve aski destegine baglama yontemleri
2.10 Endirekt tahrikli asansorlerde 7% aski sistemi
3. Hiz Regiilatorii Montaji

3.1 Baglant1 sehpasinin montaji
3.2 Regiilatoriin montaji

3.3 Gergi makarasinin montaji
3.4 Regiilator halatinin montaji

3.5 Regiilatoriin halat gerginlik ayar1

4. ISG, Kalite ve Cevre
4.1 iSG kurallar ve is siirelerinde uygulanmasi
4.2 Kisisel koruyucu donanimlar ve kullanimi
4.3 Talimatlar, planlar ve kalite gereklilikleri
4.4 islemler esnasinda tespit edilen uygunsuzluklar ve giderilme ydntemleri
4.5 Cevre koruma 6nlemleri ve 6nlemlerin uygulanmasi
4.6 Atik yonetimi

EK A1-2: Yeterlilik Biriminin Olgme ve Degerlendirmesinde Kullanilacak Kontrol Listesi

a) BILGILER
UMS ) Degerlendi
filgili Alt Ogrenme egerlendirme
No Bilgi Ifadesi T Kazanm Araci
BG.1 |Hidrolik {inite elemanlarin gorevlerini agiklar. F.4.3 11 T1
BG.2 I“{1dro.111?te kullanilan akiskanin temiz tutulmasinin F42 1.1 T1
Onemini agiklar.
BG3 El pompasinin basincini ayarlama yontemini tarif Fa4 1.1 T1
eder.
BG.4 |Boru kirilma valfinin montaj yontemlerini tarif eder. | F.4.7 11 T1
BG.5 |Acil kurtarma iglemlerini agiklar. F.5.4 12 T1
BG.6 S{stemlg ('iusuk basing (gevsek halat) valfi ayar F56 13 T1
yontemini agiklar.
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UMS ) Deserlendi
ilgili | Alt Ogrenme egeriendirme
No Bilgi ifadesi Bl Kazamm Araci

BG.7 Hidrolik asa.n§orlerde plstonu"n sﬂmd@ zeminine F56 13 T1

vurmamasi i¢in alinabilecek 6nlemleri agiklar.

BG.S Kabin tasiyici iskeletinin montaj 1n(.1a kalite geregi G24 21 T1

yapilmasi gereken ayarlamalari tarif eder.

BG.9 |Asansor halatlarinin baglanti yontemlerini agiklar. G441 2.3 T1
BG.10 |Asansor halatlarindaki uzamalarin risklerini aciklar. G4.1 2.3 T1
BG.11 Hfllatlarl h.al.at sehpasina ve aski destegine baglama G4 29 T1

yontemlerini agiklar.
BG.12 Endirekt tahrikli asansorlerde % aski sistemini G292 21 T1
aciklar.

b) BECERI VE YETKINLIKLER

UMS )
ilgili | Alt Ogrenme | Degerlendirme
No Beceri ve Yetkinlik ifadesi e Lt Aracl
Boliim
Teknik dokiimanlarda belirtilen degerleri referans F4.1 11 P1
BY.1 e e .. ;
alarak hidrolik tinitenin yerini tespit eder.
*BY 2 Hidrolik tanki projesine uygun diiz bir zemine F.4.2 11 P1
ayaklar1 lastik takozla izole ederek yerlestirir.
BY.3 |Hidrolik tinite valf blogu elektriksel kablo 1.2.4 1.2 P1
baglantilarini yapar.
BY.4 |Unitedeki el pompasinin gorev yaptigini kontrol eder.| F.4.4 11 P1
BY.5 |Asin yiik ve diisiik basing kontaklarini hidrolik F.4.5 11 P1
liniteye montajini yapar.
BY.6 |Silindir girisine projesine uygun degerde boru kirilma| F.4.7 11 P1
valfinin montajini yapar.
BY.7 |Hidrolik tinite ile silindir baglantisini; hortumun F.4.8 11 P1
ezilmesine ve titresime neden olmayacak sekilde
yumusak doniislerle ve uygun araliklarla sabitleyerek
yapar.
*BY.8 |Teknik dokiimanlarda belirtilen degerleri referans F.6.1 12 P1
alarak pistonun yerini tespit eder.
BY.9 |Halat baglama sehpasini teknik dokiimanlara gore F.6.2 1.2 P1
raylarin merkezine gelecek sekilde ray alt1 plakasina
ya da kuyu dibine monte eder.
BY.10 |Piston altligini halat sehpasindaki yuvaya oturtup F.6.3 1.2 P1
teraziye alarak sabitleme konsoluna tespit eder.
*BY.11 |Pistonu teknik dokiimanlarda belirtilen 6zellikte, F.6.4 1.2 P1
kelepgeler ile raylara paralel ve merkezlenmis olarak
uygun araliklarla duvara ya da raylara sabitler.
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UMS )
ilgili | Alt Ogrenme | Degerlendirme
No Beceri ve Yetkinlik ifadesi o Kazanimi Aract
Boliim
*BY.12 |Cift yonlii kasnagi, pistona ayni diizlemde ve ray F.6.5 1.2 P1
merkezinde olacak sekilde civata-somun ile sabitler.
BY.13 |Paten tutturma sacin1 kasnak iizerine monte ederek, F.6.6 1.2 P1
patenleri paten tutturma sacina sabitleyerek paten-ray
ayarlarimi yapar.
BY.14 |Tankdaki yag seviyesini kontrol ederek, iireticinin F.5.1 13 P1
belirtigi 6zellikte ve miktarda yagla doldurur.
BY.15 |[Sistemde hava olabilecegini dikkate alarak motora F.5.2 13 P1
kisa siireli yol vermek suretiyle pistona yag gonderip
havasini alarak yag seviye kontrolii yapar.
BY.16 |El pompasini kullanarak sistemin test basincina F.5.3 1.3 P1
dayanikliligin1 kontrol eder.
BY.17 |Acil inis valfinin islerligini talimatlara gére kontrol F.5.4 13 P1
eder.
*BY.18 |Basing sinirlama valfinin ayarlarini yapar. F.5.5 1.3 P1
BY.19 |Sistemin diisiik basing (gevsek halat) valfi ayarlarin1 | F.5.6 1.3 P1
yapar.
BY.20 |Kabin tasiyici iskeletini kurmak iizere parasiit frenini | G.2.1 21 P1
ve patenleri takili yan dikmeleri iskelet alt parcasina | G.2.2
monte eder.
BY.21 |iskelet iist pargasini yan dikmeler iizerine monte eder.| G.2.3 21 P1
*BY.22 |Tasiyici iskeleti raylar1 merkezleyecek konuma G.24 21 P1
getirerek patenlerin ve paragiit freni ayarlarini yapar.
BY.23 |Yan dikme alt kollarimi sokiilebilir baglanti G.25 21 P1
elemanlariyla yan dikmeye baglar.
BY.24 |Birlestirilmis dikme ve kollarini ayri ayri raylara G.2.6 21 P1
baglar.
BY.25 [Halat aski destegini agilan yan kollarin arasina G.2.7 21 P1
yerlestirerek sabitler.
BY 26 Karkas kollar1 ve fren bloklar1 arasina fren aski G28 21 p1
kolunun montajini yapar.
BY 27 Karkas kollarlm. proj.esine gére? iiretilmis baglanti G.2.9 21 p1
elemanlariyla birlestirerek sabitler.
Cift yonlii kasnagi, pistona ayn1 diizlemde ve ray
“BY.28 merkezinde olacak sekilde civata ile sabitler. G.2.10 2.1 Pl
BY.29 |Halatlar1 halat siseleri ile halat sehpasina monte eder. | G.2.11 2.1 P1
BY 30 Bu halat sigelerinden birine fren sistemi test tertibati G.2.12 21 p1
aparatini takar.
Halatlar1 pistona sabitlenen kasnak iizerinden
BY.31 |gecirerek halat siselerini halat aski destek saclarina G.2.13 21 P1
monte eder.
BY.32 |Uzatma parcalarii karkas yan kollarina monte eder. | G.2.14 21 P1
BY.33 |Yan dikmeye sinir kesici bayrak lamasini sabitler. G.2.15 21 P1
BY 34 Kavrkasm raylar. ile ayn1 dogrultuda olm_asml G216 21 p1
saglayacak sekilde paten ve tekerleklerin
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UMS )
ilgili | Alt Ogrenme | Degerlendirme
No Beceri ve Yetkinlik ifadesi oo Kazamn aracl
Boliim
ayarlamalarin1 yapar.
BY.35 [Karkas kdsegenlerinin baglantisini yapar. G.2.17 21 P1
Teknik dokiimanlarda belirtilen malzemeye ve
BY.36 |yonteme gore kabin tabani ile tasiyici iskelet G51 2.2 P1
arasindaki yalitkanlig1 saglar.
BY. 37 Kabin tabaninin terazide ve kapiya uygun uzaklikta G52 29 p1

iskelet iizerine montajini yapar.

Kabin yan duvarlarinin taban iizerinde belirlenmis
BY.38 |referans noktalarina uygun bir sekilde taban {izerine G.5.3 2.2 P1
montajini yapar.

Kabin tavaninin yan duvarlar tizerine montajini

BY.39 teknik dokiimanlarda belirtilen yonteme gore yapar.

G54 2.2 P1

Kabin tavani iizerindeki baglanti parcalarini
kullanarak kabinin iskelete montajini yapar.
Teknik dokiimanlarda belirtilen malzeme ve
BY.41 |yontemlere gore kap1 baglant1 pargalarinin ve alt G.6.1 2.3 P1
kizaklarinin montajin1 yapar.

BY.40 G.5.5 2.2 P1

Kat kapilarini referans alarak kapit mekanizmasinin

*BY.42 : G.6.2 2.3 P1
montajini yapar.
BY 43 Tekmk_ doku'l'nanllarda belirtilen y.or.lterne gore G6.3 53 p1
mekanizma {izerine kap1 panellerinin montajin1 yapar.
BY 44 I“(ablr.l kaplsln1‘11 .teknllf dokiimanlarda belirtilen G.6.4 53 p1
Ozellikte islerligini saglayici ayarlarini yapar.
Regiilator montaj yerini teknik dokiimanlara ve H.11 3.1
BY.45 roiesine edre belirler H.2.1 3.9 P1
proj gore belirler. 422 .
BY 46 Montaj yerlnevayarlanabmr sekilde regiilator ve H.2.3 3.9 p1
sehpasinin baglantisini yapar. H24
BY 47 Kabin 1skenlet1'r'1d“ek1 fren kolu bagl.antl yerini referans H23 3.9 p1
alarak regiilatoriin sehpaya montajini yapar.
Regiilator halatinin bir ucunu teknik dokiimanlarda
*BY.48 |belirtilen yontemlerle fren kolu iist baglanti parcasina| H.4.2 3.4 P1
sabitler.
Halatin diger ucunu referans alarak gergi makarasinin
BY.49 |montajini yapmak {izere baglant1 kolunu raya tirnak H.3.1 3.3 P1

vasitast ile tutturur.

Teknik dokiimanlarda belirtilen 6zelliklere ve
BY.50 |mekanizmanin isleyis durumuna gore gergi H.3.2 3.3 P1
makarasimin yliksekligini tespit edip montajini yapar.
Halatin bosta kalan ucunu gergi makarasindan

*BY.51 H.4.4 4 P1
> dolagtirarak fren kolu alt baglant1 par¢asina sabitler. 3
BY 52 Montaj1 tamamlanan regiilatoriin halat gerginlik H33 33 P1
ayarini1 kontrol eder.
BY 53 Teknik dokiimanlarda belirtilen yontemlerle regiilator H42 3.4 P1

halat atma aparatinin ve muhafazasinin montajini
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UMS )
ilgili | Alt Ogrenme | Degerlendirme
No Beceri ve Yetkinlik ifadesi L. | Kazamm Araa
Boliim
yapar.
*BY 54 Gergeklestirdigi islerde ISG kurallarini uygular. Al 41 P1
*BY 55 Gergeklestirdigi islerde ¢evre koruma gerekliliklerini A2 49 p1
uygular.
*BY.56 |Gergeklestirdigi islerde kalite gerekliliklerini uygular |  A.3 4.3 P1

(*) Performans sinavinda basarilmasi zorunlu kritik adimlar.
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YETERLILIK EKLERIi

EK 1: Ulusal Yeterlilik Hazirlama Ekibi ve Teknik Calisma Grubu Uyeleri

Ad1 - Soyadi

Egitim Bilgileri*
(Tarih - Egitim Kurumu/Boliim Ad)

Deneyim Bilgileri*
(Tarih — Is Yeri — Unvan)

1. | Israfil Besler

A.D.M.M.A 1981 Makina Fakiiltesi
Asansor Proje ve Uygulama Egt. 2003
Asn Kont Mua Eleman1 Egt 2011
Temel Hidrolik Egt 2014

ISO 9001 Basdenetci Egt 2018

Asansor Montaj ve Bakim Isleri
Asansor Kontrol ve denetimleri 2012-14

Asansor Yeterlilikleri Sinav Yapici, Karar
Verici, Soru hazirlama kom.2014-2020

Ergin

Marmara Universitesi Teknik Egitim

MEB Mesleki ve Teknik Ogretim

2 Kurumlari 1994 — 2020
Higyilmaz Fakiiltesi Elektrik Boliimii .
Elektromekanik Tastyicilar Bolimii Ogr
. .. Asansor K. 1 imleri 2012-14
A.D.M.M.A1977Makina Mithendisi sansor Kontrol ve denetimleri 20
Asansor Yeterlilikleri Y
3. | Hasan Kog Asansor Proje ve Uygulama Egt. 2003 sansor Yeterlilikleri Stav Yapict, Soru

Asn Kont Mua Eleman1 Egt 2011

hazirlama 2014-2020

Asn Mua Elemani Sinav yapicist 2017-20

*Yalnmizca meslekle ilgili olan egitim/deneyim bilgilerine yer verilecektir.

EK2: Goriis Istenen Kisi, Kurum ve Kuruluslar

EK3: MYK Sektér Komitesi Uyeleri ve Uzmanlar

EK 4: MYK Yénetim Kurulu Uyeleri
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