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17UY0268-3 Liman RTG Operatorii (Seviye 3) Yaymn Tarihi:27/06/2018 Rev. No:01

ONSOZ

Liman RTG Operatorii (Seviye 3) Ulusal Yeterliligi 5544 sayili Mesleki Yeterlilik Kurumu
(MYK) Kanunu ile anilan Kanun uyarinca ¢ikartilan 19/10/2015 tarihli ve 29507 sayil1 Resmi
Gazete’de yayimlanan Ulusal Meslek Standartlarinin ve Ulusal Yeterliliklerin Hazirlanmasi
Hakkinda Yonetmelik ve 27/11/2007 tarihli ve 26713 sayili Resmi Gazete’de yayimlanan
Mesleki Yeterlilik Kurumu Sektor Komitelerinin Kurulus, Gorev, Calisma Usul ve Esaslari
Hakkinda Yonetmelik hiikiimlerine gore MYK’nin goérevlendirdigi Tiirkiye Liman
Isletmecileri Dernegi tarafindan hazirlanmus, sektdrdeki ilgili kurum ve kuruluslarin goriisleri
almarak degerlendirilmis ve MYK Ulastirma, Lojistik ve Haberlesme Sektér Komitesi

tarafindan incelendikten sonra MYK Yonetim Kurulunca onaylanmuistir.

Liman RTG Operatorii (Seviye 3) Ulusal Yeterliligi 27/06/2018 tarih ve 2018/94 sayili MYK

Yonetim Kurulu karari ile revize edilmistir.

Liman RTG Operatorii (Seviye 3) Ulusal Yeterliligi Bagkanlik Makami’nin 10.06.2020 tarih
ve 1570 sayili karart ile tadil edilmistir.

Mesleki Yeterlilik Kurumu
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17UY0268-3 Liman RTG Operatorii (Seviye 3) Yaymn Tarihi:27/06/2018 Rev. No:01

GIRIS

Ulusal yeterliligin hazirlanmasinda, sektér komitelerinde incelenmesinde ve MYK Y onetim
Kurulu tarafindan onaylanarak yiiriirliige konulmasinda temel Oolgiitler Ulusal Meslek

Standartlarinin ve Ulusal Yeterliliklerin Hazirlanmasi1 Hakkinda Y 6netmelik’te belirlenmistir.

Ulusal yeterlilikler i¢in temel dl¢iitler asagidaki sekilde tanimlanmistir:

a) Ulusal yeterlilikler, ulusal meslek standartlar1 veya uluslararasi standartlara dayali olarak
olusturulur.

b) Ulusal yeterlilikler katilimc bir anlayigla hazirlanir ve ilgili taraflarin goriis ve katkisi
alinir.

c) Ulusal yeterlilikler, mesleki alana iliskin is sagligi ve giivenligi, ¢cevre ve kalite ile ilgili
hususlar1 kapsar.

d) Ulusal yeterlilikler kullanicilar tarafindan anlagilacak sekilde yazilir.

e) Ulusal yeterlilikler hayat boyu 6grenme ilkesi ¢ergevesinde bireyin kendini gelistirmesini
ve meslekte ilerlemesini tesvik eder.

f) Ulusal yeterlilikler agik veya gizli hi¢bir ayrimcilik unsuru igermez.

g) Ulusal yeterlilikler, bireyin bilgi, beceri ve yetkinliginin kalite giivencesi dahilinde

6l¢iilmesini temin eden unsurlari igerir.

©Mesleki Yeterlilik Kurumu, 2018 i



17UY0268-3 Liman RTG Operatorii (Seviye 3)

Yayin Tarihi:27/06/2018 Rev. No:01

17UY0268-3 LIMAN RTG OPERATORU ULUSAL YETERLILIGI

1 | YETERLILIGIN ADI Liman RTG Operatdrii
2 | REFERANS KODU 17UY0268-3
3 | SEVIYE 3
ULUSLARARASI )
4 | SINIFLANDIRMADAKI YERI ISCO (08): 8343
5 | TUR -
6 | KREDI DEGERI -
A)YAYIN TARIHI 04/01/2017
. . Rev. No: 01
7 | B)REVIZYON NO/TADIL NO Tadil No: 01
. . - 01 No’lu Revizyon 27/06/2018-2018/94
OREVIZYON/TADIL TARIHL | o No°Iy Tadil 10/06/2020-1570
Bu ulusal yeterliligin amaci; Liman RTG Operatorii
(Seviye 3) mesleginin egitim almig ve nitelik kazandirilmis
kisiler tarafindan yiiriitilmesi ve c¢aligmalarda kalitenin
artirilmasi i¢in;
e Adaylarin sahip olmasi gereken nitelikleri, bilgi,
9| LWL beceri ve yetkinlikleri tanimlamak,
e Adaylarin, gecerli ve giivenilir bir belge ile mesleki
yeterliligini kanitlamasina olanak vermek,
e Egitim sistemine, swmav ve belgelendirme
kuruluslarina referans ve kaynak olusturmaktir.
9 | YETERLILIGE KAYNAK TESKiL EDEN MESLEK STANDART(LAR)I

10UMS0061-3 Liman Ving Operatdrii (RTG ve SSG) (Seviye 3) Ulusal Meslek Standardi

10

YETERLILIK SINAVINA GiRiS SART(LAR)I

11

YETERLILIGIN YAPISI

11-a) Zorunlu Birimler

17UY0268-3/A1: ISG, Cevre Giivenligi ve Kalite
17UY0268-3/A2: Is Organizasyonu, Is Makinesi ve Yiikleri Tanima, Giinliik Bakim ve Kontrol
17UY0268-3/A3: RTG’yi Yiiriitme , Konumlandirma ve Yiik Ellegleme

11-b) Se¢meli Birimler

11-c) Birimlerin Gruplandirilma Alternatifleri ve flave Ogrenme Ciktilari

olmasi gereklidir.

Adayin mesleki yeterlilik belgesi alabilmesi i¢in zorunlu yeterlilik birimlerinin tamamindan basarili
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17UY0268-3 Liman RTG Operatorii (Seviye 3)

Yayin Tarihi:27/06/2018 Rev. No:01

12 | OLCME VE DEGERLENDIRME
Liman RTG Operatorii (Seviye 3) Mesleki Yeterlilik Belgesini elde etmek isteyen adaylar birimlerde
tanimlanan sinavlara tabi tutulur. Adaylarin mesleki yeterlilik belgesini alabilmeleri i¢in birimlerde
tanimlanan sinavlardan basarili olmalar sart1 vardir.
Yeterlilik birimlerindeki teorik ve performansa dayali sinavlar, her bir birim i¢in ayr1 ayr1 yapilabilecegi
gibi birlikte de yapilabilir. Ancak her birimin degerlendirmesi bagimsiz yapilmalidir.
Yeterlilik birimlerinin gecerlilik siiresi, birimin basarildig1 tarihten itibaren 2 yildir. Yeterlilik
birimlerinin birlestirilerek bir yeterliligin elde edilebilmesi i¢in tiim birimlerin gegerliligini koruyor
olmas1 gerekmektedir.
.. .. . | Liman RTG Operatorii (Seviye 3) yeterlilik belgesinin
13 | BELGE GECERLILIK SURESI el e
gecerlilik stiresi 5 yildir.
14 | GOZETIM SIKLIGI -
5 wyillik gecerlilik siiresinin sonunda belge sahibinin
performansi, asagida tamimlanan yontemlerden  Diri
kullanilarak degerlendirmeye tabi tutulur;
a) 5 yil belge gecerlilik siiresi icinde yeterlilik belgesi
kapsaminda toplamda en az 2,5 yil ¢alistigina dair resmi
kayit var ise yeterlilik kapsaminda yer alan yeterlilik
BELGE YENILEMEDE ‘Z;ri;r.llerl icin tanimlanan Uygulama(performans) Sinavi
15 | UYGULANACAK OLCME- ’

IDLSE A M AN U T LA COIN R 2L b) 5 yil belge gecerlilik siiresi i¢inde yeterlilik belgesi
kapsaminda toplamda en az 2,5 yil calistigina dair resmi
kayit yok ise yeterlilik kapsaminda yer alan yeterlilik
birimleri i¢in tanimlanan Teorik (T1) ve wuygulama
(performans) Sinavi (P1);

Degerlendirme sonucu olumlu olan adaylarin belge
gecerlilik stireleri 5 y1l daha uzatilir.

YETERLILiGi GELISTIREN N . o e .

16 KURULUS(LAR) Tiirkiye Liman Isletmecileri Dernegi (TURKLIM)

YETERLILIGI DOGRULAYAN L R} L

17 SEKTOR KOMITESI MYK Ulastirma, Lojistik ve Haberlesme Sektér Komitesi
15 | MYK YONETIM KURULU [k onay: 04/01/2017-2017/02
ONAY TARIHI VE SAYISI 01 No’lu Revizyon: 27/06/2018- 2018/94
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17UY0268-3/A1 ISG, Cevre Giivenligi ve Kalite Yayin Tarihi:27/06/2018 Rev. No:01

17UY0268-3 / A1 iSG, CEVRE GUVENLIGI ve KALITE YETERLILiK BiRiMi

1 | YETERLILIK BIRIMI ADI |ISG, Cevre Giivenligi ve Kalite
2 | REFERANS KODU 17UY0268-3/ Al
3 | SEVIYE 3
4 | KREDi DEGERIi -
A)YAYIN TARIHI 04/01/2017
B)REVIZYON NO/TADIL Rev. No: 01
5 |NO Tadil No: 01
C)REVIZYON/TADIL 01 No’lu Revizyon 27/06/2018-2018/94
TARIHI 01 No’lu Tadil 10/06/2020-1570

6 | YETERLILIK BIRIMINE KAYNAK TESKIiL EDEN MESLEK STANDARDI

10UMS0061-3 Liman Ving Operatorii (RTG ve SSG) (Seviye 3) Ulusal Meslek Standardi

7 | OGRENME CIKTILARI

Ogrenme Ciktisi 1: iSG ve cevre giivenligi risklerini aciklar.

Basarim Olgiitleri:

1.1: Calisma sahalari, posta ve is makineleri, gemiler ve yiiklerden kaynaklanabilecek olasi riskleri
tanimlar.

1.2: Risklere gore ¢alismanin durdurulmasi gereken durumlari siralar.

Osrenme Ciktis1 2: Calisma sahasinda ve gorev siirecinde iSG onlemlerini aciklar.

Basarim Olgiitleri:

2.1: Ellecleme sahalarinin, islemlerinin ve yiiklerin 6zelliklerine gére muhtemel risklere karsi alinmasi
gereken onlemleri agiklar.

2.2: s esnasinda sahaya, operasyona ve yiike uygun kullanilmasi gereken kisisel koruyucu donanimlari
listeler.

2.3: Caligsma sahalarindaki giivenlik ve saglik isaretlerinin anlamlarini agiklar.

2.4: Calisma sahalarindaki ve operasyon alanindaki uyari levhalarini, emniyet seritlerini, trafik
isaretlerini ve trafik yonlendirmelerini tanimlar.

Osrenme Ciktis1 3: Tehlikeli yiiklerin tiirlerini ve ézelliklerini aciklar.

Basarim Olgiitleri:

3.1: Tehlikeli yiikleri IMDG kod siiflamasina gore tanimlar.

3.2: Tehlikeli yiiklere iligskin kodlama sistemine gore tanimlama etiketlerinin nasil okunacagini agiklar.
3.3: IMDG kod siniflamasina giren ve IMO etiketli konteyner/yiiklere yapilacak 6zel islemleri siralar.

Osrenme Ciktis1 4: Calisma sahasinda cevre giivenlii onlemlerini aciklar.

Basarim Olciitleri:

4.1: Is makinesi ve yiik kaynakl1 cevre kirliligine sebep olabilecek olasi nedenleri tanimlar.

4.2: Calisma alani, gemiler ve yiiklerden kaynaklanabilecek risklere karsi alinacak cevre gilivenligi
onlemlerini siralar.

Ogrenme Ciktis1 5: Verimlilik ve kalite gereklerini siralar.

Basarim Olgiitleri:
5.1: Operasyon sirasinda enerji tasarrufu saglayacak sekilde makine kullanim usullerini siralar.

©Mesleki Yeterlilik Kurumu, 2018 5



17UY0268-3/A1 ISG, Cevre Giivenligi ve Kalite Yayin Tarihi:27/06/2018 Rev. No:01

5.2: Caligma sahasi ve is siirecinde verimli ¢aligma unsurlarini siralar.

Osrenme Ciktis1 6: Acil durum prosediirlerini aciklar.

Basarim Olciitleri:

6.1: Is kazas1 durumunda ISG kurallarina gére yapilacak islemleri siralar.

6.2: Kazanin ve ¢aligma alaninin durumuna gore, temel ilkyardim kurallar1 ve 6nlemlerini agiklar.
6.3: Is makinesinde olas1 bir yangin durumunda, gérevleri kapsamindaki yanginla miicadele usullerini
siralar.

8 | OLCME VE DEGERLENDIRME

8 a) Teorik Simnav

(T1): Al birimine yodnelik teorik smmav Ek Al-2’de yer alan “Bilgiler” kontrol listesine gore
gerceklestirilir. Teorik sinavda adaylara en az 15 soruluk 4 secenekli ¢oktan segmeli ve her biri esit puan
degerinde yazili smav uygulanmalidir. Coktan se¢meli sorularla diizenlenmis smavda yanlis
cevaplandirilan sorulardan herhangi bir puan indirimi yapilmaz. Sinavda adaylara her soru i¢in ortalama
bir dakika zaman verilir. Yazili stnavda sorularin en az % 60’ma dogru yanit veren aday basarili sayilir.
Sinav sorulari, bu birimde teorik sinav ile dl¢iilmesi 6ngoriilen tim bilgi ifadelerini (Ek A1-2) 6lgmelidir.

8 b) Performansa Dayah Sinav

Bu birime yonelik beceri ve yetkinlik ifadeleri diger birimlerin beceri ve yetkinlik kontrol listelerinde
tanimlanmis olup, bu kapsamda s6z konusu beceri ve yetkinlik ifadelerinin 6l¢gme ve degerlendirmesi
yapilacaktir.

8 ¢) Ol¢me ve Degerlendirmeye Iliskin Diger Kosullar

Yeterlilik biriminin gecerlilik siiresi birimin basarildig: tarihten itibaren 2 yildir.

9 YETERLILIiK BIRIMINI GELISTIREN Tiirkiye Liman Isletmecileri Dernegi
KURUM/KURULUS(LAR) (TURKLIM)

10 YETERLILIK BIRIMINI DOGRULAYAN MYK Ulastirma, Lojistik ve Haberlesme
SEKTOR KOMITESI Sektdr Komitesi

11 | MYK YONETIM KURULU ONAY TARIiHI ve | ilk onay: 04/01/2017-2017/02
SAYISI 01 No’lu Revizyon: 27/06/2018- 2018/94

YETERLILIK BiRiIMI EKLERI
EK Al-1: Yeterlilik Biriminin Kazandirilmasi igin Tavsiye Edilen Egitime iliskin Bilgiler

1. ISG ve gevre giivenligi riskleri
1.1. Caligma sahalari, posta ve is makineleri, gemiler ve yiiklerden kaynaklanabilecek olasi
riskler
1.2. Risklere gore ¢alismanin durdurulmasi gereken durumlar

2. Calisma sahasinda ve gorev siirecinde ISG 6nlemleri
2.1. Ellecleme sahalarinin, islemlerinin ve yiiklerin 6zelliklerine gére muhtemel risklere karst
alinmasi gereken onlemler
2.2. Is esnasinda sahaya, operasyona ve yiike uygun kullanilmas1 gereken kisisel koruyucu
donanimlar
2.3. Calisma sahalarindaki giivenlik ve saglik isaretlerinin anlamlari
2.4. Caligma sahalarindaki ve operasyon alanindaki uyari levhalarini, emniyet seritlerini, trafik
isaretlerini ve trafik yonlendirmeleri

3. Tehlikeli ytiklerin tiirleri ve 6zellikleri
3.1. Tehlikeli yiikleri IMDG kod smiflama islemi
3.2. Tehlikeli yiiklere iligkin kodlama sistemine gére tanimlama etiketleri islemleri
3.3. IMDG kod siniflamasina giren ve IMO etiketli konteyner/yiiklere yapilacak 6zel iglemler

©Mesleki Yeterlilik Kurumu, 2018 6



17UY0268-3/A1 ISG, Cevre Giivenligi ve Kalite Yayin Tarihi:27/06/2018 Rev. No:01

4. Calisma sahasinda ¢evre giivenligi 6nlemleri
4.1. Is makinesi ve yiik kaynakli ¢evre kirliligine sebep olabilecek olas1 nedenler
4.2. Caligma alanm, gemiler ve yiiklerden kaynaklanabilecek risklere karsi alinacak gevre
giivenligi dnlemleri
5. Verimlilik ve kalite gerekleri
5.1. Operasyon sirasinda enerji tasarrufu saglayacak sekilde makine kullanim usulleri
5.2. Calisma sahasi ve is siirecinde verimli ¢aligma unsurlari
6: Acil durum prosediirleri
6.1. Is kazas1 durumunda ISG kurallarina gore yapilacak islemler
6.2. Kazanin ve ¢aligma alaninin durumuna gore, temel ilkyardim kurallar1 ve 6nlemleri
6.3. Is makinesinde olas1 bir yangin durumunda, gérevleri kapsamindaki yanginla miicadele
usulleri

EK A1-2: Yeterlilik Biriminin Olgme ve Degerlendirmesinde Kullanilacak Kontrol Listesi

a) BILGILER
Yeterlilik
UMS Birimi | Degerlendirme
No Bilgi ifadesi lgili &
reree Basarim Araci
Bolim | ..~ . .
Olgiitii
BG.1 Calisma sahalari, posta ve is makineleri, gemiler ve A31 11 T1

yiiklerden kaynaklanabilecek olasi riskleri tanimlar.
Risklere gore c¢alismanin durdurulmasi gereken durumlari
BG.2 |(is kazas1, hava kosullari, ¢alisma alaninin kisitlanmasi ve| A.3.2 1.2 T1
benzeri) siralar.

Ellecleme  sahalarmin, islemlerinin  ve  yiiklerin

BG.3 |6zelliklerine goére muhtemel risklere karsi alinmasi gereken| A.3 2.1 T1
Onlemleri aciklar.
BG.4 Is esnasinda sahaya, operasyona ve yiike uygun Al 29 T1

kullanilmasi gereken kisisel koruyucu donanimlari listeler.

BGS5 Caligma sahalarindaki gilivenlik ve saglik isaretlerinin
anlamlarini agiklar.

Calisma sahalarinda ve operasyon alanindaki uyari A2
BG.6 |levhalarini, emniyet seritlerini, trafik isaretlerini ve trafik 2.4 T1

3.3.10 2.3 T1

yonlendirmelerini tanimlar. 3.3.10
BG.7 |Tehlikeli yiikleri IMDG kod siniflamasina gore tanimlar. ?,‘g g 3.1 T1
BG.S Tehlikeli y.[iklere' .iliskin kodlarrga sistemine  gore 335 39 T1
tanimlama etiketlerinin nasil okunacagini agiklar.
BG.9 IMDG kod smiflamasmma giren ve IMO etiketlii A.4.3 33 T1
" |konteyner/yiiklere yapilacak 6zel iglemleri siralar. 3.35 '
BG.10 Is makinesi ve yiik kaynakli gevre kirliligine sebep A7 a1 T1
olabilecek olasi nedenleri tanimlar. ' '
Calisma alani, gemiler ve yiiklerden kaynaklanabilecek A5
BG.11 |risklere karsi alinacak gevre giivenligine uygun énlemleri A'7 4.2 T1
siralar. '
BG.12 Ope?asyon sirasinda er?er.ji tasarrufu saglayacak sekilde A4l 51 T1
makine kullanim usullerini siralar.
BG.13 Calisma sahas1 ve is siirecinde verimli ¢alisma unsurlarimi| C.4.1 59 T1
" |siralar. C71 '
BG.14 Is kazasi durumunda ISG kurallarina gore yapilacak AG 6.1 T1

islemleri agiklar.

©Mesleki Yeterlilik Kurumu, 2018 7
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UMS Ylgti?‘:::;k Degerlendirme
No Bilgi ifadesi lgili &
e Basarim Araci
Boliim | ..~ . .
Olciitii
BG.15 Kazanm ve g:ahsma" alanmlp . durumuna gore, temel| A.6.3 6.2 T1
ilkyardim kurallar1 ve dnlemlerini agiklar. 3.3.6
BG.16 Is makinesiqde olasi bi.r. yangin durqm_unda, gorevleri A4 6.3 T1
kapsamindaki yanginla miicadele usullerini siralar.

©Mesleki Yeterlilik Kurumu, 2018 8



17UY0268-3/A2 s Organizasyonu, Is Makinesi ve Yiikleri Yayin Tarihi:27/06/2018 Rev. No:01
Tamima, Giinliik Bakim ve Kontrol

17UY0268-3/ A2 IS ORGANIZASYONU, IS MAKINESI VE YUKLERI TANIMA,
GUNLUK BAKIM VE KONTROL YETERLILIK BiRiMi

- e . . Is Organizasyonu, Is Makinesi ve Yiikleri Tanima, Giinliik Bakim
1 | YETERLILIK BiRiMi ADI
ve Kontrol

2 | REFERANS KODU 17UY0268-3 / A2

SEVIYE 3

KREDI DEGERI -

A)YAYIN TARIHI 04/01/2017

B)REViIZYON NO/TADIL Rev. No: 01
5 |NO Tadil No: 01

C)REVIZYON/TADIL 01 No’lu Revizyon 27/06/2018-2018/94

TARIHI 01 No’lu Tadil 10/06/2020-1570
6 | YETERLILIK BIRIMINE KAYNAK TESKIiL EDEN MESLEK STANDARDI

10UMS0061-3 Liman Ving Operatorii (RTG ve SSG) (Seviye 3) Ulusal Meslek Standardi

7 | OGRENME CIKTILARI

Osrenme Ciktisi 1: ise baslama ve tamamlama usullerini tanimlar.

Basarim Olgiitleri:

1.1: Vardiya alma ve verme ile ig emri, is listesi, is bilgisi alma islemlerini operasyon siireglerine gore
tanimlar.

1.2: Is makinesi formlarmin doldurulma ve teslim usullerini tanimlar.

Osrenme Ciktis1 2: Yiiklerin tiirlerini ve ozelliklerini aciklar.

Basarim Olgiitleri:
2.1: Konteyner tiirlerini siralar.
2.2: Konteyner tiirlerinin yiiklere gore temel kullanim 6zelliklerini agiklar.

Ogrenme Ciktis1 3: iletisimi siirdiiriir.

Basarim Olgiitleri:
3.1: Verilen serdiimen el isaretlerini okur.
3.2: Vincin ikaz ve anons sistemini kullanarak araglart yonlendirir.

Osrenme Ciktist 4: RTG nin giinliik bakim kontrollerini yapar.

Basarim Olgiitleri:

4.1: RTG’nin tanim1 ve operasyonel 6zelliklerini agiklar.
4.2: RTG’ nin galisma 6ncesi fiziki kontrollerini yapar.
4.3: RTG’ nin fonksiyonel kontrollerini yapar.

4.4: Is makinesinde hata giderme prosediirlerini uygular.
4.5 Ariza tespitine yardim eder.

Osrenme Ciktis1 5: Is saghgi ve giivenligi ile cevre koruma énlemlerini takip eder.

Basarim Olgiitleri:

5.1: Giivenli ¢alisma ve kisisel glivenlik yontemlerini talimatlar dogrultusunda uygular.

5.2: Tehlike ve risklere kars1 alinacak dnlemleri zamaninda ve eksiksiz uygular.

5.3: Calisma alani, gemiler ve yiiklerden kaynaklanabilecek risklerin azaltilmasina yonelik ¢evre

©Mesleki Yeterlilik Kurumu, 2018 9



17UY0268-3/A2 s Organizasyonu, Is Makinesi ve Yiikleri Yayin Tarihi:27/06/2018 Rev. No:01
Tamima, Giinliik Bakim ve Kontrol

giivenligi 6nlemlerini uygular.

8 | OLCME VE DEGERLENDIRME

8 a) Teorik Simnav

(T1): A2 birimine yonelik teorik smmav Ek A2-2’de yer alan “Bilgiler” kontrol listesine gore
gerceklestirilir. Teorik sinavda adaylara en az 10 soruluk 4 seg¢enekli goktan segmeli ve her biri esit puan
degerinde yazili smav uygulanmalidir. Coktan se¢meli sorularla diizenlenmis smavda yanlis
cevaplandirilan sorulardan herhangi bir puan indirimi yapilmaz. Sinavda adaylara her soru i¢in ortalama
bir dakika zaman verilir. Yazili sinavda sorularin en az % 60’1na dogru yanit veren aday basarili sayilir.
Sinav sorulari, bu birimde teorik sinav ile dl¢iilmesi 6ngoriilen tiim bilgi ifadelerini (Ek A2-2) 6lgmelidir.

8 b) Performansa Dayah Sinav

(P1): A2 birimine yonelik performansa dayali sinav Ek A2- 2°de yer alan “Beceriler ve Yetkinlikler”
kontrol listesine gore gerceklestirilir. Beceri ve yetkinlikler kontrol listesinde aday tarafindan basarilmasi
zorunlu kritik adimlar belirlenir. Adayin, performans sinavindan basari saglamasi igin kritik adimlarin
tamamindan basarili performans gostermek kosuluyla sinavin genelinden asgari % 80 basar1 gostermesi
gerekir. Performansa dayali sinavin siiresi ger¢ek uygulama sartlarindaki siireye karsilik gelmelidir.
Performansa dayali smav ger¢cek veya gercegine uygun olarak diizenlenmis calisma ortaminda
gergeklestirilir. Beceri ve yetkinlik ifadelerinin (Ek A2-2) tamami performansa dayali smav ile
Olctilmelidir.

8 ¢) Oleme ve Degerlendirmeye Iliskin Diger Kosullar

Birim i¢in 6ngoriilen sinavlarin gegerlilik siiresi sinavin basarildig: tarihten itibaren 1 yildir. Birimin elde
edilebilmesi i¢in bagarilan sinav tarihleri arasindaki siire farki bir yili gecemez. Adaylarin performans
sinavina girebilmeleri icin teorik sinavdan basarili olmalar1 gerekir.

Yeterlilik birimlerinin gecerlilik siiresi birimin basarildig: tarihten itibaren 2 yildir. Adayin kendi ve diger
kisilerin can giivenligini tehlikeye sokacak bir davranis gostermesi halinde sinava son verilir.

9 YETERLILiK BIRIMINI GELiSTIREN Tiirkiye Liman Isletmecileri Dernegi
KURUM/KURULUS(LAR) (TURKLIM)
10 YETERLILIK BIRIMINI DOGRULAYAN MYK Ulastirma, Lojistik ve Haberlesme
SEKTOR KOMITESI Sektor Komitesi
11 | MYK YONETIM KURULU ONAY TARIiHI ve | ilk onay: 04/01/2017-2017/02
SAYISI 01 No’lu Revizyon: 27/06/2018- 2018/94
EKLER

EK A2-1: Yeterlilik Biriminin Kazandirilmasi igin Tavsiye Edilen Egitime iliskin Bilgiler

1. Ise baslama ve tamamlama usulleri
1.1. Vardiya alma ve verme ile is emri, is listesi, is bilgisi alma islemleri operasyon siiregleri
1.2. Is makinesi formlarinin doldurulma ve teslim usullerini tanimlar.

2: Yiklerin tiirleri ve 6zellikleri

2.1: Konteyner tiirleri
2.2: Konteyner tiirlerinin yiiklere gore temel kullanim 6zellikleri
3. Iletisimi siirdiirme
3.1. Verilen serdiimen el isaretleri
3.2. Vincin ikaz ve anons sistemini kullanarak araglari yonlendirme islemleri
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4. RTG nin giinliik bakim kontrolleri
4.1. RTG’nin tanim1 ve operasyonel 6zellikleri
4.2. RTG’ nin ¢aligma oncesi fiziki kontrolleri
4.3. RTG’ nin fonksiyonel kontrolleri
4.4. Is makinesinde hata giderme prosediirleri
4.5. Ariza tespitine yardim iglemleri
5. Is saglig1 ve giivenligi ile cevre koruma 6nlemleri
5.1. Giivenli ¢alisma ve kisisel giivenlik yontemleri
5.2. Tehlike ve risklere kars1 alinacak 6nlemler
5.3. Calisma alani, gemiler ve yiiklerden kaynaklanabilecek risklerin azaltilmasina yonelik
cevre giivenligi dnlemleri

EK A2-2: Yeterlilik Biriminin Olgme ve Degerlendirmesinde Kullanilacak Kontrol Listesi

a) BILGILER
Yeterlilik
UMS Birimi | Degerlendirme
No Bilgi ifadesi ilgili g
e Basarim Araci
Boliim ae oo
Olgiitii

Vardiya alma ve verme ile is emri, is listesi, is bilgisi| B.1

BG.1 ; L .. L 11 T1
alma islemlerini operasyon siireglerine gore tanmimlar. B.2

BG.2 Is makinesinde ve elleglemede kullanilan kayit| B.3 12 T1

" |formlarinin doldurulma ve teslim usullerini siralar. B.5 '

BG.3 Yik tasgimada kullanilan konteynerlerin  genel 335 21 T1
siniflandirmasini agiklar.

BG.4 {(ont.eyne.rle.:rin yiklere gore temel kullanim 335 29 T1
ozelliklerini agiklar.

) D.2.2

BG5S Gﬁvenlik ve Se'lgl'lk. I.saretleri Yonetmeligi kapsaminda D.2.4 31 T1
yer alan igaretci dilini agiklar. D.3

BG.6 Vincin" ikaz ve anons sistemini kullanarak araglarin A4D 3.9 T1
nasil yonlendirilecegini agiklar.

BG.7 [RTG’nin tanimi ve operasyonel 6zelliklerini agiklar. Cl 4.1 T1
RTG’nin yiiriiyiis, kaldirma, elektrik- elektronik,

BG.8 [isletim, mekanik, hidrolik, giivenlik sistemleri| C.2 4.1 T1
donanimlari ve ¢aligsma prensiplerini agiklar.

BG.9 {{TG.’nin .spreader ve yardimec1 ekipmanlarimin fiziksel C.2 41 T1
ozelliklerini agiklar.

BG.10 RTC_} de'olusegl hata uyarilarinin ekran iizerinden nasil c3 44 T
tespit edilecegini agiklar.

BG.11 RTG’de olusan yetkisi dahilindeki hatalar1 gidermeyi c3 4.4 T1
agiklar.
Arizanin  lokalize  edilmesinde  teknik  ekibin

BG.12 |yonlendirmesine gore, operasyonel destek vermeyi| C.4 4.5 T1
agiklar.
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b) BECERI VE YETKINLIKLER

Yeterlilik
UMS Birimi | Degerlendirme
No Beceri ve Yetkinlik ifadesi Tigili &
s Basarim Araci
Boliim o
Olgiitii
| D22
BY.1 E}leglefnede uygun yontemlerle Serdiimenle iletisimi D.2.4 31 p1
stirdiiriir.
D.3
BY 2 V"incin .ilfaz ve anons sistemini kullanarak araglar A4D 3.2 p1
yonlendirir.
BY .3 Varsa dizel kabin kontrollerini talimatlarina uygun C.1.7 4.9 P1
olarak yapar.
BY.4 |Sasedeki hasar ve yipranmalari kontrol eder. C.ls8 4.2 P1
BY 5 RTG’ nin alt yiirityiis donanimlarin ve yiiriiyiis hattim| C.2.7 4.2 P1
kontrol eder. D.1.1
Boom iizerindeki trolley, ray, trolley tekerlekleri,
BY.6 |trolley park kilidi ve sensérlerin fiziksel durumunu| C.1.10 4.2 P1
kontrol eder.
BY 7 Halatlarin, halat tamburlarinin ve makaralarin bozulma C.1.9 4.9 P1
ve yipranmalarini kontrol eder.
RTG’ nin kontrol panelinin faal olup olmadigini ve
BY.8 enerjinin kabine aktarilip aktarilmadigini kontrol eder. c.1.6 4.2 Pl
BY.9 g?rindeki acil stop butonunun c¢alisirligimi kontrol C.15 4.9 P1
BY.10 [Kabin koltugunun ayarini yapar. c21 4.3 P1
BY 11 Kabin i¢i fonksiyonel kontrolleri talimatlarina uygun C.2 43 p1
olarak yapar.
BY.12* |is makinesine enerji vererek faal hale getirir. C24 4.3 P1
BY 13* Makinenip . operasy_onel sonlgnfhrma devre c28 43 p1
anahtari/limit s1vi¢ (swich) kontrollerini yapar.
BY 14* Talimatlarina gore troley, mayna, vira, hiz yavaglatma C29 43 p1
ayarlarini yapar.
BY 15 Spreadef’in fiziki durumunu ve genel fonksiyonlarinin C.2 4.4 p1
caligirh@ini kontrol eder.
BY 16 Eig’de olusan hata uyarilarini ekran {izerinden tespit C3 4.4 p1
BY.17 |RTG’de olusan yetkisi dahilindeki hatalari giderir. C3 4.4 P1
BY 18* Is esnasinda sahaya, operasyona ve yiike uygun kisisel A1l 51 p1
koruyucu donanimlar1 kullanir.
BY 19* Calisma sahalarindaki giivenlik ve saglik isaretlerine A2 51 P1
' ve uyari levhalarina uygun hareket eder. 3.3.10 '
Calisma sahalarinda ve operasyon alanindaki emniyetli
BY.20* |calisma i¢in kullanilan emniyet seritlerine, trafik| 3.3.10 51 P1
isaretlerine ve trafik yonlendirmelerine uyar.
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UMS Y;t_ef"'_'k Deserlendi
No Beceri ve Yetkinlik ifadesi flgili rimi ) Degerlendirme
e Basarim Araci
Boliim “ o
Olciitii
BY 21* Tehlikeli yiiklere iliskin kodlama sistemine gore| A.4.3 52 p1
' tanmimlama etiketlerini ve 6zel yiik talimatlarim okur. 3.35 '
Is kazas1 durumunda ISG yonetmeligi dahilinde is
BY.22* |kazalar1 ve acil durum talimatlarina uygun bildirimde| A.5 5.2 Pl
bulunur.
Calisma alani, gemiler ve yiiklerden kaynaklanabilecek
BY.23* |risklerin azaltilmasina yonelik ¢evre giivenligi| A.6 5.3 P1
Onlemlerini uygular.

(*) Performans sinavinda basarilmasi zorunlu kritik adimlar
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17UY0268-3/ A3 RTG’ yi YURUTME, KONUMLANDIRMA VE YUK ELLECLEME

YETERLILIiK BiRiMi

1 | YETERLILIK BIRIMI ADI |RTG’yi Yiiriitme, Konumlandirma ve Yiik Ellegleme
2 | REFERANS KODU 17UY0268-3/ A3
3 | SEVIYE 3
4 | KREDIi DEGERI -

A)YAYIN TARIHI 04/01/2017

B)REVIZYON NO/TADIL Rev. No: 01
5 [NO Tadil No: 01

C)REVIZYON/TADIL 01 No’lu Revizyon 27/06/2018-2018/94

TARIHI 01 No’lu Tadil 10/06/2020-1570

6 | YETERLILIK BIRIMINE KAYNAK TESKIL EDEN MESLEK STANDARDI

10UMS0061-3 Liman Ving Operatdrii (RTG ve SSG) (Seviye 3) Ulusal Meslek Standardi

7 | OGRENME CIKTILARI

Ogrenme Ciktis1 1: RTG’ vi viiriitiir.

Basarim Olciitleri:
1.1: RTG’yi hat iizerinde yiiriitiir.
1.2: RTG’nin yerini degistirmede olmasi gereken lastik a¢1 konumlarini belirtir.

Ogrenme Ciktis1 2: RTG’ vi konumlandirir.

Basarim Olgiitleri:

2.1: RTG ile hiza alir.

2.2: RTG ile talimatlara uygun konumda bekleme yapar.
2.3: RTG’yi park eder.

Osrenme Ciktis1 3: RTG ile viik ellecler.

Basarim Olgiitleri:

3.1: RTG’nin spreader’ini yiike ve/veya konteynere sabitler.

3.2: RTG ile yiikii ve/veya konteyneri vira yapar.

3.3: RTG’de yiiklii spreader’i trolleyle ytikiin indirilecegi yerin yoniinde yliriitiir.
3.4: RTG ile yiikli spreader’i mayna yapar.

Ogrenme Ciktisi 4: is saghdi ve giivenligi ile cevre koruma énlemlerini takip eder.

Basarim Olgiitleri:

4.1: Giivenli ¢alisma ve kisisel giivenlik yontemlerini talimatlar dogrultusunda uygular.

4.2: Tehlike ve risklere kars1 alinacak 6nlemleri zamaninda ve eksiksiz uygular.

4.3: Caligma alani, gemiler ve yiiklerden kaynaklanabilecek risklerin azaltilmasina yonelik ¢evre
giivenligi dnlemlerini uygular.

8 | OLCME VE DEGERLENDIRME

8 a) Teorik Simnav

(T1): A3 birimine yonelik teorik smmav Ek A3-2’de yer alan “Bilgiler” kontrol listesine gore
gerceklestirilir. Teorik sinavda adaylara en az 10 soruluk 4 segenekli ¢coktan se¢gmeli ve her biri esit puan
degerinde yazili smav uygulanmalidir. Coktan se¢meli sorularla diizenlenmis smavda yanlig
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cevaplandirilan sorulardan herhangi bir puan indirimi yapilmaz. Sinavda adaylara her soru i¢in ortalama
bir dakika zaman verilir. Yazili sinavda sorularin en az % 60’1na dogru yanit veren aday basarili sayilir.
Siav sorulari, bu birimde teorik sinav ile 6l¢iilmesi dngdriilen tiim bilgi ifadelerini (Ek A3-2) 6l¢melidir.

8 b) Performansa Dayah Sinav

(P1): A3 birimine yonelik performansa dayali sinav Ek A3- 2’de yer alan “Beceriler ve Yetkinlikler”
kontrol listesine gore gercgeklestirilir. Beceri ve yetkinlikler kontrol listesinde aday tarafindan basarilmasi
zorunlu kritik adimlar belirlenir. Adayin, performans siavindan basar1 saglamasi i¢in kritik adimlarin
tamamindan basarili performans gostermek kosuluyla sinavin genelinden asgari % 80 basar1 gdstermesi
gerekir. Performansa dayali sinavin siiresi ger¢ek uygulama sartlarindaki siireye karsilik gelmelidir.
Performansa dayali sinav gergek veya gergegine uygun olarak diizenlenmis caligma ortaminda
gerceklestirilir. Beceri ve yetkinlik ifadelerinin (EkK A3-2) tamami performansa dayali sinav ile
Ol¢iilmelidir.

8 ¢) Ol¢me ve Degerlendirmeye Iliskin Diger Kosullar

Birim i¢in 6ngoriilen siavlarin gegerlilik siiresi sinavin bagarildigi tarihten itibaren 1 yildir. Birimin elde
edilebilmesi i¢in basarilan sinav tarihleri arasindaki siire farki bir yili gecemez. Adaylarin performans
sinavina girebilmeleri icin teorik sinavdan basarili olmalar1 gerekir.

Yeterlilik birimlerinin gecerlilik siiresi birimin basarildig: tarihten itibaren 2 yildir.
Adaym kendi ve diger kisilerin can giivenligini tehlikeye sokacak bir davranis gostermesi halinde sinava
son verilir.

9 YETERLILIiK BIRIMINI GELISTIREN Tiirkiye Liman Isletmecileri Dernegi
KURUM/KURULUS(LAR) (TURKLIM)

10 YETERLILIK BIRIMINI DOGRULAYAN MYK Ulastirma, Lojistik ve Haberlesme
SEKTOR KOMITESI Sektor Komitesi

11 | MYK YONETIM KURULU ONAY TARiHI ve | ilk onay: 04/01/2017-2017/02
SAYISI 01 No’lu Revizyon: 27/06/2018- 2018/94

YETERLILIK BiRiIMI EKLERI
EK A3-1: Yeterlilik Biriminin Kazandirilmasi igin Tavsiye Edilen Egitime iliskin Bilgiler

1. RTG’ yi yiiriitme islemleri
1.1. RTG’yi hat {izerinde yiiriitme islemeri
1.2. RTG’nin yerini degistirmede olmasi gereken lastik a¢1 konumlarini belirlenmesi
2. RTG’ yi konumlandirma islemleri
2.1. RTG ile hiza alma islemleri
2.2. RTG ile talimatlara uygun konumda bekleme yapma
2.3. RTG’yi park etme islemi
3. RTG ile yik elle¢leme islemleri
3.1. RTG’nin spreader’ini yiike ve/veya konteynere sabitleme iglemleri
3.2. RTG ile yiikii ve/veya konteyneri vira yapma islemi
3.3. RTG’de yiiklii spreader’i trolleyle yiikiin indirilecegi yerin yoniinde yiiriitme
3.4. RTG ile yiiklii spreader’i mayna yapma
4. 1s saghig ve giivenligi ile gevre koruma 6nlemleri
4.1. Giivenli ¢alisma ve kisisel giivenlik yontemleri
4.2. Tehlike ve risklere karsi alinacak dnlemleri
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4.3. Calisma alan1, gemiler ve yiiklerden kaynaklanabilecek risklerin azaltilmasina yonelik
cevre giivenligi 6nlemleri

EK A3-2: Yeterlilik Biriminin Olgme ve Degerlendirmesinde Kullanilacak Kontrol Listesi

a) BILGILER
Yeterlilik
UMS Birimi | Degerlendirme
No Bilgi ifadesi ilgili £
vy ee Basarim Araci
Boliim .o
Olciitii
BG.1 RTG™nin yerini'dc?gistirmede olmas: gereken lastik ag1| 5, 12 T1
konumlarini belirtir.
Bos spreader ile 20’lik - 40’lik olarak calisilacak
BG.2 |istifteki konteynere spreader’i oturtarak hiza almayi| D.4.1 2.1 T1
agiklar.
BG.3 Efnniyet kgynakh zorunlu durumla{ disinda RTG ile D.5.1 29 T1
yiik askida iken bekleme yapmayacagini agiklar.
BG.4 [Zorunlu durumda bekleme yapma usullerini agiklar. D51 2.2 T1
BG.5 RTG ile yﬁksii_z belfleme yapmak i¢in vinci park D.5.3 29 T1
pozisyonuna getirmeyi aciklar.
BG.6 RTG’ nin" kabin igi sistemlerini talimatlarindaki iglem D.6.3 23 T1
strasina gore durdurmayi agiklar.
BG.7 Konteynerin/yﬁk_ﬁr_l kilitlenme pozisyonu ve agirlik- E3.2 3.2 T1
denge kontrollerini agiklar.
BG.8 is:cif ig?in.(.ien k.ovnteyneri/yﬁkﬁ, trim durumuna gore E33 3.2 T1
giivenli yiikseklige kaldirmayi agiklar.
Kaldirma esnasinda yiikleme agirligi sinirmi gegen
BG.9 [konteyner/yiik igin bildirimde bulunmasi gerektigini| E.3.6 3.2 T1
agiklar.
BG.10 Kilitleme "dl'izenekleri . ile spreader’i E7 3.4 T1
konteynerden/yiikten ayirarak vira yapmay1 agiklar.
b) BECERI VE YETKINLIKLER
Yeterlilik
UMS Birimi | Degerlendirme
No Beceri ve Yetkinlik ifadesi Tlgili &
vy os Basarim Araci
Boliim oL
Olgciitii
BY.1 [RTG’ yi talimatlarina uygun sekilde faal hale getirir. D.1 11 P1
BY 2% RTG’ yi yﬁrijtrn.elf i¢in spreaderi yiiriime, trolleyi park D.1.2 11 P1
pozisyonuna getirir.
BY 3 Y}lruyus yolunun harekete uygunlugunu talimatina D11 11 P1
gore kontrol eder.
BY 4 R"l:G’ de yiiriiytiis yolvu cizgileri ile makinenin ayni D.1.4 11 p1
dogrultuda olmasini saglar.
BY 5 Aktlf haldeki RTG’yi diimen sistemini kullanarak D.15 11 P1
yuruatur.
BY.6 RTG’ yi konteyner istifine paralel konuma getirir. D.4.1 2.1 P1
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UMS Y;ti?‘:::;k Degerlendirme
No Beceri ve Yetkinlik ifadesi lgili Basarum & rac:
Bolim |65 it
BY 7 Bos spreader ile 20’lik - 40’lik olarak calisilacak D.4.1 21 P1
" |istifteki konteynere spreader’i oturtarak hizalar. o '
BY 8* Yik askida iken giivenli ¢aligma talimatlarina uygun D.5.1 29 P1
"~ |bekleme usullerini uygular. - '
BY.9 RTG ile yiiksiiz bekleme yapmak icin vinci park D.5.3 29 P1
"~ |pozisyonuna getirir. B '
BY 10 RTG’ nin“ kabin igi sistemlerini talimatlarindaki islem D.6.3 23 P1
sirasina gore durdurur.
BY.11 Spreader’i konteynere, dayamalari kullanarak oturtur. E21 3.1 P1
BY 13 Spreader’i  konteynere/yiikke  kilitleme  sistemini E28 3.1 P1
" |kullanarak sabitler. - '
BY 14 Konteynerin/yiikiin kilitlenme pozisyonu ve agirlik- E32 3.2 P1
"~ |denge kontrollerini talimatina gore yapar. h '
BY.15 Istif icinden konteyneri/yiikii, trim durumuna gore E33 3.2 P1
" |giivenli yiikseklige kaldirr. h '
BY. 16 |Kaldirma esnasinda yiikleme agirhigi sminm gegen| £ 36 3.2 P1
" |konteyner/yiik i¢in bildirimde bulunur. A '
BY 17 Emniyetli yiikseklige kaldirlmig yiikli spreader’i, ES 33 P1
" |trolleyle yiikiin indirilecegi yerin yoniinde yiriitiir. ' '
BY.18 Trolleyle yiiriittiigii yiklii spreader’i, indirilmesi E7 3.4 P1
" |adreslenen yere dengesini koruyarak indirir. ' '
BY.19 Kilitleme diizenekleri ile spreader’i E7 3.4 P1
" |konteynerden/yiikten ayirarak vira yapar. ' '
BY 20* Is esnasinda sahaya, operasyona ve yiike uygun kisisel A1l a1 p1
' koruyucu donanimlari kullanir. ' '
BY 21* Calisma sahalarindaki giivenlik ve saglik isaretlerine| D.4 a1 P1
' ve uyart levhalarina uygun hareket eder. 3.3.11 '
Calisma sahalarinda ve operasyon alanindaki emniyetli
BY.22* calisma igin kullanilan emniyet seritlerine, trafik| D.4 4.1 P1
isaretlerine ve trafik yonlendirmelerine uyar.
Tehlikeli yiiklere iligkin kodlama sistemine gore
BY.23* P1
3 tanimlama etiketlerini ve 6zel yiik talimatlarini okur. 3318 4.2
Is kazasi durumunda ISG yonetmeligi dahilinde is| A.4
BY.24* |kazalar1 ve acil durum talimatlarina uygun bildirimde| A.4.3 4.2 P1
bulunur. 3.37
Calisma alani, gemiler ve yliklerden kaynaklanabilecek
BY.25* |risklerin  azaltilmasina yonelik ¢evre giivenligi| A5 4.3 P1
Onlemlerini uygular.

(*) Performans sinavinda basarilmasi zorunlu kritik adimlar.
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YETERLILIK EKLERI
EK 1: Yeterlilik Birimleri

17UY0268-3/A1: iSG, Cevre Giivenligi ve Kalite
17UY0268-3/A2: is Organizasyonu, Is Makinesi ve Yiikleri Tanima, Giinliik Bakim ve Kontrol
17UY0268-3/A3: RTG’yi Yiiriitme, Konumlandirma ve Yiik Ellegleme

EK 2: Terimler, Simgeler ve Kisaltmalar:

AGSS: RTG is makinesinde otomatik siiriis sistemini,

BOOM: Kaldirma halati/zinciri veya bagska mekanizmanin asili oldugu yatay veya yukariya kalkik
ving kolunu,

ELLECLEME: Yiikleme, bosaltma, aktarma, istifleme ve yigma islemlerini,

FLIPPER: RTG ve SSG spreaderlerinin konteynerlere sabitlenmesinde kullanilan kilavuz kiirekleri,
GEMI BAY PLANI: Konteyner gemilerinin ambarlarinin yiik planlarin,

GENEL KARGO: Dokme yiik ile adet sayisina tabi yiik disinda kalan yiikleri,

IMDG (International Maritime Dangerous Goods) Code: Uluslararasi tehlikeli yiikler kodunu,

1ISO 6346: Konteynerlerin siniflandirilmalarint saglayan, ¢esitleri ve olgiilerinin verildigi uluslararasi
standardi,

ISPS: Uluslararasi Gemi ve Liman Tesisi Giivenlik Kodu’nu,

KiSISEL KORUYUCU DONANIM: (KKD) : Calisan, yiiriitiilen isten kaynaklanan, saghk ve
giivenligi etkileyen bir veya birden fazla riske karsi koruyan, ¢alisan tarafindan giyilen, takilan veya
tutulan, bu amaca uygun olarak tasarimi yapilmis tiim alet, arag, gereg ve cihazlari,

KONTEYNER: Uluslararas1 Standart Orgiitiince (ISO) kabul edilen tip ve 6lgiilere uygun her tiirlii
deniz kara ve hava tasitlar ile taginabilen, devamli kullanmaya imkan verebilecek sekilde hususi ve
dayanikli olan, bir veya birden fazla nakil vasitalarima aktarma edilmesinde, yiikleme — bosaltma
kolaylig1 saglayan, 6zel tertibati bulunan tagima kaplarini,

LASHING: Istifteki yiikii halat, tel, liftin uskuru (g¢ubuk), zincir vb. ydntemlerle sabitleme,
saglamlama (baglama) islemini,

LIST: Geminin iskele ve sancak draftlar1 arasindaki farki,
MAYNA: Asagi yon,

PUANTOR: Her yiik kalemini veya konteyneri belirli bir yere (6rnegin CPS depo bolmesi, konteyner
doldurma kapisi, ving alti, tasiyici ara¢ degistirme bdlmesi) girip ¢ikarken kontrol etme, sayma,
siniflandirma, kaydetme islerinden sorumlu kisiyi,

RISK: Tehlikeden kaynaklanacak kayip, yaralanma ya da baska zararli sonu¢ meydana gelme
ihtimalini,

RTG (Rubber-Tired Gantry): Kendi tekerlekleri {izerinde hareket eden ve terminalde konteyner
istifleyen vinci,

SERDUMEN: Uluslararasi kabul gormiis isaretlerle is makinesi operatériinii yonlendiren, serdiimen
ehliyeti olan (ving ehliyeti de olmasi tavsiye edilen) vasifli elemani,
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SINTINE: Gemilerin makine ve yardimci makine alt tanklari, koferdamlar, ambarlar veya benzer
boliimlerinde olusan sizinti su ve yagh atik sular1 ve bunlarin biriktigi béliimleri,

SPREADER: Konteyner kavrayici/tutucu alt ekipmani,

SSG (Ship To Shore Gantry Crane): Gemiden karaya ve karadan gemiye, raylari {izerinde hareket
ederek ellecleme yapabilen koprii vinci (“Q Crane” olarak da adlandirilmaktadir),

TEHLIKE: isyerinde var olan ya da disaridan gelebilecek, calisam veya isyerini etkileyebilecek zarar
veya hasar verme potansiyelini,

TRIM: Geminin basg ve ki¢ draftlar arasindaki farki,

TROLLEY: Is makinesi képriisii iizerindeki yiikii tastyan bir tiir arabay1,
UNLASHING: Yiikiin baglarin1 ¢6zme islemini,

VIRA: Yukari yénii

ifade eder.

EK 3: Meslekte Yatay ve Dikey ilerleme Yollar::

Liman RTG Operatorii (Seviye 3) mesleki yeterlilik belgesine sahip kisiler, meslekte yatay ilerleme
yollar1 kapsaminda, yeterlilik birimlerinde tanimlanan sinavlardan basarili olduklar1 takdirde Liman
Saha Istif Makineleri Operatdrii (CRS ve ECS), Liman SSG Operatérii, Mobil Ving Operatorii (MHC,
Sahil ve Gemi Vinci) mesleki yeterlilik belgesine sahip olabilirler.

EK 4: Degerlendirici Olgiitleri
Degerlendiricilerin asagidaki sartlardan en az birini saglamasi gerekmektedir:

- Liman RTG Operatorii (Seviye 3) islemleri konularinda egitim veren kurumlarda en az 3 yil egitmen
olarak ¢alismis olmak.

- Limancilik sektoriinde ilgili birimlerde yonetim ve/veya uzmanlik pozisyonlarinda 3 yil gorev
yapmis olmak.

Yukaridaki 6zelliklerden en az birine sahip olan ve 6lgme ve degerlendirme siirecinde gorev alacak
degerlendiricilere; ilgili alanda yetkilendirilmis kuruluglar tarafindan mesleki yeterlilik sistemi, kisinin
gorev alacaglr wulusal yeterlilik(ler), ilgili uluslar arasi/ulusal meslek standart(lar)i, olgme-
degerlendirme ve 6l¢gme-degerlendirmede kalite giivencesi ve ISG konularinda egitim saglanmalidir.
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