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12UY0061-3 Mobil Ving Operatorii (MHC, Sahil ve Gemi Yayin Tarihi:27/06/2018 Rev. No:04
Vinci)

ONSOZ

Mobil Ving Operatorii (MHC, Sahil ve Gemi Vinci) (Seviye 3) Ulusal Yeterliligi 5544 sayili
Mesleki Yeterlilik Kurumu (MYK) Kanunu ile anilan Kanun uyarinca ¢ikartilan 19/10/2015
tarihli ve 29507 sayil1 Resmi Gazete’de yayimlanan Ulusal Meslek Standartlarinin ve Ulusal
Yeterliliklerin Hazirlanmas1 Hakkinda Y 6netmelik ve 27/11/2007 tarihli ve 26713 sayili Resmi
Gazete’de yayimlanan Mesleki Yeterlilik Kurumu Sektér Komitelerinin Kurulus, Gorev,
Calisma Usul ve Esaslar1 Hakkinda Yonetmelik hiikiimlerine gére MYK’nin gorevlendirdigi
Tiirkiye Liman Isletmecileri Dernegi tarafindan hazirlanmus, sektordeki ilgili kurum ve
kuruluglarin goériigleri alinarak degerlendirilmis ve MYK Ulastirma, Lojistik ve Haberlesme

Sektor Komitesi tarafindan incelendikten sonra MYK Yo6netim Kurulunca onaylanmistir.

Mobil Ving Operatorii (MHC, Sahil ve Gemi Vinci) (Seviye 3) Ulusal Yeterliligi 27/06/2018
tarih ve 2018/94 sayili MYK Yo6netim Kurulu karari ile revize edilmistir.

Mobil Ving Operatorii (MHC, Sahil ve Gemi Vinci) (Seviye 3) Ulusal Yeterliligi Baskanlik
Makami’nin 10.06.2020 tarih ve 1570 sayili karari ile tadil edilmistir.

Mobil Ving Operatorii (MHC, Sahil ve Gemi Vinci) (Seviye 3) Ulusal Yeterliligi Bagkanlik
Makam1’nin 13.07.2021 tarih ve 2963 say1l1 karari ile ikinci kez tadil edilmistir.

Mesleki Yeterlilik Kurumu
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12UY0061-3 Mobil Ving Operatorii (MHC, Sahil ve Gemi Yayin Tarihi:27/06/2018 Rev. No:04
Vinci)

GIRIS

Ulusal yeterliligin hazirlanmasinda, sektoér komitelerinde incelenmesinde ve MYK Yonetim
Kurulu tarafindan onaylanarak yiiriirliige konulmasinda temel Olgiitler Ulusal Meslek

Standartlarinin ve Ulusal Yeterliliklerin Hazirlanmasi1 Hakkinda Y6netmelik’te belirlenmistir.
Ulusal yeterlilikler i¢in temel dlgiitler asagidaki sekilde tanimlanmaistir:

a) Ulusal yeterlilikler, ulusal meslek standartlar1 veya uluslararasi standartlara dayali olarak
olusturulur.

b) Ulusal yeterlilikler katilimci bir anlayisla hazirlanir ve ilgili taraflarin goriis ve katkisi
alinir.

c) Ulusal yeterlilikler, mesleki alana iliskin is sagligi ve giivenligi, cevre ve kalite ile ilgili
hususlar1 kapsar.

d) Ulusal yeterlilikler kullanicilar tarafindan anlasilacak sekilde yazilir.

e) Ulusal yeterlilikler hayat boyu 6grenme ilkesi ¢ercevesinde bireyin kendini geligtirmesini
ve meslekte ilerlemesini tesvik eder.

f) Ulusal yeterlilikler acik veya gizli hi¢bir ayrimcilik unsuru igermez.

g) Ulusal yeterlilikler, bireyin bilgi, beceri ve yetkinliginin kalite gilivencesi dahilinde

Olclilmesini temin eden unsurlari igerir.
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12UY0061-3 Mobil Ving Operatorii (MHC, Sahil ve Gemi Yaymn Tarihi:27/06/2018 Rev. No:04
Vinci)

12UY0061-3 MOBIL VINC OPERATORU (MHC, Sahil ve Gemi Vinci)

ULUSAL YETERLILIiGi
1 | YETERLILiGiN ADI Mobil Ving Operatérii (MHC, Sahil ve Gemi Vinci)
2 | REFERANS KODU 12UY0061-3
3 | SEVIYE 3
: sli;;JFSIITQEDAII;ﬁfLDAKi YERI ISCO (08): 8343
5 | TUR -

6 | KREDi DEGERI -

A)YAYIN TARIHI 04/07/2012

Rev. No: 04
Tadil No: 02
04 No’lu Revizyon 27/06/2018-2018/94

C)REVIZYON TARIHi 01 No’lu Tadil 10/06/2020-1570
02 No’lu Tadil 13/07/2021-2963

B)REVIZYON NO

Bu ulusal yeterliligin amact; Mobil Ving Operatorii (MHC,
Sahil ve Gemi Vinci) (Seviye 3) mesleginin egitim almis ve
nitelik kazandirilmis kisiler tarafindan yiiriitiilmesi ve
calismalarda kalitenin artirilmasi igin;
e Adaylarin sahip olmasi gereken nitelikleri, bilgi,
beceri ve yetkinlikleri tanimlamak,
e Adaylarin, gecerli ve giivenilir bir belge ile mesleki
yeterliligini kanitlamasina olanak vermek,
e Egitim sistemine, smav ve belgelendirme
kuruluglarina referans ve kaynak olusturmaktir.

8 | AMAC

9 | YETERLILIGE KAYNAK TESKIiL EDEN MESLEK STANDART(LAR)I

11UMS0175-3 Mobil Ving Operatorii (Seviye 3) Ulusal Meslek Standard:

10 | YETERLILIK SINAVINA GiRiS SART(LAR)I

Adayin sinavina katilim saglayacagi yeterlilik birimlerinde tanimli 68renme ¢iktilarini/kazanimlarini
iceren bir egitim programini basariyla tamamladigim1 ya da en az 2 yil ilgili meslegi icra ettigini
belgelendirmesi gerekmektedir.

11 | YETERLILIGIN YAPISI

11-a) Zorunlu Birimler

12UY0061-3/A1: ISG, Cevre Giivenligi ve Kalite

11-b) Se¢meli Birimler

12UY0061-3/B1: Is Organizasyonu Gemi / Yiik ve Liman Ellecleme Sahalarin1 Tanima ve Hareket
Kurallar1

12UY0061-3/B2: Mobil Vinci Yiiriitme, Konumlandirma ve Yik Ellegleme

12UY0061-3/B3: Cok Amagli Vingleri Kullanma

12UY0061-3/B4: Sahil ve/veya Gemi Vincini Kullanma
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12UY0061-3 Mobil Ving Operatorii (MHC, Sahil ve Gemi Yaymn Tarihi:27/06/2018 Rev. No:04
Vinci)

11-¢) Birimlerin Gruplandirilma Alternatifleri ve flave Ogrenme Ciktilari

A) Al+B1+B2

B) Al+B1+B4

C) A1+Bl1+B2 + B4
D) Al+ B3

12 | OLCME VE DEGERLENDIRME

Mobil Ving Operatorii (MHC, Sahil ve Gemi Vinci) (Seviye 3) Mesleki Yeterlilik Belgesini elde etmek
isteyen adaylar birimlerde tanimlanan sinavlara tabi tutulur. Yeterlilik birimlerindeki teorik ve performansa
dayali sinavlar1 her bir birim i¢in ayr1 ayri yapilabilecegi gibi birlikte de yapilabilir. Ancak her birimin
degerlendirmesi bagimsiz yapilmalidir.

Yeterlilik birimlerinin gegerlilik siiresi, birimin basarildig: tarihten itibaren 2 yildir. Yeterlilik birimlerinin
birlestirilerek bir yeterliligin elde edilebilmesi igin tiim birimlerin gegerliligini koruyor olmasi
gerekmektedir.

Mobil Ving Operatorii (MHC, Sahil ve Gemi Vinci) (Seviye

19 | BLELLGD (I LTI SO D] 3) mesleki yeterlilik belgesinin gegerlilik siiresi 5 yildir.

14 | GOZETIM SIKLIGI

5 wyillik gegerlilik siiresinin sonunda belge sahibinin
performansi, asagida tanimlanan yoOntemlerden  biri
kullanilarak degerlendirmeye tabi tutulur;

a) 5 yil belge gegerlilik siiresi iginde yeterlilik belgesi
kapsaminda toplamda en az 2,5 y1l ¢alistigina dair resmi kayit
var ise yeterlilik kapsaminda yer alan yeterlilik birimleri i¢in
BELGE YENILEMEDE tanimlanan Uygulama(performans) Sinavi (P1);

15 |UYGULANACAK OLCME-
DEGERLENDIRME YONTEMI |b) 5 yil belge gegerlilik siiresi icinde yeterlilik belgesi
kapsaminda toplamda en az 2,5 y1l ¢alistigina dair resmi kayit
yok ise yeterlilik kapsaminda yer alan yeterlilik birimleri i¢in

tanimlanan Teorik (T1) ve uygulama (performans) Sinavi
(P1);

Degerlendirme sonucu olumlu olan adaylarin belge gecerlilik
stireleri 5 y1l daha uzatilir.

YETERLILiGi GELISTIREN

16 KURULUS(LAR) Tiirkiye Liman Isletmecileri Dernegi (TURKLIM)
YETERLILIGI DOGRULAYAN o R} L
17 SEKTOR KOMITESI MYK Ulastirma, Lojistik ve Haberlesme Sektor Komitesi
. . Ik onay:04/07/2012-2012/49
g | WARLNCONIU D LLEUOLALELY 03 No’lu Revizyon:04/10/2017-2017/79

UINES VA SIS BEsR AR 04 No’lu Revizyon:27/06/2018-2018/94
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12UY0061-3/A1 ISG, Cevre Giivenligi ve Kalite Yaym Tarihi:27/06/2018 Rev. No:04

12UY0061-3 / A1 iSG, CEVRE GUVENLIGI ve KALITE YETERLILiK BiRiMi

1 | YETERLILIK BiRIMI ADI |iSG, Cevre Giivenligi ve Kalite
2 | REFERANS KODU 12UY0061-3 / Al
3 | SEVIYE 3
4 | KREDi DEGERI -
A)YAYIN TARIHI 04/07/2012
04 No’lu Revizyon 27/06/2018-2018/94
C)REVIZYON TARIHIi 01 No’lu Tadil 10/06/2020-1570
02 No’lu Tadil 13/07/2021-2963
6 | YETERLILIK BIRIMINE KAYNAK TESKIiL EDEN MESLEK STANDARDI
11UMS0175-3 Mobil Ving Operatorii (Seviye 3) Ulusal Meslek Standardi
7 | OGRENME CIKTILARI

Ogrenme Ciktis1 1: ISG ve cevre giivenligi risklerine kars: yapilacak islemleri aciklar.

Basarim Olgiitleri:

1.1: Calisma sahalari, posta ve is makineleri, gemiler ve yiiklerden kaynaklanabilecek olasi riskleri
tanimlar.

1.2: Riskli ve beklenmeyen durumlarda yapilacak islemleri siralar.

Ogrenme Ciktis1 2: Calisma sahasinda ve goreyv siirecinde ISG 6nlemlerini aciklar.

Basarim Olgiitleri:

2.1: Ellegleme sahalarinin, islemlerinin ve yiiklerin 6zelliklerine gore ISG dnlemlerini siralar.

2.2: Is esnasinda sahaya, operasyona ve yiike uygun kullanilmas: gereken kisisel koruyucu donanimlari
listeler.

2.3: Caligsma sahalarindaki giivenlik ve saglik isaretlerinin anlamlarini agiklar.

2.4: Caligsma sahalarindaki uyar1 levhalarini, trafik isaret ve isaret¢ilerinin yonlendirmelerini agiklar.

Ogrenme Ciktis1 3: Tehlikeli yiiklerin tiirlerini ve 6zelliklerini tanir.

Basarim Olgiitleri:

3.1: Tehlikeli yiikleri IMDG kod siiflamasina gore tanimlar.

3.2: Tehlikeli yiiklere iligkin kodlama sistemine gore tanimlama etiketlerinin nasil okunacagini agiklar.
3.3: IMDG kod siniflamasina giren ve IMO etiketli konteyner/yiiklere yapilacak 6zel islemleri siralar.

Ogrenme Ciktis1 4: Calisma sahasinda cevre giivenligi 6nlemlerini siralar.

Basarim Olgiitleri:

4.1 : Is makinesi ve yiik kaynakli ¢evre kirlili§ine sebep olabilecek olasi nedenleri tanimlar.

4.2 : Calisma alani, gemiler ve yiiklerden kaynaklanabilecek risklere karsi alinacak cevre giivenligine
uygun Onlemleri siralar.

Ogrenme Ciktisi 5: Verimlilik ve Kkalite gereklerini aciklar.

Basarim Olgiitleri:

5.1: Operasyon sirasinda enerji tasarrufuna yonelik makine kullanimi usullerini siralar.
5.2: Calisma sahasi ve is siirecinde verimli ¢alisma unsurlarini siralar.

Osrenme Ciktis1 6: Acil durum islemlerini belirtir.
Basarim Olciitleri:
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12UY0061-3/A1 ISG, Cevre Giivenligi ve Kalite Yaym Tarihi:27/06/2018 Rev. No:04

6.1: Is kazas1 durumunda ISG kurallarina gére yapilacak islemleri aciklar.
6.2: Kazanin ve ¢alisma alaninin durumuna gore temel ilkyardim kurallar1 ve 6nlemlerini aciklar.

8 | OLCME VE DEGERLENDIRME

8 a) Teorik Sinav

(T1): A1 birimine yonelik teorik stnav Ek A1-2’de yer alan “Bilgiler” kontrol listesine gore gerceklestirilir.
Teorik degerlendirme i¢in adaylara en az 20 soruluk 4 segenekli ¢coktan se¢meli ve her biri esit puan
degerinde test sinavi uygulanir. Coktan se¢meli sorularla diizenlenmis sinavda yanlis cevaplandirilan
sorulardan herhangi bir puan indirimi yapilmaz. Sinavda adaylara her soru i¢in ortalama bir dakika zaman
verilir. Yazili sinavda sorularin en az % 60’1a dogru yanit veren aday basarili sayilir. Sinav sorulari, bu
birimde teorik sinav ile dl¢lilmesi Ongoriilen tiim bilgi ifadelerini (Ek A1-2) 6l¢melidir.

8 b) Performansa Dayah Sinav

Bu birime yonelik beceri ve yetkinlik ifadeleri diger birimlerin beceri ve yetkinlik kontrol listelerinde
tanimlanmis olup, bu kapsamda s6z konusu beceri ve yetkinlik ifadelerinin 6lgme ve degerlendirmesi
yapilacaktir.

8 ¢) Ol¢me ve Degerlendirmeye Iliskin Diger Kosullar

Yeterlilik biriminin gecerlilik siiresi birimin basarildig: tarihten itibaren 2 yildir.

9 YETERLILIK BiRiMiNi GELIiSTIREN Tiirkiye Liman Isletmecileri Dernegi
KURUM/KURULUS(LAR) (TURKLIM)
10 YETERLILIK BIRIMINI DOGRULAYAN MYK Ulastirma, Lojistik ve Haberlesme
SEKTOR KOMITESI Sektor Komitesi
. . - Ik onay:04/07/2012-2012/49
11 g“A‘;ITS‘fONETIM KURULU ONAY TARIHL ve | 3 \1 11| Revizyon:04/10/2017-2017/79
04 No’lu Revizyon:27/06/2018-2018/94

YETERLILIK BiRIMI EKLERI
EK Al-1: Yeterlilik Biriminin Kazandirilmasi igin Tavsiye Edilen Egitime iliskin Bilgiler:

1. ISG ve gevre giivenligi risklerine kars1 yapilacak islemler
1.1. Calisma sahalarindan kaynaklanan riskler
1.2. Riskli ve beklenmeyen durumlarda yapilacak islemler
2. Caligma sahasinda ve gorev siirecinde ISG onlemleri
2.1. Ellegleme sahalarinin, islemlerinin ve yiiklerin 6zelliklerine gore ISG énlemleri
2.2. Sahaya, operasyona ve yiike uygun kullanilmas1 gereken kisisel koruyucu donanimlar
2.3. Calisma sahalarindaki giivenlik ve saglik isaretleri
2.4. Calisma sahalarindaki uyari levhalari, trafik isaret ve isaret¢ilerinin yonlendirmeleri
3. Kalite gereklilikleri
3.1. Calisma siireglerinde kalite ve verimlilik
3.2. Is ekipmanimnin kalite gereklilikleri
4. Caligma sahasinda gevre giivenligi onlemleri
4.1. Is makinesi ve yiik kaynakli ¢evre kirliligine sebep olabilecek olas1 nedenler
4.2. Calisma alanindan kaynaklanabilecek risklere karsi alinacak ¢evre giivenligi 6nlemleri
5. Verimlilik ve kalite gerekleri
5.1. Enerji tasarrufuna yonelik makine kullanimi usulleri
5.2. Calisma sahasi ve is siirecinde verimli ¢aligma unsurlar
6. Acil durum islemleri
6.1. Is kazas1 durumunda ISG kurallarina gore yapilacak islemler
6.2. Kazanin ve ¢aligma alaninin durumuna gore temel ilkyardim kurallar
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12UY0061-3/A1 ISG, Cevre Giivenligi ve Kalite Yaym Tarihi:27/06/2018 Rev. No:04

EK A1-2:Yeterlilik Biriminin Olgme ve Degerlendirmesinde Kullamlacak Kontrol Listesi

a) BILGILER
UMS Yet-EI-'|I|-Ik : .
iloili Birimi | Degerlendirme
No Bilgi ifadesi B Bagarim Aracl
Boliim | .- . .
Olciitii
Caligsma sahalari, posta ve is makineleri, gemiler ve
BG.1 yiiklerden kaynaklanabilecek olasi riskleri tanimlar. A3 11 T
BG.2 Riskli ve beklenmeyen durumlarda yapilacak islemleri A3 12 T1
" |siralar. A4 '
BG.3 Ellegleme sahalarinin, islemlerinin ve yiiklerin A4 21 T1
" |6zelliklerine gore ISG 6nlemlerini siralar. ' '
Is esnasinda sahaya, operasyona ve yiike uygun
BG.4 Al 2.2 T1
G kullanilmasi gereken kisisel koruyucu donanimlart listeler.
Caligma sahalarindaki giivenlik ve saglik isaretlerinin A2
BGS anlamlarim agiklar. 3.3.8 2:3 T
BG.6 Caligma sahalarinda ve operasyon alanindaki uyari A2 24 T1
" |levhalarmn agiklar. 3.3.8 '
BG.7 |Calisma sahalarinda ve operasyon alanindaki trafik A2 24 T1
" |isaretlerini agiklar. 3.3.8 '
BG.S Caligma sahalarinda ve operasyon alanindaki trafik A2 24 T1
" |isaretgilerinin yonlendirmelerini agiklar. 3.3.8 '
A43
BG.9 |Tehlikeli yiikleri IMDG kod siniflamasina gore tanimlar. Ad4 3.1 T1
3.35
BG.10|T ehlikeli yiiklere iligskin kodlama sistemine gore 222 3.2 T1
" [tanimlama etiketlerinin nasil okunacagim agiklar. 3 '3 '5 '
BG.11 IMDG kod siniflamasina giren ve IMO etiketli 335 33 T1
" [konteyner/yiiklere yapilacak dzel iglemleri siralar. h '
BG.12 Is makinesi ve yiik kaynakli gevre kirliligine sebep A6 a1 T1
" |olabilecek olas1 nedenleri tanimlar. ' '
Caligma alani, gemiler ve yiiklerden kaynaklanabilecek
BG.13|risklere kars1 almacak gevre giivenligine uygun dnlemleri A.6 4.2 T1
siralar.
BG.14 Operasyon sirasinda enerji tasarrufuna yonelik makine A4l 51 T1
" |kullanimi usullerini siralar. A8 '
BG.15 g?;i?a sahasi ve is siirecinde verimli ¢alisma unsurlarini A8.2 59 T1
BG.16 15 kaza51' durumunda iSG kurallarina gére yapilacak A5 61 T1
islemleri agiklar.
Kazanin ve ¢aligma alaninin durumuna gére temel
BG.17 ilkyardim kurallar1 ve 6nlemlerini agiklar. AS 6.2 T
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12UY0061-3/B1 is Organizasyonu Gemi / Yiik ve Liman Yaymn Tarihi:27/06/2018 Rev. No:04
Elle¢leme Sahalarin1 Tanima ve Hareket Kurallari

12UY0061-3/B1 IS ORGANIZASYONU, GEMI/YUK VE LIMAN ELLECLEME
SAHALARINI TANIMA VE HAREKET KURALLARI YETERLILIK BiRiMi

1 | YETERLILIK BiRiMi ADI ?aglrnglin\ia;};cr)gﬁe?le(rﬁ a/1 gﬁk ve Liman Elle¢leme Sahalarini
2 | REFERANS KODU 12UY0061-3/B1
3 | SEVIYE 3
4 | KREDI DEGERI -

A)YAYIN TARIHi 04/07/2012
> 04 No’lu Revizyon 27/06/2018-2018/94

C)REVIZYON TARIHI 01 No’lu Tadil 10/06/2020-1570

02 No’lu Tadil 13/07/2021-2963

6 | YETERLILIK BIRIMINE KAYNAK TESKIiL EDEN MESLEK STANDARDI

11UMS0175-3 Mobil Ving Operatorii (Seviye 3) Ulusal Meslek Standardi

7 | OGRENME CIKTILARI

Ogrenme Ciktis1 1: Ise baslama ve tamamlama usullerini tammlar.

Basarim Olciitleri:

1.1: Vardiya alma ve verme ile is emri, is listesi, is bilgisi alma usullerini tanimlar.
1.2: Is makinesi formlarinin doldurulma usullerini tanimlar.

Ogrenme Ciktis1 2: Serdiimen yonlendirmelerini takip eder.

Basarim Olgiitleri:

2.1: Verilen serdiimen el isaretlerini okur.

2.2: Elleclemede talimatlara uygun yontemlerle serdiimenle iletigimi siirdiiriir.

Ogrenme Ciktis1 3: Limanlara yanasan gemileri, yiik ve operasyonel 6zelliklerine gore aciklar.
Basarim Olgiitleri:

3.1: Temel gemi tiir/gesitlerini tanimlar.

3.2: Temel gemi tiir/¢esitlerinin ellegleme operasyonlari agisindan genel yapisini ve temel 6zelliklerini
aciklar.

Ogrenme Ciktis1 4: Yiiklerin tiirlerini, 6zelliklerini ve baglama usullerini kontrol eder.
Basarim Olgiitleri:

4.1: Genel kargo yiiklerini ve yiik ¢esitlerine gore 6zelliklerini tanimlar.

4.2: Lashing/sapan uygulamalarinin temel yontemlerini ve ekipmanlarini agiklar.

4.3: Lashing ve sapanlarin yiike uygunlugunu kontrol eder.

Ogrenme Ciktis1 5: Is saghg ve giivenligi ile cevre koruma énlemlerini uygular.
Basarim Olgiitleri:

5.1: Giivenli ¢aligma ve kisisel glivenlik yontemlerini talimatlar dogrultusunda uygular.
5.2:Tehlike ve risklere kars1 alinacak dnlemleri uygular.

5.3: Cevresel risklerin azaltilmasina yonelik 6nlemleri uygular.

8 | OLCME VE DEGERLENDIRME

8 a) Teorik Simnav
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12UY0061-3/B1 is Organizasyonu Gemi / Yiik ve Liman Yaymn Tarihi:27/06/2018 Rev. No:04
Elle¢leme Sahalarin1 Tanima ve Hareket Kurallari

(T1): B1 birimine yonelik teorik sinav Ek B1-2’de yer alan “Bilgiler” kontrol listesine gore gergeklestirilir.
Teorik sinav icin adaylara en az 15 soruluk 4 segenekli coktan se¢meli ve her biri esit puan degerinde test
sinavi uygulanir. Coktan se¢gmeli sorularla diizenlenmis sinavda yanlis cevaplandirilan sorulardan herhangi
bir puan indirimi yapilmaz. Sinavda adaylara her soru i¢in ortalama bir dakika zaman verilir. Yazili sinavda
sorularin en az % 60’1ma dogru yanit veren aday basarili sayilir. Sinav sorulari, bu birimde teorik sinav ile
Ol¢iilmesi 6ngoriilen tiim bagarim oSlgiitlerini (Ek B1-2) 6lgmelidir.

8 b) Performansa Dayal Sinav

(P1): B1 birimine yonelik performansa dayali sinav EK B1-2’de yer alan “Beceri ve Yetkinlikler” kontrol
listesine gore, gercek veya gercegine uygun olarak diizenlenmis (simiilator) g¢alisma ortaminda
gerceklestirilir. Beceri ve yetkinlikler kontrol listesinde aday tarafindan basarilmasi zorunlu kritik adimlar
belirlenir. Adayn, performans sinavindan basar1 saglamasi i¢in kritik adimlarin tamamindan basarili olmak
kosuluyla sinavin genelinden asgari % 80 basar1 gostermesi gerekir. Performansa dayali sinavin siiresi,
belirlenen kapsamda, gergek uygulama sartlarindaki siireye karsilik gelmelidir. Beceri ve yetkinlik
ifadelerinin (Ek B1-2) tamami performansa dayali sinav ile 6lgtilmelidir.

8 ¢) Oleme ve Degerlendirmeye Iliskin Diger Kosullar

Birim i¢in 6ngoriilen siavlarin gegerlilik siiresi sinavin bagarildigi tarihten itibaren 1 yildir. Birimin elde
edilebilmesi i¢in basarilan sinav tarihleri arasindaki siire farki bir yili gecemez. Adaylarin performans
sinavina girebilmeleri i¢in teorik sinavdan basarili olmalar1 gerekir.

Yeterlilik birimlerinin gecerlilik siiresi birimin basarildigi tarihten itibaren 2 yildir.
Adaym kendi ve diger kisilerin can giivenligini tehlikeye sokacak bir davranis gostermesi halinde sinava
son verilir.

9 YETERLILIiK BIRIMINI GELISTIREN Tiirkiye Liman Isletmecileri Dernegi
KURUM/KURULUS(LAR) (TURKLIM)

10 YETERLILIK BIRiIMINi DOGRULAYAN MYK Ulastirma, Lojistik ve Haberlesme
SEKTOR KOMITESI Sektor Komitesi

. . - Ik onay:04/07/2012-2012/49
11 | Sorg o HIMRURULBONAYAARIHEIVE ™ 03 No'lu Revizyon:04/10/2017-2017/79
04 No’lu Revizyon:27/06/2018-2018/94
EKLER

EK B1-1: Yeterlilik Biriminin Kazandirilmasi igin Tavsiye Edilen Egitime Iliskin Bilgiler

1.Ise baslama ve tamamlama usulleri
1.1. Vardiya alma ve verme ile is emri, is listesi, is bilgisi alma usulleri
1.2. Is makinesi formlarinin doldurulma usulleri
2.Serdlimen yonlendirmelerini takip etme islemleri
2.1. Serdiimen el isaretlerini okuma
2.2. Serdiimenle iletisimi siirdiirme islemleri
3.Limanlara yanasan gemilerin, yiik ve operasyonel 6zellikleri
3.1. Temel gemi tiir/cesitleri
3.2. Temel gemi tiir/gesitlerinin ellegleme operasyonlari agisindan genel yapisi ve temel
ozellikleri
4.Yiklerin tiirlerini, 6zelliklerini ve baglama usullerini kontrol etme islemleri
4.1. Genel kargo yiikleri ve yiik gesitlerine gore 6zellikleri
4.2. Lashing/sapan uygulamalarinin temel yontemleri ve ekipmanlari
4.3. Lashing ve sapanlarin yiike uygunlugunu kontrol kontrol etme islemleri
5.1s saglig1 ve giivenligi ile cevre koruma énlemleri
5.1. Giivenli ¢aligma ve kisisel giivenlik yontemleri
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5.2. Tehlike ve risklere kars1 alinacak 6nlemler
5.3. Cevresel risklerin azaltilmasina yonelik dnlemler

EK B1-2:Yeterlilik Biriminin Olgme ve Degerlendirmesinde Kullanilacak Kontrol Listesi

a) BILGILER
UMS Yet_e_rlll_lk : .
leili Birimi | Degerlendirme
No Bilgi ifadesi "g” Basarim Araci
Boliim W
Olciitii
BG.1 \{ardiya.tesli[n alma/verme islemlerini operasyon B.2 11 Tl
stireclerine gore tanimlar.
BG.2 Is emri alma islemlerini operasyon siireclerine gore B.1 11 T1
tanimlar.
BG3 ’Ve.ri.len gé’)re.ve uygun malzeme ve ekipman temini ile B.1 11 T
ilgili usulleri agiklar. B.2
BG4 Is makinesi ve ellegle‘mede kullanilan kayit formlarinin B.4 12 T
doldurulma usullerini siralar.
BG5S Is nllakmes1 V? e?lleglemede kullanilan kayit formlarinin B5 12 T
teslim usullerini siralar.
D.2 91
BG.6 |Verilen serdiimen el isaretlerini okur. E.l ' Tl
3.3.19
BG.7 E}lecilemede uygun yontemlerle serdiimenle iletigimi D.2 2.2 T1
stirdlirme usullerini agiklar.
BG.8 |Temel gemi tiir/gesitlerini tanimlar. 3.3.5 3.1 T1
Temel gemi tiir/cesitlerinin ellegleme operasyonlari 3.35
BG.9 1711 e 3.2 T1
acisindan genel yapisini ve temel 6zelliklerini agiklar.
BG.10 |Genel kargo yiiklerini ve gesitlerini agiklar. 3.35 4.1 T1
BG.11 Genel kargo yiiklerinin ¢esitlerine uygun ekipmanlari 3.35 a1 T1
tanimlar.
BG.12 Genel kargo yiikii elleglenmesini etkileyen faktorleri 3.35 41 T
aciklar.
BG.13 Lashing/sapan uygulamalarinin temel yontemlerini E3 42 T1
agiklar
BG.14 |Lashing/sapan uygulamalarinin ekipmanlarini agiklar. E.3 4.2 T1
b) BECERI VE YETKINLIKLER
UMS Yet_e_rlll_lk : .
loili Birimi | Degerlendirme
No Beceri ve Yetkinlik ifadesi “g" Basarim Araci
Boliim .
Olciitii
D.2 99
BY.1 |[Serdiimenle iletisimi siirdiiriir. E.1.2 ' P1
3.3.19
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UMS Yet_el_’lll_lk : .
_ . ilgili Birimi | Degerlendirme
No Beceri ve Yetkinlik Ifadesi Bolim Bflsarlm Araci
Olgiitii
BY.2 |Lashing ve sapanlarin yiike uygunlugunu kontrol eder. E.3 4.3 Pl
*BY 3 Is esnasinda sahaya, operasyona ve yiike uygun kisisel A1l 51 p1
koruyucu donanimlari kullanir.
*BY 4 Calisma sahalarindaki giivenlik ve saglik isaretlerine A2 51 P1
ve uyart levhalarina uygun hareket eder. 3.3.18 '
Calisma sahalarinda ve operasyon alanindaki emniyetli
*BY.5 |calisma icin kullanilan trafik isaretlerine ve trafik 32?.8 5.1 P1
yonlendirmelerine uyar. o
o e . L A43
“BY 6 Tehlikeli yiiklere iliskin kodlama sistemine gore A 44 52 p1
tanimlama etiketlerini ve 6zel yiik talimatlarini okur. 3' 3 '5 '
Is kazas1 durumunda ISG yonetmeligi dahilinde is
*BY.7 |kazalar1 ve acil durum talimatlarina uygun bildirimde A5 5.2 P1
bulunur.
Calisma alani, gemiler ve yiiklerden kaynaklanabilecek| A g
*BY.8 riskleire kars1 alinacak ¢evre gilivenligi 6nlemlerini A7 5.3 P1
uygular.

(*) Performans sinavinda basarilmasi zorunlu kritik adimlar.
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12UY0061-3 / B2 MOBIL VINCi YORUTME, KONUMLANDIRMA VE YUK
ELLECLEME YETERLILIK BIRIMIi

1 | YETERLILIK BiRiMi ADI | Mobil Vinci Yiiriitme, Konumlandirma ve Yiik Ellegleme
2 | REFERANS KODU 12UY0061-3 / B2
3 | SEVIYE 3
4 | KREDI DEGERI -
A)YAYIN TARIHI 04/07/2012
_ mrevizvoxno (RS
04 No’lu Revizyon 27/06/2018-2018/94
C)REVIZYON TARIHI 01 No’lu Tadil 10/06/2020-1570
02 No’lu Tadil 13/07/2021-2963
6 | YETERLILIK BIRIMINE KAYNAK TESKIL EDEN MESLEK STANDARDI
11UMSO0175-3 Mobil Ving Operatorii (Seviye 3) Ulusal Meslek Standardi
7 | OGRENME CIKTILARI

Ogrenme Ciktis1 1: Mobil vincin giinliik kontrollerini yapar.

Basarim Olciitleri:

1.1: Mobil vincin yapisini ve operasyonel dzelliklerini agiklar.

1.2: Mobil vincin ¢alisma 6ncesi fiziki kontrollerini yapar.

1.3: Mobil vincin fonksiyonel kontrollerini yapar.

1.4: Mobil vincin hata giderme usullerini uygular.

1.5: Arizanin tespit edilmesinde teknik ekibe verilecek operasyonel destegi agiklar.

Ogrenme Ciktis1 2: Mobil ving ile yer degistirir.
Basarim Olgiitleri:

2.1: Mobil vinci yiirtitiir.

2.2: Mobil ving ile hiza alir.

Ogrenme Ciktis1 3: Mobil vinci konumlandirir.

Basarim Olgiitleri:

3.1: Mobil vinci yere sabitler.

3.2: Mobil ving ile talimatlara uygun konumda bekleme yapar.
3.3: Mobil vinci park eder.

Ogrenme Ciktisi 4: Yiik ve yiikleme planimi aciklar.

Basarim Olgiitleri:

4.1: Konteyner tiirlerini ve yiiklere gore temel kullanim 6zelliklerini agiklar.
4.2: Gemi bay plani / kargo plani igerigini tanimlar.

Ogrenme Ciktis1 5: Mobil ving ile yiik ellecler.
Basarim Olgiitleri:

5.1: Aktarma/nakil araglarin1 yonlendirir.

5.2: Yiikii sapan/halat/kancaya veya spreader’e sabitler.
5.3: Yiikle vira yapar.

5.4: Yiikle doniis yapar.

5.5: Yiikii mayna yapar.
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5.6: Gemide kapak agma ve kapama hareketi yontemlerini agiklar.

Ogrenme Ciktis1 6: Is sagh$ ve giivenligi ile cevre koruma énlemlerini uygular.
Basarim Olciitleri:

6.1: Giivenli ¢aligma ve kisisel glivenlik yontemlerini talimatlar dogrultusunda uygular.
6.2: Tehlike ve risklere kars1 alinacak 6nlemleri uygular.

6.3: Cevresel risklerin azaltilmasina yonelik 6nlemleri uygular.

8 | OLCME VE DEGERLENDIRME

8 a) Teorik Simnav

(T1): B2 birimine yo6nelik teorik sinav Ek B2-2’de yer alan “Bilgiler” kontrol listesine gore gergeklestirilir.
Teorik sinav icin adaylara en az 25 soruluk 4 secenekli coktan se¢meli ve her biri esit puan degerinde test
sinavi uygulanir. Coktan se¢gmeli sorularla diizenlenmis sinavda yanlis cevaplandirilan sorulardan herhangi
bir puan indirimi yapilmaz. Sinavda adaylara her soru i¢in ortalama bir dakika zaman verilir. Yazili sinavda
sorularin en az % 60’1na dogru yanit veren aday basarili sayilir. Sinav sorulari, bu birimde teorik sinav ile
oOlgiilmesi 6ngoriilen tiim basarim olgiitlerini (Ek B2-2) 6lgmelidir.

8 b) Performansa Dayah Sinav

(P1): B2 birimine yonelik performansa dayali sinav Ek B2-2°de yer alan “Beceri ve Yetkinlikler” kontrol
listesine gore, gercek veya gercegine uygun olarak diizenlenmis (simiilatér) c¢alisma ortaminda
gerceklestirilir. Beceri ve yetkinlikler kontrol listesinde aday tarafindan basarilmasi zorunlu kritik adimlar
belirlenir. Adayn, performans sinavindan basar1 saglamasi i¢in kritik adimlarin tamamindan basarili olmak
kosuluyla sinavin genelinden asgari % 80 basar1 gostermesi gerekir. Performansa dayali sinavin siiresi,
belirlenen kapsamda, gercek uygulama sartlarindaki siireye karsilik gelmelidir. Beceri ve yetkinlik
ifadelerinin (EK B2-2) tamami performansa dayali sinav ile 6l¢iilmelidir.

8 ¢) Oleme ve Degerlendirmeye Iliskin Diger Kosullar

Birim i¢in 6ngoriilen siavlarin gegerlilik siiresi sinavin basarildigi tarihten itibaren 1 yildir. Birimin elde
edilebilmesi i¢in basarilan sinav tarihleri arasindaki siire farki bir yili gecemez. Adaylarin performans
siavina girebilmeleri i¢in teorik sinavdan basarili olmalar1 gerekir.

Yeterlilik birimlerinin gegerlilik siiresi birimin basarildig tarihten itibaren 2 yildir.

Adayn kendi ve diger kisilerin can giivenligini tehlikeye sokacak bir davranis gostermesi halinde sinava
son verilir.

9 YETERLILIiK BIRIMINI GELISTIREN Tiirkiye Liman Isletmecileri Dernegi
KURUM/KURULUS(LAR) (TURKLIM)
10 YETERLILIK BIRIMINI DOGRULAYAN MYK Ulastirma, Lojistik ve Haberlesme
SEKTOR KOMITESI Sektor Komitesi
.. . . i1k onay:04/07/2012-2012/49
11 | Sorg o HIMRURULBONAYAARIHIVE ™ 03 No'lu Revizyon:04/10/2017-2017/79
04 No’lu Revizyon:27/06/2018-2018/94

EKLER

EK B2-1: Yeterlilik Biriminin Kazandirilmasi igin Tavsiye Edilen Egitime Iliskin Bilgiler

1. Mobil vincin giinliik kontrolleri
1.1. Mobil vincin yapisi ve operasyonel dzellikleri
1.2. Mobil vincin ¢aligsma 6ncesi fiziki kontrolleri
1.3. Mobil vincin fonksiyonel kontrolleri
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1.4. Mobil vincin hata giderme usulleri
1.5. Arizanin tespit edilmesinde teknik ekibe verilecek operasyonel destek islemleri
2. Mobil ving ile yer degistirme islemleri
2.1. Mobil vinci yiiriitme
2.2. Mobil ving ile hiza alma
3: Mobil vinci konumlandirma iglemleri
3.1. Mobil vinci yere sabitleme
3.2. Mobil ving ile bekleme yapma
3.3. Mobil vinci park etme
4. Yiik ve yiikleme plani
4.1. Konteyner tiirlerini ve yiiklere gore temel kullanim 6zellikleri
4.2. Gemi bay plan1 / kargo plan1 igerigi
5. Mobil ving ile yiik ellegleme
5.1. Aktarma/nakil araglarini yonlendirme
5.2. Yiikii sapan/halat/kancaya veya spreader’e sabitleme
5.3. Yiikle vira yapma
5.4. Yiikle doniis yapma
5.5. Yiikii mayna yapma
5.6. Gemide kapak agma ve kapama hareketi yontemleri
6. Issaglig1 ve giivenligi ile ¢evre koruma dnlemleri
6.1. Giivenli ¢aligma ve kisisel giivenlik yontemleri
6.2. Tehlike ve risklere kars1 alinacak 6nlemler
6.3. Cevresel risklerin azaltilmasina yonelik dnlemler

EK B2-2:Yeterlilik Biriminin Olgme ve Degerlendirmesinde Kullanilacak Kontrol Listesi

a) BILGILER
UMS Yet-EI-’|I|-Ik : .
leili Birimi | Degerlendirme
No Bilgi ifadesi “g” Basarim Araci
Boliim L
Olciitii
BG.1 Mobil vincin operasyonel dzelliklerini tanimlar. Cl1 11 T1

Mobil vincin donanimlarina (yiiriiyiis, sabitleme pimi
ve denge ayaklari, kaldirma (ilgili boom gesitleri),

BG.2 elektrik-elektronik, isletim, mekanik, hidrolik, giivenlik C2 11 e

sistemleri) gore ¢alisma prensiplerini agiklar.

BG.3 MObi.I Vinpip yardimci ekipmanlarinin fiziksel C.2 11 T1
ozelliklerini agiklar.

BG.4 Mobil vincip y?klerpe di.yz}graml (kaldirma kapasitesi), C2 11 T1
aksamlar1 gibi 6zelliklerini agiklar.

BG5S Mobil Yqute olusan hata uyarilarini tespit etme c3 14 T1
usullerini agiklar.

BG6 Vingte olusan yetkisi dahilindeki hatalar1 gidermeyi ca 14 T1
agiklar

BG.7 Arizanin tespit edlvl.mesmde teknik ekibe verilecek caa 15 T1
operasyonel destegi aciklar.

BG.8 |Vincin ayaklarini agip, kurmayi tanimlar. D.4.2 3.1 T1

BG.9 |Vincin kurulu halde tam terazide olma durumunu D.43 31 T1
agiklar.

BG.10 [Zorunlu durumda bekleme yapma usullerini agiklar. D.5 3.2 T1
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Yeterlilik
UMS L o .
iloili Birimi | Degerlendirme
No Bilgi ifadesi & Basarim Aracl
Boliim .o
Olciitii
BG.11 Yﬁk_sﬁz bekleme_ gerektiren c_lu_rumda vinci park D.5 3.2 T1
pozisyonuna getirme usullerini siralar
BG.12 Vincin ka.l.)in i¢i sistemlerini Ealimatlarlndaki islem D74 33 T1
sirasina gore nasil durduracagini agiklar.
BG.13 |Konteynerlerin genel siniflandirmasini agiklar. 3.35 4.1 T1
BG.14 Yiike gore hangi konteyner ¢esidinin kullanilacagini 335 a1 T1
agiklar.
BG.15 |Gemi bay plani/kargo plani igerigini tanimlar. 3.3.21 4.2 T1
BG.16 Vulncm |kaz ve anon§ §|stem|n| kullanarak araglari £72 51 T1
yonlendirme usullerini tanimlar.
BG.17 Yﬁkﬁn ozelligine uygun tasima ve kavrama E3.2 52 T1
ekipmanlarini tanimlar.
Ambar icinde veya kizakli gemilerde, kizak i¢inde
BG.18 |sikismayi onleyip, boom ile kogay1 ayni hizaya alma E4.3 5.3 T1
usullerini siralar.
BG.19 Yiikii gﬁve}nli mes‘af?ye ka}dlr'dﬂitanusonra'yﬁkﬁn E5 54 T1
birakilacagi yer yoniinde vinci dondiirmeyi agiklar.
Boom hareketleri ile ylikiin havada/askidaki salinimini
BG.20 |en diisiik seviyeye getirerek inecegi yerin hizasina nasil| E.5.2 5.4 T1
getirilecegini agiklar.
BG.21 Gemi ambar kapagin1 agmadan 6nce yapilacak isleri E9.1 56 T1
siralar.
Spreader’i/donanimlar agilacak gemi ambar kapagina
BG.22 |hizalama ve sabitleme yonteminin asamalarini E.9 5.6 T1
tanimlar.
BG.23 |Gemi ambar kapagini vira yapma yontemlerini agiklar. | E.9.5 5.6 T1
BG.24 Aulman z.ge.ml ambar kapagini, konulacagi yere koyma E.9.8 56 T1
yontemini agiklar. E.9.9
BG.25 Maytja '1le. en tjazlg kag vt.an.e ve/veya nereye gemi ambar Eg 56 T
kapag istif edilebilecegini agiklar.
BG.26 Kapanacak kapag%r% ta§1nacag1 gemi 'flle?mmn giivenlik E94 56 T1
altina alinmasina iligkin adimlar1 belirtir.
BG.27 Kali)ar}[gcak gzmilamba: kape;glm; gemideki haznesine £99 56 T
yerlestirme adimlarini tanimlar. E 910
b) BECERI VE YETKINLIKLER
Yeterlilik
UMS S o .
loili Birimi | Degerlendirme
No Beceri ve Yetkinlik ifadesi “g” Basarim Araci
Boliim .o
Olciitii
BY 1 K_ullanlm_ 6_nce_si_ V_incin harek_et_ve ylrtiyls c1 12 P1
sistemlerinin fiziki kontrolleriniyapar.
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UMS Yet_el_’lll_lk : .
iloili Birimi | Degerlendirme
No Beceri ve Yetkinlik Ifadesi "g” Basarim Araci
Boliim S oo
Olciitii
BY .2 Kullanim é_ncesi Vi_nc_in elektrik, e.:le_ktronik ve kontrol, c1 1.2 P1
kumanda sistemlerinin kontrollerini yapar.
BY 3 Vincin i¢-dis acil durdurma butonlarinin islerligini C16 12 p1
kontrol eder.
R Do . . C.15
BY 4 Kullanim 6ncesi vincin dis sasi ve temizlik C.1.10 12 P1
kontrollerini yapar.
C5
BY.5 |Vincin makine fiziki kontrollerini yapar. C.17 1.2 P1
C.18
Vincin hareket éncesi boom (eki bagl cLil
*BY. incin hareket 6ncesi boom (ekipman, baglant: ve 112 12 p1
6 eklentiler dahil) fiziki kontrollerini yapar. ¢
C.2.27
C.2.28
BY.7 Kabin igi yﬁzeyleri ve kabin camlarinin temizliginin C2.2 12 P1
kontroliinii yapar.
BY 8 Kabin i¢i koltuk ve cam fonksiyonel ayar ve kontrolleri| C.2.1 13 P1
yapar. C.2.2
C.13
*BY.9 |is makinesine enerji vererek faal hale getirir. Cl4 13 P1
C.19
BY 10 Aydlfllatma ve ikaz sisteminin ¢aligir durumda c23 13 P1
oldugunu kontrol eder
BY.11 |Ving yiiriiyiisiiniin fonksiyonellik testlerini yapar. D.1 1.3 P1
C.2.14
*BY.12 |Denge ayaklarini kurarak terazi ayarlarini kontrol eder. | D.4.2 13 P1
D.4.3
Kule kilit pimi, serbest kalma, kaldirma-indirme
BY.13 |diizenekleri ve limit-switch’lerin ¢aligirligini kontrol D.1.1 1.3 P1
eder.
BY.14 |Acil durdurma fonksiyonu kontrollerini yapar. C.2.18 13 P1
C.2.19
Spreader’in fiziki durumunu ve genel fonksiyonlarinin | C.2.20
BY.1 1. P1
° calisirligini kontrol eder. C221 3
C.2.22
e - C.2.27
Boom goriintii, koga pimi, kablo ¢orabi, kaldirma, C.298
BY.16 |spreader gbbek kilidi ve indirme sistemlerinin D 1 5 1.3 P1
fonksiyonellik kontroliinii yapar. o
BY 17 Mot_)ll vingte olusan hata uyarilarini ekran tizerinden C.3 14 P1
tespit eder. C4
BY.18 [Mobil vingte olusan yetkisi dahilindeki hatalar1 giderir. C4 14 P1
BY.19 |Kule sase baglanti gobek kilidini kilitli konuma alir. D.1.1 21 P1
BY 20 Boqm acis1 ve kanca yiiksekligini talimatina uygun D.1.2 21 P1
sekilde ayarlar.
BY.21 |Ving destek ayaklarini yliriiyiis pozisyonuna alir. D.1.3 21 P1
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Yeterlilik
UMS L o .
iloili Birimi | Degerlendirme
No Beceri ve Yetkinlik ifadesi "g” Basarim Araci
Boliim L
Olciitii
D.14
BY.22 |Vinci yiiriitiir. D.1.5 2.1 P1
BY.23 |Kisa mesafe yer degisimi yapar. D.1.6 2.1 P1
*BY.24 |Yiikiin indirme-kaldirma mesafe ayarini yapar. D.1.7 2.2 P1
*BY 25 Vincin orta rperkezini calisilacak yiik istifinin/ambarin D.3.1 29 P1
orta merkezine konumlandirir. D.3.2
BY .26 Yincin kurulacag: yeriq uygqn@ugtinun serdiimen ile D.4.1 31 P1
isaretleserek kontrol edilmesini saglar.
*BY.27 |Vincin ayaklarini agarak kurar. D.4.2 3.1 Pl
*BY.28 |Vincin kurulu halde tam terazide olmasini saglar. D.4.3 3.1 P1
BY .29 Mobi! Vinc;“ile” yﬁk. askida iken .bek.l.erne yapmasi D.5 3.2 P1
gerekirse yiikii belirlenen yere indirir. E.6
BY.30 Yﬁksﬁz bekleme_ gerektiren durumda vinci park D.5 3.2 P1
pozisyonuna getirerek bekleme yapar.
BY 31 Vin_ci park alann_@a ayaklarini yere sabitleyerek park D.7.2 33 p1
pozisyonuna getirir. D.7.3
BY.32 |Vincin kabin i¢i sistemlerini durdurur. D.74 3.3 P1
BY 33 Vulncm 1?(2_12 ve anons sistemini kullanarak araglari E72 5.1 P1
yonlendirir.
BY.34 |Boom hareketleri ile yiikle vincin uzakligini ayarlar. E.5.2 5.2 P1
*BY 35 Sapanciya yiikii vincin hglqt/kencasma baglatip yiikiin E36 592 p1
denge konumuna gelmesini saglar.
E.3.7
*BY 36 Spreader’i konteyner tlizerine oturtup kilitleme sistemi E38 52 p1
" lile sabitler. o '
E.3.10
*BY 37 Konteyneri veya sapanli yiikii, bulundugu yerden E4l 53 p1
" |yavasca ayirarak agirlik denge kontrolii yapar. E.4.2 '
*BY 38 Kuontrol.\v/e dengeleme sonuglarina gore yiikii giivenli E46 53 p1
yiikseklige kaldirir.
BY .39 Kaldirma esngsmda tespit ett.ig.i, yi.ikl.eme agirlik E47 53 p1
sinirin1 gegmis konteynerler i¢in bildirimde bulunur.
BY .40 Yiikii giiv?nli meiaf?ye ka!dlr.dll'('tanus?nra yiikiin ES1 54 p1
birakilacagi yer yoniinde vinci dondiiriir. E.5.3
Yiikiin inecegi yerin giivenligini, hasar durumunu,
BY.41 |insansiz oldugunu ve yiikiin giivenligini tehdit edecek E.6.1 5.5 P1
maddelerin olup olmadigini kontrol eder.
E.8.1
*BY.42 |Yiikii/konteyneri hedeflenen yere indirir. £82 5.5 Pl
BY 43 Spreader’i konteynerden/yiikten ayirip vira hareketine E85 55 P1
gecer.
BY 44 Sgpanh yﬁklercvie blrakl!ar} yﬁkiin“sapanm vasitasiyla E86 55 p1
vingten ayrildiginin teyidini serdiimenden alir.
*BY 45 Is esnasinda sahaya, operasyona ve yiike uygun kisisel A1 6.1 P1
koruyucu donanimlari kullanir.

©Mesleki Yeterlilik Kurumu, 2018 17
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Yiik Ellecleme

UMS Yet_el_’lll_lk : .
' iloili Birimi | Degerlendirme
No Beceri ve Yetkinlik Ifadesi "g” Basarim Araci
Boliim S oo
Olciitii
*BY 46 Calisma sahalarindaki giivenlik ve saglik isaretlerine A2 6.1 p1
ve uyari levhalarina uygun hareket eder. 3.3.18 '
Calisma sahalarinda ve operasyon alanindaki emniyetli A2
*BY.47 |caligma igin kullanilan trafik isaretlerine ve trafik 3 3'18 6.1 P1
yonlendirmelerine uyar. o
*BY 48 Tehlikeli yiiklere iligskin kodlama sistemine gore ﬁji 6.2 P1
" |tanimlama etiketlerini ve 6zel yiik talimatlarini okur. 3 3 i8 '
Is kazas1 durumunda ISG yonetmeligi dahilinde is
*BY.49 |kazalar1 ve acil durum talimatlarina uygun bildirimde A5 6.2 P1
bulunur.
Caligsma alani, gemiler ve yiiklerden kaynaklanabilecek Ab
*BY.50 |risklere kars1 alinacak gevre giivenligi onlemlerini A.7 6.3 P1
uygular. '

(*) Performans sinavinda basarilmasi zorunlu kritik adimlar.
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12UY0061-3/ B3 COK AMACLI VINCLERI KULLANMA

YETERLILIK BIRIMI
1 | YETERLILIK BiRIMI ADI | Cok Amagh Vingleri Kullanma
2 | REFERANS KODU 12UY0061-3 / B3
3 | SEVIYE 3
4 | KREDI DEGERI -
A)YAYIN TARIHI 04/07/2012
_ mrevizvoxno (RS
04 No’lu Revizyon 27/06/2018-2018/94
C)REVIZYON TARIHi 01 No’lu Tadil 10/06/2020-1570
02 No’lu Tadil 13/07/2021-2963
6 | YETERLILIK BIRIMINE KAYNAK TESKIL EDEN MESLEK STANDARDI
11UMSO0175-3 Mobil Ving Operatorii (Seviye 3) Ulusal Meslek Standardi
7 | OGRENME CIKTILARI

Ogrenme Ciktis1 1: Vincin giinliik kontrollerini yapar.
Basarim Olciitleri:

1.1: Vincin yapisini ve operasyonel 6zelliklerini agiklar.

1.2: Vincin ¢alisma 6ncesi fiziksel kontrollerini yapar.

1.3: Vincin ¢alisir konumda fonksiyonel kontrollerini yapar.

1.4: Vincin yliriiylis fonksiyonlarini, denge ayaklarini kontrol eder.
1.5: Vincin hata giderme usullerini uygular.

1.6: Aniza tespitlerine yardim eder.

Ogrenme Ciktis1 2: Yiikii sapan/halat/kancaya sabitler.

Basarim Olgiitleri:

2.1: Boom hareketleri ile yiikle vincin uzakligini ayarlar.

2.2: Yiikiin 6zelligine uygun tasima, kavrama ekipmanlarini ve park konumunu tanimlar.
2.3: Halat/kanca ile ylikiin denge konumuna gelmesini saglar.

Ogrenme Ciktis1 3: Yiikle vira yapar.

Basarim Olgiitleri:

3.1: Sapanl ytikiin, agirlik denge kontrolii yapar.

3.2: Yiiki giivenli yiikseklige kaldirr.

3.3: Yiikleme agirlik sinirin1 gegen yiikler i¢in bildirimde bulunur.

Ogrenme Ciktis1 4: Yiikle doniis yapar.

Basarim Olciitleri:

4.1: Yiikiin birakilacag yer yoniinde vinci dondiiriir.
4.2: Yiikii inecegi yerin hizasina getirir.

Ogrenme Ciktis1 5: Yiikii mayna yapar.

Basarim Olgiitleri:

5.1: Araca/gemiye/yere hizalanan yiikii indirir.

5.2: Kancay1 yiikten /sapandan ayirir.

5.3: Sapanli yiiklerde birakilan yiikiin vingten ayrildigi teyidini alir.
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Ogrenme Ciktis1 6: Is saghg ve giivenligi ile cevre koruma énlemlerini uygular.
Basarim Olgiitleri:

6.1:Gilivenli calisma ve kisisel giivenlik yontemlerini talimatlar dogrultusunda uygular.
6.2:Tehlike ve risklere kars1 alinacak dnlemleri zamaninda ve eksiksiz uygular.
6.3:Cevresel risklerin azaltilmasina yonelik 6nlemleri uygular.

8 | OLCME VE DEGERLENDIRME

8 a) Teorik Simnav

(T1): B3 birimine yo6nelik teorik sinav Ek B3-2’de yer alan “Bilgiler” kontrol listesine gore gergeklestirilir.
Teorik sinav icin adaylara en az 10 soruluk 4 secenekli coktan segmeli ve her biri esit puan degerinde test
sinavi uygulanir. Coktan se¢gmeli sorularla diizenlenmis sinavda yanlis cevaplandirilan sorulardan herhangi
bir puan indirimi yapilmaz. Sinavda adaylara her soru i¢in ortalama bir dakika zaman verilir. Yazili sinavda
sorularin en az % 60’1a dogru yanit veren aday basarili sayilir. Sinav sorulari, bu birimde teorik sinav ile
Ol¢iilmesi 6ngoriilen tiim bagarim oOlgiitlerini (Ek B3-2) 6lgmelidir.

8 b) Performansa Dayah Sinav

(P1): B3 birimine yonelik performansa dayali sinav Ek B3-2°de yer alan “Beceri ve Yetkinlikler” kontrol
listesine gore, gercek veya gercegine uygun olarak diizenlenmis (simiilatér) c¢alisma ortaminda
gerceklestirilir. Beceri ve yetkinlikler kontrol listesinde aday tarafindan basarilmasi zorunlu kritik adimlar
belirlenir. Adayn, performans sinavindan basar1 saglamasi i¢in kritik adimlarin tamamindan basarili olmak
kosuluyla sinavin genelinden asgari % 80 basar1 gostermesi gerekir. Performansa dayali sinavin siiresi,
belirlenen kapsamda, gercek uygulama sartlarindaki siireye karsilik gelmelidir. Beceri ve yetkinlik
ifadelerinin (EK B3-2) tamami performansa dayali sinav ile 6l¢iilmelidir.

8 ¢) Olgme ve Degerlendirmeye Iliskin Diger Kosullar

Birim i¢in 6ngoriilen siavlarin gegerlilik siiresi sinavin basarildigi tarihten itibaren 1 yildir. Birimin elde
edilebilmesi i¢in bagarilan sinav tarihleri arasindaki siire farki bir yili gecemez. Adaylarin performans
sinavina girebilmeleri i¢in teorik sinavdan basarili olmalar1 gerekir.

Yeterlilik birimlerinin gegerlilik siiresi birimin basarildig: tarihten itibaren 2 yildir.

Adayin kendi ve diger kisilerin can giivenligini tehlikeye sokacak bir davranig gostermesi halinde sinava
son verilir.

9 YETERLILIiK BIRIMINI GELISTIREN Tiirkiye Liman Isletmecileri Dernegi
KURUM/KURULUS(LAR) (TURKLIM)

10 YETERLILIK BIRiIMINi DOGRULAYAN MYK Ulastirma, Lojistik ve Haberlesme
SEKTOR KOMITESI Sektor Komitesi

.. . . i1k onay:04/07/2012-2012/49
11 | Sorg M RURULBONAYAARIHEIVE ™ 63 No'lu Revizyon:04/10/2017-2017/79
04 No’lu Revizyon:27/06/2018-2018/94
EKLER

EK B3-1: Yeterlilik Biriminin Kazandirilmas igin Tavsiye Edilen Egitime Iliskin Bilgiler

1. Vincin giinliik kontrolleri
1.1. Vincin yapis1 Ve operasyonel 6zellikleri
1.2. Vincin ¢alisma 6ncesi fiziki kontrolleri
1.3. Vincin fonksiyonel kontrolleri
1.4. Vincin yiiriiylis fonksiyonlarinin, denge ayaklarimin kontroli
1.5. Vincin hata giderme usulleri
1.6. Arizanin tespit edilmesine yardim etme ustilleri
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2. Yiikii sapan/halat/kancaya sabitleme
2.1. Boom hareketleri ile yiikle vincin uzakligini ayarlar.
2.2. Yiikiin 6zelligine uygun tasima, kavrama ekipmanlari ve park konumu
2.3. Halat/kanca ile yiikiin denge konumuna gelmesini saglama islemleri
3. Yiikle vira yapma islemleri
3.1. Sapanl yiikiin agirlik denge kontroliinii yapma
3.2. Yiikii glivenli yiikseklige kaldirma
3.3. Yiikleme agirlik sinirii gegen yiikler igin bildirimde bulunma iglemleri
4. Yiikle doniis yapma islemleri
4.1. Yiikiin birakilacagi yer yoniinde vinci dondiirme
4.2. Yikii inecegi yerin hizasina getirme
5.Yiikil mayna yapma islemleri
5.1. Araca/gemiye/yere hizalanan yiikii indirme
5.2. Kancay1 yiikten /sapandan ayirma
5.3. Sapanl yiiklerde birakilan yiikiin vingten ayrildiginin teyidini alma
6. Issagligi ve giivenligi ile ¢evre koruma dnlemleri
6.1. Giivenli ¢alisma ve kisisel giivenlik yontemleri
6.2. Tehlike ve risklere kars1 alinacak 6nlemler
6.3. Cevresel risklerin azaltilmasina yonelik 6nlemler

EK B3-2:Yeterlilik Biriminin Olgme ve Degerlendirmesinde Kullanilacak Kontrol Listesi

a) BILGILER
UMS Yet-EI-’|I|-Ik : .
ileili Birimi | Degerlendirme
No Bilgi ifadesi ,,g,_ Basarim Araci
Boliim w o
Olciitii
BG.1 |[Coka amagli vinci tanimlar. Cl 11 T1
BG.2 |Vincin yiikseklik ve genislik ebatlarini tanimlar. C1 11 T1
Vincin boom, kanca, halatlar ve/veya yardimci Co
BG.3 |ekipmanlarinin dzelliklerini fonksiyonlarina gore 3 3'15 11 T1
agiklar. o
BG.4 |Vincin donanimlari ve galisma prensiplerini agiklar. C.2 1.2 T1
BG5S Mgbil yipgte olusan hata uyarilarini tespit etme ca 15 T1
usiillerini agiklar.
BG.6 V.in(;t.e oluvs.ar.l yetkisi dahilindeki hatalarin nasil ca 16 T1
giderilecegini agiklar.
BG.7 Arizanin lokalize fv:gﬁlmesinde teknik ekibe verilecek ca 16 T1
operasyonel destegi aciklar.
b) BECERI VE YETKINLIKLER
Y ST
ums | Yeterliliky -
loili Birimi | Degerlendirme
No Beceri ve Yetkinlik ifadesi “g" Basarim Araci
Boliim .
Olciitii
Kullanim 6ncesi vincin dis sasi ve temizlik C.1.10
BY.1 kontrollerini yapar. C.1.15 1.2 Pl
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Yeterlilik
UMS L o .
iloili Birimi | Degerlendirme
No Beceri ve Yetkinlik Ifadesi Bﬁ%ﬁm Basarim Araci
Olgiitii
*BY .2 Kullanim é_ncesi Vi_nc_in elektrik, glgktronik ve kontrol, c1 12 p1
kumanda sistemlerinin kontrollerini yapar.
*BY .3 Kullanim 6ncesi Vinciq i_c;—d1$ acil durdurma c1 12 P1
butonlarinin kontrollerini yapar.
*BY 4 Kullanim 6ncesi vincin aydinlatma, ikaz 1giklarinin c1 1.2 P1
kontrollerini yapar. '
BY.5 K_ullanlm_ 6_nce_si_ V_incin harek_et_ve yliriiylis c1 12 P1
sistemlerinin fiziki kontrollerini yapar.
C.2.19
* . . L C.2.27
BY.6 |Vince enerji vererek makine ile uyumunu kontrol eder. C208 13 P1
D.1.2
C.2.19
* . .. . C.2.27
BY.7 |Vince enerji vererek fonksiyonlarini kontrol eder. C298 1.3 P1
D.1.2
Vincin yiikleme diyagrami (kaldirma kapasitesi), yiik
BY.8 |momenti siniri, fonksiyonel aksamlarinin 6zelliklerine C.2 13 P1
gore yiikii kontrol eder.
BY.9 Ving destek ayaklarimi yiiriiylis pozisyonuna alarak, D.1.3 14 p1
" |yiirliyiis yolunun harekete uygunlugunu kontrol eder. D.14 '
BY.10 |Vinci yiiriitiir. D.15 1.4 P1
BY.11 |Kisa mesafe yer degisimi yapar. D.6.1 1.4 P1
*BY.12 |Vincin ayaklarini agarak kurar. D.4.2 14 P1
*BY.13 |Vincin kurulu halde tam terazide olmasini saglar. D.4.3 1.4 P1
BY.14 |Calisma ekraninin ¢alisirligini kontrol eder. C31 1.5 P1
BY.15 |Ekran uyarilarinin fonksiyonelliklerini kontrol eder. C.3.1 15 P1
BY.16 [Boom agisini ayarlar. D.1.2 2.1 P1
BY.17 |Kanca yiiksekligini ayarlar. D.1.2 2.1 P1
Kule doniisii, boom kaldirma-indirme diizenekleri ve C215
BY.18 |denge ayaklarini toplama / kurma limit-switch’lerin C.2' 16 2.1 P1
calisirligini kontrol eder. o
*
BY.19 Yiikiin indirme-kaldirma mesafe ayarini yapar. D.3.1 2.2 P1
BY 20 quun ozelligine uygun tagima ve kavrama E3.2 29 p1
ekipmanlari kullanir.
BY 21 Vipcin 1'<u'rulavcag1 yerin uygunlugunun kontrol D41 23 p1
edilmesini saglar.
BY.22 |Halat/kanca ile koga kontrolii saglar. E.3.6 2.3 P1
BY 23 quil ving ile }fﬁk.a.skldayken bekleme yaparken yiikii D5 23 P1
belirlenen yere indirir.
BY 24 gYelﬁ(rSIlrle bekleme yaparken vinci park pozisyonuna D5 23 P1
BY 25 Vm'01 park alamr.l(.la ayaklarini yere sabitleyerek park D.7.2 23 P1
pozisyonuna getirir.
BY.26 |Vincin kabin i¢i sistemlerini durdurur. D.7.4 2.3 P1
D.2
*BY.27 |Elleclemede serdiimen (isaretci) ile iletigimi stirdiiriir E.1.2 3.1 P1
3.3.19
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Yeterlilik
UMS L o .
iloili Birimi | Degerlendirme
No Beceri ve Yetkinlik Ifadesi "g” Basarim Araci
Boliim .o
Olciitii
BY 28 Vincin ikaz ve anons sistemini kullanarak araglari E72 31 p1
' yonlendirir. o '
Sapanl yiikii , bulundugu yerden yavasca ayirarak E4.1
*
BY.29 agirlik denge kontrolii yapar. E.4.2 3.1 Pl
BY.30 |Yiikii giivenli yiikseklige kaldirir. E4 3.2 P1
*BY 31 Yiikleme agirlik sinirin1 gegen yiikler i¢in bildirimde E47 33 P1
" |bulunur. o '
BY.32 |Yiikiin birakilacagi yer yoniinde vinci dondiiriir. E5 4.1 P1
*BY.33 |Araca/gemiye/yere hizalanan yiikii indirir. Eg; 5.1 P1
E.8.3
BY.34 |Kancayi yiikten /sapandan ayirir. E8.4 5.2 P1
E.8.5
BY 35 Sapar.ll{ yiiklerde birakilan yiikiin vingten ayrildigi £86 53 p1
teyidini alir.
*BY .36 Is esnasinda sahaya, operasyona ve yiike uygun kisisel A1l 6.1 P1
koruyucu donanimlari kullanir.
*BY 37 Calisma sahalarindaki giivenlik ve saglik isaretlerine A2 6.1 P1
" |ve uyar1 levhalarina uygun hareket eder. 3.3.18 '
Calisma sahalarinda ve operasyon alanindaki emniyetli A2
*BY.38 |¢alisma i¢in kullanilan trafik isaretlerine ve trafik 3 3.18 6.1 P1
yonlendirmelerine uyar. o
* Tehlikeli yiiklere iliskin kodlama sistemine gore AA43
BY.39 . S . . A4 4 6.2 P1
tanimlama etiketlerini ve 6zel yiik talimatlarini okur. 335
Is kazas1 durumunda ISG yonetmeligi dahilinde is
*BY.36 |kazalar1 ve acil durum talimatlarina uygun bildirimde A5 6.2 P1
bulunur.
*BY 36 Calisma alan1 ve yiiklerden kaynaklanabilecek risklere A6 63 p1
"~ |kars1 alinacak gevre giivenligi 6nlemlerini uygular. AT '

(*) Performans sinavinda basarilmasi zorunlu kritik adimlar.
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12UY0061-3 / B4 SAHIL VE/VEYA GEMI VINCINi KULLANMA YETERLILIiK

BiRiMi
1 | YETERLILIK BIRIMI ADI | Sahil ve/veya Gemi Vincini Kullanma
2 | REFERANS KODU 12UY0061-3 / B4
3 | SEVIYE 3
4 | KREDI DEGERI -
A)YAYIN TARIHI 04/07/2012
_ mreviovonno (RS
04 No’lu Revizyon 27/06/2018-2018/94
C)REVIZYON TARIHi 01 No’lu Tadil 10/06/2020-1570
02 No’lu Tadil 13/07/2021-2963
6 | YETERLILIK BIRIMINE KAYNAK TESKIL EDEN MESLEK STANDARDI
11UMSO0175-3 Mobil Ving Operatorii (Seviye 3) Ulusal Meslek Standardi
7 | OGRENME CIKTILARI

Ogrenme Ciktis1 1: Sahil ve gemi vincinin kontrollerini yapar.
Basarim Olciitleri:

1.1: Sahil ve/veya gemi vincinin 6zelliklerini ve teknolojisini agiklar.
1.2: Sahilve/veya gemi vincinin ¢alisma Oncesi fiziki kontrollerini yapar.
1.3: Sahil ve/veya gemi vincinin fonksiyonel kontrollerini yapar.

1.4: Sahil ve/veya gemi vincinin hata ve ariza giderme usullerini uygular.

Ogrenme Ciktis1 2:Sahil vincini konumlandirir.
Basarim Olgiitleri:

2.1: Sahil vincini yiiritiir.

2.2: Sahil vinci ile yiike veya istife hiza alir.

2.3: Sahil vinci ile park ve bekleme yapar.

Ogrenme Ciktis1 3: Ving ile yiik ellecler.

Basarim Olgiitleri:

3.1: Aktarma/nakil araglarini yonlendirir.

3.2: Gemi kargo planlarini okur.

3.3: Yiikii sapan/halat/kancaya veya spreader’e sabitler.

3.4: Yiikle vira ve doniis yapar.

3.5: Yiikii mayna yapar.

3.6: Gemide kapak agma kapama hareketi yontemlerini agiklar.

Ogrenme Ciktis1 4: is saghg ve giivenligi ile cevre koruma énlemlerini takip eder.
Basarim Olgiitleri:

4.1: Giivenli ¢aligma ve kisisel glivenlik yontemlerini talimatlar dogrultusunda uygular.
4.2: Tehlike ve risklere kars1 alinacak 6nlemleri zamaninda ve eksiksiz uygular.

4.3: Cevresel risklerin azaltilmasina yonelik 6nlemleri uygular.

8 | OLCME VE DEGERLENDIRME

8 a) Teorik Simnav
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(T1): B4 birimine yonelik teorik sinav Ek B4-2’de yer alan “Bilgiler” kontrol listesine gore gergeklestirilir.
Teorik sinav i¢in adaylara en az 15 soruluk 4 secenekli ¢coktan segmeli ve her biri esit puan degerinde test
sinavi uygulanir. Coktan se¢gmeli sorularla diizenlenmis sinavda yanlis cevaplandirilan sorulardan herhangi
bir puan indirimi yapilmaz. Sinavda adaylara her soru i¢in ortalama bir dakika zaman verilir. Yazili sinavda
sorularin en az % 60’1a dogru yanit veren aday basarili sayilir. Sinav sorulari, bu birimde teorik smav ile
Ol¢iilmesi 6ngoriilen tiim bagarim oOlgiitlerini (Ek B4-2) 6lgmelidir.

8 b) Performansa Dayal Sinav

(P1): B4 birimine yonelik performansa dayali sinav Ek B4-2’de yer alan “Beceri ve Yetkinlikler” kontrol
listesine gore, gercek veya gercegine uygun olarak diizenlenmis (simiilator) g¢alisma ortaminda
gerceklestirilir. Beceri ve yetkinlikler kontrol listesinde aday tarafindan basarilmasi zorunlu kritik adimlar
belirlenir. Adayin, performans sinavindan basar1 saglamasi igin kritik adimlarin tamamindan basarili olmak
kosuluyla sinavin genelinden asgari % 80 basar1 gostermesi gerekir. Performansa dayali sinavin siiresi,
belirlenen kapsamda, gergek uygulama sartlarindaki siireye karsilik gelmelidir. Beceri ve yetkinlik
ifadelerinin (Ek B4-2) tamami performansa dayali sinav ile 6lgtilmelidir.

8 ¢) Ol¢me ve Degerlendirmeye Iliskin Diger Kosullar

Birim i¢in 6ngoriilen siavlarin gegerlilik siiresi sinavin bagarildigi tarihten itibaren 1 yildir. Birimin elde
edilebilmesi i¢in basarilan sinav tarihleri arasindaki siire farki bir yili gecemez. Adaylarin performans
sinavina girebilmeleri i¢in teorik sinavdan basarili olmalar1 gerekir.

Yeterlilik birimlerinin gecerlilik siiresi birimin basarildig tarihten itibaren 2 yildir.

Adayin kendi ve diger kisilerin can giivenligini tehlikeye sokacak bir davranig gostermesi halinde sinava
son verilir.

9 YETERLILiK BIRIMINI GELiSTIREN Tiirkiye Liman Isletmecileri Dernegi
KURUM/KURULUS(LAR) (TURKLIM)

10 YETERLILIK BIRIMINI DOGRULAYAN MYK Ulastirma, Lojistik ve Haberlesme
SEKTOR KOMITESI Sektor Komitesi

- . - Ik onay:04/07/2012-2012/49
11 gﬁ;‘fs‘{ONETIM KURULU ONAY TARIHI ve | 53 051 Revizyon:04/10/2017-2017/79
04 No’lu Revizyon:27/06/2018-2018/94
EKLER

EK B4-1: Yeterlilik Biriminin Kazandirilmasi igin Tavsiye Edilen Egitime Iliskin Bilgiler

1. Sahil ve gemi vincinin kontrolleri
1.1. Sahil ve/veya gemi vincinin 6zellikleri ve teknolojisi
1.2. Sahilve/veya gemi vincinin ¢aligma 6ncesi fiziki kontrolleri
1.3. Sahil ve/veya gemi vincinin fonksiyonel kontrolleri
1.4. Sahil ve/veya gemi vincinin hata ve ariza giderme usulleri
2. Sahil vincini konumlandirma
2.1. Sahil vincini ytliriitme
2.2. Sahil vinci ile yiike veya istife hiza alma
2.3. Sahil vinci ile park ve bekleme yapma
3. Ving ile yiik ellegleme
3.1. Aktarma/nakil araglarini yonlendirme
3.2. Gemi kargo planlarini okuma
3.3. Yiikii sapan/halat/kancaya veya spreader’e sabitleme
3.4. Yiikle vira ve doniis yapma
3.5. Yiikii mayna yapma
3.6. Gemide kapak agma kapama hareketi yontemleri
4. Is sagh@ ve giivenligi ile cevre koruma &nlemleri
4.1. Giivenli ¢calisma ve kisisel giivenlik yontemleri

©Mesleki Yeterlilik Kurumu, 2018 25



12UY0061-3/B4 Sahil ve/veya Gemi Vincini Kullanma Yaymn Tarihi:27/06/2018 Rev. No:04

4.2. Tehlike ve risklere kars1 alinacak 6nlemler
4.3. Cevresel risklerin azaltilmasina yonelik dnlemler

EK B4-2:Yeterlilik Biriminin Olgme ve Degerlendirmesinde Kullanilacak Kontrol Listesi

a) BILGILER

UMS Yet-EI-’|I|-Ik : .
. . Birimi | Degerlendirme
gili

No ; e Basarim Araci

Bilgi ifadesi Bolim | o5 itii
BG.1 |Sahil ve gemi vincini tamimlar. C1 11 T1
BG.2 |Sahil ve gemi vincinin operasyonel dzelliklerini agiklar.] C.1 11 T1

Sahil ve gemi vincine ait donanimlarin (hareket,
sabitleme, elektrik- elektronik, isletim, mekanik,

BG.3 hidrolik, giivenlik sistemleri ve I:s)enzeri) fonksiyon ve c.2 12 T

calisma prensiplerini agiklar.

Sahil ve gemi vincinin fonksiyonel 6zelliklerini

BG.4 |(yiikseklik, genislik, ebat, yiikleme diyagrami, yiik C.2 1.2 T1

momenti sinir1, aksamlari ve benzeri) agiklar.

Sahil vincinde olusan hata uyarilarini tespit etme

BG.5 e C.3 1.4 T1
usiillerini agiklar.

BG.6 Sghll Vlnvc.l n.de olusan yetkisi dahilindeki hatalar1 nasil cad 14 T
giderecegini agiklar.

BG.7 V“mcm 1kaz Ve. anons sistemini kullanarak araglari E79 31 T1
yonlendirmeyi agiklar.
Yiikiin 6zelligine uygun tagima ve kavrama

BG.8 . E.3.2 3.3 T1
ekipmanlarini tanimlar.

BG.9 Lashing / sapan uygulamalarinin temel yontemlerini E3 33 T
agiklar.

BG.10 [Lashing/ sapan uygulamalarinin ekipmanlarini agiklar. E.3 3.3 Tl

. 9 . o . E.9

BG.11 |Gemi ambar kapagini vira yapma yontemlerini agiklar. 3.6 T1

BG.12 A"hnan ge.ml ambar kapagini, konulacagi yere koyma E.9.5 36 T1
yontemini agiklar. E.9.6

BG.13 Maytja .1le. en f.azlg kag Vt-an.e ve/veya nereye gemi ambar £97 36 T
kapag istif edilebilecegini agiklar.

BG.14 Kapanacak kapag%r% ta§1nacag1 gemi 'flle?mmn giivenlik £08 36 T1
altina alinmasina iligkin adimlar1 belirtir.

BG.15 Kapane'lcak gemi ambar kapagini; gemideki haznesine E.9.9 36 T1
yerlestirme adimlarini tanimlar. E.9.10
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b) BECERI VE YETKINLIKLER

Yeterlilik
UMS I:tleril’r;: Degerlendirme
No Beceri ve Yetkinlik ifadesi lgili g
sy oo Basarim Araci
Boliim W
Olciitii
*BY 1 K_ullanlm_ 6_nce_si_vincin harek_et_ve yliriiylis C11 12 P1
sistemlerinin fiziki kontrollerini yapar.
*BY .2 Kullanim 6_ncesi Vi_nc_in elektrik, e]e_ktronik ve kontrol, Cc11 12 p1
kumanda sistemlerinin kontrollerini yapar.
BY 3 Vincin i¢-dis acil durdurma butonlarinin islerligini C16 12 p1
kontrol eder.
C.15
BY.4 |Vincin dis sasi ve temizlik kontrollerini yapar. C.1.10 1.2 P1
C5
BY.5 |Kabin i¢i koltuk ayar ve kontrollerini yapar. C.22 13 P1
BY.6 |Kabin i¢i cam fonksiyonel ayar ve kontrollerini yapar. C.22 1.3 P1
C.13
*BY.7 [is makinesine enerji vererek faal hale getirir. C.l4 13 P1
C.19
BY.8 Aydinlatma ve ikaz sisteminin fonksiyonelligini C23 13 P1
kontrol eder.
BY .9 Cahsr_na ekre_lmm_n _g:ahslrhglm ve ekran uyarilarinin C3.1 14 P1
fonksiyonelliklerini kontrol eder.
Kule kilit pimi, serbest kalma, kaldirma-indirme
BY.10 |diizenekleri ve limit-switch’lerin ¢aligirhigini kontrol D.1.1 13 Pl
eder.
Kule sase baglant1 gobek kilidini kilitli konuma alir. D.1.1 21 P1
BY.11 |Boom agis1 ve kanca yiiksekligini ayarlar. D.1.2 21 P1
D.1.3
R D.1.4
BY.12 |Vinci yiiritir. D15 2.1 P1
D.6.1
BY.13 |Yiikiin indirme-kaldirma mesafe ayarini yapar. D31 2.2 P1
BY 14 Vincin 9ﬂa merkezini ¢aligilacak gemi ambarinin orta D32 59 P1
merkezine konumlandirir.
*BY.15 |Sahil vincinin ayaklarini agarak kurar. D.4.2 2.3 P1
*BY 16 Savhll vincinin kurulu halde tam terazide olmasini D.43 93 P1
saglar.
BY.17 |Yiklii halde bekleme yaparken yiikii yere birakir. D.5 2.3 P1
BY 18 Yuksuz bekleme yaparken vinci park pozisyonuna D.7. 53 P1
getirerek bekleme yapar.
BY 19 V1n_c1 park alamr_lc_ia ayaklarini yere sabitleyerek park D7 53 p1
pozisyonuna getirir.
BY 20 Boom harek'etleri ile ving uzakligini ayarlar (park E31 53 P1
konumu pozisyonu alir).
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UMS Y;ti?‘:::;k Degerlendirme
No Beceri ve Yetkinlik ifadesi Tigili &
vy ee Basarim Araci
Boliim .o
Olciitii
BY.21 |Vincin kabin i¢i sistemlerini durdurur. D.7.4 2.3 P1
BY 22 Vln(fln (yarsa) l?.eslemve kablosunu ilgili panoya takarak D.76 93 P1
makinenin enerji aldigin1 kontrol eder.
BY 23 Vulncm 1%(2.12 ve anons sistemini kullanarak araglari C.34 31 p1
yonlendirir. E.7
BY.24 |Gemi kargo planini okur. 3.3.21 3.2 P1

Sapanciya/serdiimene(isareciye) yiikii vincin
*BY.25 |halat/kancasina baglatip, sapan halat bosluklarini E.3 3.3 P1
ayarlayarak halat/kanca ile koga kontrolii saglar.

Ikaz sisteminden, yiikiin sapana kilitli pozisyonda
oldugunu teyid edip kontrollii hareketlerle sapanl E.4.1

*BY.2 : P1
6 ylikii, bulundugu yerden yavasca ayirarak agirlik denge| E.4.2 33
kontrolii yapar.
BY 27 Y.uk_le?me agirlik siirin1 gegmis konteyner/yiik igin E47 3.4 p1
bildirimde bulunur.
Yiikii glivenli mesafeye kaldirdiktan sonra vinci yiikiin E51
BY.28 |birakilacag yer yoniinde dondiiriirerek inecegi yerin E.5. ) 3.4 P1
hizasina getirir. A
I . o E.8.1
*BY.29 |Yiikii/konteyneri hedeflenen yere indirir. £82 3.5 P1
BY 30 Sapani _yl%kt?r_l %(111‘[ sistemini kullanarak ayirip mayna E85 35 P1
hareketini bitirir.
BY 31 S?panh yukler(vle blrakgar'l }./ukun”sapanm vasitasiyla £86 35 P1
vingten ayrildiginin teyidini serdiimenden alir.
*BY .32 Is esnasinda sahaya, operasyona ve yiike uygun kisisel A1l 41 p1
koruyucu donanimlari kullanir.
*BY 33 Caligma sahalarindaki giivenlik ve saglik isaretlerine A2 41 P1
ve uyart levhalarina uygun hareket eder. 3.3.18
Calisma sahalarinda ve operasyon alanindaki emniyetli
*BY.34 |calisma i¢in kullanilan trafik isaretlerine ve trafik 3'2‘?_ 3 4.1 P1
yonlendirmelerine uyar. h
A43

Tehlikeli yiiklere iligkin kodlama sistemine gore
*BY.35 . . . 4. . P1
tanimlama etiketlerini ve 6zel yiik talimatlarini okur. Ad4 4.2

3.3.18
Is kazas1 durumunda ISG yonetmeligi dahilinde is
*BY.36 |kazalar1 ve acil durum talimatlarma uygun bildirimde A5 4.2 P1
bulunur.
Calisma alani, gemiler ve yiiklerden kaynaklanabilecek
*BY.37 [risklere karg1 alinacak gevre giivenligi 6nlemlerini 2? 4.3 P1
uygular. '

(*) Performans sinavinda basarilmasi zorunlu kritik adimlar.
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YETERLILIK EKLERIi

EK 1: Yeterlilik Birimleri

12UY0062-3/A1: ISG, Cevre Giivenligi ve Kalite

12UY0061-3/B1: Is Organizasyonu Gemi / Yiik ve Liman Elle¢leme Sahalarin1 Tanima ve Hareket
Kurallart

12UY0061-3/B2: Mobil Vinci Yiiriitme, Konumlandirma ve Yiik Ellegleme

12UY0061-3/B3: Cok Amacl Vingleri Kullanma

12UY0061-3/B4: Sahil ve/veya Gemi Vincini Kullanma

EK2: Terimler, Simgeler ve Kisaltmalar
BOOM: Ana sase ve cendereye bagli kargo halatlarin makaralarla tizerinden gectigi kaldiric1 aksami,

COK AMACLI VINCLER: Bomlu/ekseni etrafinda donebilen, sabit / paletli / tekerlekli, rihtimda /
marinalarda yiik / tekne elleclemede kullanilan vingler

ELLECLEME: Yiikleme, bosaltma, aktarma, istifleme ve yigma islemlerini,

FLIPPER: Spreader’in konteynere sabitlenmesinde kullanilan kilavuz kiirekleri,

GEMI BAY PLANI: Konteyner gemilerinin ambarlarmin yiik planlarini,

ISG: Is saglhig1 ve giivenligini,

KABLO CORABI: Spreader’i elektrik kablosunun, spreader kogasina takildig yerdeki koruyucu,
celik hasir yapisinda, esnek, takilma agzi olan aparati,

KAPMA: Dokme yiikii m3 cinsinden elleclemeye yarayan, vincin kogasina takilarak yiikii
elleglemeye yarayan yardimci ekipmant,

KKD (KiSiISEL KORUYUCU DONANIM): Calisan, yiiriitiilen isten kaynaklanan, saglik ve
giivenligi etkileyen bir veya birden fazla riske kars1 koruyan, ¢alisan tarafindan giyilen, takilan veya
tutulan, bu amaca uygun olarak tasarimi yapilmis tiim alet, arag, gereg ve cihazlari,

KOCA: Ving’in kargo halatlarinin bagli oldugu, ucundaki V kanca sayesinde spreader, polip, kapma,
celik halat, sapan gibi aparatlarin takilabildigi mekanik ve elektrikle ¢alisan aksami,

KONTEYNER: Uluslararasi Standart Orgiitiince (ISO) kabul edilen tip ve 8lgiilere uygun her tiirlii
deniz kara ve hava tagitlar ile taginabilen, devamli kullanmaya imkan verebilecek sekilde hususi ve
dayanikli olan, bir veya birden fazla nakil vasitalarina aktarma edilmesinde, yiikleme — bosaltma
kolaylig1 saglayan, 6zel tertibat1 bulunan tagima kaplarini

KULE KILIT PIMIi: Vincin boom ve kulesinin sasi ekseninde dénmesini engelleyen, kule kilidi
muhafazasina otomatik kumanda ile yerlesen donanimu,

LASHING: istifteki yiikii, halat, tel, liftin uskuru (¢ubuk), zincir gibi yontemlerle sabitleme,
saglamlama (baglama) islemini,

LIMIT-SWITCH: Sonlandirma emniyet sensoriini,
MAYNA: Asagi yoni,
MHC (Mobil Harbour Crane): Mobil Liman Vincini,

PELiISKOBIK BOOM: i¢ ige girebilen metal kovanlardan olusan ve otomatik kumanda sistemi ile
istenilen, ihtiya¢ duyulan uzunluga agilabilen kaldirma kolunu,
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POLIP: Dokme yiikii hidrolik diizenegi sayesinde ayaklar ile kavrama ve ellegleme aparatini,

SAPAN: Baglayarak yiikii kaldirmaya yarayan alt ekipmani,

SERDUMEN: Uluslararas1 kabul gérmiis isaretlerle is makinesi operatoriinii yonlendiren, serdiimen
ehliyeti olan (ving ehliyeti de olmasi tavsiye edilen) vasifli elemant,

SPREADER: Konteyner/yiik kavrayici/tutucu ving alt ekipmanini,
VIRA: Yukar yoni,

YUK MOMENTI SINIRI: Vincin kaldirabilecegi maksimum yiikii,
ifade eder.

EK3: Meslekte Yatay ve Dikey ilerleme Yollari

Mobil Ving Operatorii (Seviye 3) mesleginin dikey ilerlemesi, operatdr sefligi ve/veya saha formenligi
olabilmektedir.

EK 4: Degerlendirici Olgiitleri
Degerlendiricilerin asagidaki sartlardan en az birini saglamasi gerekmektedir:

- Mobil Ving Operatorii (MHC, Sahil ve Gemi Vinci) (Seviye 3) islemleri konularinda egitim veren
kurumlarda 6gretmen/dgretim tiyesi/ 6gretim gorevlisi olarak en az 3 yil ¢calismig olmak.

- Mobil Ving alaninda en az 3 y1l deneyime sahip olmak.

Yukaridaki 6zelliklerden en az birine sahip olan ve dlgme ve degerlendirme siirecinde gorev alacak
degerlendiricilere; ilgili alanda yetkilendirilmis kuruluslar tarafindan mesleki yeterlilik sistemi, kiginin
gorev alacagi ulusal yeterlilik(ler), ilgili uluslar arasi/ulusal meslek standart(lar)i, 6lgmedegerlendirme
ve 6lgme-degerlendirmede kalite giivencesi ve ISG konularinda egitim saglanmalidir.
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