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12UY0064-3 Liman Saha Istif Makineleri Operatérii (CRS Tarih:29/09/2021 Rev. No:05
ve ECS)

GIRIS

Liman Saha Istif Makineleri Operatorii (CRS ve ECS) (Seviye 3) Ulusal Yeterliligi
19/10/2015 tarihli ve 29507 sayili Resmi Gazete’de yayimmlanan Ulusal Meslek
Standartlarinin ve Ulusal Yeterliliklerin Hazirlanmas1 Hakkinda Yonetmelik ve 27/11/2007
tarihli ve 26713 sayili Resmi Gazete’de yayimlanan Mesleki Yeterlilik Kurumu Sektor
Komitelerinin Kurulus, Gorev, Caligma Usul ve Esaslar1 Hakkinda Ydnetmelik hiikiimlerine
gére MYK nin gérevlendirdigi Tiirkiye Liman Isletmecileri Dernegi tarafindan hazirlanmis,
sektordeki ilgili kurum ve kuruluslarin goriisleri alinarak degerlendirilmis ve MYK Ulastirma,
Lojistik ve Haberlesme Sektor Komitesi tarafindan incelendikten sonra MYK Yonetim

Kurulunca onaylanmuistir.
Liman Saha Istif Makineleri Operatérii (CRS ve ECS) (Seviye 3) Ulusal Yeterliligi MYK nin

gorevlendirdigi Tiirkiye Liman Isletmecileri Dernegi tarafindan giincellenmis ve 29/09/2021
tarih ve 2021/121 sayili MYK Yo6netim Kurulu karari ile revize edilmistir.
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12UY0064-3 Liman Saha Istif Makineleri Operatérii (CRS Tarih:29/09/2021 Rev. No:05
ve ECS)

TERIMLER, SIMGELER VE KISALTMALAR

ACIL DURUM: isyerinin tamaminda veya bir kisminda meydana gelebilecek yangin,
patlama, tehlikeli kimyasal maddelerden kaynaklanan yayilim, dogal afet gibi acil miidahale,
miicadele, ilk yardim veya tahliye gerektiren olaylari,

ASANSOR: Boom i¢inde mekanik (zincirli) ve hidrolik (pistonlu) asag1 yukar1 yonlii hareket
eden dikey agis1 ayarlanabilir mekanizmayi,

BOOM: Ana sase ve cendereye bagli kargo halatlarin makaralarla tizerinden gectigi kaldirici
aksamu,

CFS (Container Freight Station): Konteyner yiikk istasyonunu, (Giden partilerin
gruplandirilip konteynerlere dolduruldugu, gelen partilerin konteynerlerden ¢ikarilip ayrildigi
ve aktarmali yiiklerin depolandigi, liman/terminal iginde, yakininda veya limanla/terminalle
iligkili bir yerde bulunan tesistir.)

CRS (Container Reach Stacker): Dolu konteyner ellegleyen stacker veya is makinesini,
CSC: Ambalajl yiikler tagima iinitelerinin uygunluk kontrollerini,

CTU: Ambalajl yiikler tasima tinitelerini,

DUNNAGE: Yiikii saglam zemine sabitleme elemanlarini,

ECS (Empty Container Reach-Stacker): Bos konteyner ellecleyen stacker veya is
makinesini, ELLECLEME: Yiikleme, bosaltma, aktarma, istifleme ve yigma islemlerini,

IMDG Kodu: (International Maritime Dangerious Goods): Uluslararasi tehlikeli yiikler
kodunu,

ISO 6346: Konteynerlerin siniflandirilmalarint saglayan, cesitleri ve Olgiilerinin verildigi
uluslararasi standarda,

ISPS: Uluslararas1 Gemi ve Liman Tesisi Gilivenlik Kodu’nu,

ISG: Is sagligi ve giivenligini,

ISARETCI (SERDUMEN): Uluslararas1 kabul gormiis isaretlerle is makinesi operatoriinii
yonlendiren, serdiimen ehliyeti olan (ving ehliyeti de olmasi tavsiye edilen) vasifli elemant,

KKD (KiSISEL KORUYUCU DONANIM): Calisani, yiiriitiilen isten kaynaklanan, saglik
ve gilivenligi etkileyen bir veya birden fazla riske karsi koruyan, calisan tarafindan giyilen,
takilan veya tutulan, bu amaca uygun olarak tasarimi yapilmis tiim alet, arag, gere¢ ve
cihazlarn,

LASHING: Istifteki yiikii, halat, tel, liftin uskuru (¢ubuk), zincir gibi yontemlerle sabitleme,
saglamlama (baglama) islemini,

MAYNA: Asag yonii
MSDS (Material Safety Data Sheet): Malzeme giivenlik bilgi formunu,

RAMAK KALA OLAY: Is yerinde var olan ya da disaridan gelebilecek tehlikelerin
belirlenmesi, bu tehlikelerin riske doniismesine yol acgan faktorler ile tehlikelerden

©Mesleki Yeterlilik Kurumu 2



12UY0064-3 Liman Saha Istif Makineleri Operatérii (CRS Tarih:29/09/2021 Rev. No:05
ve ECS)

kaynaklanan risklerin analiz edilerek derecelendirilmesi ve kontrol tedbirlerinin
kararlagtirilmas1 amaciyla yapilmasi gerekli ¢caligmalari,

RiSK DEGERLENDIRMESI: Is yerinde var olan yada disaridan gelebilecek tehlikelerin
belirlenmesi, bu tehlikelerin riske doniismesine yol agan faktorler ile tehlikelerden
kaynaklanan risklerin analiz edilerek derecelendirilmesi ve kontrol tedbirlerinin
kararlastirilmasi amaciyla yapilan ¢alismalarini,

SPREADER: Konteyner/yiik kavrayici/tutucu ving alt ekipmanini,
TRAKA: ECS’de bos konteyneri iki kdsesinden kaldiran tagima aparatini,

TWIST-LOCK: Intermodal tasima birimlerinin bu birimleri tasiyacak gemi veya araglara
baglanmasini saglayan parcaciklari

ifade eder.
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12UY0064-3 LIMAN SAHA ISTIiF MAKINELERI OPERATORU (CRS ve ECS)

ULUSAL YETERLILIiGi

1 | YETERLILIGIN ADI Liman Saha Istif Makineleri Operatérii (CRS ve ECS)
2 |REFERANS KODU 12UY0064-3
3 |SEVIYE 3
4 | SINIFLANDIRMADAKI yERI | '5C0 088344
5 [TUR
6 |KREDI DEGERI

A) YAYIN TARIHI 04/07/2012
7 |B) REVIZYON NO 05

C) REVIZYON TARIiHi 29/09/2021

Bu ulusal yeterliligin amaci; Liman Saha Istif Makineleri

Operatorii (CRS ve ECS) (Seviye 3) mesleginin egitim

almis ve nitelik kazandirilmis kisiler tarafindan

yiriitiilmesi ve ¢aligmalarda kalitenin artirilmasi i¢in;
e Adaylarin sahip olmasi gereken nitelikleri, bilgi,

8 |AMAC beceri ve yetkinlikleri tanimlamak,

e Adaylarin, gecerli ve giivenilir bir belge ile
mesleki  yeterliligini  kanitlamasina  olanak
vermek,

e Egitim sistemine, smav ve belgelendirme
kuruluglarina referans ve kaynak olusturmaktir.

9 | YETERLILIGE KAYNAK TESKIiL EDEN MESLEK STANDART(LAR)I

10UMS0060-3 Liman Saha Istif Makineleri Operatérii (CRS ve ECS) (Seviye 3) Ulusal Meslek
Standard1

10 | YETERLILIK SINAVINA GIiRiS SART(LAR)I

12UY0064-3 Liman Saha Istif Makineleri Operatérii’niin (CRS ve ECS), “Karayollar1 Trafik
Kanununun 42 nci maddesince diizenlenen Operatorliik Belgesi’ne sahip olmasi gerekmektedir.

11 | YETERLILiGIN YAPISI

11-a) Zorunlu Birimler

12UY0064-3/A1: ISG, Cevre Giivenligi ve Kalite
12UY0064-3/A6: 1s Makinesi ve Yiikleri Tanima, Giinliik Bakim ve Kontrol
12UY0064-3/A7: CRS ve ECS’ yi Yiiriitme, Konumlandirma ve Yiik Ellegcleme

11-b) Se¢meli Birimler

11-c) Birimlerin Gruplandirilma Alternatifleri

12 | OLCME VE DEGERLENDIRME

Liman Saha Istif Makineleri Operatorii (CRS ve ECS) (Seviye 3) Mesleki Yeterlilik Belgesini elde
etmek isteyen adaylar birimlerde tanimlanan sinavlara tabi tutulur. Adaylarin mesleki yeterlilik
belgesini alabilmeleri i¢in birimlerde tanimlanan sinavlardan basarili olmalar1 sart1 vardir.
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Yeterlilik birimlerindeki teorik ve performansa dayali sinavlar, her bir birim i¢in ayr1 ayr1 yapilabilecegi
gibi birlikte de yapilabilir. Ancak her birimin degerlendirmesi bagimsiz yapilmalidir.
Yeterlilik birimlerinin gegerlilik siiresi, birimin basarildigi tarihten itibaren 2 yildir. Yeterlilik birimlerinin
birlestirilerek bir yeterliligin elde edilebilmesi i¢in tiim birimlerin gegerliligini koruyor olmasi
gerekmektedir.

13 | DEGERLENDIRICi OLCUTLERI

Degerlendiricilerin asagidaki sartlardan en az birini saglamasi gerekmektedir:

- Liman Saha Istif Makineleri Operatorii (CRS ve ECS) islemleri konularinda 6gretmen/dgretim iiyesi/
Ogretim gorevlisi olarak en az 3 yil egitim vermis olmak

- Limancilik sektoriinde is makineleri ile ilgili olarak formen, mentor operatér ve iistii pozisyonlarda
ve/veya Forklift Operatdrii olarak en az 3 yil gorev yapmis olmak ve/veya Forklift egitim faaliyetlerine
katilmak/yonetmek

Yukaridaki ozelliklerden en az birine sahip olan ve 6lgme ve degerlendirme siirecinde gorev alacak
degerlendiricilere; ilgili alanda yetkilendirilmis kuruluslar tarafindan mesleki yeterlilik sistemi, kisinin
gorev alacag ulusal yeterlilik(ler), ilgili uluslararasi/ulusal meslek standart(lar)i, 6lgme degerlendirme ve
dlcme-degerlendirmede kalite giivencesi ve ISG konularinda egitim saglanmalidir.

Liman Saha Istif Makineleri Operatdrii (CRS ve ECS)
14 | BELGE GECERLILiK SURESI (Seviye 3) mesleki yeterlilik belgesinin gegerlilik siiresi
5 yildir.

15 | GOZETIM SIKLIGI A

5 willik gegerlilik siiresinin sonunda belge sahibinin
performansi, asagida tanimlanan yontemlerden biri
kullanilarak degerlendirmeye tabi tutulur;

a) 5 yil belge gegerlilik siiresi i¢inde yeterlilik belgesi
kapsaminda toplamda en az 2,5 yil ¢alistigina dair
resmi kayit var ise yeterlilik kapsaminda yer alan
yeterlilik birimleri icin tanimlanan

LIS N TLIBLIEIDIE Uygulama(performans) Sinavi (P1);

16 | UYGULANACAK OLCME-

DECEREEND Sy cid b) 5 yil belge gegerlilik siiresi iginde yeterlilik belgesi

kapsaminda toplamda en az 2,5 yil ¢alistigina dair
resmi kayit yok ise yeterlilik kapsaminda yer alan
yeterlilik birimleri i¢in tanimlanan Teorik (T1) ve
uygulama (performans) Sinavi (P1);

Degerlendirme sonucu olumlu olan adaylarin belge
gecerlilik siireleri 5 yil daha uzatilir.

“Liman Saha Istif Makineleri Operatérii (CRS ve ECS)
(Seviye 3)” mesleki yeterlilik belgesine sahip kisiler,

MESLEKTE YATAY ve DIKEY meslekte yatay ilerleme yollar1 kapsaminda, yeterlilik

17 |, birimlerinde tanimlanan sinavlardan basarili olduklar
ILERLEME YOLLARI takdirde Liman RTG Operatorii, Liman SSG Operatdri,
Mobil Ving Operatoriic (MHC, Sahil ve Gemi Vinci)
mesleki yeterlilik belgesine sahip olabilirler.
18 YETERLILIGi GELISTIREN Tiirkiye Liman Isletmecileri Dernegi (TURKLIM)
KURULUS(LAR)
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19

YETERLILIGI DOGRULAYAN
SEKTOR KOMITESI

MYK Ulastirma, Lojistik ve Haberlesme Sektor
Komitesi

©Mesleki Yeterlilik Kurumu
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12UY0064-3/A1 iSG, CEVRE GUVENLIGI ve KALITE YETERLILIiK BiRiMi

1 | YETERLILIK BIRIiMI ADI ISG, Cevre Giivenligi ve Kalite
2 | REFERANS KODU 12UY0064-3 / Al
3 |SEVIYE 3

4 | KREDi DEGERI -

A) YAYIN TARIHI 04/07/2012
5 |B) REVIZYON NO 05
C) REVIZYON TARIiHI 29/09/2021

6 | YETERLILIK BIRIMINE KAYNAK TESKIL EDEN MESLEK STANDARDI

10UMS0060-3 Liman Saha Istif Makineleri Operatérii (CRS ve ECS) (Seviye 3) Ulusal Meslek
Standard1

7 | OGRENME KAZANIMLARI

Alt Ogrenme Kazamimlari:

1.1: Calisma sahalari, posta ve is makineleri, gemiler ve yiiklerden kaynaklanabilecek olasi riskleri
tanimlar.

1.2: Risklere gore ¢alismanin durdurulmasi gereken durumlari siralar.

Alt Ogrenme Kazamimlari:

2.1: Ellegleme sahalarinin, operasyonun ve yliklerin 6zelliklerine gére muhtemel risklere karsi alinmasi
gereken Onlemleri agiklar.

2.2: Is esnasinda sahaya, operasyona ve yiike uygun kullanilmas: gereken kisisel koruyucu donanimlari
listeler.

2.3: Caligma sahalarindaki giivenlik ve saglik isaretlerinin anlamlarini agiklar.

2.4: Calisma sahalarindaki ve operasyon alanindaki uyart levhalarini, emniyet seritlerini, trafik
isaretlerini ve trafik yonlendirmelerini tanimlar.

Ogrenme Kazanim 3: Tehlikeli yiiklerin tiirlerini ve ézelliklerini aciklar.

Alt Ogrenme Kazamimlari:

3.1: Tehlikeli yiikleri IMDG kod siniflamasina gore tanimlar.

3.2: Tehlikeli yiiklere iliskin kodlama sistemine gore tanimlama etiketlerinin nasil okunacagini agiklar.
3.3: IMDG kod siniflamasina giren ve IMO etiketli konteyner/ytiklere yapilacak 6zel islemleri siralar.

Alt Ogrenme Kazamimlari:

4.1: Is makinesi ve yiik kaynakl cevre kirliligine sebep olabilecek olasi nedenleri tanimlar.

4.2: Calisma alani, gemiler ve yiiklerden kaynaklanabilecek risklere karsi alinacak g¢evre gilivenligi
onlemlerini siralar.
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Ogrenme Kazanim 5: Verimlilik ve kalite gereklerini siralar.

Alt Ogrenme Kazanimlari:

5.1: Operasyon sirasinda enerji tasarrufu saglayacak sekilde emniyetli makine kullanim usullerini siralar.
5.2: Calisma sahasi ve is slirecinde verimli ¢calisma unsurlarini siralar.

Ogrenme Kazanim 6: Acil durum prosediirlerini belirtir.

Alt Ogrenme Kazammlar::
6.1: Is kazas1 durumunda ISG kurallarina gore yapilacak islemleri siralar.
6.2: Kazanmn ve caligma alaninin durumuna gore, temel ilkyardim kurallar1 ve 6nlemlerini agiklar.
6.3: Is makinesinde olast bir yangin durumunda, gorevleri kapsamindaki yanginla miicadele usullerini
siralar.

8 | OLCME VE DEGERLENDiRME

8 a) Teorik Sinav

(T1): Al birimine yonelik teorik smav Ek Al1-2’de yer alan “Bilgiler” kontrol listesine gore
gerceklestirilir. Teorik sinavda adaylara en az 16 soruluk 4 segenekli ¢coktan segmeli ve her biri esit puan
degerinde yazili sinav uygulanmalidir. Coktan seg¢meli sorularla diizenlenmis sinavda yanlis
cevaplandirilan sorulardan herhangi bir puan indirimi yapilmaz. Sinavda adaylara her soru i¢in ortalama
1-2 dakika zaman verilir. Yazili sinavda sorularin en az %60’ ma dogru yanit veren aday basarili sayilir.
Sinav sorulari, bu birimde teorik siav ile Olgiilmesi Ongoriilen tiim bilgi ifadelerini (Ek Al-2)
Olemelidir.

8 b) Performansa Dayal Sinav

Bu birime yonelik beceri ve yetkinlik ifadeleri diger birimlerin beceri ve yetkinlik kontrol listelerinde
tanimlanmis olup, bu kapsamda s6z konusu beceri ve yetkinlik ifadelerinin 6lgme ve degerlendirmesi
yapilacaktir.

8 ¢) Ol¢me ve Degerlendirmeye Iliskin Diger Kosullar

Yeterlilik biriminin gegerlilik siiresi birimin basarildig: tarihten itibaren 2 yildir.

YETERLILIK BIRIMINI Tiirkiye Liman Isletmecileri Dernegi (TURKLIM)
9 | GELISTIREN

KURUM/KURULUS(LAR)

YETERLILIK BIRIMINI MYK Ulastirma, Lojistik ve Haberlesme Sektor
10 | DOGRULAYAN Komitesi

SEKTOR KOMITESI

YETERLILIK BiRiIMI EKLERI
EK Al-1: Yeterlilik Biriminin Kazandirilmasi igin Tavsiye Edilen Egitime Iliskin Bilgiler

1. ISG ve gevre giivenligi riskleri
1.1. Calisma sahalari, posta ve is makineleri, gemiler ve yiiklerden kaynaklanabilecek riskler
1.2. Risklere gore ¢alismanin durdurulmasi gereken durumlar
2. Calisma sahasinda ve gorev siirecinde ISG 6nlemleri
2.1. Ellegleme sahalarinin, operasyonun ve yiiklerin 6zelliklerine gére, muhtemel risklere karsi
alinmasi gereken onlemler
2.2. Is esnasinda sahaya, operasyona ve yiike uygun kullanilmas1 gereken kisisel koruyucu
donanimlar
2.3. Calisma sahalarindaki giivenlik ve saglik isaretlerinin anlamlari
2.4. Caligma sahalarinda ve operasyon alanindaki uyari levhalari, emniyet seritleri, trafik
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isaretleri ve trafik yonlendirmeleri
3. Tehlikeli yiiklerin tiirleri ve 6zellikleri
3.1. Tehlikeli yiiklerin siniflandirmasi ve etiketlerinin okunmasi
3.2. IMDG kod siniflamasina giren ve IMO etiketli konteyner/yiiklere yapilacak 6zel islemler
4. Calisma sahasinda ¢evre gilivenligi 6nlemleri
4.1. 1s makinesi ve yiik kaynakli cevre kirliligine sebep olabilecek olas1 nedenler
4.2. Caligma alani, gemiler ve yiiklerden kaynaklanabilecek risklere karsi alinacak gevre
giivenligi 6nlemleri
5. Verimlilik ve kalite gerekleri
5.1. Operasyon sirasinda enerji tasarrufu saglayacak sekilde emniyetli makine kullanim usulleri
5.2. Verimli ¢alisma unsurlar
6. Acil durum prosediirleri
6.1. Is kazas1 durumunda ISG kurallarina gére yapilacak islemler
6.2. Kazanin ve galigma alaninin durumuna gore, temel ilkyardim kurallar1 ve 6nlemleri
6.3. Is makinesinde olas1 bir yangin durumunda, gorevleri kapsamindaki yanginla miicadele
usulleri

EK A1-2: Yeterlilik Biriminin Olgme ve Degerlendirmesinde Kullanilacak Kontrol Listesi

a) BILGILER

UMS ) Alt
Iigili |Ogrenme
Bolim |Kazanimi

Degerlendirme

No Bilgi ifadesi Araci

Calisma sahalari, posta ve is makineleri, gemiler ve A21
BG.1 |yiiklerden kaynaklanabilecek olas1 tehlike wve risk| = " 11 T1
kavramlarini agiklar.

Risklere gore ¢alismanin durdurulmasi gereken durumlari
BG.2 |(is kazasi, hava kosullari, calisma alaninin kisitlanmasi ve| A.2.2 1.2 T1
benzeri) siralar.

Ellecleme  sahalarimin, islemlerinin ve  yiiklerin
BG.3 |6zelliklerine gore muhtemel risklere karsi alinmasi gereken| A.3 2.1 T1
onlemleri agiklar.

Is esnasinda sahaya, operasyona ve yiike uygun

BGS kullanilmasi gereken kisisel koruyucu donanimlar listeler. Al 2:2 T

BG5S Calisma sahalarindaki gilivenlik ve saglik isaretlerinin| D.4 23 T1
anlamlarini agiklar.
Calisma sahalarinda ve operasyon alanindaki uyari D4

BG.6 (levhalarini, emniyet seritlerini, trafik isaretlerini ve trafik ) 24 T1
yonlendirmelerini tanimlar.

BG.7 |Tehlikeli yiikleri IMDG kod smiflamasina gére tanimlar. A3.3 3.1 T1

BGS Tehlikeli y}'iklere' .111$k1n kodlarr}a sistemine  gore A33 39 T
tanimlama etiketlerinin nasil okunacagim aciklar.

BG9 IMDG liod . s1n1ﬂamasma giren  konteyner/yiiklere| A.3.3 33 T1
yapilacak 0zel iglemleri siralar.
Is makinesi ve yiikk kaynakli gevre kirliligine sebep| A.5.1

BG.10 olabilecek olasi nedenleri tanimlar. C4.12 4.1 Tl
Calisma alani, gemiler ve yiiklerden kaynaklanabilecek| A.5.2

BG.11 [risklere karsi alinacak ¢evre giivenligine uygun onlemleri| A.5.3 4.2 T1
siralar.

BG.12 Operasyon sirasinda enerji tasarrufu saglayacak sekilde A31 51 T

emniyetli makine kullanim usullerini siralar.
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UMS Alt < .
) flgili |Ogrenme Degerlendirme
No Bilgi Ifadesi s Araci
Boliim |[Kazanimi
BG.13 Calisma sahasi ve is silirecinde verimli ¢aligma unsurlarini| C.4.13 52 T1
siralar. C.4.14
BG.14 .Is kaza§1 durumunda ISG kurallarina gore yapilacak A4 61 T1
islemleri agiklar.
BG.15 Kazanm ve g:ahsma" alammp . durumuna gore, temel| A.4.3 6.2 T
ilkyardim kurallar1 ve dnlemlerini agiklar.
Is makinesinde olasi bir yangin durumunda, gorevleri| A.3
BG.16 . . . 6.3 T1
kapsamindaki yanginla miicadele usullerini siralar.
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Tamma, Giinliik Bakim ve Kontrol

12UY0064-3 / A6 IS ORGANIZASYONU, iS MAKINESI VE YUKLERI TANIMA, GUNLUK
BAKIM VE KONTROL YETERLILIK BiRiMi

Is Organizasyonu, Is Makinesi ve Yiikleri Tanima,

1 | YETERLILIK BIRIMI ADI Gilinlik Bakim ve Kontrol

2 | REFERANS KODU 12UY0064-3 / A6

3 |SEVIYE 3

4 | KREDi DEGERI

A) YAYIN TARIHI 04/07/2012
5 |B) REVIZYON NO 05
C) REVIZYON TARIHI 29/09/2021

6 | YETERLILIK BIRIMINE KAYNAK TESKiL EDEN MESLEK STANDARDI

10UMS0060-3 Liman Saha Istif Makineleri Operatérii (CRS ve ECS) (Seviye 3) Ulusal Meslek
Standard1

7 | OGRENME KAZANIMLARI

Ogrenme Kazanimi 1: ise baslama ve tamamlama usullerini aciklar.

Alt Ogrenme Kazanimlari:

1.1: Vardiya alma ve verme ile is emri, is listesi, is bilgisi alma islemlerini operasyon siireglerine gore
tanimlar.

1.2: Is makinesi formlarinin doldurulma ve teslim usullerini tanimlar.

Ogrenme Kazanim 2: Yiiklerin tiirlerini, ozelliklerini ve baglama usullerini aciklar.

Alt Ogrenme Kazanimlari:
2.1: Yiik tasimada kullanilan konteynerlerin genel siniflandirmasini agiklar.
2.2: Genel kargonun cinsine gore ylik 6zelliklerini tanimlar.

(")g‘renme Kazanimi 3: CRS ve ECS’nin giinliik bakim kontrollerini yapar.
Alt Ogrenme Kazanimlari

3.1: CRS ve ECS’nin 6zelliklerini agiklar.

3.2: CRS ve/veya ECS’nin ¢alisma 6ncesi dis fiziki kontrollerini yapar.

3.3: CRS ve/veya ECS’nin fonksiyonel kontrollerini yapar.

3.4: CRS ve/veya ECS’de hata giderme prosediirlerini uygular.

3.5: Arizanin lokalize edilmesinde teknik ekibin yonlendirmesine gore, operasyonel destek verir.

.

Ogrenme Kazanim 4: i§ saghg ve giivenligi ile cevre koruma dnlemlerini takip eder.

Alt Ogrenme Kazamimlan:

4.1: Giivenli ¢aligma ve kisisel giivenlik yontemlerini talimatlar dogrultusunda uygular.

4.2: Tehlike ve risklere kars1 alinacak 6nlemleri zamaninda ve eksiksiz uygular.

4.3: Calisma alani, gemiler ve yiiklerden kaynaklanabilecek risklere karsi alinacak cevre giivenligi
onlemlerini uygular.

©Mesleki Yeterlilik Kurumu 7
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8 | OLCME VE DEGERLENDIRME

8 a) Teorik Sinav

(T1): A6 birimine yonelik teorik smmav EkK A6-2’de yer alan “Bilgiler” kontrol listesine gore
gerceklestirilir. Teorik sinavda adaylara en az 11 soruluk 4 secenekli ¢oktan segmeli ve her biri esit puan
degerinde yazili sinav uygulanmalidir. Coktan se¢meli sorularla diizenlenmis sinavda yanlis
cevaplandirilan sorulardan herhangi bir puan indirimi yapilmaz. Sinavda adaylara her soru igin ortalama
1-2 dakika zaman verilir. Yazili sinavda sorularin en az % 60’1na dogru yanit veren aday basarili sayilir.
Sinav sorulari, bu birimde teorik sinav ile 6l¢iilmesi 6ngoriilen tiim bilgi ifadelerini (EK A6-2) 6lgmelidir.

8 b) Performansa Dayal Sinav

(P1): A6 birimine yonelik performansa dayali simav Ek A6- 2°de yer alan “Beceriler ve Yetkinlikler”
kontrol listesine gore gerceklestirilir. Beceri ve yetkinlikler kontrol listesinde aday tarafindan basarilmasi
zorunlu kritik adimlar belirlenir. Adayin, performans sinavindan basar1 saglamasi i¢in kritik adimlarin
tamamindan basarili performans gostermek kosuluyla sinavin genelinden asgari %80 basar1 gostermesi
gerekir. Performansa dayali sinavin siiresi gercek uygulama sartlarindaki siireye karsilik gelmelidir.
Performansa dayali smav gercek veya gercegine uygun olarak diizenlenmis c¢aligma ortaminda
gerceklestirilir. Beceri ve yetkinlik ifadelerinin (Ek A6-2) tamami performansa dayali sinav ile
Ol¢iilmelidir.

8 ¢) Ol¢me ve Degerlendirmeye Iliskin Diger Kosullar

Birim i¢in 6ngoriilen sinavlarin gegerlilik siiresi sinavin basarildig tarihten itibaren 1 yildir. Birimin elde
edilebilmesi i¢in basarilan sinav tarihleri arasindaki siire farki bir yili gegemez. Adaylarin performans
sinavina girebilmeleri icin teorik sinavdan basarili olmalar1 gerekir.

Yeterlilik birimlerinin gegerlilik siiresi birimin basarildig tarihten itibaren 2 yildir.

Adayin kendi ve diger kisilerin can gilivenligini tehlikeye sokacak bir davranis gdstermesi halinde sinava
son verilir.

YETERLILIK BIRIMINI Tiirkiye Liman Isletmecileri Dernegi TURKLIM
9 | GELISTIREN

KURUM/KURULUS(LAR)

YETERLILIK BiRiMIiNi MYK Ulastirma, Lojistik ve Haberlesme Sektor
10 | DOGRULAYAN Komitesi

SEKTOR KOMITESI

YETERLILIK BiRIMI EKLERI
EK A6-1: Yeterlilik Biriminin Kazandirilmasi igin Tavsiye Edilen Egitime iliskin Bilgiler

1. Ise baglama ve tamamlama usulleri
1.1. Vardiya alma ve verme ile is emri, is listesi, is bilgisi alma iglemleri
1.2. 1s makinesi formlarinin doldurulma ve teslim usulleri

2. Yiiklerin tiirleri, 6zellikleri ve baglama usulleri
2.1. Yik tasimada kullanilan konteynerlerin genel siniflandirmasi

©Mesleki Yeterlilik Kurumu 8
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2.2. Genel kargonun cinsine gore yiik 6zellikleri
3. CRS ve ECS’nin giinliik bakim kontrolleri
3.1. CRS ve ECS’nin tanimi ve operasyonel 6zellikleri
3.2. CRS ve/veya ECS’nin ¢aligsma oncesi dis fiziki kontrolleri
3.3. CRS ve/veya ECS’nin fonksiyonel kontrolleri
3.4. CRS ve/veya ECS’de hata giderme prosediirleri
3.5. Arizanin lokalize edilmesinde teknik ekibin yonlendirmesine gére operasyonel
destek siiregleri
4. Is saghig ve giivenligi ile gevre koruma énlemleri
4.1. Givenli calisma Ve kisisel glivenlik yontemleri
4.2. Tehlike ve risklere kars1 alinacak dnlemler
4.3. Caligma alani, gemiler ve yiiklerden kaynaklanabilecek risklerin azaltilmasina
yonelik cevre giivenligi dnlemleri

EK A6-2: Yeterlilik Biriminin Olgme ve Degerlendirmesinde Kullanilacak Kontrol Listesi

a) BILGILER

UMS Alt . .
- . flgili | Ogrenme Degerlendirme
No Bilgi Ifadesi Bolim | Kazanmm Araci
Vardiya alma ve verme ile is emri, is listesi, is bilgisi B.1 11 Tl
BG.1 ; JE = S
alma iglemlerini operasyon siire¢lerine gore tanimlar. B.3
Is makinesi ve ellegclemede kullanilan kayit | B.3.4 1.2 T1
BG.2 formlarinin doldurulma ve teslim usullerini siralar. B4
BG3 Yiikk tasimada kullanilan konteynerlerin genel | A.3.3 21 T1
' siniflandirmasini aciklar.
Genel kargonun cinsine (dokme kuru yiik, dokme kat1 |  A.3.3 2.2 T1
BG.4 |yiik, paletli yiikler, proje yiikii, ambalajli yiik, vb.)
gore yiik 6zelliklerini tanimlar.
CRS ve ECS’ nin tanim1 ve operasyonel 6zelliklerini | C.1.1 3.1 T1
BG.5 agiklar.
CRS ve ECS’nin yiriyiis, kaldirma, elektrik| C.1.1 3.1 T1
BG.6 elektronik, igletim, mekanik, hidrolik, giivenlik
sistemleri donanimlari ve c¢aligma prensiplerini
agiklar.
BG.7 |CRS ve ECS’nin spreader/traka ve yardimc1| C.1.1 3.1 T1
ekipmanlarinin fiziksel 6zelliklerini tanimlar.
BG.8 |Kullandigt CRS’nin yiikleme diyagrami (kaldirma | C.1.1 3.1 T1
kapasitesi), aksamlari gibi 6zelliklerini tanimlar.
BG.9 | CRS’de boom ve/veya ECS’de asansor sistemi ile T1
lizerlerindeki donanim ve aksamlarim1  kontrol | C.2.2 3.4
siireglerinde dikkat etmesi gereken hususlari agiklar.
BG.10 | CRS ve/veya ECS’de olusan hata uyarilarmin ekran | C.7.1 3.4 T1
iizerinden nasil tespit edilecegini agiklar.
BG.11 |CRS ve/veya ECS’de olusan yetkisi dahilindeki | C.7.2 35 T1
hatalar1 gidermeyi agiklar.
BG.12 | Arizanin  tespit  edilmesinde  teknik  ekibe C.S8 35 T1
yonlendirmesine gore, operasyonel destegin nasil
verilecegini agiklar.
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b) BECERI VE YETKINLIKLER

Tarih:29/09/2021 Rev. No:05

UMS Alt - .
fleili | Orenme Degerlendirme
No Beceri ve Yetkinlik ifadesi S s Araci
Boliim | Kazanimi
CRS velveya ECS’de lastiklerin deformasyon
BY.1l |durumu ve hava basincinin uygunlugunu kontrol | C.2.1 3.2 P1
eder.
CRS’de boom ve/veya ECS’de asansor sistemi ile
BY.2 tizerlerindeki donanim ve aksamlar1 kontrol eder. C.22 3.2 P1
CRS ve/veya ECS’ nin spreader’i/trakast ile
BY3 tizerindeki donanim ve aksamlar1 kontrol eder. c.23 3.2 Pl
CRS ve/veya ECS’nin sase deformasyonlarini ve
BY.4 kabin ¢ikis basamaklarimin temizligini kontrol eder. C25 3.2 P1
CRS ve/veya ECS’nin motor yagi ve sogutma
BY.5 |suyunun seviyesini kontrol ederek, takviye| C.2.1 3.2 P1
ihtiyacin belirler.
BY 6 CRS \./?(V.eya E_CS nin hava filtresinin kontrolii ve co1 39 p1
temizligini, teknik talimatina uygun olarak yapar.
BY 7 CRS '\V/.e/\./eya ECS iizerindeki ikaz levhalarinin C26 32 p1
eksikligini kontrol eder.
BY 8 Kabin }‘g:l"y[izeylerl ve kabin camlar1 temizliginin C.3.2 3.2 p1
kontroliinii yapar.
. 4 .. C31
Kabin koltugunun, direksiyonun, aynalarin ayarini,
BY.9 . : . C34 3.3 P1
sileceklerin galisirlik kontroliinii yapar. C35
Joystick, park diigmesi, vites, sinyal, levye kollar C36
BY.10 |gibi kol, panel ve butonlarin islevselligini ve o 3.3 P1
deformasyonlarini kontrol eder.
BY 11 Gaz, fren ve pedallarin islevselligini ve C37 33 p1
deformasyonlarini kontrol eder.
BY 12 CRS Ve_/\_/eya ECS’ yi kontrol konumunda galisir| C.4.1 33 p1
hale getirir. Cc4.2
CRS ve/veya ECS’nin korna, ikaz 1siklari ve c43
BY.13 |aydinlatma sisteminin fonksiyonelligini kontrol C. 4'5 3.3 P1
eder. o
BY 14 Caligma ekranlar1 ve panolarmin fonksiyonelligini ca4 33 p1
kontrol eder.
BY 15 Yiiriiyiis ve acil durma donanimlarinin agik kapali| C.4.6 33 p1
konumunu kontrol eder. C438
BY 16 CRS -de,boom ve/veya ECS’de asansor hareketlerini CA7 33 p1
joystick’ten test eder.
CRS ve/veya ECS calisir konumda hidrolik yag,
BY.17 |sanziman yag: (sicaklik dahil), fren yaginin seviye | C.4.12 3.3 P1
ve sizdirmazlik kontrollerini sistem {izerinden yapar.
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Tarih:29/09/2021 Rev. No:05

UMS Alt o .
) flgili |Ogrenme Degerlendirme
No Beceri ve Yetkinlik Ifadesi soree Araci
Boliim |Kazanimi

BY 18 CRS ve/veya ECS de olusan hata uyarilarini ekran c71 34 p1
iizerinden tespit eder.
Gergeklestirdigi kontroller sonrasinda CRS ve/veya

BY 19 | ECS’de tespit ettigi hatalardan yetkisi dahilindeki| C.7.2 3.4 P1
olanlari giderir.

BY 20*! I§ .esnasmda sahaya, operasyona ve yiike uygun A1l 41 p1
kisisel koruyucu donanimlar1 kullanir.

BY 21! .Cahsrna. sahalarindaki  glivenlik ve  saghk D.4 41 p1
isaretlerine ve uyari levhalarina uygun hareket eder.
Calisma sahalarinda ve operasyon alanindaki

BY 22*! | emniyetli galisma igin kullanilan emniyet seritlerine, D.4 4.1 P1
trafik isaretlerine ve trafik yonlendirmelerine uyar.
Is kazasi durumunda ISG yonetmeligi dahilinde is| A.4

BY.23*! | kazalar1 ve acil durum talimatlarma uygun| A.4.3 4.2 P1
bildirimde bulunur.
Calisma alani, ve yiiklerden kaynaklanabilecek

BY.24*! | risklere karsi alinacak ¢evre giivenligi énlemlerini A5 4.3 P1
uygular.

(*) Performans sinavinda basarilmasi zorunlu kritik adimlar.
(") Performansa dayali sinav esnasinda senaryolar iizerinden sorular sorularak da aday 6l¢iilebilir. Bu
durumda, aday verdigi sozlii cevaplar lizerinden degerlendirilir.

©Mesleki Yeterlilik Kurumu
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12UY0064-3 / A7 CRS ve ECS’Yi YURUTME, KONUMLANDIRMA VE YUK ELLECLEME

YETERLILIK BiRiMi
1 | YETERLILIK BiRiMi ADI CRS ve ECS’yi Yiiriitme, Konumlandirma ve Yiik
Ellecleme
2 | REFERANS KODU 12UY0064-3 / A7
3 |[SEVIYE 3
4 | KREDIi DEGERI -
A) YAYIN TARIHI 04/07/2012
5 |[B) REVIZYON NO 05
C) REVIZYON TARIiHi 29/09/2021
6 | YETERLILIK BIRIMINE KAYNAK TESKIiL EDEN MESLEK STANDARDI
10UMS0060-3 Liman Saha Istif Makineleri Operatérii (CRS ve ECS) (Seviye 3) Ulusal Meslek
Standardi
7 | OGRENME KAZANIMLARI

Osrenme Kazanimi 1: CRS veya ECS’vi viiriitiir.

Alt Ogrenme Kazanimlarr:
1.1: CRS veya ECS’yi vitesi motor devrine gore ayarlayarak sahada yiiriitiir.
1.2: CRS veya ECS’yi antrepolar veya sahalar arasinda transfer eder.

Ogrenme Kazanimi 2: CRS veya ECS’vi konumlandirir.

Alt Ogrenme Kazanimlari:

2.1: CRS veya ECS ile istife konum alir.

2.2: CRS veya ECS ile talimatlara uygun konumda bekleme yapar.
2.3: CRS veya ECS’yi park eder.

Ogrenme Kazanim 3: CRS veya ECS ile viik ellecler.

Alt Ogrenme Kazamimlari:

3.1: CRS ve ECS’ nin spreader’ini/trakasini konteynere ve/veya yiike sabitler.
3.2: Konteyneri/yiikli dengeler.

3.3: Konteyneri/yiikii istiften ¢ikarir.

3.4: Yiikkleme manevrasi yapar.

3.5: Konteyneri/yiikii nakliye aracina indirir.

3.6: Konteyneri/yiikii istife koyar.

(")Qrenme Kazanim 4: iletisimi siirdiiriir.

Alt Ogrenme Kazanimlar:

4.1: Lashing/sapan uygulamalarinin temel yontemlerini ve ekipmanlarini tanimlar.
4.2: Verilen serdlimen el isaretlerini okur.

4.3: Vincin ikaz ve anons sistemini kullanarak araglar1 yonlendirir.

©Mesleki Yeterlilik Kurumu 12
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Ogsrenme Kazanimi 5: Is saghgl ve giivenligi ile cevre koruma onlemlerini takip eder.

Alt Ogrenme Kazanimlar:

5.1: Giivenli ¢aligma ve kisisel glivenlik yontemlerini talimatlar dogrultusunda uygular.

5.2: Tehlike ve risklere kars1 alinacak 6nlemleri zamaninda ve eksiksiz uygular.

5.3: Caligma alani, gemiler ve yiiklerden kaynaklanabilecek risklerin azaltilmasina yonelik ¢evre
giivenligi 6nlemlerini uygular.

8 | OLCME VE DEGERLENDIRME

8 a) Teorik Sinav

(T1): A7 birimine yonelik teorik smmav Ek A7-2’de yer alan “Bilgiler” kontrol listesine gore
gerceklestirilir. Teorik sinavda adaylara en az 14 soruluk 4 segenekli ¢oktan segmeli ve her biri esit puan
degerinde yazili smav uygulanmalidir. Coktan seg¢meli sorularla diizenlenmis smavda yanlis
cevaplandirilan sorulardan herhangi bir puan indirimi yapilmaz. Sinavda adaylara her soru i¢in ortalama
1-2 dakika zaman verilir. Yazili sitnavda sorularin en az % 60’1na dogru yanit veren aday basarili sayilir.
Sinav sorulari, bu birimde teorik smav ile O6lgiilmesi Ongoriilen tiim bilgi ifadelerini (Ek A7-2)
Olemelidir.

8 b) Performansa Dayah Sinav

(P1): A7 birimine yonelik performansa dayali sinav Ek A7- 2’de yer alan “Beceriler ve Yetkinlikler”
kontrol listesine gore gerceklestirilir. Beceri ve yetkinlikler kontrol listesinde aday tarafindan basarilmasi
zorunlu kritik adimlar belirlenir. Adayin, performans smnavindan basari saglamasi i¢in kritik adimlarin
tamamindan bagarili performans gostermek kosuluyla sinavin genelinden asgari %80 basar1 gostermesi
gerekir. Performansa dayali sinavin siiresi gercek uygulama sartlarindaki silireye karsilik gelmelidir.
Performansa dayali smav gercek veya gercegine uygun olarak diizenlenmis caligma ortaminda
gerceklestirilir. Beceri ve yetkinlik ifadelerinin (Ek A7-2) tamami performansa dayali sinav ile
Olciilmelidir.

8 ¢) Ol¢me ve Degerlendirmeye iliskin Diger Kosullar

Birim i¢in ongoriilen sinavlarin gegerlilik siiresi smavin bagarildig: tarihten itibaren 1 yildir. Birimin
elde edilebilmesi icin basarilan smav tarihleri arasindaki siire farki bir yili gecemez. Adaylarin
performans siavina girebilmeleri i¢in teorik sinavdan basarili olmalar1 gerekir.

Yeterlilik birimlerinin gegerlilik siiresi birimin basarildig: tarihten itibaren 2 yildir.

Adayin kendi ve diger kisilerin can giivenligini tehlikeye sokacak bir davranig gostermesi halinde sinava
son verilir.

YETERLILIK BIRIMINI Tiirkiye Liman Isletmecileri Dernegi TURKLIM
9 | GELISTIREN

KURUM/KURULUS(LAR)

YETERLILIK BiRIMINI MYK Ulastirma, Lojistik ve Haberlesme Sektor
10 | DOGRULAYAN Komitesi

SEKTOR KOMITESI
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EK A7-

1.

YETERLILIK BIRIMI EKLERI
1: Yeterlilik Biriminin Kazandirilmasi igin Tavsiye Edilen Egitime Iliskin Bilgiler

CRS veya ECS’nin yiiriitilmesi

1.1. CRS veya ECS’yi sahada yiiriitme ve yiiriitme esnasinda dikkat edilecek unsurlar

1.2. CRS veya ECS’yi antrepolar veya sahalar arasinda transfer etme ve transfer esnasinda
dikkat edilecek unsurlar

CRS veya ECS’nin konumlandirilmasi

2.1. CRS veya ECS ile istife konumlama iglemi ve islem esnasinda dikkat edilecek unsurlar

2.2. CRS veya ECS ile talimatlara uygun konumda bekleme

2.3. CRS veya ECS’yi park etme islemi

CRS veya ECS ile yiik ellecleme islemleri

3.1. CRS ve ECS’nin spreader’ini/trakasini konteynere ve/veya yiike sabitleme

3.2. Konteyneri/yiikii dengeleme iglemleri ve islemler esnasinda dikkat edilecek unsurlar

3.3. Konteyneri/yiikii istiften ¢ikarma iglemleri ve iglemler esnasinda dikkat edilecek unsurlar

3.4. Yiikleme manevrast

3.5. Konteyneri/yiikil nakliye aracina indirme iglemleri

3.6. Konteyneri/yiikii istife koyma islemleri

Iletisim

4.1. Verilen serdiimen el isaretleri

4.2. Vincin ikaz ve anons sistemini kullanarak araglarin yonlendirilmesi

Is saglig1 ve giivenligi ile gevre koruma dnlemleri

5.1. Giivenli ¢caligma ve kisisel glivenlik yontemleri

5.2. Tehlike ve risklere karsi alinacak onlemler

5.3. Calisma alani, gemiler ve yiiklerden kaynaklanabilecek risklerin azaltilmasina yonelik
cevre giivenligi onlemleri

EK A7-2: Yeterlilik Biriminin Olgme ve Degerlendirmesinde Kullanilacak Kontrol Listesi

a) BILGILER
UMS Alt
ilgili | Ogrenme Degerlendirme
No Bilgi Ifadesi Bolim |Kazanmmi Araci
BG.1 CRS veya ECS’yi Vit?Si m(v)tto-r devrine gore D.3 11 T1
ayarlayarak sahada nasil yiiriitecegini aciklar.
BG.2 Ellecleme sahalar1 disinda nasil hareket edecegini D.4 11 T
aciklar.
CRS veya ECS’nin yiike girecegi mesafeyi, istife
BG.3 | (sekline, yiiksekligine) gore nasil ayarlayacagini| D.5.1 2.1 T1
agiklar.
BG.4 | Zorunlu durumda bekleme yapma usullerini agiklar. D.7.1 2.2 T1
BG5S Yﬁlfsiiz beklem_e gerektir(_en' durumda vinci park| -, 29 T1
pozisyonuna getirme usullerini siralar.
BG.6 CRS veya ECS’yi park alanma yiiriiterek park D.8.2 23 T1
pozisyonuna almayi agiklar.
CRS veya ECS’nin kabin i¢i sistemlerini 53
BG.7 | talimatlarindaki ~ iglem  swrasmma  goére nasil| D.8.3 ' T1
durduracagini tanimlar.
BG.8 CRS ve ECS’nin sprea@erﬁm/trakasmh twist-lock E11 3.1 T1
yuvalari denk gelecek sekilde oturtmayi agiklar.

©Mesleki Yeterlilik Kurumu
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ve Yiik Ellegcleme
Lljlz/lll? (")gf;:me Degerlendirme
No Bilgi Ifadesi Bolim | Kazanmm Araci
BG.9 Kaldirma e?na-smda yiikleme aglrhg.lwm.mrml gecen | g3 3.3 T1
konteyner/yiik i¢in ne yapmasi gerektigini tanimlar.
Konteyner/yiikle beraber saha kontroliinii stirdiirerek 34
BG.10 | nakliye aracina veya diger istife yiikleme konumuna | E.4.5 ' T1
uygun sekilde nasil yaklagacagini agiklar.
BG.11 | Araci saha ¢ikist igin nasil yonlendirecegini tanimlar. E.6.5 3.5 T1
Konteynerin/ylikiin  dengesini ve istifin y181lma 36
BG.12 | diizenini koruyarak adreslenen istif iizerine indirmeyi | E.7.1 ' T1
aciklar,
Shift yapilacak konteynerler/yiiklerde yer ve adres 36
BG.13 | degisikligine iliskin manevralart ve bildirim | E.8 ' T1
kurallarini agiklar.
BG.14 La§hing/sapan uygulamalarinin temel yontemlerini ve E1l 4.1 T1
ekipmanlarini tanimlar.
BG.15 | Verilen serdiimen el isaretlerini tanimlar. E.10 4.2 Tl
BG.16 | Vincin ikaz ve anovr)s.sistemini kullanarak araglarm | E.5 43 T1
nasil yonlendirilecegini agiklar. E.6.5
b) BECERI VE YETKINLIKLER
Ejllvlll? (")“r"b\ellime Degerlendirme
No Beceri ve Yetkinlik ifadesi 5 g Araci
Bolim |Kazanimi
BY 1 CRS veya ECS’yi talimatlarina uygun sekilde faal D1 11 p1
hale getirir.
BY 2 Eoom u ve _sl_)reader 1 talimatina gore yiiriylis| D.3.3 11 p1
onumuna getirir. D.34
“BY 3 CRS veya ECS yi Ylt[.eSI motor devrine gore D3 11 p1
ayarlayarak sahada yiiriitiir.
CRS veya ECS’nin spreader’ini/trakasim 20°lik
BY.4 | pozisyonda, lastiklere ¢arpmayacak ve agirhk| D.6.1 1.2 P1
merkezi agagiya diisecek konuma getirir.
CRS’de spreader, makine ile paralel pozisyonda
BY.5 |iken hidrolik hortumlarin boom’a degmemesini | D.6.2 12 P1
saglar.
BY 6 Larpba ve ikaz _dl_lzeneklerlm transfere uygun D.6.3 12 p1
sekilde faal hale getirir.
*BY 7 C{(S veya ECS’y1 1st1f§, konteyner ebadina ve/veya D5.2 21 p1
yiike uygun konumda hizalar.
BY 8 CRSlveya“ ECS nin yuke girecegi mesafeyi, istife D5.1 21 p1
(sekline, yiliksekligine) gore ayarlar.
CRS veya ECS’nin spreader’ini/trakasini, talimatina
Byg |uveun sekilde CRS nin spreader’inin sabltlt?m.e D5.3 21 p1
acisimt  ayarlayarak istif konumuna ve istif
seviyesine getirir.
©Mesleki Yeterlilik Kurumu
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ve Yiik Ellegleme
lIJll\/lll? (")'1/:Ilt1me Degerlendirme
No Beceri ve Yetkinlik ifadesi & £ Araci
Boliim |Kazanimi

BY 10 CRS veya ECS’yi park alanma vyiirliterek park D.8.2 29 p1
pozisyonuna alir.

BY 11 CRS veya ECS’nin kabin i¢i sistemlerini islem D83 23 p1
sirasina gore durdurur.
CRS ve ECS’nin spreader’mi/trakasmi, twist-lock

BY.12 yuvalart denk gelecek sekilde oturtur. Ell 3.1 P1
Spreader’v/trakay1 konteynere/yiike kilitleme sistemi

BY.13 ile twist-lock lambalarini takip ederek sabitler. El 3.1 P1
Konteyneri/yiikii, CRS’de spreader’in arka Kkilit

BY.14 |ayaklarini, ECS’de konteynerin arka kilit kogelerini | E.2.1 3.2 P1
gorecek kadar kaldirr.

BY.15 | Gerekiyorsa konteyneri/yiikii, dengeler. E.2.3 3.2 P1
Spreader’in/trakanin ~ kilitli konumda olmasini

BY.16 |kontrol ederek ve agirhk denge kontrolinii| E.3.3 3.3 P1
saglayarak konteyneri/yiikii istiften kaldirir.
Kaldirma esnasinda yiikleme agirligi siniri gegen

i1/ konteyner/yiik i¢in bildirimde bulunur. E3:5 S P1

“BY 18 Kpnteyg?rl/yuku, dengesini koruyarak giivenli E3.4 33 p1
yiikseklige kaldirir.
Aldig1 konteyner/yiikiin dengesini koruyarak ve

*BY.19 |arka yan saha kontrolii yaparak geri manevra ile| E.4.1 3.4 P1
istiften cikar.
Makineyi bosa alip CRS’de boom’u, ECS’de trakay1

*BY.20 |uygun konuma alarak konteyneri/yiikii emniyetli| E.4.2 3.4 P1
hareket seviyesine getirir.

BY.21 | ECS’nin asansor mastini makineye dogru yatirir. E.4.3 3.4 P1
Konteyner/yiikle ~ beraber  saha  kontroliinii

BY.22 |siirdiirerek nakliye aracina veya diger istife yiikleme | E.4.5 3.4 P1
konumuna uygun sekilde yaklagir.

BY 23 Aracin k_opteyner kilitlerinin olup olmadigim E6.2 35 p1
kontrol ettirir/eder.

BY 24 grlglcrllr; yilikleme/tahliyesinin bittigini korna ile E65 35 p1

BY 25 KPﬂtEyqerm/yukun dengesml. ve 1st1f1n . ylgl.lma E71 36 p1
diizenini koruyarak adreslenen istif {izerine indirir.
Kilitleme sistemini kullanip spreader’i/trakay1

BY.26 konteynerden/yiikten ayirarak vira hareketi yapar. E7 36 P1
Shift yapilacak konteynerler/yiiklerde yer ve adres

BY.27 |degisikligine iliskin manevralari ve bildirim E.8 3.6 P1
kurallarini uygular.

BY.28 | Yiikte/konteynerdeki lashingin/sapanin elleclemeye E.l 41 P1
uygunlugunun teyidini alir.

BY.29 |Elleglemede uygun yontemlerle serdiimenle| E.10 4.2 P1
(isaretci) iletisimi siirdiirtir.

BY.30 | Konteyner veya yiikiin indirilecegi uygun konumda | E.5, E.6.5 4.3 P1
olmayan  araci, vincin  anons  sistemiyle
yonlendirerek uygun konumda hiza almasin saglar.
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ve Yiik Ellegcleme
lIJll\/lll? (")'1/:Ilt1me Degerlendirme
No Beceri ve Yetkinlik ifadesi I g Araci
Boliim |Kazanimi

Tehlikeli yiiklere iligkin kodlama sistemine gore

*BY.31! | tanimlama etiketlerini ve Ozel yiik talimatlarimi| A.3.3 51 P1
okur.
Is kazas1 durumunda ISG yonetmeligi dahilinde is | A.4 51

*BY.32! | kazalar1 ve acil durum talimatlarma uygun| A.4.3 ' P1
bildirimde bulunur.

*BY 33! I§ .esnasmda sahaya, operasyona ve yiike uygun A1l 51 p1
kisisel koruyucu donanimlar1 kullanir.

*BY 341 Calisma  sahalarindaki  giivenlik ve  saglk D.4 51 p1

' isaretlerine ve uyari levhalarina uygun hareket eder. '

Calisma sahalarinda ve operasyon alanindaki

*BY.35' | emniyetli ¢aligma i¢in kullanilan emniyet seritlerine, D.4 51 P1
trafik isaretlerine ve trafik yonlendirmelerine uyar.

*BY 36! Tehlike ve rlsklf:re. kars1 alinacak onlemleri D4 59 p1
zamaninda ve eksiksiz uygular.
Caligma alam1 ve yiiklerden kaynaklanabilecek

*BY.37' |risklere karsi alimacak cevre giivenligi onlemlerini A5 5.3 P1
uygular.

(*) Performans sinavinda basarilmasi zorunlu kritik adimlar.
(") Performansa dayali sinav esnasinda senaryolar iizerinden sorular sorularak da aday 6l¢iilebilir. Bu
durumda, aday verdigi sozlii cevaplar tizerinden degerlendirilir.
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YETERLILIK EKLERIi

EK 1: Ulusal Yeterlilik Hazirlama Ekibi ve Teknik Calisma Grubu Uyeleri

Egitim Bilgileri* Deneyim Bilgileri*
Adi-Soyad: (Tarih - Egitim (Tarih — Is Yeri — Unvan)
Kurumu/Béliim Adi) i
1. | Irfan BILGIN 1970- Deniz Harp Okulu 1997-2005 AKCANSA Cimento A.S.-
1976-Deniz Harp Akademisi | Ambarli — Canakkale Limanlari Liman
1987 Pakistan Deniz Md.
Akademisi 2005- Devam- Tiirkiye Liman
Isletmecileri Dernegi- Genel Sekreter
2. | Ender SAHIN 2013- Kocaeli Univ.- 2015- ARKAS Denizcilik-Gemi Kontrol
Denizcilik isl.Yon. Sorumlusu
2016-Devam Tiirkiye [Liman
Isletmecileri Dernegi- Personel
belgelendirme Mrk. Md.
3. | Atilla ALTAY 1998 — KOU Denizcilik 1999-2003 TC Bayrakli gemiler — 3.
Yiik.Ok. Kaptan
2006 — Anadolu Univ. — 2003-2007 KUMPORT — iK ve Kalite
Isletme Fak. Giivence sefi
2017 — Bahgesehir Univ.- 2007- Devam GEMPORT Teknik Egitim
Insan Kaynaklar1 Yiiksek Md.
Lisans 2012- Devam Uludag Univ. Gemlik
MYO — Ogretim Elemani
4 | Kenan BALCI Orta 6gretim 1998-2002 GEMPORT - Liman Mk.
Operatori
2002-2015 MARPORT - Is Mk. Formen
2015-Devam DP WORLD -is
Makineleri Operator Egitmeni
5 | Nihat UYGUR 1998 — ITU -Maden Fakiiltesi | 2000-2004 OKTEN Sirketler grubu-
Maden Miih.
2004-2008 MARPORT- is Mk.
Operasyon Sorumlusu
2008 — Devam MARPORT -Tehlikeli
yiik ve hasar uzmani
6 | Zafer YILMAZ 1989 K.Cekmece Lisesi 1999- Devam KUMPORT- Operasyon
Md. Yrd.
7 | Cumhur 1980 Yildiz Teknik 2004-2005 Tirk loydu — Enspektor
KOCABAYLIOGLU | Universitesi Mk. Mithendisi | 2005-2006 ARSER Is Mk.- Kalite
Sistemi Uygulayicisi
2006-2008 MRT Y 6netim — usta
Ogretici
2008-2018 MARPORT — Egitim
Y Oneticisi
8 | Barbaros ARISUT 1995 — ODTU — Cevre Miih. | 2006-2018 MERSIN Liman1 Saglik,
Emniyet ve Cevre Miidiirii
9 | Celal KUzZU 2011- Mersin Limani-CRS/ECS
Operatorii
10 | Murat ERDOGAN 2001 -Sakarya Univ. 2003 -2017 MARDAS A.S.- Operator
MY O/Makine Boliimii- MK. Sefi
Teknikeri 2019- Devam SAMSUNPORT-
11 | Veysel KUZU 2011- YILPORT-CRS/ECS Operatorii
12 | Turan YAVUZ 2011- RODAPORT-CRS/ECS
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Bilimler Fakiiltesi 2005 -2017 Borusan Lojistik A.S - Insan
Kaynaklar1 Uzmani

*Yalnizca meslekle ilgili olan egitim/deneyim bilgilerine yer verilecektir.

EK 2: Gériis Istenen Kisi, Kurum ve Kuruluglar

©OoN>O WD

Ulastirma, Denizcilik ve Haberlesme Bakanligi
Giimriik ve Ticaret Bakanlig

Orman ve Su isleri Bakanlig

Enerji ve Tabii Kaynaklar Bakanlig:

Milli Egitim Bakanlig

Bilim, Sanayi ve Teknoloji Bakanlig
Tiirkiye Is Kurumu

YOK

TCDD

Tiirkiye Istatistik Kurumu

Ankara Sanayi Odasi

Ankara Ticaret Odas1

Istanbul Ticaret Odasi

Ege Bolgesi Sanayi Odasit

KOSGEB

DISK

HAK-IS

TMMOB Gemi Makineleri isletme Miihendisleri Odasi
Tiirkiye Esnaf ve Sanatkarlar Konfederasyonu
TURK-IS

Tiirkiye Isveren Sendikalar1 Konfederasyonu
TOBB

DTO istanbul

DTO izmir

DTO Mersin

Deniz Ticareti Genel Midiirliigii

Dokuz Eyliil Univ. Denizcilik Fak.

ITU, Denizcilik Fakiiltesi

Istanbul Univ. Deniz Uls. Isl. Miih. B&l.
TCDD Haydarpasa Liman Midiirliigii
TCDD Derince Liman Midiirliigii

TCDD izmir Liman Miidiirliigii

Alport
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Beykent Universitesi

Beykoz Lojistik MYO

Gaziantep Universitesi

Deniz ve I¢ Sular Diizenleme Genel Miidiirliigii
Istanbul Gelisim MYO

Karadeniz Teknik Universitesi

Kocaeli Universitesi

Maltepe Universitesi

Mersin Universitesi

Okan Universitesi

Piri Reis Universitesi

Rize Universitesi
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