ULUSAL MESLEK STANDARDI

MEKATRONIK SISTEM OPERATORU
SEVIYE 5

REVIZYON NO: 01
REFERANS KODU / 11UMS0152-5

RESMI GAZETE TARIH-SAY1/6.12.2018-30617

© Mesleki Yeterlilik Kurumu, 2018 Sayfa 1



Mekatronik Sistem Operatorii (Seviye 5)
Ulusal Meslek Standardi

11UMS0152-5 /9.5.2018/ 01
Referans Kodu / Onay Tarihi / Rev. No

Meslek:

MEKATRONIK SISTEM OPERATORU

Seviye:

Referans Kodu:

11UMS0152-5

Standardi Hazirlayan Kurulus(lar):

TEKNOLOJIK EGIiTiMi GELISTIRME
VAKFI (TEGEV)

Standardi Dogrulayan Sektor Komitesi:

MYK Elektrik ve Elektronik Sektor Komitesi

MYK Yoénetim Kurulu Onay Tarih /
Sayi:

9.8.2011 Tarih ve 2011/55 Sayih Karar

Rev.01: 9.5.2018 Tarih ve 2018/67 Sayih Karar

Resmi Gazete Tarih/Say:

14.9.2011-28054

Rev.01: 6.12.2018-30617

Revizyon No:

01

''Meslegin yeterlilik seviyesi, sekizli (8) seviye matrisinde seviye (5) olarak belirlenmistir.

© Mesleki Yeterlilik Kurumu, 2018

Sayfa 2



Mekatronik Sistem Operatorii (Seviye 5) 11UMS0152-5 /9.5.2018/ 01
Ulusal Meslek Standard: Referans Kodu / Onay Tarihi / Rev. No

TERIMLER, SIMGELER VE KISALTMALAR

ACIL DURUM: Is yerinin tamaminda veya bir kisminda meydana gelebilecek yangin,
patlama, tehlikeli kimyasal maddelerden kaynaklanan yayilim, dogal afet gibi acil miidahale,
miicadele, ilkyardim veya tahliye gerektiren olaylari,

AKIM: Hava, su gibi akigkan maddelerin veya elektrik yiiklerinin belli bir yonde akisini, yer
degistirmesini,
ALGORITMA: Bir isi yapmak i¢in tanimlanmus islemler kiimesini,

ARA YUZ: Kullanicinin bir makine, cihaz, bilgisayar programi ya da karmasik aletlerle
etkilesimini saglayan yontemlerin bileskesini,

BAKIM: Ilgili makine, donanim, alet ya da sistemlerin asmmis, periyodik olarak degismesi
gereken veya kullanim Omrii dolan sarf malzemelerinin ve parcalarinin degistirilmesini,
yaglama, temizlik tiirii iglemlerin gerceklestirilmesini ve ayarlarinin teknik talimatlara ve
kullanim kilavuzlarina gore yapilmasini kapsayan ¢alismalari,

DEBI: Birim zamanda birim kesitten gecen akiskanin miktarin,

DEVRE SEMASI: Bir sistemi olusturan hidrolik, pndmatik ve elektrik ekipmanin birbirleri
ile olan baglantilarin1 gosteren ¢izimi,

DEVREYE ALMAK: Kurulumu yapilmis olan mekatronik iirlin ve mekatronik iiretim
sistemlerinin tanimlanmis tiim fonksiyonlarin yerine getirecek sekilde ¢aligmasini saglamayzi,

ELEKTROHIDROLIK: Elektrikli unsurlar ile ¢alismasi saglanan ve kumanda edilen
hidrolik sistemleri,

ELEKTROMEKANIK: Elektrikli unsurlar ile ¢alismasi saglanan ve kumanda edilen
mekanik sistemleri,

ELEKTROPNOMATIK: Elektrikli unsurlar ile ¢alismasi saglanan ve kumanda edilen
pnomatik sistemleri,

ESD (ELEKTRO STATIiK DESARJ): Farkli gerilim potansiyeline sahip iki cisim arasinda,
stirtiinme veya ayrilma sonucu meydana gelen elektrik yiik aligverisini,

FONKSIYON TESTI: Mekatronik iiriin ve mekatronik iiretim sistemlerinin tanimlanmus
islevlerinin kontrolii i¢in yapilan testleri,

GERILIM: Bir iletkenin uglar arasindaki potansiyel farki, voltaji,

HIDROLIK: Basingh sivilar vasitastyla giiciin iletimi, kontrolii ve kullanimi ile ilgili
teknolojiyi,

HUCRE: Mekatronik iiriin ve mekatronik iiretim sistemini olusturan birimlerin her birini,
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HUCRESEL TASARIM: Mekatronik iiriin ve mekatronik iiretim sistemini olusturan
birimlerin tasarimini,

ISCO: Uluslararas:1 Standart Meslek Siniflamasini,
ISG: Is Saglig1 ve Giivenligini,

KALIBRASYON: Belirlenmis kosullar altinda, dogrulugu ulusal veya uluslararasi
standartlar ile belgelenmis bir 6l¢iim standardini veya sistemini kullanarak diger 6l¢iim ve test
aletinin dogrulugunun 6Sl¢iilmesi, sapmalarin belirlenmesi ve dokiiman haline getirilmesi i¢in
kullanilan 6l¢iimler dizisini,

KiSISEL KORUYUCU DONANIM (KKD): Calisani, yiiriitiilen isten kaynaklanan, bir
veya birden fazla saglik ve giivenlik tehlikesine karsi koruyan, calisan tarafindan giyilen,
takilan veya tutulan herhangi bir alet, malzeme veya cihazi,

KRITIiK YEDEK PARCA: Tedarik edilme siiresi uzun olan ve arizas1 durumunda sistemin
durmasina neden olan pargalari,

MEKATRONIK URETIM SISTEMIi: Mekanik, elektrik, elektronik ve bilisim
teknolojilerini igeren iiretim sistemlerini,

MEKATRONIK URUN: Mekanik, elektrik, elektronik ve bilisim teknolojilerini igeren
irind,

MEKATRONIK: Mekanik, elektrik, elektronik ve bilisim teknolojilerini igeren
disiplinlerarasi bilim dalini, meslek alanini,

ONARIM: llgili makine, donanim, alet ya da sistemlerde meydana gelen arizalarin tespit
edilmesini ve giderilmesini ifade eden iglemler biitiiniind,

OTOMASYON: Islerin tanimlanmis bir akiga gore gerektiginde insan denetiminde makineler
velveya sistemler tarafindan otomatik olarak yapilmasini,

PARAMETRE LISTESI: Elektronik bir {iriiniin kumanda ettigi sistemin calisma seklini
belirleyen degiskenleri,

PERFORMANS TESTI: Mekatronik iiriin ve mekatronik iiretim sistemlerinin ¢iktilarinin
tanimlanan kalite ve zamana uygunlugunu kontrol eden testleri,

PNOMATIK: Basingli gazlar vasitasiyla giiciin iletimi, kontrolii ve kullammu ile ilgili
teknolojiyi,

PROJE: Bir ekibin, 6zgiin bir mekatronik iiriin veya 6zgilin bir mekatronik tiretim sistemini
gerceklestirmek iizere, baslangici ve bitisi belirli bir siire ve sinirl bir finansman dahilinde,
birtakim kaynaklar kullanarak, miisteri memnuniyetini, kaliteyi ve olas1 riskleri yonetmek
kosuluyla, tanimlanmis teknik ve ticari hedefler dogrultusunda 6zgiin bir plan1 baglatma,
yiiriitme, kontrol etme ve sonuca baglama siirecini,
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RAMAK KALA OLAY: Is yerinde meydana gelen, calisan, is yeri ya da ekipmanini zarara
ugratma potansiyeli oldugu halde zarara ugratmayan olayz,

REVIZYON: Yeniden gozden gegirip diizeltmeyi,

RiSK DEGERLENDIRMESI: Is yerinde var olan ya da disaridan gelebilecek tehlikelerin
belirlenmesi, bu tehlikelerin riske donlismesine yol acan faktorler ile tehlikelerden
kaynaklanan risklerin analiz edilerek derecelendirilmesi ve kontrol tedbirlerinin
kararlastirilmasi amaciyla yapilmasi gereken ¢aligmalari,

RISK: Tehlikeli bir olaymn meydana gelme olasiligi ile sonuglarmin bilesimini,

SIMULASYON: Sistem fonksiyonlarinin gercege uygun olarak bilgisayar ortaminda
calistirilmasina,

TALASLI IMALAT YONTEMLERI: Mekanik parcalarm uygun talash imalat
tezgahlarinda (torna, freze ve benzeri), belirlenmis kesici takimlar yardimiyla kesme
operasyonuna tabi tutularak sekillendirilmesini kapsayan imalat yontemlerini,

TALASSIZ IMALAT YONTEMLERI: Uretim asamalarinda talas cikarmayan
dokiimciiliik, bilkkme, kaynak, kalip¢ilik gibi imalat yontemlerini,

TEHLIKE: Is yerinde var olan ya da disaridan gelebilecek, calisan1 veya is yerini
etkileyebilecek zarar veya hasar verme potansiyelini,

TOLERANS: Bir 6l¢iiyle ilgili kabul edilebilir sinir degerlerini,

YEDEK ALMAK: Bir dosyay1 ya da sistemin o anki halini, kullanilan etkin disk alani
disinda bir yere kopyalamayz,

ifade eder.
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GIRIS
Mekatronik Sistem Operatorii (Seviye 5) Ulusal Meslek Standardi, 19/10/2015 tarihli ve
29507 sayili Resmi Gazete’de yayimlanan Ulusal Meslek Standartlarinin ve Ulusal
Yeterliliklerin Hazirlanmas1 Hakkinda Yonetmelik ve 27/11/2007 tarihli ve 26713 sayili
Resmi Gazete’de yayimlanan Mesleki Yeterlilik Kurumu Sektér Komitelerinin Kurulus,

Gorev, Calisma Usul ve Esaslar1 Hakkinda Yonetmelik hiikiimlerine goére MYK'nin
gorevlendirdigi Teknolojik Egitimi Gelistirme Vakfi (TEGEV) tarafindan hazirlanmistir.

Mekatronik Sistem Operatorii (Seviye 5) Ulusal Meslek Standardinin 01 no’lu revizyonu
Teknolojik Egitimi Gelistirme Vakfi (TEGEV) tarafindan yapilmis ve MYK Elektrik
Elektronik Sektor Komitesi tarafindan incelendikten sonra MYK Yonetim Kurulunca
onaylanmistir.

1. MESLEK TANITIMI

1.1. Meslek Tanimi
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Mekatronik Sistem Operatorii (Seviye 5), mekatronik {riin ve mekatronik iiretim
sistemlerinin iretildigi ve/veya kullanildig1 sektorlerde, is sagligi ve giivenligi 6nlemlerini
alarak, ¢evre ve kalite gerekliliklerine uygun sekilde, yetkisi dahilinde ve talimatlara gére
mekatronik iirtin ve mekatronik iiretim sistemleri ile ilgili tanimli proje yonetimi, tanimli
hiicresel tasarim, montaj, test ve kabul islemleri, yer degistirme, bakim, onarim ve revizyon
yapma bilgi, beceri ve yetkinligine sahip kisidir.

1.2. Meslegin Uluslararasi Simiflandirma Sistemlerindeki Yeri

ISCO08: 3119 (Baska yerde smiflandirilmamis fizik ve mihendislik bilimleri
teknisyenlert)

1.3. Saghk, Giivenlik ve Cevre ile Tlgili Diizenlemeler

2872 sayil1 Cevre Kanunu ve ilgili alt mevzuati.

4857 sayili Is Kanunu ve ilgili alt mevzuati.

5510 sayil1 Sosyal Sigortalar ve Genel Saglik Sigortasi Kanunu ve ilgili alt mevzuati.
6331 sayili Is Saglig1 ve Giivenligi Kanunu ve ilgili alt mevzuati.

Ayrica, is saglig1 ve gilivenligi ve cevre ile ilgili yiiriirliikte olan diger mevzuata uyulmasi ve
konu ile ilgili risk degerlendirmesi yapilmasi esastir.

1.4. Meslek ile Tlgili Diger Mevzuat
Meslege iliskin diger mevzuat bulunmamaktadir.
1.5. Cahisma Ortam ve Kosullari

Mekatronik Sistem Operatorii (Seviye 5) agik ve kapali alanlarda, gerektiginde yliksekte
caligir. Calisma ortami ve kosullar1 sektorlere gore farkliliklar gosterir. Mekatronik Sistem
Operatorii ¢alisma alaninda faaliyetlerini ylriitiitken uygun kisisel koruyucu donanim
kullanir. Meslegin icrasi esnasinda is sagligi ve giivenligi dnlemlerinin alinmasini gerektiren
kaza ve yaralanma riskleri bulunmaktadir. Meslege yonelik olarak ortaya cikabilecek risklerle
kaynaginda miicadele edilir ve gerekli is saglig1 ve giivenligi tedbirlerine uyularak bu riskler
bertaraf edilebilir. Risklerin tamamen ortadan kaldirilamadigi durumlarda ise isveren
tarafindan saglanan uygun kisisel koruyucu donanim kullanilarak caligilir.

1.6. Meslege Iliskin Diger Gereklilikler

Mekatronik Sistem Operatdrii (Seviye 5) 6331 sayili Is Saglhigi ve Giivenligi Kanununun 15
inci maddesi geregince saglik gézetimine tabi tutulur.
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Mekatronik Sistem Operatoril (Seviye 5)
Ulusal Meslek Standards

3. MESLEK PROFILI
3.1.  Gérevler, islemler ve Basarim Olgiitleri

11UMS0152-5/9.5.2018 / 01
Referans Kodu / Onay Tarihi / Rev. No

Gorevler islemler Basarim Olciitleri
Kod | Ad1 Kod | Adi Kod Aciklama
ISG ile ilgili énlemleri gdz 6niinde bulundurarak kendisini ve gevresindekileri riske
All .
atmayacak sekilde ¢aligir.
Isyerindeki makine arag¢ ve gereclerini ve ilgili donanmimlarim saglik ve giivenlik
Alz2 |. . . )
isaretlerine ve talimatlarina gore kullanir.
AL3 Calisma ortaminda is siireglerine gore uygun ve isveren tarafindan saglanan
] - KKD’leri talimatlara uygun kullanarak calisir.
ISG, ¢evre koruma ve
A Eah:ﬁ ;Iilrignml;rénillnﬂi AL i ortaminda ISG Al4 Klemlilsml Velgev;esml e.t'klll“eyelzcegklr?i gﬁlemledlgi tehlike, risk ve ramak kala
uygulanmast ile 1lg . snlemlerini uygulamak olaylar1 yazili ve/veya sozlii olarak ilgililere raporlar.
islemleri yiiriitmek
(devamu var) A.15 | Acil durumlarda, acil durum planinda yer alan énlemleri uygular.
A.1.6 | Isyerinde ISG ile ilgili karsilastig1 acil durumlar ilgili kisilere iletir.
A.1.7 | Risk degerlendirme ¢aligmalarinda gézlem ve goriislerini ilgililere iletir.
A.1.8 | Sorumlulugundaki kisilerin ISG kurallarina uyma durumlarini denetler.
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Mekatronik Sistem Operatoril (Seviye 5) 11UMS0152-5/9.5.2018 / 01

Ulusal Meslek Standardi Referans Kodu / Onay Tarihi / Rev. No
Gorevler islemler Basarim Olciitleri
Kod | Ad1 Kod | Adi Kod Aciklama

A.2.1 | Is siireclerindeki olas1 ¢evre tehlike ve risklerine uygun calisir.

Is siireglerinde ortaya ¢ikan atiklarin tasnifini talimatlara gore yapar/yapilmasini

A2.2 y
saglar.

Is siireglerinde ¢evre koruma

A2 | snlemlerinin uygulanmasini A23 Is siireglerinde ortaya ¢ikan atik malzemelerin bertarafini talimatlara gore

gergeklestirir/gergeklestirilmesini saglar.

saglamak
A4 Calistig1 ortamdaki geri kazanilabilir materyallerin toplanmasina ve muhafazasina
. "7 | iligkin belirlenen 6nlemleri uygular.
ISG, ¢evre koruma ve
A kalite dnlemlerinin A5 Geri doniisiimii olan atiklarin teslim iglemlerini talimatlara gore gergeklestirir/
uygulanmast ile ilgili o gerceklestirilmesini saglar.
islemleri yiiriitmek . . . . TS
[semielt yututme A31 Yiiriitilen islerde belirlenmis kalite gerekliliklerine uygun olarak calisir/¢alisilmasini

saglar.

A3.2 Kontrol sonuglarina gore belirledigi ve yetkisi dahilinde olan uygunsuzluklar
Kalite gerekliliklerinin giderir.

A3 -
uygulanmasini saglamak

A33 Kontrol sonuglaria gore yetkisi dahilinde olmayan ve gideremedigi uygunsuzluklar
o ilgililere iletir.

A.3.4 | Is siireglerinin iyilestirilmesine ydnelik goriis ve onerilerini ilgililere iletir.
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Gorevler islemler Basarim Olciitleri
Kod | Ad Kod | Ad1 Kod Aciklama
) B11 Ihtiyag duyulan malzemeleri ve insan kaynagmi belirleyerek is programinin
B.1 Is programinin uygulanmasini o olusturulmasina katki saglar.
' saglamak :
B.1.2 Is programina ve is emirlerine gore iglemlerin ger¢eklestirilmesini saglar.
B.21 Is siireclerinde kayit tutmaya yonelik islemleri prosediirlerine uygun olarak
- yapilmasini denetler.
5.22 Is siireglerinde kullanacagi ekipman ve malzemelerin &n kontrollerini
B Islerinin kay1t ve raporlama o yapar/yapilmasint saglar.
. islemlerini ytiriitmek B23 Is siireglerinde kullanacagi ekipmanlarin kalibrasyon ayarlarinin yapilmasini
- saglar.
B [s organizasyonu ile ilgili B.24 Is siireglerinde ve kontrollerde belirledigi noksanlik ve olast sorunlar
isleri yiriitmek o degerlendirerek yetkisi dahilinde giderilmelerini saglar.
531 Kullanilacak malzemeleri yapilacak ¢alisma ile ilgili islem formu ve yontemlerine
Gerekli makine, donanim ve uygun olarak hazirlar/hazirlatilmasini saglar.
B.3 | malzemelerin hazirlanmasim B.3.2 | Isleme gore kullanilmasi gereken arag, gerec ve ekipmani belirler.
saglamak
533 Calisma igin gerekli aparat, makine, tezgah ve donanimlarin ¢alismaya hazir hale
- getirilmesini saglar.
) Kullanilan makine ve ekipmanin is bitiminde kaldirilmasini ve temizlenmesini
Is bitiminde donanim ve is alani B.4.1 saglar.
B.4 | temizliginin yapilmasin — )
saglamak B.49 Calisma alaninin daha sonra gergeklestirilecek islemlere uygun birakilmasimi

saglar.
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Gorevler islemler Basarim Olciitleri
Kod | Adi Kod Adi Kod Aciklama
Cl1 Proje is akig semasint hazirlar.
C.1 Projeye teknik destek vermek | C.1.2 Proje zaman ¢izelgesini hazirlar.

Tasarimi tamamlanmig ve onaylanmig projenin malzeme ve hizmet saglayict

Tanimlanmis proje C2 Proje denetimi yapmak
C faaliyetlerini yapmak

c.13 listesine gore malzemelerin ve hizmetin tedarik edilmesini saglar.

cz21 Proje dokiimanlarinin giincel kalmasini saglar.

C22 Proje maliyetini belirli araliklarla kontrol eder.

C23 Projenin planlanan zamana ve teknik sartlara uygun ilerlemesini saglar.

Cc24 Projeyle ilgili alinan dnlemleri (zaman, maliyet, kalite ve benzeri ) uygular/
o uygulanmasini saglar.

C25 Projede kullanilan malzemelerin uygunlugunu kontrol eder.

C.26 Denetim siiregleri hakkinda kayitlari tutarak ilgili birime bilgi verir.

C3 Projeyi teslim etmek

c31 Proje ile ilgili kullanici dokiimanlarini (kullanim kilavuzunu, bakim talimatini,
o yedek parca listesini, semalart ve benzeri ) hazirlar.

C3z2 Test ve kontrol islemleri tamamlanmis projeyi son kullaniciya teslim eder.
C33 Son kullanicr egitimini planlar.
C34 Son kullanict egitim programini hazirlar.
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Gorevler islemler Basarim Olciitleri
Kod | Adi Kod Adi Kod Aciklama
o1 Teknik dokiimanlar D.11 Mevcut yazilim ve donanimin yapilacak tasarima uygunlugunu kontrol eder.
hazirlamak D.1.2 Uygunsuzluk durumunda gerekli revizyonu yapar/yapilmasini saglar.
D.21 Tasarim ile ilgili teknik hesaplamalar1 yapar.
D.2.2 Tasarimin ¢alisma prensibine uygun akis semasini (fonksiyon semasini) hazirlar.
D.2.3 Teknik hesaplara uygun malzeme ve parga se¢imini yapar.
D.24 Mekanik pargalarla ilgili teknik resimleri gizer.
Tanimlanmis mekanik, . . B . .
D.2 pnématik, hidrolik ve elektrik D.25 Hidrolik ve pnématik devre semasi gizer.
tasarim yapmak D.2.6 Elektrik devre semasi gizer.
D.2.7 Tasarimin teknik sartnameye uygunlugunu kontrol eder, simiilasyon yazilimi
Tanimlanmis hiicresel o kullanr.
D tasarim faaliyetlerini D28 —
yiiriitmek 2. Tasarim ile ilgili kayitlari tutar.
D.2.9 Ilgili birimden tasarimin onayni alir.
D.3.1 Akis semasini (fonksiyon semasini) alir.
D.3.2 Tasarima ve miisteri beklentilerine gére mekatronik iiriin ve mekatronik tiretim
o sistemlerinin ¢aliyma mantigini tanimlayan algoritmayi alir.
D.3.3 Secilen elektrik ve elektronik malzemelere, parcalara, tanimlanan mantiga ve ara
D.3 Tamimlanmis yazilm o lizlere gore yazilimi gelistirir
' gelistirmek yu gore y gerstinr.
D.34 Olusturdugu yazilimi sisteme yiikler.
D.35 Yiikledigi yazilimin beklentilere uygunlugunu test ederek uygunsuzluklar giderir.
D.3.6 Program ile ilgili onay1 alir.
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Gorevler islemler Basarim Olciitleri
Kod | Adi Kod Adi Kod Aciklama
E11l Montaji yapilacak mekatronik {iriin veya mekatronik iiretim sistemleri ile ilgili
o teknik dokiimanlari alir.
E12 Parca listesine gore yapacagi montaj parcalarinin dogrulugunu ve eksik olup
o olmadigimi kontrol eder.
E1l Montaj dncesi hazirlik ) 3
: siirecini yiiriitmek E.1.3 Talimatlarin uygunlugunu kontrol eder.
E.1l4 Montaj ¢alismalarinda kullanacagi ekipmani ¢alisir sekilde hazirlar.
E15 Karsilastig1 uygunsuzluklarda ilgili birime bilgi vererek eksikliklerin giderilmesini
o saglar.
E2.1 Sabit ve hareketli pargalarin boyut ve tolerans kontrollerini yapar.
E.2.2 Hareketli pargalarin islevsel kontroliinii yapar.
o Talimatlarda ve teknik dokiimanlarda belirtilen sekilde mekatronik iiriin ve
Mekatronik {iriin ve E.2.3 T o ) > .
mekatronik iiretim . o mekatronik tiretim sistemlerinin mekanik montajini yapar veya yapilmasini saglar.
E sistemlerinin iiretiminde E.2 1\/.[.elfan1k montaj surecini E24 Elektrik motorlarinin, sensérlerin ve diger otomasyon ekipmaninin mekanik
montaj islemlerini yliriitmek o montajini talimatlara gére yapar veya yapilmasini saglar.
ylriitmek . o .
(devami var) E.2.5 Mekanik montaj ile ilgili tiim kontrolleri kayit tutarak yapar.
E26 Karsilastig1 uygunsuzluklarda ilgili birime bilgi vererek eksikliklerin giderilmesini
o saglar.
E3.1 Mekatronik iiriin ve mekatronik iiretim sistemlerini olusturacak hidrolik ve
e pnomatik parcalarin 6n montajini yapar veya yapilmasini saglar.
E3.2 Talimatlarda ve teknik dokiimanlarda belirtilen sekilde hidrolik ve pnomatik
o o ' o pargalarin montajint yapar veya yapilmasini saglar.
E.3 H.ldrqhk Ve Ptnonll(atlk montaj E33 Devre semalarina gore hidrolik ve pndmatik tesisat montajini yapar veya
surecint yurutme o yapilmasini saglar.
E.3.4 Akis1 glivence altina alacak sekilde baglant1 noktalarini kontrol eder.
E35 Karsilastigi uygunsuzluklarda ilgili birime bilgi vererek eksikliklerin giderilmesini

saglar.
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Gorevler islemler Basarim Olciitleri
Kod | Adi Kod Adi Kod Aciklama
Ea1 Pano tizerinde kesme, delme ve benzeri projeye gére mekanik iglemler yapar veya
o yapilmasim saglar.
Ed42 Elektromekanik, elektrik ve elektronik parcalari yerlesim planina gdére panoya
o monte eder veya monte edilmesini saglar.
E43 Elektrik devre semasina gore kablolar1 hazirlar ve pano ici kablo baglantilarini
o yapar veya yapilmasini saglar.
E4.4 Projeye uygun sekilde pano i¢i etiketleme islemini yapar veya yapilmasini saglar.
E4 Elektrik kumanda pano . -
' montaji islemlerini yiiriitmek E.4.5 Kablo baglantilarini devre semasina gore kontrol eder.
E.4.6 Panoya enerji vererek baglantilarin dogrulugunu test eder.
Mekatronik iiriin ve E47 Yetkisi dahilinde sisteme yazilim ve/veya parametre listesi yiikleyerek test edip
mekatronik iiretim ayar yapar.
E sistemlerinin tiretiminde E.4.8 Elektrik kumanda pano montaj ile ilgili kayitlar: tutar.
montaj iglemlerini
yiiriitmek E49 Karsilastig1 uygunsuzluklarda ilgili birime bilgi vererek eksikliklerin giderilmesini
o saglar.
ES5.1 Kablo kanallarinin mekanik montajimni yapar veya yapilmasini saglar.
. . . E5.2 Tesisat montaj1 i¢in gerekli kablolarin hazirlanmasini saglar.
E5 Elektrik tesisatinin montaj
' islemlerini yiiriitmek E.5.3 Devre semasina gore kablo baglantilarini yapar/ yapilmasini saglar.
E5.4 Projeye uygun etiketleme islemini yaparak /yapilmasini saglayarak kablo
o baglantilarin1 kontrol eder.
) E6.1 Montaji tamamlanmis mekatronik iiriin ve mekatronik iiretim sistemlerinin
E6 Montaj test ve kontrol e fonksiyon testlerini ve kontrollerini yapar.
' islemlerini yiiriitmek .
E.6.2 Test ve kontrollerle ilgili kayitlar tutar.
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Gorevler islemler Basarim Olciitleri
Kod | Adi Kod Adi Kod Aciklama
F.11 Test ve kontrol is emrini ve ilgili dokiimanlarini alir.
E1 Test \./e'kontrol igin hazirlik F.1.2 Test ve kontrolde kullanilacak cihaz ve ekipmanin uygunlugunu kontrol eder.
stirecini yiiriitmek
F1.3 Karsilastig1 uygunsuzluklarda ilgili birime bilgi vererek eksikliklerin giderilmesini
o saglar
F21 On kabul icin iiretimi tamamlanmis mekatronik iiriin ve mekatronik iiretim
) . o sistemlerinde 6rnek {irlin Giretimi yapar veya yapilmasini saglar.
= Test ve kontrol iglemlerini — — — _ . .
yiiriitmek F2.2 Nihai kabul i¢in iretimi tamamlanmis mekatronik iiriin ve mekatronik iiretim
o sistemlerinde seri iiretim yapar veya yapilmasini saglar.
F.2 On kabul',. nih.ai. k‘%bgl test ve F23 Mekatronik iirlin ve mekatronik iiretim sistemlerinin teknik sartnamede belirtilen
kontrol siirecini yiiriitmek - kriterleri karsilayip karsilamadigim talimatlara gore kontrol eder.
F2a4 Kriterlerin karsilanmamas1 durumunda ilgili birime bilgi vererek uygunsuzlugun
o giderilmesini saglar.
F.2.5 Test ve kontrollerle ilgili dokiimanlart tutar.
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Gorevler islemler Basarim Olciitleri
Kod | Adi Kod Adi Kod Aciklama
G11 Sokiilecek mekatronik tiriin/mekatronik iiretim sistemi ile ilgili sdkme talimatini,
o montaj resmini, devre semasini inceleyerek uygunlugunu kontrol eder.
G.12 Sokme isleminde kullanilacak ekipmani, ¢alistigini kontrol ederek hazirlar.
G.13 Caligsma sahast ile ilgili gerekli giivenlik 6nlemlerini alir / alinmasini saglar.
G.14 Hareketli kisimlar: talimatlarda belirtilen sekilde giivenli konuma alir veya
o almmasini saglar.
Mekatronik iiriin ve G.15 Sistem yaziliminin yedegini alir.
G1 mekatronik iiretim
' sistemlerinin sokiilmesi G.16 Sokme talimatinda belirtilen diger nlemleri alir veya alinmasini saglar.
R stirecini yiiriitmek
Mekatronik {iriin ve G.1.7 Pargalar isaretleyerek tanimlar veya tanimlanmasini saglar.
mekatronik iiretim . M - S
s sistemlerinin yerinin G18 'l""ahmatlarda"bt.:.hrtlle.n .sekilde mekatronik iiriin ve mekatronik tiretim sistemlerini
desistiri . . soker veya sokiilmesini saglar.
egistirilmesi islemlerini
yiiriitmek (devami var) G1.9 Korunmasi gereken pargalarla ilgili 6nlemleri alir veya alinmasini saglayarak ilgili
o kayitlar1 tutar.
G110 Karsilastig1 uygunsuzluklarda ilgili birime bilgi vererek eksikliklerin giderilmesini
o saglar.
G221 Tasimacak parcalarin paketleme islemlerini yapar veya yapilmasini saglar.
. G.22 Tasima aracinin uygunlugunu talimata gére kontrol eder.
Mekatronik iiriin ve
G2 mekatronik tiretim G23 Parcalarin tagima talimatina uygun olarak tasiyici araca yiiklenmesini veya
' sistemlerinin tasinmasi indirilmesini saglar ve kontrol eder.
stirecini yiiriitmek T .. - .. <
G.24 Tasima ile ilgili belirtilen giivenlik 6nlemlerinin alinmasini saglar ve kontrol eder.
G.25 Tasima ile ilgili kayitlar tutar.
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Gorevler islemler Basarim Olciitleri
Kod | Adi Kod Adi Kod Aciklama
Mekatronik iiriin ve G31 Kurma isleminde kullanilacak ekipmani hazirlar / hazirlanmasim saglar.
mekatronik tiretim A o .
G.3 . L . .. | G32 Caligsma sahast ile ilgili gerekli giivenlik 6nlemlerini alir / alinmasini saglar.
sistemlerinin kurulma siirecini
iiriitmek alimatlara gore mekatronik iirlin / tiretim sistemini ilgili kayitlar1 tutarak kurar
yiriitme caa Talimatlara g " K firtin / Gretim o ini ilgili kayrt] K ;
h kurulmasini saglar.
G4l Devreye alma talimatinda belirtilen ekipmani hazirlar/hazirlanmasini saglar.
GA2 Elektrik, hidrolik ve pnomatik enerji kaynaklarini ve bu enerjileri saglayan
o kaynaklarim bilesenlerinin talimatlara uygunlugunu kontrol eder.
] G.43 Talimatlara gére sistemin enerji verilebilir durumda olup olmadigini kontrol eder.
Mekatronik iiriin ve
mekatronik {iretim G.4.4 Yetkisi dahilinde sisteme elektrik, hidrolik ve pndmatik enerjisini verir.
G sistemlerinin yerinin
degistirilmesi islemlerini Mekatronik iiriin ve G.45 Sistemdeki enerji degerlerini (akim, gerilim, basing, debi ve benzeri) kontrol eder.
yliritmek G4 mekatronik {iretim GA6 Sisteme uygun elektrik vererek en diisiik pnomatik ve hidrolik enerji seviyelerinde
' sistemlerinin devreye alinma o sistemi ¢alistirir / galistirilmasini saglar.
stirecini yiiriitmek G47 Talimatlarda belirtilen fonksiyon testlerini yapar / yapilmasini saglar.
G.4.8 Mekatronik iiretim sistemlerinde 6rnek {iriin tiretilmesini saglar.
G.4.9 Ornek iiriiniin 6zelliklerini teknik dokiimanlara gére kontrol eder.
G.4.10 | Devreye alma ile ilgili kayitlar1 tutar.
G411 Karsilastig1 uygunsuzluklarda ilgili birime bilgi vererek eksikliklerin giderilmesini

saglar.
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Gorevler islemler Basarim Olciitleri
Kod | Adi Kod Adi Kod Aciklama
Bakim plani yapmak / revize H11 Baklm yapilacak mekatronik iiriin veya mekatronik iiretim sisteminin talimatlarimni
H.1 inceler.
etmek .
H.1.2 Bakim planlarini hazirlar / revize eder.
5 Bakim veya onarim talimatinda belirtilen yedek parcalari gerekli kontrolleri
Bakim ve onarim hazirh@ H.2.1 .
H.2 recini viiritmek yaparak hazirlar veya hazirlanmasini saglar.
SHTeCHl yrtuttie H.2.2 Bakim veya onarim ile ilgili glivenlik dnlemlerini alir.
H.3.1 [s talimatina gore pargalarin bakimini yapar veya yapilmasini saglar.
S Mekatronik iiriin ve mekatronik iiretim sistemlerinin talimatlarda belirtilen sekilde
Mekatronik iiriin ve H.3.2 aligip calismadigini kontrol eder
H3 mekatronik tiretim ¢A151p ¢4 18 £ i
' sistemlerinin bakim siirecini H.3.3 Bakim ile ilgili kayitlar tutar.
ylrtitmek 8 o . .
) H3.4 Karsilastig1 uygunsuzluklarda ilgili birime bilgi vererek eksikliklerin giderilmesini
Mekatronik iiriin ve "~ saglar.
mekatromk uretim H.4.1 Ariza ile ilgili bilgileri alarak arizayi tanimlar.
sistemlerinin bakim, - - - —— -
H onarim Ve revizyon H.4.2 Sistemin teknik dokiimanlarini ilgili birimden alarak inceler.
islemlerini yiiriitmek H.4.3 Arizaya sebep olusturabilecek olasi nedenleri belirler.
D
(Devamu var) H.4.4 Olasiliklar1 kontrol ederek arizayi tespit eder.
H.4.5 Onarim hazirligini yapar veya yapilmasim saglar.
Mekatronik iiriin ve H4.6 Ayarlar1 bozulmus ekipmanin ayarlarini talimatlara gore yapar / yapilmasini
H 4 mekatronik tiretim o saglar.
' sistemlerinin onarim siirecini Arizal i N / | Slar /venisi ile dedistiri /
iriitmek H4.7 1zal1 pargay1 talimata gére onarir / onarilmasini saglar /yenisi ile degistirir
yu degistirilmesini saglar.
H48 Yetkisi dahilinde sisteme yazilim ve/veya parametre listesi yiikler / yiiklenmesini
saglar.
H.4.9 Sistemin ¢alisir durumda olup olmadigini kontrol eder.
H.4.10 | Ariza ve onarim ile ilgili kayitlar1 tutar.
H411 Kallislla@tlgl uygunsuzluklarda ilgili birime bilgi vererek eksikliklerin giderilmesini
saglar
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Gorevler islemler Basarim Olciitleri
Kod | Adi Kod Adi Kod Aciklama
Revizyonu yapilacak mekatronik iiriin veya mekatronik tiretim sistemi ile ilgili
H.5.1 teknik dokiimanlar1 (revizyon talimati, revizyon resmi, parca listesi ve devre
semalart) alir.
Parca listesine goére yapacagi revizyon c¢aligmasinda kullanacagi pargalarin
H.5.2 ST . 5
dogrulugunu ve eksik olup olmadigini kontrol eder.
H.5.3 Sistem yaziliminin yedegini alir.
H.54 Talimatlara gére mekanik, hidrolik, pndmatik, elektrik ve elektronik revizyonu
A yapar.
o H.5.5 Yazilimda gerekli revizyonu yapar.
Mekatron.l k urun ve H.5.6 Yazilim sisteme yiikleyerek kontrol eder.
Mekatronik iiriin ve H5 mekatronik tretim H5.7 Revi : 0 i bilesenin fonksivon testlorini
mekatronik firetim sistemlerinin revizyon siirecini 5. evizyonu tamamlanmus hiicresel bilesenin fonksiyon testlerini yapar.
sistemlerinin bakim yiiriitmek H.5.8 Mekatronik iiriin ve mekatronik iiretim sistemlerinin fonksiyon testini yapar.
H onarim Ve revizyon Mekatronik {iiriinlerin ve mekatronik {iretim sistemlerinin teknik sartnamede
) L H.5.9 . . . N
islemlerini yiiriitmek belirtilen kriterleri karsilayip karsilamadigini kontrol eder.
H.5.10 | Ornek iiriin iiretir veya iiretilmesini saglar.
H5.11 Uriiniin teknik sartnamede belirtilen kriterleri karsilayip karsilamadigini kontrol
s eder.
H.5.12 | Revizyon ile ilgili kayitlar1 tutar.
H.5.13 Karsilastigi uygunsuzluklarda ilgili birime bilgi vererek eksikliklerin giderilmesini
e saglar.
H.6.1 [lgili birimden kritik yedek parca stok listesini alir.
H6 Yedek parga stok kontrol H.6.2 Yedek parga stok deposunu liste ile karsilastirarak eksikleri tespit eder.
siirecini yiiriitmek H.6.3 Eksik olan yedek pargalarin malzeme saglayici listesine gore tedarik edilmesini

saglar.
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Gorevler islemler Basarim Olciitleri
Kod | Adi Kod Adi Kod Aciklama
o . 1.1.1 Tespit ettigi egitim ihtiyaclarini ilgili birime iletir.
11 Egitim ihtiyaclarini tespit
' etmek ' ]
1.1.2 Kendisinin ve astlarimin egitim ihtiyaglarini tespit eder.
| Mesleki gelisim - Bireysel mesleki gelisimi 1.2.1 Mesleki ve kisisel gelisim i¢in gerekli aragtirma faaliyetlerini gergeklestirir.
faaliyetlerini ytiriitmek ' ki 1 1 k e . . D
aallyetierint yuttme onusunda gahismalar yapma 1.2.2 Meslekle ilgili yeni teknolojileri, yontemleri ve gelismeleri takip eder.
. Diger calisanlarm mesleki 1.3.1 Bilgi ve deneyimlerini birlikte ¢alistig kisilere aktarir.
gelisimlerini destekleme 1.3.2 Meslekle ilgili ilgili sinirlt seviyede bilgilendirme ve egitimler yapar.
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3.2. Kullanilan Arag, Gere¢ ve Ekipman

1.  Antistatik (ESD) ekipman (topraklama kablosu, bilezik, 6nliik, masa Ortiisii ve benzeri)

2.  Baglama elemanlar1 (civata, somun, vida, per¢in ve benzeri)

3. Bakim onarim kataloglar1

4. Bezler ve emici malzemeler

5. Bilgisayar ve bilgisayar yazilimlari

6.  Cesitli anahtar takimlari

7. Elektrikli el aletleri

8.  Fener

9.  Form gesitleri

10. Hidrolik el aletleri

11. Ikaz levhalan

12. Tletisim cihazlar

13. Kaldirma ve tagima ekipmani

14. Kirtasiye malzemeleri

15. Kisisel koruyucu donanim ( baret, koruyucu burunlu ayakkabi, eldiven, gaz maskesi,
kulak tikaci, siperlik, koruyucu gozliik, toz maskesi, koruyucu elbise)

16. Mekanik el aletleri

17.  Merdiven

18. Pnomatik el aletleri

19. Su terazisi

20. Sablon gesitleri

21. Teknik ¢izim ve dokiimanlar

22. Temel el aletleri

23.  Temizlik malzemeleri

24. Test ve oOlgii aletleri

3.3. Bilgi ve Beceriler

1. Acil durum bilgisi

2. Arag, gerec ve ekipman kullanim bilgi ve becerisi

3. Atiklarin kaynakta dogru ayrilmasi, geri doniisiim faaliyetleri bilgisi

4.  Bilgisayar ve yazilim kullanim bilgi ve becerisi

5. Calisma ve kontrol prosediirleri bilgisi

6.  Cevre koruma yontemleri bilgisi

7. Devre semalar1 okuma bilgisi

8.  Ekipman, malzeme koruma ve temizlik bilgisi

9.  Elaletleri ile glivenli calisma bilgi ve becerisi

10.  El becerisi

11. El ve goz ile muayene esaslar bilgisi

12.  Temel elektrik bilgisi

13. Temel elektrohidrolik bilgisi

14. Temel elektromekanik bilgisi

15. Temel elektronik bilgisi
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16. Temel elektropnomatik bilgisi

17. Ellegleme, tasima ve sabitleme donanimini giivenli sekilde kullanim bilgi ve becerisi
18. ESD bilgisi

19. Temel hidrolik bilgisi

20. Hijyen bilgisi

21. s organizasyonu bilgi ve becerisi

22. Is saghg ve giivenligi bilgisi

23. Isyeri ¢alisma talimatlar1 bilgisi

24. Kalite dokiimantasyonu, teknik spesifikasyonlar bilgisi
25. Kalite kontrol prensipleri bilgisi

26. Kalite yonetim sistemi bilgisi

27. Kayit tutma bilgi ve becerisi

28. Kimyasal maddelerle giivenli ¢alisma bilgisi

29. Lehimcilik bilgi ve becerisi

30. Temel malzeme bilgisi

31. Temel mekanik bilgisi

32.  Mesleki matematik bilgisi

33.  Mesleki terim bilgisi

34. Organizasyon bilgi ve becerisi

35.  Olgme ve kontrol bilgisi

36. Olgii aletlerinin kullanimi becerisi

37.  Olgii aletlerinin korunmasi bilgisi

38. Planlama bilgi ve becerisi

39. Temel pnomatik bilgisi

40. Sektore ve isyerine 6zel ulusal ve uluslararasi talimatlar ve standartlar bilgisi
41. Sl tasarim yapma bilgi ve becerisi

42.  Smirh yazilim gelistirme, revizyon yapma, yedekleme ve yiikleme bilgi ve becerisi
43. Sistematik ariza arama bilgi ve becerisi

44. Standart dlgiiler bilgisi

45. Takim tezgahlarimi kullanma bilgi ve becerisi

46. Talimat hazirlama becerisi

47. Teknik dokiimanlar1 hazirlama bilgi ve becerisi

48. Teknik dokiimanlari okuma ve anlama bilgi ve becerisi

49. Temel ¢alisma mevzuati bilgisi

50. Temel kalibrasyon ve dogrulama bilgisi

51. Yangmn 6nleme, yanginla miicadele, acil durum ve tahliye bilgisi

52.  Yazl1 ve sozlii iletisim becerisi

53. Yonetim bilgi ve becerisi
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3.4. Tutum ve Davranislar

1. Acil ve stresli durumlarda sogukkanli ve sakin olmak

2. Amirlerine dogru ve zamaninda bilgi aktarmak

3. Bilgi ve tecriibesi dahilinde karar vermek

4.  Cevre, kalite ve ISG mevzuatinda yer alan diizenlemeleri benimsemek

5. Detaylara 6zen gostermek

6. Egitmeye ve 6gretmeye istekli olmak

7. Ekip i¢cinde uyumlu ¢alismak ve ekipleri yonlendirmek

8.  Gerekli ve acil durumlarda donanimin ¢alismasini durdurmak

9. Is disiplinine sahip olmak

10. lsletme kaynaklarmin kullanimi ve geri kazanim konusunda duyarli olmak
11. s yeri calisma prensiplerine uymak

12. s yerine ait arag, gere¢ ve ekipmanin kullanimia ve korunmasina 6zen gostermek
13.  Kendisinin ve diger kisilerin giivenligini gézetmek

14. Makine, cihaz ve aparatlarin limitlerini zorlamamak, limitleri dahilinde ¢aligmak
15. Meslegi ile ilgili etik kurallara uymak

16. Mesleki gelisim icin arastirmaya istekli olmak

17. Programli ve diizenli ¢calismak

18. Risk faktorleri konusunda duyarli davranmak

19. Sorumluluklarini zamaninda yerine getirmek

20. Siireg kalitesine 6zen gostermek

21. Talimat ve kilavuzlara uymak

22. Tasmma ve kaldirma donanimini dogru sekilde kullanmak

23. Tehlike durumlarini algilay1p degerlendirmek ve ilgilileri bilgilendirmek
24. Temizlik, diizen ve is yeri tertibine 6zen gostermek

25. Vardiya degisimlerinde etkili, a¢ik ve dogru sekilde bilgi paylagsmak

26. Yetkisinde olmayan uygunsuzluklar hakkinda ilgilileri bilgilendirmek

27. Zaman verimli bir sekilde kullanmak
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4.OLCME, DEGERLENDIRME VE BELGELENDIRME

Mekatronik Sistem Operatorii (Seviye 5) meslek standardini esas alan ulusal yeterliliklere
gore belgelendirme amaciyla yapilacak 6l¢me ve degerlendirme, gerekli sartlarin saglandigi
O6lcme ve degerlendirme merkezlerinde yazili ve/veya sozlii teorik ve uygulamali olarak
gergeklestirilecektir.

Olgme ve degerlendirme yontemi ile uygulama esaslari bu meslek standardma gore
hazirlanacak  ulusal yeterliliklerde detaylandirilir.  Olgme ve degerlendirme ile
belgelendirmeye iligkin islemler 15/10/2015 tarihli ve 29503 sayili Resmi Gazete’de
yayimlanan Mesleki Yeterlilik Kurumu Sinav, Olgme, Degerlendirme ve Belgelendirme
Yonetmeligi ¢ercevesinde ylriitiiliir.
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