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TERIMLER, SIMGELER VE KISALTMALAR

ACIL DURUM: Isyerinin tamaminda veya bir kisminda meydana gelebilecek yangin, patlama,
tehlikeli kimyasal maddelerden kaynaklanan yayilim, dogal afet gibi acil miidahale, miicadele,
ilk yardim veya tahliye gerektiren olaylari,

BOOM: CRS is makinelerinde birbirleri igine gegmis kovanlardan olusan kaldirma aparatini
tasiyan yatay veya yukariya kaldirma hareketi saglayan kaldirma pistonlar: {izerindeki gelik
konstriiksiyon iist yapiy1,

CFS (CONTAINER FREIGHT STATION): Konteyner yiik istasyonunu (Giden partilerin
gruplandirilip konteynerlere dolduruldugu, gelen partilerin konteynerlerden cikarilip ayrildigi
ve aktarmali yiiklerin depolandigi, liman/terminal iginde, yakininda veya limanla/terminalle
iliskili bir yerde bulunan tesis),

CRS (CONTAINER REACH STACKER): Dolu konteyner ellecleyen stacker veya is
makinesini,

ECS (EMPTY CONTAINER REACH-STACKER): Bos konteyner ellegleyen stacker veya
is makinesini,

ELLECLEME: Yiikleme, bosaltma, aktarma, istifleme ve yigma islemlerini,
IMDG (INTERNATIONAL MARITIME DANGEROUS GOODS) CODE: Uluslararasi
tehlikeli yiikler kodunu,

IMO (INTERNATIONAL MARITIME ORGANIZATION): Uluslararasi Denizcilik
Orgiitii"nii,

ISCO: Uluslararas: Standart Meslek Siniflamasi’ni,
ISG: Is Sagligi ve Giivenligini,

JOYSTICK: CRS ve ECS is makinesinde dért boyutlu (ileri, geri, asagi, yukari, sag, sol,
kendi ekseninde doniis) hareketleri ile tizerindeki kontrol butonlari sayesinde Kilitleme-agma
hareketleri yapabilen kumanda kolunu,

KAYDIRMA-YATAKLAMA PEDI: Spreaderde, siirtinmeyi dnleyerek kaydirma saglayan
teflon veya kestamin malzemeden yapilmis yassi plakay,

KIiSISEL KORUYUCU DONANIM (KKD): Calisani, yiiriitiilen isten kaynaklanan, saglik
ve giivenligi etkileyen bir veya birden fazla riske kars1 koruyan, calisan tarafindan giyilen,
takilan veya tutulan, bu amaca uygun olarak tasarimi yapilmis tiim alet, arag, gereg ve cihazlari,

KONTEYNER: Uluslararas: Standart Orgiitiince (ISO) kabul edilen tip ve &lgiilere uygun
her tiirlii deniz, kara ve hava tasitlar ile tasinabilen, devamli kullanmaya imkan verebilecek
sekilde hususi ve dayanikli olan, bir veya birden fazla nakil vasitalarina aktarma edilmesinde,
yiikleme — bosaltma kolaylig1 saglayan, 6zel tertibati bulunan tagima kaplarini,
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LIMIT-SWITCH: Sonlandirma emniyet sensoriinii,

MAST TAHRIK ZINCIRi: ECS’de asansor pedinin yukari-asagi hareketini saglayan
hareket ileti elemanini,

MAYNA: Asag1 yonii,

OPERASYON SAHASI: Yayalarin erisimine kismen veya tamamen kapali olan, yiik
ellecleme ve teknik islere ayrilmig liman/terminal bolimiinii,

OPERATOR: is makinelerini kullanan ehliyetli ve vasifli eleman,

OVERFRAME: Yiikiin ve/veya ecllegleme kosullarinin giivenligi agisindan 6zel islem
gerektiren yiik/konteynerin giivenli sekilde hareket ettirilebilmesi icin, tasiyict diizenege
sabitlenmesinde kullanilan yiikseklik arttiran bir aparati,

OVERLOAD: Asirt yiiklii konteyneri elleglerken, vira durumunda makine hareketlerini
durduran ikazi,

PUANTOR: Her yiik kalemini veya konteyneri, belirli bir yere (6rnegin CFS depo bdlmesi,
konteyner doldurma kapisi, ving alt1, saha interchange bdlmesi) girip ¢ikarken kontrol etme,
sayma, siniflandirma, kaydetme islerinden sorumlu kisiyi,

RAMAK KALA BILDIiRIMI: Liman operasyon alanlarinda, personelin gézlemledigi gesitli
ISG risk ve tehlike olasiliklarini bildirme durumu veya islemini,

RAMAK KALA OLAY: Is yerinde var olan ya da disaridan gelebilecek tehlikelerin
belirlenmesi, bu tehlikelerin riske donligmesine yol acan faktorler ile tehlikelerden kaynaklanan
risklerin analiz edilerek derecelendirilmesi ve kontrol tedbirlerinin kararlastirilmasi amaciyla
yapilmas1 gerekli ¢alismalari,

REEFER (Sogutmall)) KONTEYNER: Eksi 20 ile art1 4 derecede tasinmasi gereken yiikler
icin kullanilan sogutma diizenekli konteynerleri,

RISK: Tehlikeden kaynaklanacak kayip, yaralanma ya da baska zararli sonu¢ meydana gelme
ihtimalini,

RiSK DEGERLENDIRMESI: is yerinde var olan ya da disaridan gelebilecek tehlikelerin
belirlenmesi, bu tehlikelerin riske doniismesine yol acan faktorler ile tehlikelerden kaynaklanan
risklerin analiz edilerek derecelendirilmesi ve kontrol tedbirlerinin kararlagtirilmasi amaciyla
yapilan ¢aligmalarini,

ROT KOLU: Pistondan aldig: hareketi aks koluna ileten kolu,

SERDUMEN: Uluslararas1 kabul gormiis isaretlerle is makinesi operatoriinii yonlendiren,
ving ehliyeti olan vasifli elemana,

SPREADER: Is makinesinin konteyner kavrayici/tutucu alt ekipmanin,
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STACKER: Dolu ve bos konteyneri kisa mesafede farkli yerlere tasiyabilen ve istifleyen is
makinesini,

TEHLIKE: Isyerinde var olan ya da disaridan gelebilecek, calisan1 veya isyerini
etkileyebilecek zarar veya hasar verme potansiyelini,

TERMINAL: Isletmenin denetim ve gozetimi altinda bulunan c¢alisma sahalarimi (rihtim,
iskele, CFS, gecici depolama yerleri ve agik arazi gibi),

TRAKA: ECS’de bos konteyneri iki kosesinden kaldiran tagima aparatini,
VIRA: Yukar yénii,

ifade eder.
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1. GIRIS

Liman Saha Istif Makineleri Operatorii (CRS ve ECS) (Seviye 3) Ulusal Meslek Standardi
19/10/2015 tarihli ve 29507 sayil1 Resmi Gazete *de yayimlanan Ulusal Meslek Standartlarinin ve
Ulusal Yeterliliklerin Hazirlanmasi Hakkinda Yonetmelik ve 27/11/2007 tarihli ve 26713 sayili
Resmi Gazete’de yayimlanan Mesleki Yeterlilik Kurumu Sektér Komitelerinin Kurulus, Gorev,
Calisma Usul ve Esaslar1 Hakkinda Yonetmelik hiikiimlerine gore MYK’nin goérevlendirdigi
Tiirkiye Liman Isletmecileri Dernegi (TURKLIM) tarafindan hazirlanmus, sektdrdeki ilgili kurum
ve kuruluslarin goriisleri alinarak degerlendirilmis ve MYK Ulastirma, Lojistik ve Haberlesme
Sektor Komitesi tarafindan incelendikten sonra MYK Y6netim Kurulunca onaylanmustir.

Liman Saha Istif Makineleri Operatdrii (CRS ve ECS) (Seviye 3) ulusal meslek standardmin 02
no’lu revizyonu, Tiirkiye Liman Isletmecileri Dernegi (TURKLIM) tarafindan yapilmis ve MYK
Ulagtirma, Lojistik ve Haberlesme Sektdr Komitesi tarafindan incelendikten sonra MYK Yonetim
Kurulunca onaylanmustir.
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2. MESLEK TANITIMI
2.1. Meslek Tanim

Liman Saha Istif Makineleri Operatorii (CRS ve ECS) (Seviye 3); is saghig1 ve giivenligi, cevre
ve kalite standartlar1 ile mevzuatlara, is talimatlarina uygun olarak, ilgili operasyon yoneticisinin
gozetiminde, CRS ve ECS is makinelerinin giinlilk kontrollerini yapan, limanin operasyon
alanlarinda bu is makinelerini kullanarak yiiklerin/konteynerlerin yiikleme, istifleme, bosaltma,
nakletme, aktarma gibi ellegleme islemlerini gerceklestiren kisidir.

Operator, CRS ve ECS’ler forklift tiirii is makineleri kullanmaktadir. Operatér, CRS ve ECS
kumanda sistemleri kullanimi sirasinda hem elektrik-elektronik hem de mekanik-hidrolik
unsurlara iliskin islemler gerceklestirmektedir. Operator, gosterge ve butonlar1 renk, 1s1k,
simgeleri izleyerek eszamanli ve esgiidiimlii olarak is makinesine kumanda eder.

2.2. Meslegin Meslek Siniflandirma Sistemlerindeki Yeri
ISCO 08: 8344 (Forklift vb. yiikleme-bosaltma yapan araglarin operatorleri)
2.3. Meslege Yonelik Ozel Diizenlemeler

2872 sayili Cevre Kanunu ve yiirtirlikkteki alt mevzuati.

4458 sayil1 Gimriik Kanunu ve yiirtrliikteki alt mevzuati.

4857 say1li Is Kanunu ve vyiiriirliikteki alt mevzuati.

618 sayili Limanlar Kanunu ve yiiriirliikteki alt mevzuati.

6331 sayili Is Sagligi ve Giivenligi Kanunu ve yiiriirliikteki alt mevzuati.

6331 sayili iISG Kanununun 15 inci maddesi geregince saglik gdzetimine tabi tutulmast; 17 nci
maddesi geregince gerekli Is Saghgi ve Giivenligi Egitimini almas1 ve bunu belgelendirmesi
gerekmektedir.

*Meslegin icrasina yonelik ISG, Cevre ve diger konulardaki mevzuata uyulmast esastir.
2.4. Calisma Ortam ve Kosullar:

CRS ve ECS is makineleri limanda, yayalarin erisimine kismen veya tamamen kapali olan, yiik
ellegcleme ve teknik islere ayrilmis terminal boliimlerinde kullanilir. Terminaller, isletmenin
denetim ve gozetimi altinda bulunan ¢esitli calisma sahalari; rihtim, iskele, gecici depolama
yerleri, konteynerlerin doldurulup bosaltildig1 alanlar (CFS istasyonlar1) veya ellegleme yapilan
acik arazilerdir.

Calisma ortam1 hem acik hava hem de CRS ve ECS is makinelerinin kabinleridir. Kabinler yerden
yiiksekte olup, gerektiginde kizakl diizenek {istiinde hareket halindedir. Operatdr is makinesinin
kabininde, kumanda sistemlerini kullanarak, yogun dikkat gerektiren manevralarla operasyonlari
uzun siirelerle oturma pozisyonunda kalarak gerceklestirir. Operatdr; soguk, sicak, yagmurlu,
riizgarli, nemli hava kosullarinda, vardiya usuliiyle esnek mesai zamanlarinda c¢alisir. Yiik
ellegleme islemlerini liman operasyon sahalarinda formen, serdiimen ve puantorler ile
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koordinasyon ve iletisim icinde ydriitiir. Meslegin icrasi esnasinda is sagligi ve giivenligi
onlemlerini gerektiren kaza ve yaralanma riskleri bulunmaktadir. Risklerin tamamen ortadan
kaldirilamadigi durumlarda ise igveren tarafindan saglanan uygun kisisel koruyucu donanimi

kullanarak calisir.

© Mesleki Yeterlilik Kurumu, 2021 Sayfa 9



Liman Saha Istif Makineleri Operatérii (CRS ve ECS)
Ulusal Meslek Standardi

3. MESLEK PROFILI

3.1. Gérevler, Islemler, Basarim Olgiitleri, Mesleki Bilgi ve Uygulama Becerileri
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islevselligini kontrol eder.

Gorev | A. ISG, ¢evre koruma ve kalite gerekliliklerini uygulamak
islemler Basarim Olgiitleri
Mesleki Bilgi ve Uygulama Becerileri
Kod Aciklama Kod Aciklama
. 1. Meslege iliskin yasal diizenlemeler ve is yeri
A11 Talimatlar dogrultusunda, ISG ile ilgili onlemleri g6z 6niinde 570l t % fl 4 e Ve y
o bulundurarak, kendisini ve ¢evresindekileri riske atmayacak sekilde galigir. oze a‘1ma‘ art . .
Y .
2. Is makinesi giivenli ¢alisma talimatlari
Isyerindeki makine, arag, gerec ve diger iiretim araglarini, bunlarin 3. Ulusal ve ulusléraras.l. (%eniz ticareti ve
A.1.2 | giivenlik donanimlarini saglik ve giivenlik isaretlerine ve talimatlara uygun limancilik terminolojisi
Al S ) . sekilde kullanilarak calisir. 4. Uluslararasi Gemi ve Liman Tesisi Giivenlik
£$1§ag1t11gI ve giivenligi A13 Caligma ortaminda is siire¢lerine gore KKD’leri talimatlarina uygun Kodu (ISPS)
ui/g:};rg:l? ! o sekilde kullanilarak caligir. 5. 1SG talimatlar
(devamu var ) Al4 Kendisini ve gevresini etkileyecegini gozlemledigi tehlike, risk ve ramak 6. IS.G. talimatlarinin is stire¢lerinde uygulanmast
o kala olaylar1 yazili ve/veya sozlii olarak ilgililer ile paylasir. 7. Kisisel koruyucu donanimlar ve kullanimi
Calisma alam veya is makinesi ile ilgili riskli durumlarda is makinesinin 8. T‘?hhkeh ?/uklerln tiirleri ve Ozell'kler"
A.1.5 | siren, anons, telsiz, telefon gibi ikaz ve anons sistemlerini riske uygun 9. Risk, tehlike, ramak kala olay, giivensiz
sekilde kullanir. durum ve giivensiz davranig kavramlari
IMO etiketli ve 6zel islem gerektiren yiikler/konteynerlerde; yiike uygun 10. Risk, tehlike, ramak kala olay, giivensiz
Al6 agaratiar l;{ulll'c.llr(nhp kull;mvllmadliglm vle l;)lehrlenmls tastyicinin tonaj ve durum ve giivensiz davranisa karst yapilacak
ebat olarak yuke uygunlugunu kontrol eder. islemler ve bu iglemlerin uygulanmast
A17 Riik dege.rlendi.rme.si. (;al.lsm.alarlnda gbzlem ve goriislerini risk 11. Acil durum talimatlar
degerlendirmesi ekibine iletir. 12. Acil durum talimatlarinin is siireglerinde
uygulanmasi
A18 Caligilan saha ve is makinesi iizerindeki uyar1 levhalariin eksikligini ve 13. Cevresel atiklar ve doniistiiriilebilir

malzemeler
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Gorev | A. ISG, ¢evre koruma ve kalite gerekliliklerini uygulamak
islemler Basarim Olgiitleri
Mesleki Bilgi ve Uygulama Becerileri
Kod Aciklama Kod Aciklama
14. Cevresel tehlike ve riskler ile bunlara karsi
A9 Belirledigi veya kendisine bildirilen olasi risklerin sonuglari ve etkilerini 15. alinacak dnlemler
o degerlendirir. 16. Cevre koruma talimatlari
17. Cevre koruma talimatlarinin ig siire¢lerinde
A110 Ramak kala bildiriminde bulunur. gygulanmam
18. Is siireglerinde ortaya ¢ikan uygunsuzluklar ve
A.1.11 | Ellecledigi konteynerin kapilarinin kapali oldugunu kontrol eder. b.u uygunsuzluklarin giderilme yontemleri
19. Islemler sirasinda olusturulmasi gereken
A112 CFS sahasindaki konteyner serme, istifleme ve kaldirma sirasinda sahadaki kayitlar ve raporlar
- dokiintii, sizint1 durumlarinin saha sorumlusuna bildirilmesini saglar.
A113 Reefer/sogutmali konteyner sahasindaki hareketlerde, elektrik kablo
- soketlerinin ellecleme sirasinda ¢ikartilmasini saglar.
A.1.14 | Konteyner altindaki twist-lock yuvalarinin bos olmasini saglar.
A.1.15 | Caligilan saha tizerindeki eksik uyari levhalarmu ilgilisine bildirir.
Operasyon sahasinda, insan trafiginin ve tagiyici araglarin sekiz metrelik
AL116 | . ; L -
giivenlik mesafesinin disinda bulunmasini saglar.
A2 1 Kazanin ve ¢aligma alaninin durumuna gore, talimatlara uygun sekilde
- caligmay1 durdurur.
Acil durum A2 Ka;ayl iletisim araglarimi kullanarak acil durumlar igin belirlenmis ilgililere
A2 prosediirlerini iletir.
' uygulamak (devami Ao | Kazalar sonucunda meydana gelen yaralanmalar veya ortaya gikan saglik
var) - sorunlarinda ilk yardim kurallarina uygun olarak miidahale eder.
Acil durum planinda belirtilen hususlar dahilinde alinan 6nleyici ve
A2.4 .
siirlandirici tedbirlere uyar.
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Gorev | A. ISG, ¢evre koruma ve kalite gerekliliklerini uygulamak
islemler Basarim Olgiitleri
Mesleki Bilgi ve Uygulama Becerileri
Kod Aciklama Kod Aciklama
A25 Isyerinde saglik ve giivenlik ile ilgili karsilastig1 acil durumlari ilgili kisilere
- iletir.
A31 Is makinesinin hareket ve manevralarinda ¢alisma alaninda alinan gevre
e koruma o6nlemlerine uygun hareket eder.
Cevre koruma Is makinesinin yakit ve yag sizmtilarini kontrol ederek énlem alinmasini
N . A3.2 <
A3 onlemlerini uygulamak saglar.
A33 Calisma alaninda sahadan ve yiikten kaynaklanan gevre kirliligi riski tasiyan
- durumlari ilgililere bildirir.
A.4.1 | Islem formlarinda yer alan talimatlara ve planlara uygun islem yapar.
Kalite gerekliliklerine . . . .
A4 A.4.2 | Arag, alet, donanim ya da sistemin kalite gerekliliklerine uygun galigir.
uygun ¢alismak
A.4.3 | Yaptig1 caligmalarin igletme prosediiriine gore kaydini tutar.
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Gorev B. Is organizasyonu yapmak
islemler Basarim Olgiitleri
Mesleki Bilgi ve Uygulama Becerileri
Kod Aciklama Kod Aciklama
B.11 Gorev yapacag vardiyayla ilgili giinler ve mesai saatleri bilgisini vardiya ]
- degisim donemlerinde vardiya gizelgesinden alir. 1. Isyeri ¢alisma prosediirleri
s bast emri fis emfi B1o | Vardiyadacalisacai is makinesine ve sahaya iliskin bilgiyi vardiya 2. Vardiya alma ve verme ile is emri, is listesi,
B.1 3 0as ¥ "% | oncesinde sistemden ya da vardiya gizelgesinden alir. is bilgisi alma islemleri ve islemlerin
eimek Arag terminalinden, planlama birimind torden; yapilacak isl uygulanmasi
B.13 ag terminalinden, planlama biriminden veya puantdrden; yapilacak isler | o Arag terminali kullanma
hakkindaki is listesini alir. .
4. Kayit formlarmin doldurulma ve teslim
B.2.1 | Bir 6nceki operatorden yapilan ve yapilacak isler hakkinda sézlii bilgi alir. usulleri ve bu usullerin uygulanmasi
5. Geri bildirim usulleri ve uygulamasi
B.29 Bir 6nceki vardiya operatériiniin doldurdugu is makinesi ¢alisma formunu 6. Is makinesi ¢alisma formu
Vardiya teslim - inceleyerek makinenin durumu hakkinda bilgi alir.
B.2 almak/etmek ) o L
B.2.3 | Doldurdugu is makinesi ¢aligma formunu amirine iletir.
B4 Bir sonraki vardiyada gorev yapacak operatore operasyonlar ve is makinesi
- ile ilgili bilgi verir.
Is makinesi calisma formundaki; operator kimlik bilgileri, vardiya tarihi ve
numarasl, ¢aligilan is makinesi ve saha kodu, operasyon baslama bitis saati,
B.4.1 is makinesi motor-saati bilgilerini kaydeder.
Formdaki bakim ve kontrollerle ilgili; motor, hidrolik, hidrolik-fren,
e . sanzuman yagi seviyeleri, yakit durumu, lastik havalari, su seviyesi, ikaz,
B.4 Ginliik makine galisma B4 | 1siklandirma sistemi, spreader, yangm sondiiriicii, genel hasar kontrolii gibi
formu doldurmak ““ | bilgileri kontrol listesi formatina isler.
B.4.3 | Is makinesi ¢calisma formunu imzalar.
Operasyon sirasinda ortaya ¢ikan saha ve is makinesiyle ilgili aksakliklart
Yapilan isler hakkinda B.5.1 arﬁiriney iletir. Y yiel
iist yonetime
B.5 geribildirimde B.5.2 Amirin talebi halinde gerceklestirdigi ve/veya yiiriittigii operasyonlar
bulunmak ~ hakkinda bilgi verir.
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Gérev | C. Is makinesinin giinliik kontrollerini yapmak
Islemler Basarim Olgiitleri
Mesleki Bilgi ve Uygulama Becerileri
Kod Aciklama Kod Aciklama
Is makinesinin ¢alisma talimatini; makinenin motor, elektrik-elektronik- . . . .
S : X L 1. Is makineleri ¢aligma talimatlar:
hidrolik, mekanik, spreader, kabin, makine yiiriiytiisii, boom, 1siklandirma, . . . . .
C1l1 . . . L N . 2. Is makinelerinin aksam ve ekipmani ile
ikaz gibi aksam ve sistemlerine gore inceleyerek degerlendirir. . .
_ - 2 — - yardimci ekipman talimatlari ve uygulama
. Is makinesinin ¢aligma talimatini; makinenin hazirlik, yer degistirme, . . .. i e .
c1 Caligma talimatlarini . st incel K 3. Is makinelerinin operasyonel 6zellikleri
. incelemek C.l2 operasyon., ’operasyon sonu gibi kullanim agamalarina gore inceleyere 4. is makinelerinin calisma dncesi dis kontrolleri
degerlendirir. o
ve olasi eksiklikler
C.1.3 | Inceledigi sistemleri ve asamalar iliskilendirerek yorumlar. 5. Is makinelerinin kabin i¢i fiziki kontrolleri ve
. — . — olas1 eksiklikler
c21 Is_ makmesmm lastik, motor, arka aks rot kollari, tekerlek, bijon somunlari 6. s makinelerinin galiyma oncesi fonksiyonel
gibi hareket ekipmanlarinin genel durumunu gozle kontrol eder. kontrolleri ve olasi eksiklikler
C.2.2 Boom iizerindeki kablo v_e hi(_jrolik hortum ray1, ECS de mast tahrik zinciri, |7 kontroller sonucu yapilacak islemler
kaydirma-yataklama pedi gibi aksamin durumunu kontrol eder. 8. s makinesinin goriis aksami ve kabin
C23 Sprea(?er.iry Pistonlarl, kilit sistemleri, hqrtum baglantilar1, déniis motorlar1 ve temizligini yapma
Calisma 6ncesi i ana dislisinin, alt ve kaydirma pedlerinin deformasyonlarini kontrol eder. 9. is makinesinin calisma ekranindaki olasi ariza
C.2 makinesinin genel ve C.24 | Ackiisartelinin agik veya kapali olma durumunu kontrol eder. 1.1yar11ar1
dis kontroliinii yapmak 10. Is makinesinde hata/ariza giderme usulleri ve
C.25 | Sasedeki yipranma Ve hasarlar1 kontrol eder. uygulama
. N— 11. Hata/arizanin giderilmesinde operasyonel
C26 Is makinesi iizerindeki uyar1 levhalarinin eksikligini ve iglevselligini kontrol destek siirecleri
eder. 12. Kayit ve raporlama islemleri
C.2.7 | Kabin ¢ikis basamak merdivenlerinin yipranma ve hasarlarim kontrol eder.
C.3.1 | Kabinkoltugunun ayarini yapar.
Kabin igi fiziki . ) o ]
kontrolleri C.3.2 | Kabin cam sileceklerinin ¢alisirhigini ve fiskiye suyunu kontrol eder.
yapmak (devami
c3 var) C.3.3 | Acil durma butonunun agik veya kapali olma durumunu kontrol eder.

© Mesleki Yeterlilik Kurumu, 2021

Sayfa 14




Liman Saha Istif Makineleri Operatérii (CRS ve ECS)
Ulusal Meslek Standardi

10UMS0060-3/ 04.08.2021 / 02

Referans Kodu / Onay Tarihi / Rev. No

Gérev | C. Is makinesinin giinliik kontrollerini yapmak
Islemler Basarim Olgiitleri
Mesleki Bilgi ve Uygulama Becerileri
Kod Aciklama Kod Aciklama
C.3.4 | Direksiyonun operatére yakinlik ve yiikseklik ayarim yapar.
C35 Goris agisina gore aynalarin konumlarini degerlendirerek dogru ayarlarin
o yapilmasini saglar.
C36 Joystick, park diigmesi, vites, sinyal, levye kollar1 gibi genel panel ve
o butonlarin deformasyonlarimi kontrol eder.
Cc37 Gaz, fren ve ECS’de vitesi bosa birakma pedallarinin deformasyonlarini
- kontrol eder.
C.4.1 | Is makinesini talimatina uygun sekilde enerjilendirir.
C42 Is makinesini talimatina uygun sekilde 6n 1s1itma 1513110 sénmesini takiben,
o vitesin bosta olmasini saglayarak caligir konuma getirir.
C.4.3 | Is makinesi aydinlatma sisteminin fonksiyonelligini kontrol eder.
C.4.4 | Is makinesi aktif halde iken ¢alisma ekranindaki uyarilara bakar.
o Fonksiyonel kontrolleri C.4.5 | is makinesinin ikaz lambalarinin ¢alisirhgini pano 1siklari ile kontrol eder.
' yapmak (devami var) CA46 Is makinesi yiiriiyiisiiniin fonksiyonellik testlerini talimatina uygun olarak
- yapar.
C.4.7 | Siirme, gekme, mayna, vira olarak boom hareketlerini joystick’ ten test eder.
C.4.8 | Acil durma fonksiyon kontrollerini talimatina gére yapar.
C.49 Spreaderde; genel fonksiyonel kontroller ile 20°1lik ve 40’lik agma-kapama
o fonksiyonlarim test eder.
C.410 Spreaderde, Kilit pozisyon lambalarinin ve Kilitlerin ¢alisirliginin sistem
o kontrollerini yapar.
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Gérev | C. Is makinesinin giinliik kontrollerini yapmak
Islemler Basarim Olgiitleri
Mesleki Bilgi ve Uygulama Becerileri
Kod Aciklama Kod Aciklama
C.4.11 | Spreaderde, déniis, terazi kaydirma ve sonlandirma hareketlerini dener.
C.4.12 | Is makinesi ¢alisir halde iken yag ve su sizdirma kontrollerini yapar.
C.4.13 | Yaptig1 kontrollere gére bakim, kalibrasyon ve ayar ihtiyaglarini tespit eder.
C.4.14 | Tespit ettigi bakim, kalibrasyon ve ayar ihtiyaglarini amirine bildirir.
Cc51 Is makinesini park ettikten sonra, CRS’de boom’u, ECS’de asansérii
B minimum_ limitine indirir.
Caligsma sonrasi o
C5 kontrolleri yapmak C.5.2 | Arka tekerlerin diiz konumda olmasimni kontrol eder.
C.5.3 | Park freninin basili oldugunu kontrol eder.
C.6.1 | Makinenin far, stop lambas1 ve aynalarmin temizligini yapar.
Is makinesinin goriis R — : - I o
c6 aksami Ve kabin C6.2 KaklnI |191 yuT(ey_lgrd_ekl dokiintii ve tozlar verilen temizleme malzemeleri ve
temizligini yapmak U _u anarax gidenr. TSP
C63 Kabin camlarinda goriintiiyii engelleyen yag, toz, camur gibi Kirleri
o uygun/verilen kimyasal maddeler ve su ile temizler.
Gergeklestirdigi C.7.1 | is makinesinin galisma ekramindaki ariza uyarilarim degerlendirir.
kontroller sonrasinda )
ariza bildiriminde C.7.2 | Arnzanin niteligine gore durdurma gerekip gerekmedigini degerlendirir.
C.7 bulunmak
Cc73 Operasyon esnasinda olusan arizalari, arizanin olusma kosullar1 ve
o durumunu amirine ve teknik servise bildirir.
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Gorev | C. is makinesinin giinliik kontrollerini yapmak
Islemler Basarim Olgiitleri
Mesleki Bilgi ve Uygulama Becerileri
Kod Aciklama Kod Aciklama
c81 Arizanin olusumuna iliskin; hangi hareket sirasinda oldugu, zamanlamast,
B hangi zamanlarda sinyal verdigi gibi konularda genel bilgilendirme yapar.
c82 Arizanin uyarilari ve ilgili sistemler hakkinda bilgi vererek lokalize
B edilmesine yardimei olur.
Ariza tespitine yardimer | €83 | Arizanmn giderilip giderilmedigini takip eder.
C38 olmak
C.8.4 | Giderilen arizalarin takibinde ilgili servise yardimci olur.
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D. is makinesini konumlandirmak

Gorev
Islemler Basarim Olgiitleri

Mesleki Bilgi ve Uygulama Becerileri
Kod Aciklama Kod Aciklama

D11 Caligan makinenin sogutma suyu sicakliginin uygun sicaklik araligina

gelmesini_kontrol eder/bekler. 1. Is makinesi donanim ve kumanda sistemleri

D.12 Calisan makinenin hidrolik yag basinci sicakliginimn uygun sicakliga gelmesini |2 RS ve ECS’yi faal hale getirme talimatlari
kontrol eder/bekler. ve uygulama

D.13 | Makine devrini yiikselterck boom limit-switch/sonlandirici ve sensorlerinin 3. CRS ve ECS’nin yiiriitiilmesi esnasinda

o caligirh@im kontrol eder.

Is makinesini giic izlenecek adimlar
D.1 konumunda ¢alisir hale D.14 Devri yiikselmis makinede spreader doniis sonlandirici switch ve sensorlerinin | 4 RS ve ECS’yi etkili ve fonksiyonel
' getirmek o calisirligini kontrol eder. kullanma

D.1.5 | Spreader 40’lik agma, 20’lik kapama ve yavaslatma sensorlerini kontrol eder. | 5. Uyari ve isaret levhalar
6. Is makinesini uyar1 ve isaret levhalarina

D.1.6 | Is makinesini yiiriiyiise gegirerek fren sistemini kontrol eder. uygun hareket ettirme
7. CRS ve ECS’nin istife konumlanmasi
. . D.2.1 | Is makinesi kabinindeki otomasyon ekranini faal hale getirir. islemleri ve bu islemler esnasinda dikkat
Otomasyon sistemini faal .
D.2 hale getirmek Tali ” arla Kinesinin harekete b oz biloi 1ol edilecek unsurlar
g D22 a |mafta uygun Om!Jt ar a1s makinesinin harekete hazir oldugunu bilgi 1slem 8. Calisma ekranini okuma ve uygulama
ya_dailgili birime bildirir. 9. Caligma sahalar1 hareket kurallar1 ve
D.3.1 | Yirilyiis yolunun ve sahanin harekete uygunlugunu kontrol eder. uygulamasi
10. Is makinesini dis sahaya transfer etme
D.3.2 | Direksiyonu sol eliyle topuzundan tutar. islemleri ve islemler sirasinda dikkat
B 0 talimat Gl Kk q v K edilecek olg¢iitler
D.3.3 g&?ﬁ;.u alimatina Uygun sektide park konumundan ytirtiyts konumuna 11. Uygun konumda bekleme yapma usulleri ve
uygulama
D.3 Makineyi yiirtitmek D.34 Spreader’i yiiriiylis pozisyonuna getirir. 12. Park etme usulleri ve uygulama
13. Is makinesini yiike hizalama kurallar1 ve
D.3.5 | Kamera sisteminden, aynalardan veya gozle hareket sahasini kontrol eder. uygulama

14. Operasyon alanmnin kontrolil islemleri
D.3.6 | Vitesin, motor devrine gore yiikselmesini veya algalmasini kontrol eder.
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.. D. is makinesini konumlandirmak
Gorev
Islemler Basarim Olgiitleri
Mesleki Bilgi ve Uygulama Becerileri
Kod Aciklama Kod Aciklama
D.4.1 | Is makinesini yiiriitiirken trafik uyari levhalarma gére hareket ettirir.
D4 Ikaz ve uyari levhalarin —
- : Sahada uyari levhalarina uygun hareket etmeyen kisileri uyarir veya
izlemek D.4.2 g
uyarilmasini saglar.
D.5.1 | Konteyner istifine spreader paralel olacak sekilde makineyi konumlandirir.
. o Goz karart ile makineyi ve konteynerlerin ebatlarma gore, 20-40°1ik olarak
is makinesini konteyner | D-52 | o100 deri hizalar.
D.5 ictifing hi
istifine hizalamak D53 | Boomacarak ve kaldirarak spreaderi konteyner iizerinde istif konumuna ve
e istif seviyesine getirir.
D.6.1 | Spreaderi20’lik pozisyonda iken boom ile paralel hale getirir.
D.6.2 | Yiiriir halde hidrolik hortumlarinin boom’a degip degmedigini kontrol eder.
D6 Is makinesini dis sahaya | D.6.3 | Dértlii flagorlerini ve ikaz lambalarimi yakar.
' transfer etmek?
D.6.4 | Giivenlige veya eskorta hazir oldugu mesajini telsizle ya da kornayla verir.
D.6.5 | Arkadakieskort aracinin nezaretinde, 6ndeki ring aracini takip eder.
D.7.1 | Is makinesini park pozisyonuna getirerek beklem r.
Caligirken uygun i park pozisy g ¢ yapa
konumda bekleme
D.7 apmak .
yap D.7.2 | Yikli halde bekleme yapmamaya dikkat eder.

2 Limandan limana, antrepodan antrepoya veya sahadan sahaya transferlerde uygulanir.
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.. D. is makinesini konumlandirmak
Gorev
Islemler Basarim Olgiitleri
Mesleki Bilgi ve Uygulama Becerileri
Kod Aciklama Kod Aciklama
D.8.1 | Operasyon sonunda is makinesini belirlenen park yerine gotiiriir/ytirtitiir.
D.8.2 | Is makinesini talimatina uygun sekilde park pozisyonuna getirir.
D83 Is makinesinin kabin ici sistemlerini talimatlarindaki islem sirasina gére
e durdurur.
D.8.4 Boom yatirma islemini talimatlaria uygun sekilde yapar.
D.8.5 | Lastikleri talimatina uygun sekilde park pozisyonuna getirir.
D.8 Is makinesini park etmek
D.8.6 | Vitesi bosa alarak is makinesinin rolanti devrine diismesini bekler.
D.8.7 Is makinesi kabinini terk etmeye uygun hale getirir.
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Gorev | E. is makinesi ile yiikii/konteyneri elleclemek
Islemler Basarim Olgiitleri
Mesleki Bilgi ve Uygulama Becerileri
Kod | Agiklama Kod Aciklama
Spreaderi konteynerin iizerine twist-lock yuvalarina denk gelecek sekilde .
El1l otFithur. y yu 9 ; 1. Spreader’in yiike/konteynere sabitlenme
usulleri, sabitlemede dikkat edilecek unsurlar
E12 ISSgOZI]unn alilnda ve kabindeki uyar1 panosundaki 1sikl “kilitlemeye hazir” ve uygulama
inyalini alir. . .
- Spreaderi konteynere 2. Yukun/konteynerl.n aglrhk.- denge kontrolleri
: sabitlemek E.1.3 | Kilitleme butonu ile spreaderi konteynere kilitler/sabitler. ve dengelemede dikkat edilecek unsurlar
— 3. Yiik tasimada kullanilan konteynerlerin genel
E14 ?dﬂe(rll gostergeden talimatlarina uygun sekilde Kilit pozisyonlarini kontrol simflandirmas:
T - - — 4. Yiklerin tiirleri, 6zellikleri ve baglama
Spreaderin agirligin1 konteyner iizerinden keserek ve sar1 ikazin sénmesini :
E.15 . ; X usulleri
takip ederek sabitlemeyi tamamlar. . et i
5. Genel kargonun cinsine gore yiik 6zellikleri
E.2.1 | Spreaderin arka kilit ayaklarim gérecek kadar yiikii kaldirir. 6. Yikivkonteyneri istiften ¢ikarma usulleri,
. —— - — - - istiften ¢ikarmada dikkat edilecek unsurlar ve
Yiikii/konteyneri Yiikiin sag ya da sola dogru dengesizlik durumunda spreaderi ters yonde
E.2 E.2.2 uygulamasi
dengelemek kaydirir. s
Kont b ollizini. Kaselerini - ik 7. Yiikleme manevrasi ve manevra sirasinda
E23 lon eyner tatlammn yere paralelligini, koselerinin yere esit uzaklikta dikkat edilecek unsurlar
;) III:S_IEI sa_lg ar._ q dorilo Kk T D0z] T2 oldu 8. Yiikii/konteyneri nakliye aracina indirme
E31 ksl tl |Iaz ;lstemm e, spreader ile konteynerin kilitli pozisyonda oldugunu islemleri ve bu islemler srasinda dikkat
ontro H_E_! her. Kot odorek K T bulundus " " edilecek unsurlar
E.3.2 Kuonltrko U dare Etke ereln onteyneri bulundugu yerden yavasa ayirara 9. Yiikivkonteyneri istife /araca koyma islemleri
agirlik ve_denge kontrolu yapar. dikkat edilecek unsurlar
Yilki/konteyner istiften E.3.3 | Kontrol ve dengeleme sonuglarina gére kaldirma islemini gerceklestirir. 10. Elle(;leme. hareke.tleri
E.3 cikarmak 11. Kamera sisteminin kullanimi
E.3.4 | Yiki talimatlarda belirtilen giivenli yiikseklikte kaldirir. 12. ikaz anons sistemleri
— . - - 13. CFS islemleri ve uygulamasi
Kaldirma esnasinda tespit ettigi yiikleme agirlik sinirin1 gegmis, overload .. . L
kontevnerleri amire/ cre bildirir 14. Serdiimen isaretlerini okuma
E.35 y amire/puantore ' 15. Operasyonun durdurulmasini gerektirecek

durumlar ve bu durumlarda yapilacak iglemler
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Gorev | E. is makinesi ile yiikii/konteyneri elleclemek
Islemler Basarim Olgiitleri
Mesleki Bilgi ve Uygulama Becerileri
Kod | Agiklama Kod Aciklama
16. Vincin ikaz ve anons sistemini kullanarak
Ea41 Aldig1 yiikle birlikte arka ve yan sahalar1 kontrol edip geri manevra yaparak araglarm yonlendirilmesi
o istiften ¢ikar. 17. Istifleme sirasinda yapilacak islemler
18. CFS’de konteyner serme
L A L 19. CFS’de konteyner kaldirma
Makineyi b lip boom’u ¢ekerek yiikii emniyetli hareket seviyesine .
E.4.2 . I yIbosa alip boom u gekerek yukl 1yetl VIYes! 20. Yik/konteynerin konacagi yerde konteyner
getirir. e .
giivenligini tehdit edecek maddeler
Yiikleme manevrasi E.4.3 Asansor mastin1 makineye dogru yatirir (ECS igin). 21. Yik/konteynerler ]
E4 | yapmak 22. Elleclenen yerde ve konteynerlerde, kabinden
Ead is makinesini bosa alarak trakay1 ¢ekerek yiikii emniyetli hareket seviyesine gordiigu hasarlar
o getirir (ECS icin).
E.4.5 | Sahakontroliinii siirdiirerek nakliye aracina yaklagir.
Konteyner/yiikiin indirilecegi, is emrinde tanimlanmig araci anons
. E5.1 . . <
Es Aktarma/nakliye araglarini sistemi/kornayla cagirir.
yonlendirmek E52 ikaz-anons sistemini kullanarak yiike/konteynere gére, aracin hiza almasim
o saglar.
E.6.1 | Aragtaki konteyner Kilitlerinin olup olmadigimi kontrol eder.
E.6.2 Yiikii/konteyneri arag tizerindeki Kilitlere oturacak sekilde indirir.
E.6.3 Oturdu ikazi ile spreaderin kilitlerini agar.
E6 Yiikii/konteyneri araca
: koymak E.6.4 | Spreaderi konteynerden ayirarak giivenli mesafeye kaldirir.
E.6.5 Korna ikazi ile arac1 uyararak aracin ¢ikigina izin verir.
E6.6 Is emrinde hareketin tamamlanmasina dair kayd sisteme girer.
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Gorev | E. is makinesi ile yiikii/konteyneri elleclemek
Islemler Basarim Olgiitleri
Mesleki Bilgi ve Uygulama Becerileri
Kod | Agiklama Kod Aciklama
E71 Istife hizaladig: yiikii/konteyneri yavas ve kontrollii sekilde hedeflenen yere
B talimatlara uygun ve diizgiin sekilde indirir.
E792 Spreaderin agirligini konteyner iizerine vererek “kilit agmaya hazir” (sar1)
o ikazim1 kabin ve boom iizerindeki 1s1kl1 gstergeden alur.
E73 Spreader Kilitlerini, Kilit agma butonu ile agarak kabin ve boom tizerindeki
o 151kl1 gdstergeden “kilit agik” ikazini goriir.
E7 Yiikii istife koymak E.7.4 Vira hareketine gegerek gostergeden sar1 ikazin sondiiglinii goriir.
E.7.5 Is emrinde hareketin tamamlanmasina dair kaydi sisteme girer.
Es1 Istif arasindan almarak elleclenmesi gereken konteynerlerde iistteki yiik veya
o konteynerleri istiften alarak tanimlanmig yeni adres veya yan istife koyar.
Yer ve adres degisikligi ) . -
E.8 yapmak E.8.2 | Ellegleme hedefi olan yiik/konteyneri araca veya hedef istife alir.
E83 Yapilan yer ve adres degisikligini sistem varsa kaydeder, yoksa puantore
o veya ilgili birime bildirir.
Konteynerlerin kapilarinin ayn1 hizada ve yonde olmasina dikkat ederek dolu
E.9.1 ise CRS, bos ise ECS kullanarak konteynerleri bitigsik nizam CFS alanina
Serer.
CFS’ de konteyner sermek | E.9.2 | Kaldirirken kapag1 kapanmamus konteynerleri CFS memuruna bildirir.
E.9 | veyakaldirmak
E.9.3 | Kapagi kapali konteynerleri vira yaparak araca/istife alir.
E.9.4 | Isemrinde hareketin tamamlanmasina dair kaydi sisteme girer.
Serdiimen E.10.1 | Serdiimenin goriis mesafesinde olmasini saglar.
E.10 | yonlendirmelerini takip
etmek (devamm var) E.10.2 | Serdiimenle iletisim kuracag: araglar1 faal hale getirir.
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Gorev | E. is makinesi ile yiikii/konteyneri elleclemek

Islemler

Basarim Olgiitleri

Kod | Agiklama

Kod

Aciklama

Serdiimenin gerektiginde gozle iletisim kuracak pozisyonda durmasini

E.10.3 5
saglar.
E.10.4 | Serdiimenin verdigi komut ve isaretlere gore hareket eder.
E105 Serdiimenle olan iletisimsizlik durumunda operasyonu durdurarak
T | iletisim/mesaj tekrari ister.
E.10.6 | Acil durumlara iligkin olarak diger gorevlilerin ikazlarina uyar.
E.10.7 | Aldig isaret ve uyarilara gore operasyonu durdurur.
E10.8 Operasyonun durdurulmasina neden olan uyari gerekgesi hakkinda ikaz
" | veren gorevliden/kaynaktan bilgi alir.
Kabinden gozle, yiik/konteynerin konacagi yerde konteyner giivenligini
E.11.1 . . y
tehdit edecek maddelerin olup olmadigini kontrol eder.
Konteynerin veya yiikiin E 1192 Kabinden gozle, ellecledigi yiik/konteynerlerde sizinti, akinti, deformasyon
E.11 | inecegi yeri kontrol etmek "7 | ve gesitli hasarlar olup olmadigini kontrol eder.
E113 Elleglenen yerde ve konteynerlerde, kabinden gordiigii hasarlar

puantore/ilgili birime bildirir.

Mesleki Bilgi ve Uygulama Becerileri
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Gorev | F. Mesleki gelisim faaliyetlerine katilmak
islemler Basarim Olgiitleri
Mesleki Bilgi ve Uygulama Becerileri
Kod Aciklama Kod | Aciklama
F11 Isletmenin /ilgili birimin organizasyonuna gore diizenlenen egitimlere
7 | katihm saglar. 1. Mesleki gelisim egitimleri
2. Meslege iliskin yasal diizenlemeler
Mesleki gelisim F.1.2 | Meslegiyle ilgili yeni teknolojileri ve gelismeleri takip eder. 3. Kariyer gelisim siiregleri
F.1 konusunda calismalar 4. Mesleki terminoloji
yapmak 5. Meslek ve sektorle ilgili tiim yeni gelismeleri
F.1.3 | Bilgi ve deneyimlerini birlikte ¢alistig1 kisilere aktarir. takip etme
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3.2. Kullanilan Arag, Gere¢ ve EKipmanlar

Arag terminali

Bilgisayar

Iletisim araglari (telefon, telsiz, vb.)

Kamera sistemi

Kisisel koruyucu donanim (reflektorlii is elbisesi, baret, yagmurluk, ¢elik burunlu bot,
gozliik, maske, kulaklik, eldiven gibi donanim)

Liman yazilim sistemleri

Megafon

Reach Stacker (CRS ve ECS) donanim ve kumanda sistemleri

Temizlik malzemeleri

10. Yangin sondiirme cihazi

akrwnE

© XN

3.3. Tutum ve Davranislar

Acil ve stresli durumlarda sogukkanli ve sakin olmak

Amirlerine dogru ve zamaninda bilgi aktarmak

Arag, gereg Ve ekipmanlarin kullanimina 6zen gostermek

Calisma zamanini is emrine uygun sekilde etkili ve verimli kullanmak
Cevre, kalite ve ISG mevzuatinda yer alan diizenlemeleri benimsemek
Cevreyi korumaya karst duyarli olmak

Deneyimlerini is arkadaslarina aktarmak

Isletme kaynaklarinin kullanimi ve geri kazanim konusunda duyarl: olmak
Isyeri ¢aligma prensiplerine uygun davranmak

© o N Ok wNRE

[EEN
©

Isyeri hiyerarsi iliskisine uygun hareket etmek

[EEY
[EEN

. Isyeri prosediir ve talimatlarina uygun davranmak

[EEN
N

. Kendisinin ve diger kisilerin giivenligini gdzetmek

[EN
w

Mesleki gelisim igin arastirmaya istekli olmak
Risk faktorleri konusunda duyarli olmak
Sorumluluklarin1 zamaninda yerine getirmek

[T = P
o o &

Tehlike durumlarinda ilgilileri zamaninda bilgilendirmek

[EEN
\‘

. Temizlik, diizen ve igyeri tertibine 6zen gostermek

[EEN
®

Vardiya degisimlerinde etkili, agik ve dogru sekilde bilgi paylasmak

[EEN
©

Yeniliklere agik olmak ve degisen kosullara uyum saglamak
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Ek: Meslek Standardi Hazirlama ve Dogrulama Siirecinde Gorev Alanlar

1. Meslek Standardi Hazirlama EKkibi ve Teknik Calisma Grubu Uyeleri:

Egitim Bilgileri* Deneyim Bilgileri*
No | Adi - Soyad (Tarih - Egitim (Tari}’] el Unvan)
Kurumu/Béliim Adi) 3

1. | Irfan BILGIN TURKLIM Genel Sekreter

2. | Aise AKPINAR EDUSER Danigsmanlik Meslek Analizi/DACUM
Ekip Koordinatorii ve
Moderator

3. | Hayriinnisa SALDIROGLU EDUSER Danigmanlik Egitim Uzmani, Meslek
AnalizilDACUM
Moderatorii

4. | Duygu A. DURMAZ EDUSER Danigsmanlik Meslek Analizi/DACUM Es-
Moderatdr ve Raportor

5. | Selcen AVCI EDUSER Danigsmanlik Meslek Analizi/DACUM Es-
Moderatérii ve Raportor

6. | Atakan KAPLAN AKSA Liman Operasyon Miidiirii

7. | Alper GURSU AUTOPORT Isletme Miidiirii

8. | Uygun DEGIRMENCI BORUSAN Liman operasyon Miidiirii

9. | Ozgiir TANGUT GEMPORT Operasyon Miidiirii

10. | Hakan DENiZKUSU KUMPORT Operasyon Miidiirii

11. | Zuhal KAYA KUMPORT Insan Kaynaklar1 Miidiirii

12. | Yusuf CETIN MARDAS Operasyon Miidiirii

13. | Cumhur KOCABAYLIOGLU | MARPORT Is Makineleri Egitimi
Y Oneticisi

14. | Meltem OZMEN MARPORT Insan Kaynaklar1 Miidiirii

15. | Ertem ARSLANTAY TOROS Terminal Mudiiri

16. | Faris TUNC YILPORT Operasyon Miidiirii

2. Goriis Istenen Kisi, Kurum ve Kuruluslar:

© Mesleki Yeterlilik Kurumu, 2021

T.C. Bagbakanlik Denizcilik Miistesarligi
T.C. Bagbakanlik Giimriik Miistesarlig1
T.C. Calisma ve Sosyal Giivenlik Bakanligi
T.C. Enerji ve Tabii Kaynaklar Bakanlig1

T.C. Milli Egitim Bakanlig

T.C. Ulastirma, Denizcilik ve Haberlesme Bakanligi
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T.C. Kalkinma Bakanlig1

T.C. Bilim, Sanayi ve Teknoloji Bakanligi

T.C. Cevre ve Sehircilik Bakanligt

T.C. Glimriik ve Ticaret Bakanlig1

Tiirkiye Is Kurumu (ISKUR)

Yiiksekogretim Kurulu Bagkanligi

Tirk Standartlar1 Enstitiisti (TSE)

Kiiciik ve Orta Olgekli Isletmeleri Gelistirme ve Destekleme Idaresi Baskanligi (KOSGEB)
Devrimci Is¢i Sendikalar1 Konfederasyonu (DiSK)
Hak-Is Konfederasyonu

Tiirkiye Esnaf ve Sanatkarlar1 Konfederasyonu (TESK)
Tiirkiye Isci Sendikalar1 Konfederasyonu (TURK-IS)
Tiirkiye Isveren Sendikalar1 Konfederasyonu (TISK)
Tiirkiye Odalar ve Borsalar Birligi (TOBB)

Deniz Ticaret Odasi

Deniz Ticaret Odas1 Meslek Komitesi Bsk. Prof.Dr. Necmettin AKTEN
Kaptan Resit Ayhan CIFTCI

Dokuz Eyliil Universitesi

Istanbul Teknik Universitesi Istanbul Universitesi
TURKLIM Uye Limanlar

Derince Limant

[zmir Liman

Bandirma Limani

Trabzon Limani

3. MYK Sektor Komitesi Uyeleri ve Uzmanlar

Seyhamit Unal SARIBAS Bagkan (Milli Egitim Bakanlig1 )

Nuran SENAR Baskan Vekili ( Tirkiye Esnaf ve Sanatkarlar
Konfederasyonu)

Cagatay KUYUCU Uye (Aile, Calisma ve Sosyal Hizmetler Bakanlig:)

Imdat YILDIRIM Uye (Enerji ve Tabii Kaynaklar Bakanlig)

Erhan KOKSAL Uye (Ticaret Bakanlig)

Giilayet Zeynep SENTURK
Prof. Dr. Mustafa KARASAHIN
Oznur YILMAZ

Mehmet KILIC

Ahmet KARADERILI

Dilek TORUN

Giilhan Kiibra OZER
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Uye (Ulastirma ve Altyapi Bakanlig1)

Uye (Yiiksekdgretim Kurulu Baskanlign)

Uye (Tiirkiye Odalar ve Borsalar Birligi)

Uye (Hak-Is Konfederasyonu)

Uye (Tiirkiye Isveren Sendikalar1 Konfederasyonu)
Birim Koordinatorii (Mesleki Yeterlilik Kurumu)

Sektor Sorumlusu (Mesleki Yeterlilik Kurumu)
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4, MYK Yonetim Kurulu

Adem CEYLAN Baskan (Calisma ve Sosyal Giivenlik
Bakanligi Temsilcisi)

Prof. Dr. Mehmet SARIBIYIK Uye (Yiiksekdgretim Kurulu Temsilcisi)

Dr. Recep ALTIN Uye ( Milli Egitim Bakanlig Temsilcisi)

Bendevi PALANDOKEN Uye ( Meslek Kuruluslar: Temsilcisi)

Dr. Osman YILDIZ Uye (Isci Sendikalar1 Konfederasyonlar1 Temsilcisi)

Celal KOLOGLU Uye (Isveren Sendikalar1 Konfederasyonu
Temsilcisi)
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