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ONSOZ

Kent I¢i Rayli Sistemler Katener Bakim Eleman1 (Seviye 4) Ulusal Yeterliligi 5544 sayili
Mesleki Yeterlilik Kurumu (MYK) Kanunu ile anilan Kanun uyarinca ¢ikartilan “Ulusal
Meslek Standartlarinin ve Ulusal Yeterliliklerin Hazirlanmas1 Hakkinda Yonetmelik”

hiikiimlerine gore hazirlanmustir.

Yeterlilik taslagi, 02.07.2014 tarihinde imzalanan isbirligi protokolii ile gorevlendirilen Tim
Rayli Sistem Isletmecileri Dernegi (TURSID) tarafindan hazirlanmistir. Hazirlanan taslak
hakkinda sektordeki ilgili kurum ve kuruluslarin goriisleri alinmig ve goriisler
degerlendirilerek taslak {izerinde gerekli diizenlemeler yapilmistir. Nihai taslak MYK
Ulastirma, Lojistik ve Haberlesme Sektor Komitesi tarafindan incelenip degerlendirildikten
ve Komitenin uygun goriisii alindiktan sonra, MYK Yonetim Kurulunun 11/11/2015 tarih ve

2015/55 sayili karar1 onaylanmustir.
Kent I¢i Rayl Sistemler Katener Bakim Elemam (Seviye 4) Ulusal Yeterliligi Baskanlik

Makam1’nin 10.06.2020 tarih ve 1570 sayili karari ile tadil edilmistir.

Mesleki Yeterlilik Kurumu
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GIRIS

Ulusal yeterliligin hazirlanmasinda, sektér komitelerinde incelenmesinde ve MYK Yonetim
Kurulu tarafindan onaylanarak yiiriirliige konulmasinda temel Oolgiitler Ulusal Meslek

Standartlarinin ve Ulusal Yeterliliklerin Hazirlanmas1 Hakkinda Yo6netmelik’te belirlenmistir.
Ulusal yeterlilikler i¢in temel Olgiitler asagidaki sekilde tanimlanmustir:

a) Ulusal yeterlilikler, ulusal meslek standartlari veya uluslararasi standartlara dayali

olarak olusturulur.

b) Ulusal yeterlilikler katilimc1 bir anlayisla hazirlanir ve ilgili taraflarin goriis ve katkisi
alinir.

c) Ulusal yeterlilikler, mesleki alana iliskin is sagligi ve gilivenligi, ¢evre ve kalite ile
ilgili hususlar1 kapsar.

d) Ulusal yeterlilikler kullanicilar tarafindan anlasilacak sekilde yazilir.

e) Ulusal yeterlilikler hayat boyu Ogrenme ilkesi c¢ercevesinde bireyin kendini
geligtirmesini ve meslekte ilerlemesini tesvik eder.

f) Ulusal yeterlilikler acik veya gizli hi¢bir ayrimcilik unsuru igermez.

g) Ulusal yeterlilikler, bireyin bilgi, beceri ve yetkinliginin kalite giivencesi dahilinde

Olclilmesini temin eden unsurlari igerir.
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15UY0238-4 Kent I¢i Rayl Sistemler Katener Bakim Elemani Yayin Tarihi:11.11.2015 Rev. No:00
(Seviye 4)

15UY0238-4 KENT iCi RAYLI SISTEMLER KATENER BAKIM ELEMANI

ULUSAL YETERLILIGI
1 | YETERLILiGIN ADI Kent I¢i Rayli Sistemler Katener Bakim Eleman1 (Seviye 4)
2 | REFERANS KODU 15UY0238-4
3 | SEVIYE 4
ULUSLARARASI i
4 | SINIFLANDIRMADAKI YERi | '°¢© 08: 7413
5 | TUR -
6 | KREDI DEGERI -
A)YAYIN TARIHI 11.11.2015
. . Rev. No: 00
7 | B)REVIZYON NO/TADIL NO Tadil No: 01
C)REVIZYON/TADIL : . ]
TARIHI 01 No’lu Tadil 10/06/2020-1570
Kent I¢i Rayli Sistemler Katener Bakim Elemani (Seviye 4)
mesleginin basarili, verimli ve uluslararasi standartlara uygun,
calisganlarin  ig  tatmini almasin1  saglayacak  sekilde
yapilabilmesi, meslegin eksiksiz, kaliteli olarak
gerceklestirilebilmesi, igin gelistirilerek siirdiiriilebilmesi i¢in;
8 | AMAC e Adaylarin sahip olmasi gereken bilgi, beceri ve

yetkinlikleri tanimlamak,

e Adaylarin, gegerli ve glivenilir bir belge ile mesleki
yeterliligini kanitlamasina olanak vermek,

e Egitim sistemine, sinav ve belgelendirme kuruluglarina
referans ve kaynak olusturmaktir

9 | YETERLILIGE KAYNAK TESKIiL EDEN MESLEK STANDART(LAR)I

14UMS0404-4 Kent I¢i Rayl Sistemler Katener Bakim Eleman1 (Seviye 4)

10 | YETERLILIK SINAVINA GiRiS SART(LAR)I

Yiiksekte Calisma Belgesi

11 | YETERLILIGIN YAPISI

11-a) Zorunlu Birimler

Al- Is Sagh@ ve Giivenligi, Cevre, Kalite ve Is Organizasyonu
A2- Katener Hattinin Bakimi ve Onarim
A3- Katener Hattinin Kurulmasi ve Sokiilmesi

11-b) Se¢meli Birimler
B1- Rijit Katener Sistemleri

11-c) Birimlerin Gruplandirilma Alternatifleri ve ilave Ogrenme Ciktilari

1. Alternatif: A1, A2, A3
2. Alternatif: Al, A2, A3, Bl
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12 | OLCME VE DEGERLENDIRME

Kent I¢i Rayli Sistemler Katener Bakim Eleman:i (Seviye 4) Mesleki Yeterlilik Belgesini elde etmek
isteyen adaylar birimlerde tanimlanan teorik ve performansa dayali sinavlara tabi tutulur. Adaylarin
yeterlilik belgesini alabilmeleri i¢in teorik ve performansa dayali sinavlarin ikisinden de basarili olmalari
sartt vardir. “11-c) Birimlerin Gruplandirilma Alternatifleri ve Ilave Ogrenme Ciktilari” maddesinde
belirtilen alternatifler arasindan birini sececek olan aday, sectigi alternatife ait yeterlilik birimleri i¢in
hazirlanmis sinavlara girer.

Yeterlilik birimlerindeki teorik ve performansa dayali sinavlar, her bir birim i¢in ayr1 ayr1 yapilabilecegi
gibi birlikte de yapilabilir. Ancak adaymn performansa dayali simnava girebilmesi icin teorik simavdan
basarili olmas1 gerekmektedir. Her birimin degerlendirmesi bagimsiz yapilmalidir. Performansa dayal
smav esnasinda adaym bazi basarim Olgiitlerini yerine getirebilmesi i¢in yardimer personel ihtiyact
bulunmaktadir.

Yeterlilik birimlerinin gegerlilik siiresi, birimin basarildig1 tarihten itibaren 2 yildir. Yeterlilik
birimlerinin birlestirilerek bir yeterliligin elde edilebilmesi i¢in tiim birimlerin gegerliligini koruyor
olmasi1 gerekmektedir.

13 BELGE GECERLILIK Kent I¢i Rayli Sistemler Katener Bakim Elemani (Seviye 4)
SURESI yeterlilik belgesinin gegerlilik siiresi 5 yildir.
14 | GOZETIM SIKLIGI )
Bes (5) yillik gegerlilik siiresinin sonunda belge sahibinin
performans1 asagida tanimlanan yontemlerden en az biri
kullanilarak degerlendirmeye tabi tutulur;
sELE veNiLeMepe 951 DE el s e ol o
UYGULANACAK OLCME- Y Hiay boyunca 1g canstigint g
15 9 . kayitlar1 (hizmet dokiimii, referans yazisi/mektubu, sdzlesme,
DEGERLENDIRME
YONTEMi fatura, portfolyo, vb.) sunmak,
b) Yeterlilik kapsaminda yer alan yeterlilik birimleri i¢in
tanimlanan uygulama siavlarina katilmak.
Degerlendirme sonucu olumlu olan adaylarin belge gegerlilik
stireleri 5 yil daha uzatilir.
YETERLILiGi GELISTIREN | .. . . y e s
16 KURULUS(LAR) Tim Rayh Sistem Isletmecileri Dernegi (TURSID)
YETERLILIGI )
17 | DOGRULAYAN SEKTOR MYK Ulastirma, Lojistik ve Haberlesme Sektor Komitesi
KOMITESI
MYK YONETIM KURULU
18 ONAY TARIHi VE SAYISI 11.11.2015 — 2015/55
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15UY0238-4/A1 iS SAGLIGI VE GUVENLIGI, CEVRE, KALITE VE iS ORGANiZASYONU

YETERLILIiK BiRiMi

1 | YETERLILIK BiRiMi ADI Is Saglig1 ve Giivenligi, Cevre, Kalite ve Is Organizasyonu
2 | REFERANS KODU 15UY0238-4/A1
3 | SEVIYE 4
4 | KREDI DEGERI -

A)YAYIN TARIHI 11.11.2015

. . Rev. No: 00

5 | BIREVIZYON NO/TADIL NO | i\ 01

C)REVIZYON/TADIL , . ]

T ARITET 01 No’lu Tadil 10/06/2020-1570

6 | YETERLILIK BIRIMINE KAYNAK TESKIiL EDEN MESLEK STANDARDI

14UMS0404-4 Kent I¢i Rayl Sistemler Katener Bakim Eleman1 (Seviye 4) Ulusal Meslek Standardi

7/ | OGRENME CIKTILARI

Ogrenme Ciktis1 1: Is saghig1 ve giivenligi kurallarim agiklar.

Bagarim Olgiitleri:
1.1: Is saglig1 ve giivenligi konusundaki yasal ve igyerine ait kurallar1 agiklar.
1.2: Is saglig1 ve giivenligi ile ilgili risklerin azaltilmasina yonelik dnlemleri siralar.

Ogrenme Ciktis1 2: Cevresel riskleri ve gereken énlemleri tanimlar.

Basarim Olciitleri:
2.1: Cevre koruma standart ve yontemlerini agiklar.
2.2: Cevresel risklerin azaltilmasina yonelik 6nlemleri siralar.

Ogrenme Ciktis1 3: Kalite yonetim sistemi ile ilgili faaliyetleri aciklar.

Basarim Olgiitleri:

3.1: Ise ait kalite gerekliliklerini siralar.

3.2: Kalite saglamadaki teknik prosediirleri agiklar.

3.3: Yapilan ¢alismalarin kalitesini nasil kontrol edecegini agiklar.

Ogrenme Ciktis1 4: Is organizasyonu ile ilgili faaliyetleri aciklar.

Basarim Olgiitleri:
4.1: Calisma alani ile arac, gere¢ ve ekipmanini nasil diizenleyecegini agiklar.
4.2: Calisma programini nasil uygulayacagimn agiklar.

8 | OLCME VE DEGERLENDIRME

8 a) Teorik Simnav

(T1) Al birimine yonelik teorik smnmav Ek Al-2’de yer alan “Bilgiler” kontrol listesine gore
gergeklestirilir. Teorik smnavda adaylara en az 20 soruluk 4 secenekli ¢oktan se¢meli ve bosluk
doldurmali smmav uygulanmalidir. Coktan se¢meli sorularla diizenlenmis sinavda yanlis cevaplandirilan
sorulardan herhangi bir puan indirimi yapilmaz. Sinavda adaylara her soru i¢in ortalama iki dakika zaman
verilir. Yazili smmavda sorularin en az %60’ma dogru yanit veren aday basarili sayilir. Sinav sorulari, bu
birimde teorik sinav ile 6l¢iilmesi 6ngoriilen tiim bilgi ifadelerini (Ek A1-2) 6lgmelidir.
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8 b) Performansa Dayah Sinav

Bu birime yonelik beceri ve yetkinlik ifadeleri diger birimlerin beceri ve yetkinlik kontrol listelerinde
tanimlanmis olup, bu kapsamda s6z konusu beceri ve yetkinlik ifadelerinin 6lgme ve degerlendirmesi
yapilacaktir.

8 ¢) Ol¢me ve Degerlendirmeye Iliskin Diger Kosullar

Yeterlilik birimlerinin gecerlilik siiresi birimin basarildig1 tarihten itibaren 2 yildir.

YETERLILIK BIRIMINI ' o
9 | GELISTIREN Tiim Rayl Sistem Isletmecileri Dernegi (TURSID)
KURUM/KURULUS(LAR)

YETERLILIiK BiRiMINi
10 | DOGRULAYAN MYK Ulastirma, Lojistik ve Haberlesme Sektor Komitesi
SEKTOR KOMITESI

MYK YONETIM KURULU
11 | ONAY TARIHIi ve 11.11.2015 — 2015/55
SAYISI

YETERLILIK BiRiMi EKLERI

EK Al-1: Yeterlilik Biriminin Kazandirilmasi igin Tavsiye Edilen Egitime liskin Bilgiler

Acil durum

Caligsma kosullar1 ve calisma ortamindaki risklerin degerlendirilmesi
Calisma ve kontrol prosediirleri

Cevre duyarlilig, ¢evre kirliligi ve ¢cevre koruma

Cevre ve insan sagligi

Dogal kaynaklarin verimli kullanimi

Donanimin, araglarin ve el aletlerinin kullanimi

Elektrikten kaynaklanan tehlikeler

ISGile ilgili malzeme, iirlin, makine, alet ve donanim kullanimi
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EK A1-2: Yeterlilik Biriminin Olgme ve Degerlendirmesinde Kullanilacak Kontrol Listesi

a) BILGILER
UMS Yet-EI-’|I|-Ik : .
Tleili Birimi Degerlendirme
No Bilgi ifadesi “g" Basarim Araci
Boliim .
Olciitii
All
Ise 6zgii kisisel koruyucu donanim, koruma ve Al2
BG.1 miidahale araglari ile uyar1 ve isaret levhalarinin neler Al3 11 T1
" |oldugunu, kontrol noktalarini ve bulunmasi gereken Al4 '
yerleri belirtir. A.1l5
A.1.6
BG.2 |Meslegin gerektirdigi mevzuati agiklar. A22 11 Tl
Aninda giderilemeyecek tiirden tehlike durumlarini ve
ISG’yi tehlikeye diisiirecek durumlardan
BG.3 onleyemediklerini hangi birimlere/kisilere bildirmesi A33 11 T
gerektigini agiklar.
A2l
S . e . . A22
BG.4 Is saglig1 ve guver}hglm etklleyecek riskleri ve A23 12 T1
alimmasi gereken onlemleri agiklar.
A3.2
A35
BG5S Statik elektrik birikme ve kivileim atlama ihtimali A31 12 T1
olan uygulamalari agiklar.
BG.6 |Acil ¢ikis ve/veya kagis prosediirlerini agiklar. A.3.6 1.2 T1
BG.7 |Geri doniistiiriilebilen malzemeleri agiklar. B.2.1 2.2 T1
Geri doniistiiriilebilen malzemelere yonelik izlenmesi
BG.8 |gereken adimlari siralar. B.2.1 2.2 T1
BG.9 |Tehlikeli ve zararl atiklarin neler oldugunu tanimlar. | B.2.2 2.2 T1
B.2.2
Tehlikeli ve zararl atiklarlarin depolanmasi ile ilgili B.2.3
BG.10 izlenmesi gereken adimlari aciklar. B.2.4 22 T
B.25
Dokiilme ve sizintilara karsi kullanilacak uygun
BG.11 |donanim, malzeme ve ekipmanin neler oldugu B.2.6 2.2 T1
tanimlar.
BG.12 Dokiilme ve sizintilara kars1 alinacak 6nlemleri B.26 29 T1
aciklar.
BG.13|Meslegin gerektirdigi kalite gerekliliklerini agiklar. C.l1 3.1 T1
BG.14 Ka}ite yonetim ve uygulama sistemleriyle ilgili co1 32 T1
talimatlar1 agiklar.
BG.15 C'avllsmalarla ilgili doldurulan kalite formlarini ve c23 3.2 T1
diger formlar1 listeler.
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UMS Yet_e_rlll_lk : .
Tleili Birimi Degerlendirme
No Bilgi ifadesi “g" Basarim Araci
Boliim .o
Olciitii
BG.16 Meslegi icra edecegi makine, alet ve donanimi, C3.2 3.3 T1

meslekle ilgili temel kavram ve kodlar1 aciklar.
Bakimi ve onarimui gergeklestirilen kullandig1 cihazin
BG.17 |ya da sistemin teknik dzelliklerine uygun c¢aligtigini C33 3.3 T1
kontrol etme adimlarini agiklar.

Yapacagi is ile ilgili olara kullanacag arag, gereg ve

BG.18 |ekipman ile bu malzemelerin kontrol noktalarini D.3.1 4.1 T1
aciklar.
BG.19|Kalibrasyonu, kontrol yontemini ve 6nemini belirtir. | D.3.2 4.1 T1
. K da hazl K 1 D4.1
BG.20 [ tanim1 kapsaminda hazirlamasi gereken raporlari ve D42 42 T
katilmasi gereken ¢aligmalart agiklar.
D.4.3
D.2.1
D.2.2
D.2.3
BG.21|Prosediir ve talimatlara gore is programini agiklar. D.24 4.2 T1
E.l.1
E.1.2
E.1.3
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15UY0238-4/A2 Katener Hatinin Bakimi ve Onarimi Yayin Tarihi:11.11.2015 Rev. No:00

15UY0238-4/A2 KATENER HATININ BAKIMI VE ONARIMI YETERLILIK BiRiMi

1 | YETERLILIK BiRiMi ADI Katener Hatinin Bakim1 ve Onarimi
2 | REFERANS KODU 15UY0238-4/A2
3 | SEVIYE 4
4 | KREDI DEGERI -
A)YAYIN TARIHI 11.11.2015
Rev. No: 00

5 | BIREVIZYON NO/TADIL NO Tadil No: 01

C)REVIZYON/TADIL

TARIHI 01 No’lu Tadil 10/06/2020-1570

6 | YETERLILIK BIRIMINE KAYNAK TESKIiL EDEN MESLEK STANDARDI

14UMS0404-4 Kent I¢i Rayl Sistemler Katener Bakim Eleman1 (Seviye 4) Ulusal Meslek Standardi

7 | OGRENME CIKTILARI

Ogrenme Ciktisi 1: Katener hattinin bakim ve onarim hazirhgm yapar.

Basarim Olciitleri:
1.1: Makine, malzeme ve te¢hizat hazirlar.
1.2: Calisma alanini1 hazirlar.

Ogrenme Ciktis1 2: Katener hattinin bakimini ve onarimini yapar.

Basarim Olgiitleri:

2.1: Katener hattinin gorsel kontrollerini yapar.

2.2: Bolge izolatdrlerinin bakimini ve onarimini yapar.
2.3: Makas kateneri bakimini ve onarimini yapar.

2.4: Ekipman bodlge bakimini ve onarimini yapar.

2.5: Ayirict bakimini ve onarimini yapar.

2.6: Parafudur bakimini ve onarimini yapar.

2.7: Ray doniis ve bondik bakimini ve onarimin yapar.
2.8: Direkleri kontrol eder.

2.9: Midpoint sisteminin bakimini ve onarimini yapar.

2.10: Konsol sisteminin bakimini ve onarimini yapar.
2.11: Teller ile ilgili bakim ve onarimi yapar.
2.12: Bakim sonrasi islemleri yapar.

Ogrenme Ciktisi 3: Is saghig1 ve giivenligi ile cevre koruma énlemlerini uygular.

Basarim Olgiitleri:

3.1: Is saghig ve giivenligi konusundaki yasal ve isyerine ait kurallar1 uygular.
3.2: Is saghig1 ve giivenligi ile ilgili risklerin azaltilmasia katkida bulunur.
3.3: Cevresel risklerin azaltilmasina katkida bulunur.

Ogrenme Ciktis1 4: Kalite ve is organizasyonu faaliyetlerini yiiriitiir.

Basarim Olgiitleri:
4.1: Kalite saglamadaki teknik prosediirleri uygular.
4.2: Caligma alani ile arag, gere¢ ve ekipmanini diizenler.
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8 | OLCME VE DEGERLENDIRME

8 a) Teorik Sinav

(T1) A2 birimine yonelik teorik smav Ek A2-2’de yer alan “Bilgiler” kontrol listesine gore
gerceklestirilir. Teorik sinavda adaylara en az 25 soruluk 4 secenekli ¢oktan se¢meli ve bosluk
doldurmali sinav uygulanmalidir. Coktan se¢meli sorularla diizenlenmis sinavda yanlis cevaplandirilan
sorulardan herhangi bir puan indirimi yapilmaz. Sinavda adaylara her soru i¢in ortalama iki dakika zaman
verilir. Yazili sinavda sorularin en az %60’ina dogru yanit veren aday basarili sayilir. Sinav sorulari, bu
birimde teorik sinav ile dl¢iilmesi ongoriilen tiim bilgi ifadelerini (Ek A2-2) 6lgmelidir.

8 b) Performansa Dayah Sinav

(P1) A2 birimine yonelik performansa dayali sinav Ek A2- 2°de yer alan “Beceriler ve Yetkinlikler”
kontrol listesine gore gerceklestirilir. Beceri ve yetkinlikler kontrol listesinde aday tarafindan basarilmasi
zorunlu kritik adimlar belirlenir. Adayin, performans sinavindan basari saglamasi i¢in kritik adimlarin
tamamindan basarili performans gostermek kosuluyla sinavin genelinden asgari % 60 basar1 gostermesi
gerekir. Performansa dayali sinavin siiresi gercek uygulama sartlarindaki siireye karsilik gelmelidir.
Performansa dayali sinav gercek veya gergegine uygun olarak diizenlenmis calisma ortaminda
gergeklestirilir. Beceri ve yetkinlik ifadelerinin (Ek A2-2) tamami performansa dayali smav ile
Olctilmelidir.

8 ¢) Ol¢me ve Degerlendirmeye Iliskin Diger Kosullar

Birim i¢in 6ngoriilen siavlarin gegerlilik siiresi sinavin bagarildigi tarihten itibaren 1 yildir. Birimin elde
edilebilmesi i¢in basarilan sinav tarihleri arasindaki siire farki bir yili gecemez.

Yeterlilik birimlerinin gecerlilik siiresi birimin basarildig: tarihten itibaren 2 yildir.

Adaym kendi ve diger kisilerin can giivenligini tehlikeye sokacak bir davranis gostermesi halinde sinava
son verilir ve yeterlilik biriminden basarisiz kabul edilir.

YETERLILIK BIRIMINi . . . L e
9 | GELISTIREN Tiim Rayl Sistem Isletmecileri Dernegi (TURSID)

KURUM/KURULUS(LAR)

YETERLILIK BIRIMINI
10 | DOGRULAYAN MYK Ulastirma, Lojistik ve Haberlesme Sektor Komitesi
SEKTOR KOMITESI

MYK YONETIM KURULU
11 | ONAY TARIHIi ve 11.11.2015 — 2015/55
SAYISI

YETERLILIK BiRiMi EKLERI

EK A2-1: Yeterlilik Biriminin Kazandirilmasi igin Tavsiye Edilen Egitime iliskin Bilgiler

Arag ve tren sistemleri

Elektrik

Giig sistemleri

Hat ve hat ekipmanlar

ISG ve acil durum miidahale yontemleri
Katener ve katener ekipmanlari
Prosediirler ve talimatlar

No ok~ owdneE
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15UY0238-4/A2 Katener Hatinin Bakimi ve Onarimi Yayin Tarihi:11.11.2015 Rev. No:00

EK A2-2: Yeterlilik Biriminin Olgme ve Degerlendirmesinde Kullanilacak Kontrol Listesi

a) BILGILER
UMS Yet-EI-’|I|-Ik : .
leili Birimi Degerlendirme
No Bilgi ifadesi “g" Basarim Araci
Boliim .o
Olciitii
Makineyi, malzemeyi ve techizati segme ve kontrol| E.2.1
BG.1 etme kriterlerini agiklar. E.24 11 T
BG.2 |On montaji yapma adimlarini siralar. E.2.2 11 T1
E.3.1
E.3.3 1.2
Hatta girerken ve girdikten sonra uygulayacagi
BG3 |5 enlik 6nlemlerini agikla E.3.4 25 T
guventt i agrat: F5.1 2.7
F.7.1
Enerjiyi kesmesi ve vermesi gereken yerleri ve E.3.5 1.2
BG4 | I T gerexeny F5.1 25 T1
HrHaT agliar F.7.1 2.7
E.3.6 12
Calisma bolgesinde enerji ile ilgili alacag giivenlik E.3.7 '
BG.S5 |, .. 25 T1
onlemlerini agiklar. F.5.1 57
F.7.1 '
BG.6 Hatta enerji olup olmadiginin kontrol adimlarini £38 12 T1
aciklar.
. . E.3.8
Topraklama cihazlarinin kurulumunu ve dikkat 12
BG.7 | .. . E.3.9 T1
edilmesi gereken hususlar agiklar. F59 2.5
F.2.1
F.2.2
BG.9 Bolge izolatorlerini Vf: 1'zolat0rle'r1n bakimini F.2.3 29 T1
yaparken uygulayacagi islemleri tanimlar. F.2.4
F.2.5
F.2.6
F.3.1
F.3.2
F.3.3
BG.10 Makas katenerini ve r?akas kate.nen 'b§k1m1n1 F.3.4 53 T1
yaparken uygulayacagi islemleri belirtir. F.3.5
F.3.6
F.3.7
F.3.8
BG.11 Meil.cas l'<ontak"telmlr¥ Qeglstlrllme nedenlerini ve F3.4 53 T1
degistirilme siireclerini agiklar.
BG.12 [Ekipman bolgeyi ve bilesenlerini agiklar. F.4 2.4 T1
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15UY0238-4/A2 Katener Hatinin Bakimi ve Onarimi Yayin Tarihi:11.11.2015 Rev. No:00

UMS Yet_e_rlll_lk : .
iloili Birimi Degerlendirme
No Bilgi Ifadesi = Basarim Araci
Boliim W
Olciitii
Ekipman bolgede agirliga yakin bulunan konsol
isteminin eksen sapmasinin ve konsola bagli kontak Fa.1
BG.13 [0 o T CRSChl SaPMasiiiil ve RoNso'a 5ag F.4.2 2.4 T1
telleri arasindaki mesafenin kontrol adimlarini siralar. F45
BG.14 Agirlik sisteminde bulunan ekipmanlarin kontrol Fa.4 24 T1
adimlarini agiklar.
BG.15 Hat sonu izolatorlerini kontrol etme ve degistirme F47 24 T1
adimlarini agiklar.
BG.16 |Ayiriciy1 ve ayirict gesitlerini aciklar. F.5 25 T1

Toprakli ayiricilarda toprak kolu mekanizma
BG.17 |elemanlarinin ve baglanti iletkenlerinin kontrol F.5.4 25 T1
adimlarini siralar.

Parafuduru tanimlar ve parafudur degistirme

BG.18 nedenlerini ve adimlarini agiklar. F.6.4 26 e
BG.19 Trafo igerisindeki geri doniis ayiricilarini agilmasinin F79 97 T1
adimlarini agiklar.
Midpoint sistemini ve sistemin bakimini rken F.9.1
BG.20 | (PO SISTCIIN Ve SISTEMIn ba yaparke F.9.2 2.9 T1
uygulayacagi islemleri tanimlar.
F.9.4
F.10.1
BG.21 Konsol s1stevm.1n1 ve 51§tem1n bakimin1 yaparken F.10.2 510 T1
uygulayacagi islemleri aciklar. F.10.3
F.10.4
BG.22 Headspan sistemlerini kontrol etme ve degistirme F10.8 510 T1
adimlarini agiklar.
BG.23 Kontak telinin ¢apini 6l¢gme ve degistirme adimlarimt | F.12.1 211 T1
aciklar. F.12.2
F.13.1
. . F.13.2
BG.24 |Bakim sonrasi yapilacak iglemleri agiklar. F 133 212 T1
F.13.4
BG.25 Yerlestirilen topraklamalar1 sokme iglemlerini F 132 212 T1

aciklar.

©Mesleki Yeterlilik Kurumu, 2015 10



15UY0238-4/A2 Katener Hatinin Bakimi ve Onarimi Yayin Tarihi:11.11.2015 Rev. No:00

b) BECERI VE YETKINLIKLER

UMS Yet-EI-’|I|-Ik : .
fleili Birimi Degerlendirme
No Beceri ve Yetkinlik ifadesi “g" Basarim Araci
Boliim W
Olciitii
BY.1 [Makineyi, malzemeyi ve teghizati secer. E.2.1 11 P1
BY.2 |Makineyi, malzemeyi ve teghizati kontrol eder. E.2.1 11 P1
BY 3 On montaj1 yapilacak malzemelerin montajin E22 11 P1
yapar.
BY.4* |Hatta giris izni alir. E.3.1 1.2 P1
BY 5* Cal_lsma Poolgesmde e_lektrlgm kesilmesine veya E35 12 P1
verilmesine karar verir.
BY.6 |Calisma bolgesini besleyen manuel ayiricilar agar. | E.3.6 1.2 P1
BY 7 C_a_hsma bolgesini besleyen manuel ayiricilar £36 12 p1
kilitler.
BY.8* |Hatta enerji olup olmadiginin kontrol eder. E.3.8 12 P1
E.3.8 12
BY.9* [Topraklama yapar. E.3.9 ' P1
2.5
F.5.2
. F.11
BY.10 |Katener hattin1 gorsel kontrol eder. F12 21 P1
BY.11 |Kizaklardaki arklar1 temizler. F.2.2 2.2 P1
Izolatére bagli dropper ve diger baglant: F.2.5
BY.12 elemanlarini kontrol eder. F.2.6 22 Pl
BY.13 |Kizaklar1 ve izolatorleri talimatlara gore degistirir. F.2.7 2.2 P1
BY.14 |Aski elemanlarini talimatlara gore degistirir. F.2.8 2.2 P1
BY 15 Makas kohtak hat spnu teli ile ana hat kontak teli F35 53 P1
arasindaki mesafeyi kontrol ederek ayarlar.
Makas bolgesindeki aski el
BY 16 akas bolgesindeki aski elemanlarii kontrol F36 93 P1
ederek ayarlar.
Makas kontak telinin ana hattan beslemesini yapan F3.7
BY.17 [kablolarda (jumper) ve griflerde aksaklik e 2.3 P1
. i . F.3.8
durumunda talimatlara goére miidahale eder.
BY 18 N{akas lgf)lge'smdekl aski elemanlarin talimatlara F3.9 53 P1
gore degistirir.
Kat
BY 19 :’-1 engr bakim a.racu'un pantog"ra‘tjlm acarak makas F3.10 53 P1
bolgesinden gegislerin kontroliinii yapar.
Bolgede bulunan besleme kablolarini ve griflerini,
BY.20 |balans sistemini, baglanti iggen jiimelini ve F.4.3 24 P1
dropperlarini kontrol eder.
Bolgede bulunan besleme kablolarinda ve griflerde,
balans sisteminde, baglanti licgen jiimelinde ve
BY.21 dropperlarda aksaklik olmasi durumunda talimatlara F4.3 24 Pl
gore miidahale eder.
ABlk S . . —
By 2o A8l sisteminde bu'lunan makjdra sistemini, ¢elik E44 54 P1
halat sarimlarini, freni ve lenteyi vb. kontrol eder.
BY.23 |Agirlik sisteminde bulunan makara sisteminde, F.4.4 2.4 P1
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15UY0238-4/A2 Katener Hatinin Bakimi ve Onarimi Yayin Tarihi:11.11.2015 Rev. No:00

UMS Yet_e_rlll_lk : .
iloili Birimi Degerlendirme
No Beceri ve Yetkinlik ifadesi “g" Basarim Araci
Boliim .
Olciitii
celik halat sarimlarinda, frende ve lentede aksaklik
olmasi durumunda talimatlara gére miidahale eder.
BY 24 Iki kontak teli arasindaki mesafeyi talimatlara gore F45 94 P1
ayarlar.
BY.25 |Hat sonu izolatorlerini kontrol eder. F.4.7 24 P1
BY 26 Siiriicii kolunun mekanizma ekipmanlarini kontrol F53 25 P1
eder.
BY 27 Toprakli aylrlcllar(%a topr.ak kolu n.le'kamzrna F54 5 P1
elemanlarini ve baglanti iletkenlerini kontrol eder.
Kontaklari, durduruculari, iletken baglanti F.5.5
BY.28 pabuglarini ve izolatorleri kontrol eder. F.5.6 25 Pl
BY.29 |Hareketli kontaklarin kavramasini ayarlar. F.5.6 25 P1
BY 30 Ay1r1Vc1 ark boynuzlarindaki arklanmay1 ve boynuz | F.5.8 5 P1
araligini kontrol eder. F.5.9
BY.31 |Ark boynuzlarini talimatlara gére degistirir. F.5.8 25 P1
BY.32 |Ark boynuzlarinin araliklarini ayarlar. F.5.9 25 P1
BY 33 Ayiricidan katener hattini besleyen kablolari ve F5.10 95 P1

baglant1 griflerini kontrol eder.

Ayiricidan katener hattini besleyen kablolarda ve
BY.34 |baglanti griflerinde aksaklik olmasi durumunda F.5.10 2.5 P1
talimatlara gére miidahale eder.

F.5.11 2.5

*

BY.35* |Topraklamalar1 kaldirarak ayiricilar kapatir. F13.2 212 P1
BY.36 |Parafudur izolatoriinii temizler. F.6.1 2.6 P1
BY.37 |Parafudur iizerinde bulunan civatalar1 kontrol eder. | F.6.3 2.6 P1
BY 38 Patafllldur iizerinde bulunan civatalart uygun tork F6.3 26 P1

degerinde ayarlayarak sikar.
Hat tizerindeki tif baral ilgili kablol F.7.3
BY 39 av tzerindeki negatif baralarmn ve ilgili kablolarm |, 97 P1
baglanti noktalarini kontrol eder. F75
BY 40 Havt.uz.e.rlndekl negatif baralari talimatlara gore F73 57 P1
degistirir.
BY.41 |Kablo ile bara arasindaki kablo pabucunu degistirir. | F.7.5 2.7 P1
o 5 . F.8.1
BY 42 ]eDdlgfgm temel civatalarini ve saglamliginini kontrol F8.2 58 P1
' F.8.3
Diregin temel civatalarinda ve saglamliginda F.8.1
BY.43 |aksaklik olmast durumunda talimatlara gore F.8.2 2.8 P1
miidahale eder. F.8.3
BY 44 Dlteg'e bagli kelepge ve sabit pargalar: uygun tork F83 98 P1
degerinde ayarlayarak sikar.
BY 45 Kate.ne.rvl'le.kontak arasindaki sabitleyici halatin F8.6 28 P1
gerginligini kontrol eder.
BY 46 MldI.)01.rit' s%stemlnde bulunan tellerin ve halatlarin F9.1 59 P1
gerginligini kontrol eder. F.9.2

©Mesleki Yeterlilik Kurumu, 2015 12



15UY0238-4/A2 Katener Hatinin Bakimi ve Onarimi Yayin Tarihi:11.11.2015 Rev. No:00

UMS Yet_e_rlll_lk : .
ileili Birimi Degerlendirme
No Beceri ve Yetkinlik ifadesi “g" Basarim Araci
Boliim W
Olciitii
BY 47 Mldel.nvt. S!stemlnde bulunan tellerin ve halatlarin F.9.1 29 P1
gerginligini ayarlar. F.9.2
F.10.1
: . F.10.2
BY.48 |Konsol tertibatini ve ekipmanlarini kontrol eder. F10.3 2.10 P1
F.10.4
BY 49 Headspan sistemlerde ¢elik halat1 ve baglanti F10.8 510 P1
elemanlarini kontrol eder.
BY 50 Headspan 51sten‘1.ler'd'e celik halat1 ve baglanti F10.8 510 P1
elemanlarim degistirir.
BY.51 |Zikzak kontroliinii yapar. F.11.1 211 P1
BY.52 |Zikzak ayarlarini talimatlara gore yapar. F.11.2 211 P1
BY.53 |Kontak telinin ¢apini olger. F.12.1 211 P1
BY 54 Kontak teli ve katener teli arasindaki dropperleri F123 211 P1
kontrol eder.
K - . - -
BY 55 Oﬁta.k .tell ve katener teli arasindaki dropperleri F123 511 p1
degistirir.
BY 56 Kontak teli ve katener teli arasindaki jumper F12.4 11 P1

kablolarini kontrol eder.

Kontak teli ve katener teli arasindaki jumper
BY.57 |kablolarinda aksaklik olmas1 durumunda talimatlara | F.12.4 211 P1
gore miidahale eder.

Besleme grif civatalarini uygun tork degerlerinde

BY.58 F.12.4 211 P1
sikar.
BY.59 |Kontak telindeki arklanmalari kontrol eder. F.12.5 211 P1
BY.60 |Kontak telindeki arklanmalar1 temizler. F.12.5 211 P1
BY 61 Kontak ve katener tellerindeki kopmalar1 tamir F126 511 P1
eder.
BY 62 Feeder teli ile katener teli arasindaki besleme F12.10 211 P1
kablolarini1 kontrol eder.
Al
BY .63* isﬂsaghgl ve giivenligi ile ilgili tiim talimatlara ve A2l 31 p1
yonetmeliklere uygun galisir. A3.2
A.3.5
E.3.3
BY.64* |Caligma alaninda gerekli giivenlik dnlemlerini alir. | E.3.4 3.1 P1
E.3.7
Yapilan ise ve ¢caligma ortamina uygun kisisel
*
BY.65 koruyucu donanimlari (KKD) kullanir. ALl 31 Pl
BY .66* Kisisel koruyucu donanlmlq, koruma ve miidahale A12 3.1 p1
araglarinin tiim kontrollerini yapar.
BY 67* ISG’ye iliskin koruma ve miidahale araglarim ilgili Al4 31 p1

mevzuata gore uygun ve caligir sekilde bulundurur.
Yapilan ¢alismaya ait giivenlik ve saglik isaretlerini | A 1 g
BY.68* |talimatlar dogrultusunda yerlestirir ve ¢aligma ALG 3.1 P1
sirasinda yerlesimi korur. o
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UMS Yet_e_rlll_lk : .
. iloili Birimi Degerlendirme
No Beceri ve Yetkinlik Ifadesi “g" Basarim Araci
Boliim .
Olgciitii
Statik elektrik birikme ve kivilcim atlama ihtimali
BY.69* |olan uygulamalarda talimatlara gore topraklama A3l 3.2 Pl
yapar.
Geri dontistiiriilebilen malzemelerin plastik, kagit,
BY.70 |metal, cam gibi cinslerine gore ayirarak B.2.1 3.3 P1
siniflandirir.
o N B.2.2
BY 71 Tehlikeli atlkla.rl diger atl}dardan ve n?alzemel_erden B.23 33 p1
ayirt ederek talimatlara gore gereken dnlemleri alir. B.2.4
BY.72 |Yanicive par.lay1c1 malzemelerinvmevzuatta B.25 3.3 P1
belirtilen sekilde saklanmasini saglar.
BY .73 Gorevini kalite dokiimanlarinin (prosediir, talimat Cl1 41 p1
ve proses) izin verdigi / tarif ettigi sekilde yapar. C.3.2
Bakimi veya onarimi gerceklestirilen kullandigi
BY.74 |cihazin ya da sistemin teknik 6zelliklerine uygun C33 4.1 P1
calistigini kontrol eder.
Makine, eki 1 1 iirekli temi o
akine, ekipman ve ¢aligsma alanini siirekli temiz
BY.75 ve kullanilabilir durumda olacak sekilde diizenler. gis 42 P1
BY.76 Kullandig1 hammadde, malzeme ve siireclerle ilgili D.15 4.9 P1
kayitlart tutar.

(*) Performans sinavinda basarilmasi zorunlu kritik adimlar.
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15UY0238-4/A3 KATENER HATTININ KURULMASI VE SOKULMESI YETERLILIK BiRiMi

1 | YETERLILIK BIiRiMi ADI Katener Hattinin Kurulmasi ve Sokiilmesi

2 | REFERANS KODU 15UY0238-4/A3
3 | SEVIYE 4
4 | KREDI DEGERI -
A)YAYIN TARIHI 11.11.2015
Rev. No: 00

5 | BIREVIZYON NO/TADIL NO Tadil No: 01

C)REVIZYON/TADIL

TARIHI 01 No’lu Tadil 10/06/2020-1570

6 | YETERLILIK BIRIMINE KAYNAK TESKIiL EDEN MESLEK STANDARDI

14UMS0404-4 Kent I¢i Rayl Sistemler Katener Bakim Eleman1 (Seviye 4) Ulusal Meslek Standardi

7 | OGRENME CIKTILARI

Ogrenme Ciktisi 1: Katener hattin1 kurulmasi ve sékiilmesi islemlerini yapar.

Basarim Olciitleri:

1.1: Montaj i¢in hazirlik yapar.
1.2: Konsolun 6n montajini yapar.
1.3: Dropperin 6n montajini yapar.
1.4: Direk montajin1 yapar.

1.5: Konsol montajin1 yapar.

1.6: Katener, kontak ve feeder tellerini ¢eker.
1.7: Bolge izolatoriinii monte eder.

1.8: Ayirict montajini yapar.

1.9: Bondik montajin1 yapar.

1.10: Balans agirlik sistemini monte eder.
1.11: Enerji kablolarin1 monte eder.

1.12: Test ve kontrol islemlerini yapar.

1.13: Balans agirlik sistemini soker.

Ogrenme Ciktis1 2: Ts saghg ve giivenligi ile cevre koruma énlemlerini uygular.

Basarim Olgiitleri:

2.1: Is saglig1 ve giivenligi konusundaki yasal ve isyerine ait kurallar1 uygular.
2.2: Is saghgi ve giivenligi ile ilgili risklerin azaltilmasina katkida bulunur.
2.3: Cevresel risklerin azaltilmasina katkida bulunur.

Ogrenme Ciktisi 3: Kalite ve is organizasyonu faaliyetlerini yiiriitiir.

Basarim Olgiitleri:
3.1: Kalite saglamadaki teknik prosediirleri uygular.
3.2: Caligma alani ile arag, gere¢ ve ekipmanini diizenler.

8 | OLCME VE DEGERLENDIRME

8 a) Teorik Simnav

(T1) A3 birimine yonelik teorik smnmav Ek A3-2’de yer alan “Bilgiler” kontrol listesine gore
gerceklestirilir. Teorik smmavda adaylara en az 20 soruluk 4 segenekli ¢oktan se¢meli ve bosluk
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doldurmali smav uygulanmalidir. Coktan se¢meli sorularla diizenlenmis sinavda yanlis cevaplandirilan
sorulardan herhangi bir puan indirimi yapilmaz. Sinavda adaylara her soru i¢in ortalama iki dakika zaman
verilir. Yazili sinavda sorularin en az %60’1mna dogru yanit veren aday basarili sayilir. Sinav sorulari, bu
birimde teorik sinav ile dlgiilmesi dngoriilen tiim bilgi ifadelerini (Ek A3-2) 6lgmelidir

8 b) Performansa Dayahl Sinav

(P1) A3 birimine yonelik performansa dayali sinav Ek A3- 2’de yer alan “Beceriler ve Yetkinlikler”
kontrol listesine gore gerceklestirilir. Beceri ve yetkinlikler kontrol listesinde aday tarafindan basarilmasi
zorunlu kritik adimlar belirlenir. Adayin, performans sinavindan basar1 saglamasi i¢in kritik adimlarin
tamamindan basarili performans gostermek kosuluyla sinavin genelinden asgari % 60 basar1 gostermesi
gerekir. Performansa dayali sinavin siiresi ger¢ek uygulama sartlarindaki siireye karsilik gelmelidir.
Performansa dayali sinav gergek veya gercegine uygun olarak diizenlenmis ¢alisma ortaminda
gerceklestirilir. Beceri ve yetkinlik ifadelerinin (EK A3-2) tamami performansa dayali sinav ile
Ol¢iilmelidir.

8 ¢) Ol¢me ve Degerlendirmeye Iliskin Diger Kosullar

Birim i¢in 6ngdriilen siavlarin gegerlilik siiresi sinavin bagarildigi tarihten itibaren 1 yildir. Birimin elde
edilebilmesi i¢in basarilan sinav tarihleri arasindaki siire farki bir yil1 gecemez.

Yeterlilik birimlerinin gecgerlilik siiresi birimin basarildig: tarihten itibaren 2 yildir.

Adayin kendi ve diger kisilerin can giivenligini tehlikeye sokacak bir davranig gostermesi halinde siava
son verilir ve yeterlilik biriminden basarisiz kabul edilir.

YETERLILIK BIRIMINI _ o
9 | GELISTIiREN Tiim Rayl Sistem Isletmecileri Dernegi (TURSID)
KURUM/KURULUS(LAR)

YE]‘ERLiLiK BIRIMINI
10 | DOGRULAYAN MYK Ulastirma, Lojistik ve Haberlesme Sektor Komitesi
SEKTOR KOMITESI

MYK YONETIM KURULU
11 | ONAY TARIHI ve 11.11.2015 — 2015/55
SAYISI

YETERLILIiK BiRiMi EKLERIi

EK A3-1: Yeterlilik Biriminin Kazandirilmast i¢in Tavsiye Edilen Egitime iliskin Bilgiler

Arag ve tren sistemleri

Elektrik

Giig sistemleri

Hat ve hat ekipmanlari

ISG ve acil durum miidahale yontemleri
Katener ve katener ekipmanlari
Prosediirler ve talimatlar

No ok~ owhE
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EK A3-2: Yeterlilik Biriminin Olgme ve Degerlendirmesinde Kullanilacak Kontrol Listesi

a) BILGILER
UMS Yet-EI-’|I|-Ik : .
fleili Birimi Degerlendirme
No Bilgi ifadesi 8 Basarim Araci
Boliim .o
Olciitii
S G.l1

BG.1 |Montaj projesini okur. G12 11 T1
BG.2 Projede uyg_un malzemeleri belirleme ve kontrol etme G12 11 T

adimlarin listeler.

BG.3 Direk temelinin uygunlugunu kontrol etme adimlarini G4l 14 T1

aciklar.

BG4 Ayiricr direklerin montajinda izolasyonu saglama GA7 14 T1

adimlarini agiklar.

BG.5 |Konsol montaji yapma adimlarini agiklar. G.5 15 T.1

Kat —

BG.6 atener, kontak ve feeder tellerini gekme adimlarini G6 16 T1

aciklar.

BG.7 |Bolge izolatoriinii monte etme adimlarini agiklar. G.6 1.7 T1

BG.S Bolge izolatdriiniin klzaklafl ile ask.l e_:lem.an_larml G74 17 T1

takma ve ayarlarini yapma islemlerini belirtir.

BG.9 |Ayirici montajini yapma adimlarin agiklar. G.8 1.8 T1
BG.10 [Bondik montajin1 yapma adimlarin agiklar. G.9 19 T1
BG.11 Balans agirlik sistemini monte etme adimlarin G.10 110 T1

agiklar.
BG.12 |Enerji kablolarin1 monte etme adimlarini agiklar. G.11 1.11 T1
Katener hattinda gorsel kontrol edecegdi noktal ¢.121
BG.13 raten attinda gorsel kontrol edecegi noktalari G122 112 T
' G.125
BG.14 Hatta enerji verilmesi i¢in uygun kosullari ve G125 112 T1
uygulanacak adimlar agiklar.
H.2.1
BG.15 |Balans agirlik sistemini sokme adimlarim agiklar. 422 1.13 T1
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b) BECERI VE YETKINLIKLER

UMS Yet-EI-’|I|-Ik : .
fleili Birimi Degerlendirme
No Beceri ve Yetkinlik ifadesi “g" Basarim Araci
Boliim W
Olciitii
BY.1 |Projeye uygun Ol¢iilerde borular: keser. G.21 1.2 P1
BY 2 Bo.rulara, 1zo}at0rler1 ve diger ekipmanlar1 G292 12 P1
talimatlara gore takar.
BY.3 |[Konsol tertibatini projeye uygun olarak kurar. G.24 1.2 P1
BY.4 |Projeye uygun Ol¢iilerde dropper telini keser. G.31 13 P1
BY.5 |Dropper tertibatini talimatlara gére monte eder. G.3.2 13 P1
BY 6 .Katen.(.er"dlfeklerlne projeye uygun feeder teli GA9 14 P1
izolatdriinli monte eder.
BY 7 Direklere projeye uygun olarak kelepge, sabit parca G51 15 P1
ve mastbracketleri monte eder.
BY 8 On montaji yaplla_n k_onsolu direk iizerindeki G52 15 P1
mastbracketlere pim ile monte eder.
BY 9 Etap boyunca direklerdeki konsollara gecici G61 16 P1

makaralar1 takar.

BY 10 K.atevr?er/kon.tak/feeder telinin ucunu hat sonu 663 16 P1
diregine sabitler.

Katener/kontak/feeder telini giizergah boyunca telin
BY.11 |direklerdeki konsollara asilan makara yuvalarina G.6.4 1.6 P1
yerlestirir.

Diger hat sonu direginde katener/kontak/feeder
telini proje degerlerine gore gerer.

BY.13 |Katener/kontak telini agirlik sistemine aktarir. G.6.6 16 P1
Feeder telini projede belirtilen noktaya ve feeder
izolatdriindeki clampa sabitler.

BY 15 Konsol maka_ralarlnda bulunan katener telini G68 16 P1
konsollardaki katener clampa aktarir.
Konsol makaralarinda bulunan kontak telini
BY.16 (steadyarm (rapel kolu) kontak grifine projeye uygun| G.6.9 1.6 P1
zikzak ayariyla aktarr.

Projeye uygun olarak midpoint sistemini monte

BY.12 G.6.5 1.6 P1

BY.14 G.6.7 1.6 P1

BY.17 G.6.16 1.6 P1
eder.

BY 18 .chaltener/kontak/feeder telini k.esﬂecek noktanin her G71 17 P1
iki ucundan askiya alarak sabitler.

BY.19 |Katener/kontak/feeder teline izolatorleri baglar. G.7.3 1.7 P1

BY 20 Bolge izolatoriiniin kizaklar ile aski elemanlarini G74 17 P1
takar ve hassas ayarlarini yapar.

BY.21 |Ayiricilar sase lizerine yerlestirerek sabitler. G.8.2 18 P1

BY.22 |Ayiricinin agma kapama kollarini monte eder. G.8.3 1.8 P1

BY.23 |Ayiricinin agma kapama kollarinin ayarlarim yapar. | G.8.3 1.8 P1

BY 24 Ay}rmmln girig-¢ikis giic kablolar1 ve topraklama G.8.4 18 P1
baglantisini yapar.

BY.25 |Projede belirtilen dlgiilere gore kablolar1 hazirlar. G9.1 19 P1

BY.26 |Raylarda belirtilen noktalara delik acar ve G.9.2 19 P1
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UMS Yet_e_rlll_lk : .
ileili Birimi Degerlendirme
No Beceri ve Yetkinlik ifadesi “g" Basarim Araci
Boliim W
Olciitii
hazirlanan kablolar1 talimatlara gére monte eder.
BY 27 Ayiricidan g_elen eI}el‘]l kablolarin1 katener ve G111 111 P1
kontak tellerine baglar.
BY 28 Katener ve kontak teline dropper ve jumper1 projeye G112 111 P1
uygun olarak monte eder.
BY 29 Fee_der telinden katener teline jumper baglantisini G113 111 P1
projeye uygun olarak yapar.
. . G121
BY.30 |Hattin tamaminin gorsel kontroliinii yapar. G122 1.12 P1
Al
BY .31* Isusaghgl ve giivenligi ile ilgili tiim talimatlara ve A2l 21 P1
yonetmeliklere uygun c¢alisir. A3.2
A35
E.3.3
BY.32* |Calisma alaninda gerekli giivenlik dnlemlerini alir. | E.3.4 21 P1
E.3.7
Yapilan ise ve caligma ortamina uygun kisisel
33* All 2.1 P1
BY.33 koruyucu donanimlar1 (KKD) kullanir.
BY 34* Kisisel koruyucu donamrr_nq, koruma ve miidahale A12 21 p1
ara¢lariin tiim kontrollerini yapar.
ISG’ye iliskin koruma ve miidahale araglarim ilgili
BY.35* |mevzuata gore uygun ve ¢aligir sekilde bulundurur. | A.1.4 2.1 P1

Yapilan ¢alismaya ait giivenlik ve saglik isaretlerini | A 1 5
BY.36* |talimatlar dogrultusunda yerlestirir ve ¢alisma AL6 2.1 P1
sirasinda yerlesimi korur. o

Statik elektrik birikme ve kivilcim atlama ihtimali

BY.37* |olan uygulamalarda talimatlara gore topraklama A3l 2.2 P1
yapar.
Geri dontstiiriilebilen malzemelerin plastik, kagit,
BY.38 |metal, cam gibi cinslerine gore ayirarak B.2.1 2.3 P1
siniflandirir.
o . B.2.2
BY .39 Tehlikeli atlkla.rl diger atl}dardan ve r{lalzemel.erden B.23 23 p1
ayirt ederek talimatlara gore gereken dnlemleri alir. B.2.4
BY 40 Yaplgl ve par.lay1c1 malzemelerinvmevzuatta B25 23 p1
belirtilen sekilde saklanmasini saglar.
BY 41 Gorevini kalite dokiimanlarinin (prosediir, talimat Cl1 31 p1
ve proses) izin verdigi / tarif ettigi sekilde yapar. C.3.2
Bakimi veya onarimui gergeklestirilen kullandigi
BY.42 |cihazin ya da sistemin teknik 6zelliklerine uygun C33 3.1 P1
calistigini kontrol eder.
- - . . . D'1'4
BY 43 Makine, eklpman ve ¢aligma alaninm 'surek!.l temiz D.16 32 p1
ve kullanilabilir durumda olacak sekilde diizenler. D.17
BY 44 Kullandigi hammadde, malzeme ve siireclerle ilgili D.15 32 p1

kayitlar tutar.
(*) Performans siavinda basarilmasi zorunlu kritik adimlar.
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15UY0238-4/B1 RiJIiT KATENER SISTEMLERI YETERLILIK BiRiMi

1 | YETERLILIK BiRiMi ADI Rijit Katener Sistemleri
2 | REFERANS KODU 15UY0238-4/B1
3 | SEVIYE 5
4 | KREDI DEGERI -
A)YAYIN TARIHI 11.11.2015
Rev. No: 00

5 | BIREVIZYON NO/TADIL NO Tadil No: 01

C)REVIZYON/TADIL

TARIHI 01 No’lu Tadil 10/06/2020-1570

6 | YETERLILIK BIRIMINE KAYNAK TESKIiL EDEN MESLEK STANDARDI

14UMS0404-4 Kent I¢i Rayl Sistemler Katener Bakim Eleman1 (Seviye 4) Ulusal Meslek Standardi

7 | OGRENME CIKTILARI

Ogrenme Ciktisi 1: Rijit katener hattinin bakimim ve onarimim yapar.

Basarim Olciitleri:

1.1: Ekipman boélge bakimini ve onarimini yapar.
1.2: Midpoint sisteminin bakim1 ve onarimini yapar.
1.3: Konsol sisteminin bakimini ve onarimini yapar.
1.4: Teller ile ilgili bakim ve onarimi yapar.

Ogrenme Ciktis1 2: Rijit katener hattim kurar.

Basarim Olciitleri:
2.1: Tijlerin ve tutucularin montajini yapar.
2.2: Kontak telini ¢eker.

Ogrenme Ciktisi 3: Is saghig1 ve giivenligi ile cevre koruma énlemlerini uygular.

Basarim Olgiitleri:

3.1: Is saghg ve giivenligi konusundaki yasal ve igyerine ait kurallar1 uygular.
3.2: Is saghig1 ve giivenligi ile ilgili risklerin azaltilmasina katkida bulunur.
3.3: Cevresel risklerin azaltilmasina katkida bulunur.

Ogrenme Ciktis1 4: Kalite ve is organizasyonu faaliyetlerini yiiriitiir.

Basarim Olgiitleri:
4.1: Kalite saglamadaki teknik prosediirleri uygular.
4.2: Caligma alani ile arag, gere¢ ve ekipmanini diizenler.

8 | OLCME VE DEGERLENDIRME

8 a) Teorik Simnav

(T1) B1 birimine yonelik teorik sinav Ek B1-2°de yer alan “Bilgiler” kontrol listesine gore
gerceklestirilir. Teorik sinavda adaylara en az 10 soruluk 4 secenekli ¢oktan se¢meli ve bosluk
doldurmali sinav uygulanmalidir. Coktan se¢meli sorularla diizenlenmis sinavda yanlis cevaplandirilan
sorulardan herhangi bir puan indirimi yapilmaz. Sinavda adaylara her soru i¢in ortalama iki dakika zaman
verilir. Yazili sinavda sorularin en az %60’mna dogru yanit veren aday basarili sayilir. Sinav sorulari, bu
birimde teorik sinav ile dl¢lilmesi dngoriilen tiim bilgi ifadelerini (Ek B1-2) 6lgmelidir.
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8 b) Performansa Dayah Sinav

(P1) B1 birimine yonelik performansa dayali sinav Ek B1- 2’de yer alan “Beceriler ve Yetkinlikler”
kontrol listesine gore gerceklestirilir. Beceri ve yetkinlikler kontrol listesinde aday tarafindan basarilmasi
zorunlu kritik adimlar belirlenir. Adayin, performans sinavindan basar1 saglamasi i¢in kritik adimlarin
tamamindan basarili performans gostermek kosuluyla sinavin genelinden asgari % 60 basar1 gostermesi
gerekir. Performansa dayali sinavin siiresi ger¢ek uygulama sartlarindaki siireye karsilik gelmelidir.
Performansa dayali sinav gergek veya gercegine uygun olarak diizenlenmis ¢alisma ortaminda
gerceklestirilir. Beceri ve yetkinlik ifadelerinin (EK B1-2) tamami performansa dayali smav ile
Ol¢iilmelidir.

8 ¢) Ol¢me ve Degerlendirmeye Iliskin Diger Kosullar

Birim i¢in 6ngdriilen sinavlarin gegerlilik siiresi sinavin basarildigi tarihten itibaren 1 yildir. Birimin elde
edilebilmesi i¢in basarilan sinav tarihleri arasindaki siire farki bir yil1 gegemez.

Yeterlilik birimlerinin gecerlilik siiresi birimin basarildig1 tarihten itibaren 2 yildir.

Adayin kendi ve diger kisilerin can giivenligini tehlikeye sokacak bir davranis géstermesi halinde sinava
son verilir ve yeterlilik biriminden basarisiz kabul edilir.

YETERLILIK BIRIMINI _ o
9 | GELISTIiREN Tiim Rayl Sistem Isletmecileri Dernegi (TURSID)
KURUM/KURULUS(LAR)

YE]‘ERLiLiK BIRIMINI
10 | DOGRULAYAN MYK Ulastirma, Lojistik ve Haberlesme Sektor Komitesi
SEKTOR KOMITESI

MYK YONETIM KURULU
11 | ONAY TARIHI ve 11.11.2015 — 2015/55
SAYISI

YETERLILIiK BiRiMi EKLERIi

EK B1-1: Yeterlilik Biriminin Kazandirilmasi icin Tavsiye Edilen Egitime Iliskin Bilgiler

Arag ve tren sistemleri

Elektrik

Giig sistemleri

Hat ve hat ekipmanlari

ISG ve acil durum miidahale yéntemleri
Rijit katener ve katener ekipmanlari
Prosediirler ve talimatlar

No ok~ owhRE
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EK B1-2: Yeterlilik Biriminin Olgme ve Degerlendirmesinde Kullanilacak Kontrol Listesi

a) BILGILER
UMS Yet-EI-’|I|-Ik : .
leili Birimi Degerlendirme
No Bilgi Ifadesi A Basarim Araci
Boliim .o
Olciitii
BG 1 Rijit katener sistemlerinde ekipman bélgeyi,| F.4 11 T1
" |bilesenlerini ve sistemin bakim adimlarini agiklar. F.4.8 '
Rijit katener sistemlerinde midpoint sistemini ve| F.9
: 1.2 T1
BG.2 sistemin bakim adimlarini agiklar. F.9.3
F.10
Rijit kat istemlerinde ki | sistemini F.10.5
BG.3 .Ijl gener sistemierinae Konsol sistemini ve 13 T1
sistemin bakim adimlarini agiklar. F.10.6
F.10.7
F.12
BG4 Rijit katene[ s¥stemler.1nde tellere bakim yaparken F.12.7 14 T1
uygulayacagi islemleri aciklar. F.12.8
F.12.9
G.6
Rijit katener sistemlerinde kontak telini gekme G.6.10
BG.5 |adimlarini agiklar. G.6.11 2.2 T1
G.6.12
G.6.13
BG.6 lelt katfen.er sistemlerinde zikzak ayarini yapma G.6.14 59 T1
islemlerini agiklar.
BG.7 lel.'[ katener swtemlermdgn kon\{an3|y0nel katenere G6.15 22 T1
gegcislerde kullanilacak sistemleri agiklar.
b) BECERI VE YETKINLIKLER
UMS Yet_er_’lll_lk : .
. leili Birimi Degerlendirme
No Beceri ve Yetkinlik Ifadesi Biilgiim Basarim Araci
Olgiitii
BY 1 Rijit katener sllst.emler.mde etap bas.lgn'fglg ve bitis F48 11 P1
noktalarindaki sistemin genlesmesini dlger.
BY 2 le I.t katener 51S‘Femlerlnde genlvesme be.hrtllen F4.9 11 P1
limitler disinda ise ariza kaynagini tespit eder.
BY 3 Rijit katener 5|.ste.rI1'Ie_r|nde bulunan katenere bagli F9.3 12 P1
halatlarin gerginligini kontrol eder.
BY 4 Rijit katener sistemlerinde bulunan katenere bagh F9.3 12 P1
halatlar gerer.
BY 5 RI{It kateiner s1stem'ler.1vr?d? bulunan tutucularin F10.5 13 P1
saglamligini1 ve sabitligini kontrol eder.
BY 6 Rij I't kate'ner sistemlerinde iletken ra}'l'lmn geri F10.6 13 P1
¢ekilmesine ve boyuna uzamasina miisaade eden
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UMS Yet_e_rlil_ik : .
. flgili Birimi Degerlendirme
No Beceri ve Yetkinlik Ifadesi e Basarim Araci
Boliim W
Olciitii
aparatin boslugunu 23atener eder.
BY 7 Rijwit katener sistemlerinde konsolun tiinele F10.7 13 P1
baglantisin1 kontrol eder.
BY 8 Rijit katener sistemlerinde enerji besleme F12.7 14 P1
noktalarin1 kontrol eder.
BY 9 Rijit katener sistemlerind? er.lerji besleme baglanti F12.7 14 P1
noktalarini uygun tork degerinde ayarlayarak sikar.
Rijit katener sistemlerinde projeye uygun araliklara
BY.10 |montaj yuvalarini agar ve kimyasal diibel ile tijleri | G.4.11 21 P1
monte eder.
BY.11 [Rijit katener sistemlerinde tijlere tutuculari sabitler. | G.4.12 2.1 P1
BY 12 Rij |_t katener sistemlerinde iletken ray profillerini G6.10 22 P1
projeye uygun olarak tutuculara monte eder.
BY 13 Rl!lt katener"5|stemler|nde ray pr(_)fll_lt_erml G611 29 P1
talimatlara gore uygun aparatla birbirine ekler.
BY 14 Rijit kcj;lt.ene.r sistemle.rinde kontak tel%ni iletken yag G.6.12 99 P1
sistemi icerinden gecirerek ray profiline monte eder.
Rijit katener sistemlerinde bitis noktalarinda kontak
BY.15 |telini iletken ray iizerinde bulunan civata ile G.6.13 2.2 P1
sikistirir.
BY.16 |Rijit katener sistemlerinde zikzak ayarini yapar. G.6.14 2.2 P1
BY.17 [Rijit katener sistemlerinde zikzak kontroliinii yapar. | G.12.3 2.2 P1
Al
BY 18* isﬂsaghgl ve giivenligi ile ilgili tiim talimatlara ve A2l 31 P1
yonetmeliklere uygun galigir. A3.2
A35
E.3.3
BY.19* |Caligma alaninda gerekli giivenlik dnlemlerini alir. | E.3.4 3.1 P1
E.3.7
Yapilan ise ve ¢aligma ortamina uygun kisisel
BY.207 koruyucu donanimlari (KKD) kullanir. ALl 31 Pl
BY 21* Kisisel koruyucu donammlr'l, koruma ve miidahale A12 31 p1
ara¢lariin tiim kontrollerini yapar.
BY 22* ISG’ye ilisk"in koruma ve mﬁdahalg araglarim ilgili Al4 31 p1
mevzuata gore uygun ve calisir sekilde bulundurur.
Yapilan ¢alismaya ait giivenlik ve saglik isaretlerini | A 1 5
BY.23* |talimatlar dogrultusunda yerlestirir ve ¢aligma AL6 3.1 P1
sirasinda yerlesimi korur. o
Statik elektrik birikme ve kivilcim atlama ihtimali
BY.24* |olan uygulamalarda talimatlara gore topraklama A3l 3.2 P1
yapar.
Geri doniistiiriilebilen malzemelerin plastik, kagit,
BY.25 |metal, cam gibi cinslerine gore ayirarak B.2.1 3.3 P1
siniflandirir.
BY 26 Tehlikeli atiklar1 diger atiklardan ve malzemelerden | B.2.2 33 p1
ayirt ederek talimatlara gére gereken onlemleri alir. | B.2.3 '
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UMS Yet_e_rlll_lk : .
ileili Birimi Degerlendirme
No Beceri ve Yetkinlik ifadesi “g" Basarim Araci
Boliim W
Olciitii
B.24
BY 27 Yaplgl ve par.laylcl malzemelerinvmevzuatta B.25 33 p1
belirtilen sekilde saklanmasini saglar.
BY 28 Gorevini kalite dokiimanlarimin (prosediir, talimat Cl1 41 p1
"7 |ve proses) izin verdigi / tarif ettigi sekilde yapar. C.3.2 '
D.14
Makine, ekipman ve ¢alisma alanin siirekli temiz
BY.29 ve kullanilabilir durumda olacak sekilde diizenler. Bis 4.2 Pl
BY .30 Kullandig1 hammadde, malzeme ve siireclerle ilgili D.15 4.9 P1
kayitlar tutar.

(*) Performans sinavinda basarilmasi zorunlu kritik adimlar.
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Elemani (Seviye 4)

YETERLILIK EKLERI
EK 1: Yeterlilik Birimleri

15UY0238-4/A1- Is Saghg ve Giivenligi, Cevre, Kalite ve Is Organizasyonu
15UY0238-4/A2- Katener Hattinin Bakimi ve Onarim

15UY0238-4/A3- Katener Hattinin Kurulmasi ve Sokiilmesi
15UY0238-4/B1- Rijit Katener Sistemleri

EK2: Terimler, Simgeler ve Kisaltmalar

AGIRLIK DIREGI: Bir etabin iki basinda bulunan ve Kkatener sisteminin tellerinin gerilmesini
saglayan ekipmanlarin bulundugu son direkleri,

ANCHORBAR SISTEMI: Rijit katener sisteminin bitip konvansiyonel katener sisteminin basladig
tiinel sonlarinda kullanilan ve rijit Katener sistemini tiinel tavanina sabitleyen sistemini,

ARK BOYNUZLARI: Ayirict kontaklarin arktan zarar gormesini engelleyen iletken ¢ubuklari,
ARK: Faz ile toprak arasi veya faz faz arasi, atlama mesafesi uzunlugunca elektrik akiminin bir
yonden diger yone gegisi sirasinda ve kisa devre esnasinda agiga ¢ikan kivilcima,

ASKI ELEMANLARI: Kontak teli ve katener teli arasinda bulunan, kontak telinin veya boélge
izolatdrii gibi ekipmanlarin askida kalmasini saglayan elemanlari,

AYIRICI: Enerji agma-kapama elemanini,

AYKAVALYE: Telin kirllmamasi i¢in kullanilan ekipmani,

BALANS AGIRLIK SISTEMI: Otomatik gergili katener sistemlerinde sistemin gerilmesini
saglayan ekipmanlar toplulugunu,

BALANS SISTEMI: Degisken hava sartlarinda katener tellerinin sarkmasin1 veya gerilmesini
Onleyen sistemi,

BARA: Enerji kablolarini bir arada toplamaya yarayan bakir pargayt,

BOLGE IZOLATORU: Katener hattinin elektriksel olarak bolgelere ayrilmasii saglayan ve tren
gecislerinde trenin enerjisiz kalmamasini saglayan mekanik techizati,

BONDIK: iki ray arasindaki enerji gecisini saglayan kabloyu,

CLAMP: Yap1 ve cesidine gore, iletken tellerinden birini veya ikisini eksende tutan iletken pargayi,
DEVER: Bir yola ait iki ray arasindaki kot farkini,

DROPPER: Kontak telini tasiyan ve katener teli ile kontak teli arasinda enerji aktarma gorevini
saglayan teli,

EKiPMAN BOLGE: Bir etabin bitip, diger bir etabin basladigi, cakisma noktalarinda; elektrigin
stirekliliginin devam ettirilmesi ve mekaniksel baglantisinin kesilmesi amaciyla yapilan tertibatin
bulundugu bolgeleri,

EKSEN SAPMASI: Konsol sisteminin hava sartlarina gére normal dogrultusundan sapmasin,
ETAP: Katener hattinin belirli uzunluktaki béliimlerini,

FEEDER (BESLEME) iZOLATORLERI: Enerji besleme kablolarinda kullamilan izolator gesidini,
GRIF: iki elemam birlestiren parcay1,

HAREKETLI KATENER: Yaklasik 1200 metrelik bir giizergahta, bas ve sonda makarali hat sonu
direkleri bulunan ve iletken tellerin bagli oldugu direklerdeki makarali sistemler sayesinde ortamin 1s1
degisimlerinden dolay1 gerilme-gevseme hareketlerinden hattin stabil durumunun etkilenmedigi
sistemi,

HEADSPAN SISTEMI: iki direk arasinda veya iki duvar arasinda ¢ekilmis celik telden olusan
sistemi,

ISCO: Uluslararas:1 Standart Meslek Siiflamasini,

ISG: 15 Saglig1 ve Giivenligini,
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IZDUSUM: Kaynak alinan noktanin agisal degerini, eslestirmek istenilen noktaya aym eksende
tasinmasini,

IZOLATOR: Enerji nakil hatlarini, tespit edildikleri yerden yalitan ayni zamanda da askida
durmasina yardimci olan elemant,

JUMEL: Ekipmanin bir kosesinden uygulanan kuvvettin diger iki kdseye boliinmesini ve bu iki
kdseye baglanan ekipmanlara aktarilmasini saglayan mekanik parcayzi,

JUMPER: Katener hattinin belirli noktalarda ekipman bdlgelere ayrilmis olmasi nedeniyle, etaplar
arasinda sistem enerjisinin devam etmesini saglamak amaciyla, sona eren hat ile baglayan hat arasinda
enerji iletimini saglayan kabloyu,

KAROT DIREK: Mukavemetinin saglanmasi amaci ile bir boliimiiniin temelin igerisine gomiilerek
tesis edilen direk tipini,

KATENER HATTI: Trenlerin isletimi i¢in gerekli enerjiyi saglayan, isletim raylarinin yukarisinda
kurulu bulunan enerji hattini,

KATENER KLAMP: Katener telinin konsola baglanmasini saglayan ekipmant,

KATENER: Demiryolu araglarinda kullanilan elektrik enerjisini havai hat {izerinden araca aktaran
sistemi,

KiSISEL KORUYUCU DONANIM (KKD): Bir veya birden fazla saglik ve giivenlik tehlikesine
kars1 korunmak icin kisilerce giyilmek, takilmak veya taginmak amaciyla tasarlanmis herhangi bir
cihaz, alet veya malzemeyi,

KONSOL SISTEMI: Katener telinin askida bulunmasim saglayan tastyici sistemi,

KONTAK (TEMAS) TELI: Ayrica seyir teli olarak da bilinen, trenin pantografla enerji aldig: teli,
KONVANSYONEL KATENER: Otomatik gergili katener sistemini,

KUPILYA: Pim ekipmanini sabitleyip destek olan ekipman,

LENTE: Hat sonu direklerini agirligin tersi yoniinde ¢eken demir ¢ubuk veya celik halati,

MAKAS KATENER: Makas bolgesinde kontak telinin devamini saglayan katener hattini,

MANUEL AYIRICI: El ile acilip kapatilan ayiricr tipini,

MASTBRACKET (BAGLANTI ELEMANI): Konsol sistemini duvara veya direge sabitlemeye
yarayan elemant,

MIDPOINT (ORTA NOKTA) SISTEMI: Otomatik gerdirme teghizatlar1 ile her iki basindan
gerdirilmis bir katener etabina ait iletken tellerin, 1s1 degisimlerine bagh olarak, orta noktadan sag ve
sol yone dogru yapacagi hareketleri diizgiinlestirmek ve tellerin her zaman nominal kuvvet ile
gerilmelerini saglamak amaciyla, etabin orta noktasindan sabitlenmesi igin kullanilan sistemi,

NOTR BOLGE: AC enerji ile beslenen Katener sistemlerde, bir fazin sonlandig1 ve diger fazin
basladig1 nokta arasinda kalan enerjisiz bolgeyi,

PANTOGRAF: Elektrikli cer sistemlerinde, cer aracinin ihtiyaci olan elektrik enerjisinin elektrik
hattindan (katener) cer aracina iletimini saglayan ekipmant,

PARAFUDR: Enerji besleme sisteminde meydana gelen asir1 gerilimleri topraga aktararak rayli
sistem aracinin korunmasini saglayan elemant,

PIM: Farkli parcalari sabitlemek yada merkezlemek igin kullanilan ince uzun silindirik pargayz,

RAY DONUS: Trenin hareketini saglayan DC gerilimin negatif potansiyelli akiminin gerilim kaynag
olan trafo merkezine doniisiinii saglayan sistemi,

RIJIT KATENER: Tiinel tavanina veya direkt mesnet izolatorleri ile tutturulmus aliiminyum profil
tastyic1 aksam tizerine tespit edilen bakir iletkenden olusan sistemi,

RISK: Tehlikeden kaynaklanacak kayip, yaralanma veya baska zararli sonu¢ meydana gelme
ihtimalini,

SCADA SISTEMI: Sistemlerin tek bir merkezden uzaktan kontrol edilmesini saglayan sistemi,
SEHIM: iki aski noktasi arasinda gerilmis olan iletken telin yapmus oldugu diisey sarkmay1,
SEKSIYONER: Enerjiyi ayiran ve kesen iiniteyi,
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SLINK: Katener tesisinin imalatinda veya ariza durumlarinda; gerginligini yitirmis olan tellerin zincir
ve makarali bir sistem ile gerilmesi esnasinda tel ile bu makarali sistem arasinda kullanilan kopma
mukavemeti yiiksek halat tiirii malzemeyi,

STEADYARM (TUTUCU KOL/RAPEL KOLU): Kontak telini belirli mesafelerdeki zik-zak
degerinin ayarlanmasini saglayan birden ¢cok ekipmandan olusan mekanik parcayi,

STEADYARM GRIFi: Steadyarm pargasinin kontak telini tutmasini saglayan ekipmant,
TEHLIKE: isyerinde var olan ya da disaridan gelebilecek, calisani veya isyerini etkileyebilecek,
zarar veya hasar verme potansiyelini,

TERAZIYE ALMAK: Birbirinden ayr1 veya ekipmanlar ile mekanik baglantis1 olan iki par¢anin su
terazisi aleti yardimu ile istenilen hizaya getirilmesini,

TiJ: Dis ¢ekilmis demir cubugu,

TIJLI DIREK: Temele gomiilerek sabitlenmis tijlere tutturulan direk tipini,

TORK: Mekanik parcanin sikilma degerini,

ZIK-ZAK (STAGERLEME): Pantograflarin kontak teline temas eden komiirlii kistmlariin homojen
bir sekilde aginmasini saglamak i¢in, kontak telinin yol eksenine gore gezdirilmesini yani; kontak
telinin zik-zak yaparak ilerlemesini

ifade eder.

EK3: Meslekte Yatay ve Dikey ilerleme Yollari

Meslekte yatay ve dikey ilerleme yolu bulunmamaktadir.

EK 4: Degerlendirici Olgiitleri

Degerlendiricilerin asagidaki sartlar1 saglamasi gerekmektedir:
a) En az onlisans diizeyinde egitim almis olmak
b) Asagidaki sartlardan birini sagliyor olmak

a. Meslekte en az 5 yil gorev yapmis olmak
b. Meslekle ilgili egitimlerde egitici olarak son 5 yilda en az 3 yil gérev yapmus
olmak,

Yukaridaki 6zelliklerden en az birine sahip olan ve 6lgme ve degerlendirme siirecinde gorev alacak
degerlendiricilere; sinav ve belgelendirme kuruluslari tarafindan mesleki yeterlilik sistemi, kiginin
gbrev alacagi ulusal yeterlilik(ler), ilgili uluslar arasi/ulusal meslek standart(lar)i, o6lgme-
degerlendirme, 6lgme-degerlendirmede kalite giivencesi ve ISG konularinda egitim saglanmalidir.
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